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Abstract (en)
[origin: WO2015193247A1] The invention relates to a mounting device for automatically mounting a contact part on a connector housing comprising
a holder for the connector housing, a positioning device having a movable gripper for positioning the contact part and for introducing the contact
part into a cavity of the connector housing, an image capturing apparatus for recording an image of the holder, and a control unit for determining
a position of the cavity in the image and for determining a movement of the gripper necessary for introducing the contact part into the cavity. A
marking carrier is attached to the holder for calibrating the mounting device. A plurality of marking points are placed on the marking carrier attached
to the holder by means of a marking means gripped by the gripper. The positions of the marking points on the marking carrier are determined by
means of the image capturing unit. The determined positions of the marking points are saved in a storage device.

Abstract (de)
Eine Bestlickungsvorrichtung zum automatischen Bestlicken eines Steckergehduses mit einem Kontaktteil umfasst einen Halter fir das
Steckergehause, eine Positioniervorrichtung mit einem beweglichen Greifer zum Positionieren des Kontaktteils und zum Einfihren des Kontaktteils
in eine Kavitat des Steckergehauses, eine Bilderfassungseinrichtung zum Aufnehmen eines Bildes des Halters sowie eine Steuereinheit zum
Ermitteln einer Position der Kavitét in dem Bild und zum Ermitteln einer zum Einflihren des Kontaktteils in die Kavitat erforderlichen Bewegung
des Greifers. Zum Kalibrieren der Bestlickungsvorrichtung wird ein Markierungstrager an dem Halter angebracht. Mittels eines durch den Greifer
gegriffenen Markierungsmittels werden mehrere Markierungspunkte auf dem an dem Halter angebrachten Markierungstrager gesetzt. Mittels
der Bilderfassungseinrichtung werden die Positionen der Markierungspunkte auf dem Markierungstrager ermittelt. Die ermittelten Positionen der
Markierungspunkte werden in einer Speichereinrichtung abgelegt.
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