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Abstract (en)
[origin: US2015375969A1] A crane system for transporting and optionally lifting and lowering a load has an elongated beam, a carriage that can
move along the beam, a grab on the carriage for picking up and carrying a load, and an electrical drive for displacing the carriage along the beam. A
sensor can detect a force applied to the load to move the load relative to the beam. An electronic controller connected between the sensor and the
drive can shift the carriage on the beam by the drive in a direction and at a rate comparable to a direction and magnitude of the force applied to the
load carried by the pickup means relative to the carriage and/or beam and detected by the sensor means.

Abstract (de)
Kransystem (1) zum Transportieren und gegebenenfalls Anheben und Absenken von Lasten, zumindest bestehend aus einem an Auflagern
befestigbaren Kranlangsprofil (2) und einem entlang des Kranlangsprofils (2) verschiebbaren Fahrwerk (3) mit Mitteln (5) zur Aufnahme oder
Halterung von Lasten, wobei die Verschiebung des Fahrwerks (3) entlang des Kranlangsprofils (2) mittels eines elektromotorischen Antriebes (4)
erfolgt, dadurch gekennzeichnet, dass zwischen Fahrwerk (3) und Lastaufnahmemittel (5) eine Kraftaufnahme- und Kraftumwandlungseinheit (6)
angeordnet ist, die zur Steuerung des elektromotorischen Antriebes (4) mit diesem verbunden ist, die mindestens einen Sensor (7) zur Erkennung
der von einem Bediener beim manuellen Verschieben einer angehangten Last erzeugten mechanischen Kraftimpulse fiir die Verschieberichtung und
die Verschiebedauer aufweist, die ferner eine elektronische Steuerung aufweist, die die erkannten Kraftimpulse in Steuersignale zur Steuerung des
elektromotorischen Antriebs (4) umwandelt und den elekiromotorischen Antrieb (4) entsprechend der erkannten und umgewandelten Kraftimpulse
steuert.
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