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Abstract (de)
In einem Walzgerist (1) einer WalzstraBBe wird unter Steuerung durch eine Steuereinrichtung (4) ein flaches Walzgut (3a) gewalzt. Der
Steuereinrichtung ist eine Zielballigkeit (B*) bekannt, welche die Walzen (10) des WalzgerUsts (1) aufweisen sollen, wenn mit dem Walzen
des Walzguts (3a) in dem WalzgerUst (1) begonnen wird. Die Steuereinrichtung (4) implementiert ein Modell (11) der WalzstraBe. Zu einem
Ermittlungszeitpunkt (t0), zu dem das Walzgut (3a) sich noch vor dem Walzgerust (1) befindet, ermittelt die Steuereinrichtung (4) unter Verwendung
des Modells (11) anhand einer gegebenen thermischen Ausgangsballigkeit (BO) der Walzen (10) einen Anfangszeitpunkt (t1*) und eine thermische
Sollbeeinflussung (K*) der Walzen (10) bis zum Anfangszeitpunkt (t1*). Sie steuert eine Transporteinrichtung (13) zum Transportieren des Walzgutes
(3a) derart an, dass zum ermittelten Anfangszeitpunkt (t1*) mit dem Walzen des Walzguts (3a) in dem Walzgerust (1) begonnen wird, oder sie
gibt den Anfangszeitpunkt (t1*) an einen Bediener (14) der Walzstraf3e aus. Sie steuert weiterhin eine Beeinflussungseinrichtung (15), mittels
derer eine thermische Balligkeit (B) der Walzen (10) beeinflussbar ist, bis zum Anfangszeitpunkt (t1*) entsprechend der ermittelten thermischen
Sollbeeinflussung (K*) an oder gibt entsprechende Einstellungen der Beeinflussungseinrichtung (15) an den Bediener (14) der WalzstraBBe aus. Die
Steuereinrichtung (4) ermittelt den Anfangszeitpunkt (t1*) und die thermische Sollbeeinflussung (K*) derart, dass die sich zum Anfangszeitpunkt
(t1*) ergebende thermische Balligkeit (B) der Walzen (10) in einem vorbestimmten Epsilonschlauch (12) um die Zielballigkeit (B*) liegt und der
Anfangszeitpunkt (t1*) so friih wie méglich liegt.
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