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Abstract (en)
[origin: US2016318641A1] A thermoform packaging machine comprising a forming station for thermoforming troughs in a bottom film web adapted
to be conveyed in the thermoform packaging machine in a conveying direction, as well as a closing station for closing the troughs with a cover
film. The machine further comprises a machine frame that includes a plurality of interconnected vertical members, longitudinal members, cross
members, and machine feet. At least one substantially U-shaped or O-shaped portal is rigidly integrated in the machine frame, the portal comprising
two columns and a crossbar extending between the two columns and above a conveying plane of the bottom film web transversely to the conveying
direction, wherein the portal has a 2-axis robot mounted thereon.

Abstract (de)
Eine Tiefziehverpackungsmaschine (1) umfasst eine Formstation (2) zum Tiefziehen von Mulden (5) in eine in einer Transportrichtung (P) in der
Tiefziehverpackungsmaschine (1) transportierbare Unterfolienbahn (4) sowie eine Verschließstation (8) zum Verschließen der Mulden (5) mit
einer Deckelfolie (9). Die Maschine umfasst ferner ein Maschinengestell (16), das eine Vielzahl von miteinander verbundenen Vertikalstreben
(19), Längsstreben (18) und Querstreben (20) sowie Maschinenfüße (21) aufweist. Die Maschine zeichnet sich dadurch aus, dass mindestens
ein im Wesentlichen U-förmiges oder O-förmiges Portal (24) starr in das Maschinengestell (16) integriert ist, wobei das Portal (24) zwei Säulen
aufweist, sowie eine sich zwischen den beiden Säulen und oberhalb einer Transportebene (E) der Unterfolienbahn (4) quer zur Transportrichtung
(P) erstreckende Traverse (26), wobei an dem Portal (24) ein 2-Achs-Roboter (27) montiert ist.
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