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Abstract (en)
[origin: WO2017144278A1] A roll stand for rolling a flat rolling material (3) made of metal has an upper set (U) of rolls and a lower set (L) of rolls with
corresponding working rolls (1U, 1L) and support rolls (2U, 2L). The flat rolling material (3) is rolled during a normal operation. In this way, based on
first and second variables (RUB, RLB, φ1UB, φ1LB, RUW, RLW, φ2UW, φ2LW) that are characteristic for an eccentricity of the support rolls (2U,
2L) and the working rolls (1U, 1L) of the roll stand according to an angular position (φ UB, φ UW, φ LB, φ LW) of at least one roll (1U, 1L, 2U, 2L) of
the roll stand, a control device (4) continuously determines a compensation value (ε) that is dependent on the angular position (φ UB, φ UW, φ LB,
φ LW). The control device (4) corrects a roll gap target value (s*) for the roll stand with the compensation value (ε) and correspondingly acts on the
roll frame. In this way, the angular positions (φ UB, φ UW, φ LB, φ LW) of only the working rolls (1U, 1L) or only the support rolls (2U, 2L) of the roll
frame are detected. The angular positions (φ UB, φ UW, φ LB, φ LW) of the other rolls (1U, 1L, 2U, 2L) are determined from the detected angular
positions (φ UB, φ UW, φ LB, φ LW). However, for the determined angular positions (φ UB, φ UW, φ LB, φ LW), the respective occurrence of a
reference angular position is detected and supplied to the control device (4).

Abstract (de)
Ein Walzgerüst zum Walzen eines flachen Walzguts (3) aus Metall weist einen oberen Walzensatz (U) und einen unteren Walzensatz (L) mit
entsprechenden Arbeitswalzen (1U, 1L) und Stützwalzen (2U, 2L) auf. In einem Normalbetrieb wird das flache Walzgut (3) gewalzt. Hierbei ermittelt
eine Steuereinrichtung (4) kontinuierlich anhand von ersten und zweiten Größen (RUB, RLB, Õ1UB, Õ1LB, RUW, RLW, Õ2UW, Õ2LW), die für eine
Exzentrizität der Stützwalzen (2U, 2L) und der Arbeitswalzen (1U, 1L) des Walzgerüsts als Funktion einer Drehstellung (ÕUB, ÕUW, ÕLB, ÕLW)
mindestens einer Walze (1U, 1L, 2U, 2L) des Walzgerüsts charakteristisch sind, einen von der Drehstellung (ÕUB, ÕUW, ÕLB, ÕLW) abhängigen
Kompensationswert (µ). Die Steuereinrichtung (4) korrigiert einen Walzspaltsollwert (s*) für das Walzgerüst um den Kompensationswert (µ) und
beaufschlagt das Walzgerüst entsprechend.
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