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Abstract (en)
[origin: US2017261362A1] The disclosure provides a method of automatically determining a filling level of a plastic bag fastened via an open end
to a vertical post forming a support, the method comprising a step of detecting that the bag has reached a predetermined filling level by means
of a first distance sensor positioned on the post, a step of measuring the distance of the bag relative to the post by means of a second distance
sensor positioned on the post, step of detecting the presence of the bag fastened via an open end to the post by means of a third distance sensor
positioned on the post, and a step of detecting a filling level on the basis of the measurements taken by the distance sensors. The disclosure also
provides a unit for performing such a method.

Abstract (fr)
L'invention concerne un procédé de détermination automatique d'un niveau de remplissage d'un sac plastique (2) fixé par une extrémité ouverte
(2a) à un mât vertical (6) formant support, le procédé comprenant une étape de détection de l'atteinte d'un niveau prédéterminé de remplissage du
sac par l'intermédiaire d'un premier capteur de distance (10) positionné sur le mât, une étape de mesure de la distance relative du sac par rapport
au mât par l'intermédiaire d'un deuxième capteur de distance (12) positionné sur le mât, une étape de détection de la présence du sac fixé par une
extrémité ouverte au mât par l'intermédiaire d'un troisième capteur de distance (14) positionné sur le mât, et une étape de détermination d'un niveau
de remplissage à partir des mesures réalisées par les capteurs de distance. L'invention a également pour objet un boîtier (8) pour la mise en oeuvre
d'un tel procédé.
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