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Abstract (en)
[origin: JP2017202316A] PROBLEM TO BE SOLVED: To provide a system and method for cleaning a floor more flexibly and with improved
cleaning results with a cleaning robot.SOLUTION: The invention relates to a system for cleaning a floor with at least one cleaning robot (2), with
control means (50) for controlling the cleaning robot (2) and with communication means (52, 54) for detecting at least one environmental event, the
environmental event being a databank-determined event, in particular weather event, or a sensor-detected event. The control means (50) adjusts the
intensity of the use of the cleaning robot (2) for cleaning at least a portion of the floor, depending on the environmental event. The system solves the
technical problem of making a system and method for cleaning a floor more flexibly and with improved cleaning results with a cleaning robot. The
invention also relates to a method for cleaning a floor.SELECTED DRAWING: Figure 3

Abstract (de)
Die Erfindung betrifft ein System zur Reinigung eines Fußbodens mit mindestens einem Reinigungsroboter (2), mit Steuermitteln (50) zum Steuern
des Reinigungsroboters (2) und mit Kommunikationsmitteln (52, 54) zum Erfassen von mindestens einem Umweltereignis, wobei das Umweltereignis
ein aus einer Datenbank ermitteltes Ereignis, insbesondere Wetterereignis, oder ein mittels Sensoren ermitteltes Ereignis ist und wobei die
Steuermittel (50) in Abhängigkeit von dem Umweltereignis die Intensität des Einsatzes des Reinigungsroboters (2) für eine Säuberung zumindest
eines Teils des Fußbodens einstellen. Das System löst das technische Problem, ein System und ein Verfahren zur Reinigung eines Fußbodens
mit einem Reinigungsroboter flexibler und mit verbessertem Reinigungsergebnissen zu gestalten. Die Erfindung betrifft auch ein Verfahren zur
Reinigung eines Fußbodens.
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