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Abstract (en)
[origin: US2018093868A1] A method for controlling displacement of a load suspended to a point of attachment of a lifting machine includes an
acquisition step during which a piloting setpoint is acquired and which is representative of the displacement speed that the operator wishes to confer
on the suspended load, a processing step during which a setpoint called execution setpoint, which is applied to a drive motor in order to displace the
suspended load, is elaborated from the piloting setpoint, the processing step including a C3 smoothing substep by third-order filtering during which a
third-order filter is applied to the piloting setpoint in order to generate a filtered piloting setpoint of smoothness class C3, and the execution setpoint
is defined from the filtered piloting setpoint.

Abstract (fr)
La présente invention concerne un procédé de commande du déplacement d'une charge (1) suspendue à un point d'accroche (H) d'un engin de
levage (2), ledit procédé comprenant une étape (a) d'acquisition au cours de laquelle on acquiert une « consigne de pilotage » (V u ) représentative
de la vitesse de déplacement que le conducteur souhaite conférer à la charge (1) suspendue, puis une étape (b) de traitement au cours de
laquelle on élabore, à partir de ladite consigne de pilotage (Vu), une consigne dite « consigne d'exécution » (V trol ) qui est appliquée à un moteur
d'entraînement (7, 8) afin de déplacer la charge suspendue (1), l'étape (b) de traitement comportant une sous-étape (b4) de régularisation C 3 par
filtrage du troisième ordre au cours de laquelle on applique à la consigne de pilotage (V u ) un filtre du troisième ordre (F3) afin de générer une
consigne de pilotage filtrée (V f ) de classe de régularité C 3 , puis l'on définit la consigne d'exécution (V trol ) à partir de ladite consigne de pilotage
filtrée (V f ).
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