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Abstract (en)
[origin: WO2015135996A1] The development relates to a method, to a device, and to a system for strapping objects, wherein the following steps
are performed: transporting an object (7, 7') to a strapping station by means of at least one conveying device (13, 14), forming at least one loop of
a strap (2) around the object (7, 7') by means of a strapping device, connecting the ends of the loop to each other, wherein at least one position-
sensing means (17, 18, 19) senses the position of the object (7, 7). The problem addressed by the invention is that of simplifying the control of the
strapping process and making the control more flexible. This problem is solved in that, by means of a microcontroller, the motion of the components
activated during the strapping and of the object (7, 7') to be strapped is monitored and is optimally controlled individually for each strapping process
by a control unit (20).

Abstract (de)
Die Entwicklung betrifft ein Verfahren, eine Vorrichtung und ein System zum Umreifen von Gegenstanden, wobei Schritte durchgefiihrt werden:e
Transportieren eines Gegenstandes mittels mindestens einer Fordervorrichtung (13,14) zu einer Umreifungsstation, Bildung mindestens einer
Schlaufe aus einem Umreifungsband um den Gegenstand mittels einer Umreifungsvorrichtung,* Verbinden der Enden der Schlaufe miteinander.Die
Steuerung des Umreifungsvorgangs soll vereinfacht und flexibilisiert werden.Hierzu wird vorgeschlagen, mittels eines Mikrocontrollers die Bewegung
von den bei der Umreifung aktivierten Bauelementen und dem zu umreifenden Gegenstand durch eine Steuerungseinheit (11) zu Gberwachen
und individuell far jeden Umreifungsvorgang optimiert zu steuern.Um zu vermeiden, dass bestimmte Bereiche umreift werden, wird Folgendes
vorgeschlagen:« Erfassung der optischen Merkmale des Gegenstandes mittels einer Kamera (20);» Auswertung des Bildes der Kamera (20) zur
Ermittlung von Bereichen, die durch eine Umreifung nicht abgedeckt werden sollen;s Steuerung der Umreifungsposition, so die Umreifungsposition
auBerhalb der nicht zu umreifenden Bereiche liegen.
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