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Abstract (de)
Es wird eine Aufzuganlage (1) mit einem Aufzugschacht (3), einer Aufzugkabine (5) und einer Positionsmesseinrichtung (7) beschrieben. Die
Positionsmesseinrichtung (7) ist hierbei an der Aufzugkabine (5) hin zu einer stockwerkseitigen Schachtwand (9) gerichtet angeordnet und weist
mehrere vertikal Gbereinander angeordnete Sensoren (23) auf. Jeder der Sensoren (23) ist dazu eingerichtet, in einer Konfiguration, in der die
Aufzugkabine (5) mit ihrem Kabinenboden (19) nahe einer néchstbenachbarten Stockwerkstufe (17) ist, ein erstes Sensorsignal (S1) zu liefern,
wenn der Sensor (23) oberhalb einer nach oben gerichteten Oberflache (43) der nachstbenachbarten Stockwerkstufe (17) positioniert ist, und
ein zweites Sensorsignal (S2) zu liefern, wenn der Sensor (23) unterhalb der nach oben gerichteten Oberflache (43) der nachstbenachbarten
Stockwerkstufe (17) positioniert ist, wobei sich das erste Sensorsignal (S1) von dem zweiten Sensorsignal (S2) um mehr als einen vorgegebenen
Mindestsignalabstand (Sd) unterscheidet.Mithilfe der Positionsmesseinrichtung (7) kann ein Verfahren zum Ermitteln einer Position einer
Aufzugkabine (5) relativ zu der néchstbenachbarten Stockwerkstufe (17) implementiert werden, bei dem aus aufgenommenen Sensorsignalen
aller Sensoren (23) eine erste Gruppe (39) von Sensoren (23) der Positionsmesseinrichtung (7), welche ein erstes Sensorsignal (S1) liefern, und
eine zweite Gruppe (41) von Sensoren (23) der Positionsmesseinrichtung (7), welche ein zweites Sensorsignal (S2) liefern, bestimmt werden. Die
Position der Aufzugkabine (5) kann daraufhin basierend auf einer Position, an der die erste Gruppe (39) von Sensoren (23) vertikal an die zweite
Gruppe (41) von Sensoren (23) angrenzt, ermittelt werden.
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