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Abstract (en)
[origin: US2020056415A1] The present disclosure relates to an articulated-arm drive, in particular for a swing gate, with a drive unit comprising
an output shaft and an articulated arm, wherein the articulated arm comprises a first and a second articulated-arm member, which are rotatably
connected to each other by means of a first rotary joint, wherein the first articulated-arm member is connected or connectable to a stationary first
pivot point at the end facing away from the first rotary joint, and wherein the second articulated-arm member is rotatably connectable to a gate at the
end facing away from the first rotary joint. In accordance with the disclosure, the end of the first articulated-arm member facing away from the first
rotary joint is not connected to the output shaft and the output shaft is connected to one of the articulated-arm members via a coupling arm.

Abstract (de)
Die vorliegende Erfindung betrifft einen Gelenkarmantrieb, insbesondere für ein Drehtor, mit einer eine Abtriebswelle umfassenden Antriebseinheit
und einem Gelenkarm, wobei der Gelenkarm ein erstes und ein zweites Gelenkarmglied umfasst, welche mittels eines ersten Drehgelenks drehbar
miteinander verbunden sind, wobei das erste Gelenkarmglied an dem dem ersten Drehgelenk abgewandten Ende mit einem ortsfesten ersten
Drehpunkt verbunden oder verbindbar ist und wobei das zweite Gelenkarmglied an dem dem ersten Drehgelenk abgewandten Ende mit einem Tor
drehbar verbindbar ist. Erfindungsgemäß ist das dem ersten Drehgelenk abgewandte Ende des ersten Gelenkarmglieds nicht mit der Abtriebswelle
verbunden und die Abtriebswelle ist mit einem der Gelenkarmglieder über einen Koppelarm verbunden.
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