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Abstract (de)

Die vorliegende Anmeldung betrifft eine Greifvorrichtung zum formschllssigen Greifen eines PalettenfuBes (2) einer Transportpalette, umfassend
einen Grundkdrper (3), mindestens zwei an dem Grundkérper (3) angeordnete Greifarme (4), ein Betatigungselement (5) sowie mindestens ein
Ubersetzungsmittel (6), wobei die Greifarme (4) jeweils zumindest einen Kopplungsabschnitt (7) und zumindest einen Hakenabschnitt (8) aufweisen,
wobei die Greifarme (4) mittels ihrer Kopplungsabschnitte (7) jeweils unter Ausbildung einer Schwenkachse (10, 11) mit dem Grundkdrper

(3) gekoppelt sind, sodass die Greifarme (4) jeweils relativ zu dem Grundkérper (3) zwischen einer Offenstellung und einer SchlieBstellung
verschwenkbar sind, wobei das Betatigungselement (5) entlang einer Wirkungsachse (13) relativ zu dem Grundkérper (3) translatorisch zwischen
einer Nahstellung und einer Fernstellung bewegbar ist, wobei das Betatigungselement (5) derart mittels des mindestens einen Ubersetzungsmittels
(6) mit den Greifarmen (4) zusammenwirkt, dass eine Uberfiihrung des Betétigungselements (5) zwischen seiner Nahstellung und seiner
Fernstellung mittels des Ubersetzungsmittels (6) in eine Schwenkbewegung der Greifarme (4) relativ zu dem Grundkérper (3) und umgekehrt
Ubersetzbar ist.Um eine Greifvorrichtung bereitzustellen, deren Anwendung gegeniiber dem Stand der Technik verbessert ist, wird erfindungsgeman
vorgeschlagen, dass einander zugewandte Flanken der Hakenabschnitte jeweils zumindest einen Schragbereich aufweisen, innerhalb dessen

die Flanken schrag aufeinander zu laufend ausgebildet sind, wobei ein Abstand zwischen dem Grundkdrper abgewandte endseitigen Stellen der
Flanken der Greifarme gréBer ist als ein Abstand zwischen nahseitige Stellen der Flanken, die an einem dem Grundkdrper zugewandten Ende der
Flanken angeordnet sind.
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