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Abstract (de)
Die vorliegende Erfindung betrifft einen Saugroboter (1) zur autonomen Reinigung von Bodenflachen, umfassend ein Gehause (2), ein in dem
Gehause (2) angeordnetes Sauggeblése (3) zur Erzeugung eines Saugluftstroms, einen in dem Gehause (2) angeordneten Schmutzbehalter (4)
zur Aufnahme von Schmutzpartikeln, einen Saugmund (5), einen Saugkanal (6) zur stromungstechnischen Verbindung des Saugmundes (5) mit
dem Sauggeblése (3) sowie eine an dem Gehause (2) angeordnete, drehantreibbare Hauptbiirste (7), wobei Schmutzpartikel mittels zusatzlicher
Wirkung des Saugluftstroms am Saugmund (5) von der Bodenflache aufnehmbar und mittels des Saugkanals (6) zu dem Schmutzbehalter (4)
beférderbar sind, wobei sich die Hauptbirste (7) quer zu einer Fahrtrichtung (8) des Gehé&uses (2) erstreckt.Um einen Saugroboter bereitzustellen,
welcher zur Aufnahme von Feinstaub als auch von Grobschmutz gleichermaBBen geeignet ist, wird erfindungsgeman eine Hilfsbirste (9)
vorgeschlagen, die - entgegen der Fahrtrichtung (8) des Saugroboters (1) betrachtet - der Hauptbirste (7) vorgelagert ist und sich parallel zu
der Hauptburste (7) erstreckt, wobei die Hilfsblrste (9) derart relativ zu der Hauptbirste (7) angeordnet ist, dass eine horizontale Wirkebene (12)
der Hilfsbirste (9), bis zu der sich ein Burstenelement (11) der Hilfsbirste (9) maximal nach unten erstreckt, vertikal oberhalb einer horizontalen
Wirkebene (10) der Hauptbirste (7) angeordnet ist, bis zu der sich ein Birstenelement (13) der Hauptbiirste (7) maximal nach unten erstreckt,
sodass die Wirkebenen (10, 12) in einem Abstand (14) voneinander angeordnet sind.
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