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Abstract (en)
[origin: CA3159532A1] The invention relates to a method for determining operating properties of a drill-rod borehole pump (1), comprising a pump
head (110), which is connected to a kinematics converter (120) via a drill rod (5, 10), and the kinematics converter (120) is driven by an electric
motor (3), and furthermore a measuring means (130) is provided for measuring the power consumption of the motor (3) during operation of same,
said method comprising the steps of: a) measuring the current consumption and the operating voltage of the motor (3) over at least one pump cycle,
with which four operating phases of the borehole pump (1) can be associated in each case, and determining the power consumption of the motor
(3) therefrom; b) determining, for one pump cycle, a period and a maximum of the power consumption that corresponds to the torque maximum of
the borehole pump (1); c) determining a reference phase angle for the kinematics converter (120) with the aid of the properties of the kinematics
converter (120) and the power consumption of the motor (3); d) ascertaining a torque curve from the power consumption of the motor (3) with the aid
of the properties of the kinematics converter (120); e) determining the operating properties of the delivery pump (1) from the torque curve using the
period and the reference phase angle.

Abstract (de)
Verfahren zur Bestimmung von Betriebseigenschaften einer Gestänge-Tiefpumpe (1), umfassend einen Pump-Kopf (110), welcher über ein
Gestänge (5, 10) mit einem Kinematik-Wandler (120) verbunden ist, und der Kinematik-Wandler (120) von einem elektrischen Motor (3) angetrieben
wird, und ferner ein Erfassungsmittel (130) vorgesehen ist, die Leistungsaufnahme des Motors (3) während dessen Betrieb zu erfassen, umfassend
die Schritte:a) Erfassen der Stromaufnahme und der Betriebsspannung des Motors (3) über zumindest einen Pumpzyklus, welchem jeweils vier
Betriebsphasen der Tiefpumpe (1) zugeordnet werden können und daraus Bestimmen der Leistungsaufnahme des Motors (3),b) Bestimmen
für einen Pumpzyklus einer Periodendauer und eines Maximums der Leistungsaufnahme, welches dem Drehmoment-Maximum der Tiefpumpe
(1) entspricht,c) Bestimmen eines Bezugsphasenwinkels für den Kinematik-Wandler (120) mithilfe der Eigenschaften des Kinematik-Wandlers
(120) und der Leistungsaufnahme des Motors (3),d) Ermitteln eines Drehmoment-Verlaufs aus der Leistungsaufnahme des Motors (3) mithilfe der
Eigenschaften des Kinematik-Wandlers (120),e) Bestimmen der Betriebseigenschaften der Förder-Pumpe (1) aus dem Drehmoment-Verlauf unter
Verwendung der Periodendauer und Bezugsphasenwinkel.
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