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Abstract (de)

Die Erfindung betrifft ein fahrerloses Transportfahrzeug (1), insbesondere fiir den Transport von Ladungstrégern, das einen Tragrahmen (3), ein
Fahrwerk (4) und eine Lastaufnahmeplattform (5) zur Aufnahme eines Ladungstrégers aufweist, wobei die Lastaufnahmeplattform (5) an dem
Tragrahmen (3) angeordnet ist und der Tragrahmen (3) und das Fahrwerk (4) in vertikaler Richtung unterhalb der Lastaufnahmeplattform (5)
angeordnet sind, wobei das Fahrwerk (4) eine Mittelachse (10) mit zwei nicht gelenkten Radern (10a, 10b), eine Vorderachse (11) mit mindestens
einer gelenkten Radeinheit (11a) und eine Hinterachse (12) mit mindestens einer gelenkten Radeinheit (12a) aufweist. Erfindungsgeman sind die
Mittelachse (10) und die Vorderachse (11) des Fahrwerks (4) an einem ersten Ausleger (15) angeordnet, der mit dem Tragrahmen (3) mittels einer
ersten Gelenkachse (G1), die eine in Fahrzeugquerrichtung (Q) verlaufende horizontale Schwenkachse (S1) aufweist, gelenkig verbunden ist, und
ist die Hinterachse (12) des Fahrwerks (4) an einem zweiten Ausleger (16) angeordnet, der mit der Mittelachse (10) oder dem ersten Ausleger
(15) mittels einer zweiten Gelenkachse (G2), die eine in Fahrzeugquerrichtung (Q) verlaufende horizontale Schwenkachse (S2) aufweist, gelenkig
verbunden ist, wobei der zweite Ausleger (16) mittels eines Koppelelements (20) mit dem Tragrahmen (3) verbunden ist, das mit dem zweiten
Ausleger (16) und mit dem Tragrahmen (3) gelenkig verbunden ist.
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