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Abstract (en)
[origin: US2022133112A1] A self-propelled cleaning appliance has a drive unit for moving the cleaning appliance within an environment, a
communication interface for outputting a message to a user of the cleaning appliance, an obstacle detection device for detecting obstacles within
the environment and a computing device that generates an environment map based on the obstacles detected by the obstacle detection device and
for transmitting control commands to the communication interface. The computing device is designed for determining a first environment section, in
which a position of a movable obstacle changes in a recurring manner, and for determining a second environment section that could only be cleaned
incompletely. The computing device compares the position of the determined first environment section with the position of the determined second
environment section and outputs a message concerning the movable obstacle to a user of the cleaning appliance via the communication interface if
the positions match.

Abstract (de)
Die Erfindung betrifft einen sich selbsttätig fortbewegendes Reinigungsgerät (1) mit einer Antriebseinrichtung (2) zur Fortbewegung des
Reinigungsgerätes (1) innerhalb einer Umgebung, einer Kommunikationsschnittstelle (3) zur Ausgabe einer Mitteilung (4) an einen Nutzer
des Reinigungsgerätes (1), einer Hindernisdetektionseinrichtung (5) zur Detektion von Hindernissen (6, 7) innerhalb der Umgebung und einer
Recheneinrichtung (8), welche eingerichtet ist, basierend auf den von der Hindernisdetektionseinrichtung (5) detektierten Hindernissen (6, 7)
eine Umgebungskarte (9) zu erstellen und Steuerbefehle an die Kommunikationsschnittstelle (3) zu übermitteln, wobei die Recheneinrichtung des
Weiteren eingerichtet ist, einerseits einen ersten Umgebungsteilbereich (10, 11) zu ermitteln, in welchem sich eine Position eines beweglichen
Hindernisses (6, 7) zeitlich wiederkehrend ändert, und anderseits einen zweiten Umgebungsteilbereich (10, 11) zu ermitteln, welcher nur
unvollständig gereinigt werden konnte. Um den Reinigungserfolgt des Reinigungsgerätes (1) zu verbessern, wird vorgeschlagen, dass die
Recheneinrichtung (8) eingerichtet ist, die Position des ermittelten ersten Umgebungsteilbereiches (10, 11) mit der Position des ermittelten zweiten
Umgebungsteilbereiches (10,11) zu vergleichen und bei Übereinstimmung der Positionen eine das bewegliche Hindernis (6, 7) betreffende
Mitteilung (4) an einen Nutzer des Reinigungsgerätes über die Kommunikationsschnittstelle (3) auszugeben, wobei die Recheneinrichtung (8)
eingerichtet ist, eine zeitlich wiederkehrende Positionsveränderung des beweglichen Hindernisses (6, 7) durch einen Vergleich mehrerer zeitlich
aufeinanderfolgend erstellter Umgebungskarten (9) zu ermitteln, und wobei die Mitteilung (4) eine Aufforderung enthält, das Hindernis (6, 7) manuell
aus dem definierten Umgebungsteilbereich (10, 11) zu entfernen, nämlich an einen bestimmten in der Mitteilung (4) definierten Ort zu verlagern,
welcher sich außerhalb des Umgebungsteilbereiches (10), in welchem sich die Position des beweglichen Hindernisses (6, 7) zeitlich wiederkehrend
ändert, befindet.
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