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Abstract (en)
[origin: US2023050260A1] The present invention relates to a base plate (10) for an autonomously guided industrial truck with a longitudinal direction
(L) and a width direction (B), which is provided to form a base plate arrangement and to downward delimit a vehicle body of the industrial truck in
sections, comprising a plate body (12), which is provided to define an outline of the base plate arrangement at least in sections. Here, the base plate
(10) according to the invention has an opening (14) which is central in relation to the width direction (B) and is provided for accommodating a drive
wheel of the industrial truck, and at least one recess (16a, 16b) which is offset in relation to a longitudinal center axis (L) in the width direction (B)
and is provided for accommodating a support wheel arrangement of the industrial truck.

Abstract (de)
Die vorliegende Erfindung betrifft eine Grundplatte (10) für ein autonom geführtes Flurförderzeug mit einer Längs- (L) und einer Breitenrichtung
(B), welche da-zu vorgesehen ist, eine Grundplatten-Anordnung zu bilden und einen Fahrzeugkörper des Flurförderzeugs abschnittsweise nach
unten zu begrenzen, umfassend einen Plattenkörper (12), welcher dazu vorgesehen ist, wenigstens abschnittsweise einen Umriss der Grundplatten-
Anordnung zu definieren. Hierbei weist die erfindungsgemäße Grundplatte (10) eine bezüglich der Breitenrichtung (B) zentrale Durchbrechung
(14), welche dazu vorgesehen ist, ein Antriebsrad des Flurförderzeugs aufzunehmen, und wenigstens eine bezüglich einer Längs-Mittelachse (L) in
Breitenrichtung (B) versetzte Ausnehmung (16a, 16b) auf, welche dazu vorgesehen ist, eine Stützrad-Anordnung des Flurförderzeugs aufzunehmen.
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