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Abstract (fr)
L'invention concerne un dispositif (D) d'aide a la déambulation d'un patient comportant un chassis (1) équipé de roues (11 ; 13), un support de
selle (7) surmontant ledit chéassis (1), deux segments mobiles (91, 93) disposés de part et d'autre dudit support de selle (7) et appartenant a un
pédalier (90), caractérisé en ce que chaque segment mobile (91, 93) est articulé autour d'un axe (91", 93") transversal audit chassis (1) et coulisse
le long de rails longitudinaux paralléles, ledit dispositif d'aide a la déambulation (D) comportant en outre un élément (6) de calage du pied ou de
la jambe du patient et des moyens (8) d'écartement des cuisses du patient disposés de part et d'autre dudit support de selle (7), lesdits moyens
d'écartement (8) suivant le mouvement alternatif des membres inférieurs du patient maintenus par lesdits éléments de calage (6) et par lesdits
moyens d'écartement (8) lorsque le patient est installé sur ledit dispositif.
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