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Abstract (fr)
La présente invention concerne un procédé d'aide au pilotage d'un aéronef a proximité d'une zone survolée. Ledit procédé comporte des étapes de
détermination d'une attitude et d'une hauteur dudit aéronef, de capture d'une image de ladite zone survolée a I'aide d'une caméra positionnée sous
ledit aéronef, et d'affichage sur un dispositif de visualisation (15) d'une représentation (20) de ladite zone survolée couvrant un champ angulaire d'au
moins 220° dans un plan vertical. Des étapes de calcul d'une premiére position (33) et d'un seconde position (113) sur ladite représentation (20)
de projections verticales de points de référence dudit aéronef et de ladite caméra sur ladite zone survolée en fonction de ladite attitude et de ladite
hauteur. Enfin, des étapes d'affichage d'un symbole (21) représentant ledit aéronef et positionné sur ladite premiére position (33), ainsi que d'un
cercle d'horizon (25) représentant une ligne d'horizon artificiel et centré sur ladite seconde position (113) sont réalisées.
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