
Title (en)
METHOD AND SYSTEM TO ASSIST WITH PILOTING AN AIRCRAFT IN FLIGHT

Title (de)
HILFSVERFAHREN UND VORRICHTUNG ZUR STEUERUNG EINES LUFTFAHRZEUGS IM FLUG

Title (fr)
PROCEDE ET SYSTEME D'AIDE AU PILOTAGE D'UN AERONEF EN VOL

Publication
EP 4170627 A1 20230426 (FR)

Application
EP 22185811 A 20220719

Priority
FR 2111238 A 20211022

Abstract (fr)
La présente invention concerne un procédé d'aide au pilotage d'un aéronef à proximité d'une zone survolée. Ledit procédé comporte des étapes de
détermination d'une attitude et d'une hauteur dudit aéronef, de capture d'une image de ladite zone survolée à l'aide d'une caméra positionnée sous
ledit aéronef, et d'affichage sur un dispositif de visualisation (15) d'une représentation (20) de ladite zone survolée couvrant un champ angulaire d'au
moins 220° dans un plan vertical. Des étapes de calcul d'une première position (33) et d'un seconde position (113) sur ladite représentation (20)
de projections verticales de points de référence dudit aéronef et de ladite caméra sur ladite zone survolée en fonction de ladite attitude et de ladite
hauteur. Enfin, des étapes d'affichage d'un symbole (21) représentant ledit aéronef et positionné sur ladite première position (33), ainsi que d'un
cercle d'horizon (25) représentant une ligne d'horizon artificiel et centré sur ladite seconde position (113) sont réalisées.
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