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Abstract (en)
[origin: US2023166947A1] An improved method for controlling a lifting device, which moves a load along a first movement direction and along a
second movement direction within a specified working area of the lifting device from a starting point to an end point. Individual movements are
planned for the first movement direction and for the second movement direction, by which the load is moved on while avoiding a collision with a
changed or newly specified obstacle.

Abstract (de)
Um ein gegenüber dem Stand der Technik verbessertes Verfahren zum Steuern einer Hebeeinrichtung (1), welche eine Last (8) entlang einer ersten
Bewegungsrichtung (X) und entlang einer zweiten Bewegungsrichtung (Y) innerhalb eines vorgegebenen Arbeitsbereichs (15) der Hebeeinrichtung
(1) von einem Anfangspunkt (A) zu einem Endpunkt (E) bewegt, anzugeben, werden für die erste Bewegungsrichtung (X) und für die zweite
Bewegungsrichtung (Y) Einzelbewegungen (TE<sub>X</sub>, TE<sub>Y</sub>) geplant, mittels derer die Last (8) unter Vermeidung einer
Kollision mit einem geänderten oder neu vorgegebenen Hindernis (11) weiterbewegt wird.
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