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Abstract (en)
[origin: US2023405746A1] A method includes feeding material in wire, rod or band form to a bending head through the a guiding nozzle of a feeding
device and bending the material via a bending die. The bent material is taken out of the bending machine by a robot gripper arm controlled via a
control device, and the bending die and/or the guiding nozzle is removed from the bending machine by a, preferably the same, robot gripper arm.
Optionally, a further bending die and/or a further guiding nozzle is arranged on the bending machine by a, preferably the same, robot gripper arm.
Optionally, the material is fed to the bending head through the further guiding nozzle and/or bent via the further bending die. Optionally, the bent
material is removed from the bending machine by a, preferably the same, robot gripper arm.

Abstract (de)
Verfahren zum automatischen Wechseln wenigstens einer Biegematrize (1) und/oder wenigstens einer Führungsdüse (2) einer Biegemaschine
(3) für draht-, stab- oder bandförmiges Material (4), wobei die, insbesondere in chronologischer Reihenfolge durchzuführenden, Verfahrensschritte
durchgeführt werden:- draht-, stab- oder bandförmiges Material (4) wird wenigstens einem Biegekopf (5) durch die wenigstens eine Führungsdüse
(2) wenigstens einer Zuführvorrichtung (21) zugeführt und über die wenigstens eine Biegematrize (1) gebogen,- das gebogene Material (4)
wird durch einen über wenigstens eine Steuerungseinrichtung (6) gesteuerten Robotergreifarm (7) von der Biegemaschine (3) entnommen- die
wenigstens eine Biegematrize (1) und/oder die wenigstens eine Führungsdüse (2) wird durch einen, vorzugsweise selbigen, Robotergreifarm (7)
von der Biegemaschine (3) entfernt- optional wird wenigstens eine weitere Biegematrize(1) und/oder wenigstens eine weitere Führungsdüse(2)
durch einen, vorzugsweise selbigen, Robotergreifarm (7) an der Biegemaschine (3) angeordnet- optional wird draht-, stab- oder bandförmiges
Material (4) dem wenigstens einen Biegekopf (5) durch die wenigstens eine weitere Führungsdüse (2) zugeführt und/oder über die wenigstens
eine weitere Biegematrize (1) gebogen,- optional wird das gebogene Material (4) durch einen, vorzugsweise selbigen, Robotergreifarm (7) von der
Biegemaschine (3) entferntDie Erfindung betrifft auch eine Biegemaschine und eine Biegematrize.
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