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Abstract (de)
Die Erfindung bezieht sich unter anderem auf ein Verfahren zum Betrieb eines mehrgliedrigen Fahrzeugs, insbesondere Eisenbahnzugs.
Erfindungsgeman ist vorgesehen, dass wahrend der Fahrt des Fahrzeugs mit einem im Bereich eines vorderen Endes des Fahrzeugs angeordneten
vorderen Sensor (21) eine vom jeweiligen Ort der befahrenen Strecke (30) abhangige Eigenschaft im zeitlichen Verlauf unter Bildung eines
ersten Eigenschaftsverlaufs (EV1) gemessen wird, wahrend der Fahrt des Fahrzeugs mit einem im Bereich eines hinteren Endes des Fahrzeugs
angeordneten hinteren Sensor (22) die vom jeweiligen Ort der befahrenen Strecke (30) abhangige Eigenschaft im zeitlichen Verlauf unter Bildung
eines zweiten Eigenschaftsverlaufs (EV2) gemessen wird, der erste und zweite Eigenschaftsverlauf (EV1, EV2) einer Korrelationsprifung unter
Bildung eines zeitlichen Abstandswerts (dT) unterzogen werden, der den zeitlichen Abstand zwischen einem zweiten Zeitpunkt (t2), an dem der
hintere Sensor (22) einen vom vorderen Sensor (21) bereits zuvor passierten Ort passiert oder passiert hat, und einem ersten Zeitpunkt (t1), an
dem der vordere Sensor (21) den genannten Ort bereits passiert hat, angibt, und auf der Basis des zeitlichen Abstandswerts (dT) die Lange des
Fahrzeugs unter Bildung eines Langenwerts (LZ) ermittelt wird.
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