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(54) Pince de contact électrique, et dispositif a pince pourvu d’une telle pince

(57) L'invention concerne une pince de connexion
(1) comprenant un corps de pince (2) définissant un plan
(3) de pincement, une premiére série de doigts de con-
tact (5) montés longitudinalement sur le corps de pince
(2), d'un cété du plan de pincement (3), et une deuxiéme
série de doigt de contact (5) montée longitudinalement
sur le corps de pince (2), de l'autre cbté du plan de pin-
cement (3), en regard de la premiére série chaque doigt
de contact (5) ayant une face frontale (6) en regard du
plan de pincement (3), une face dorsale (7) opposée a
la face frontal (6), une premiére (8a) et une deuxiéme

FI1G

(8b) extrémités frontales en regard du plan de pince-
ment (3), les dites premiére et deuxiéme séries définis-
sant une premiére machoire (9a) entre les premiers ex-
trémités frontales (8a) des doigts de contact (5) en re-
gard, et une deuxiéme méchoire (9b) entre les deuxié-
mes extrémités frontales (8b) des doigts de contact (5)
en regard, selon l'invention chaque doigt de contact (5)
des premiére et deuxiéme séries monté sur ledit corps
de pince (2), est mobile indépendamment des autres
doigts.
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Description

L'invention concerne une pince de contact électri-
que, et un dispositif & pince pourvu d'une telle pince.

L'invention concerne en particulier une pince de
contact et un dispositif & pince destinés notamment a
&tre montés sur les pbles des disjoncteurs sectionneurs
& mouvement rotatif.

On connait des pinces de connexion comprenant
un corps de pince définissant un plan longitudinal de
pincement, une premiére série de doigts de contact
montée longitudinalement sur le corps de pince, d'un
c6té du plan de pincement, et une deuxiéme série de
doigt de contact montée longitudinalement sur le corps
de pince, de 'autre cété du plan de pincement, en re-
gard de la premiére série. Chaque doigt de contact a
une face frontale en regard du plan de pincement, une
face dorsale opposée a la face frontale, une premiére
et une deuxiéme extrémités frontales en regard du plan
de pincement. Les dites premiére et deuxiéme séries
définissent une premiére méachoire entre les premiéres
extrémités frontales des doigts de contact en regard, et
une deuxiéme méachoire entre les deuxiémes extrémités
frontales des doigts de contact en regard. Les premiéres
extrémités de chaque série sont liées ensemble par un
axe longitudinal, I'écartement entre chaque extrémité
d'une méme série étant maintenu par des entretoises
portées par ledit axe. Les deuxiémes extrémités de cha-
que série sont elles aussi liées par un axe longitudinal.
Cet axe est en outre associé au corps de pince par une
association a jeu radial pour permettre le mouvement
des deuxiémes extrémités par rapport au corps de pin-
ces. L'écartement entre chaque deuxiéme extrémité
d'une méme série est aussi maintenu par des entretoi-
ses portées par l'axe. L'écartement entre deux doigts
en vis & vis est obtenu par une entretoise transversale.
L'élasticité de la pince est obtenue par un ressort héli-
coidal tendu entre deux doigts en vis a vis. Une telle
pince fait partie d'un dispositif de pince. Ce dispositif
comprend, outre la pince, un support sur lequel le corps
de pince est monté rigidement, la deuxiéme méachoire
enserrant ledit support. Le but de ce dispositif est que
la premiére méachoire vienne s'enserrer, par pivotement
autour d'un axe perpendiculaire au plan de pincement,
sur une barre conductrice afin d'assurer le passage d'un
courant électrique entre le support et la barre.

La pince et le dispositif de pince décrits ci-dessus
ont des inconvénients, a savoir :

- le nombre important de piéces constitutives de la
pince. En effet pour le montage d'une pince ayant
des séries de six doigts de contact il faut au mini-
mum, une vingtaine d'entretoises axiales, trois en-
tretoises transversales (une pour quatre doigts),
trois ressorts a boudin (un pour quatre doigts) et
leurs points d'appui, quatre axes longitudinaux.

- lefait que les doigts d'une méme série sont montés
solidaires les uns avec les autres par l'intermédiaire
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des axes longitudinaux induit un mouvement d'en-
semble des extrémités. Ainsi sila barre conductrice
présente une déviation axiale telle qu'elle ne soit
pas dans le plan de pincement, une partie des ex-
trémités ne pourront étre au contact de la barre
puisqu'elles sont contraintes & un alignement sui-
vant les axes longitudinaux.

- le fait que le corps de pince soit monté rigidement
sur le support n'autorise aucune inclinaison de la
pince par rapport au support. De ce fait, si la barre
n'est pas exactement comprise dans le plan de pin-
cement, celle-ci ne peut pénétrer dans la premiére
machoire.

Un premier but de la présente invention est de pro-
poser une pince comprenant un nombre de piéces limi-
té, de montage aisé.

Un autre but de la présente invention est de fournir
une pince ou les doigts sont montés indépendants les
uns des autres, de sorte que chaque doigt de contact
ait son propre mouvement de pincement.

Un autre but de la présente invention est d'articuler
le corps de pince sur le support de maniére a ce que la
barre puisse pénétrer dans la premiére méchoire méme
si elle n'est pas exactement comprise dans le plan de
pincement initial.

Un autre but de la présente invention est de fournir
une extrémité de doigt de contact en forme de cuillére
présentant un bord d'attaque arrondi dans toutes les di-
rections et notamment dans celle de l'axe longitudinal
de la pince.

A cet effet l'invention concerne une pince de con-
nexion comprenant un corps de pince définissant un
plan longitudinal de pincement, une premiére série de
doigts de contact montés longitudinalement sur le corps
de pince, d'un cbté du plan de pincement, et une deuxié-
me série de doigt de contact montés longitudinalement
sur le corps de pince, de l'autre cété du plan de pince-
ment, en regard de la premiére série, Chaque doigt de
contact ayant une face frontale en regard du plan de
pincement, une face dorsale opposée & la face frontale,
une premiére et une deuxiéme extrémités frontales en
regard du plan de pincement, les dites premiére et
deuxiéme séries définissant une premiére machoire en-
tre les premiéres extrémités frontales des doigts de con-
tact en regard, et une deuxiéme machoire entre les
deuxiémes extrémités frontales des doigts de contact
en regard.

Selon l'invention chaque doigt de la premiére et de
la deuxiéme séries monté sur ledit corps de pince, est
mobile indépendamment des autres doigts.

La pince comprend un élément de blocage frontal
sur lequel porte une zone centrale frontale de la face
frontale du doigt, et un élément d'appui dorsal sur lequel
porte une zone centrale dorsale de la face dorsale du
doigt.

Au moins une des zones frontale ou dorsale porte
sur respectivement I'élément de blocage ou d'appui par
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I'intermédiaire d'un élément élastique.

Selon une forme de réalisation de l'invention, le
corps de pince comprend deux extrémités transversales
de forme générale en "U", couplée |'une a l'autre par au
moins deux montants longitudinaux en regard, chaque
montant comprenant une pluralité d'alvéoles d'accuell
des doigts de contact, chacune des alvéoles ayant un
fond et deux parois latérales, chaque doigt de contact
comprenant un passage central ou équivalent ajusté a
la largeur entre les parois latérales des alvéoles d'ac-
cueil, des agrafes longitudinales de maintien étant mon-
tées sur le corps de pince parallélement aux montants
transversaux, bloquant les faces libres des doigts mon-
tés dans lesdites alvéoles. Avantageusement le corps
de pince est monobloc. Les alvéoles, localisées sur les
faces en regard des montants transversaux, forment
lesdits éléments d'appui dorsal, et lesdites agrafes, blo-
quant les faces frontales des doigts de contact, forment
les éléments de blocage frontal.

L'élément élastique est une lame élastique interca-
Iée entre le fond de l'alvéole et la face dorsale du doigt
de contact associé. La lame élastique a une forme gé-
nérale en "U", et le doigt de contact a des exirémités
dorsales creusées, logeant les extrémités libres de la
lame élastique en forme de "U", la branche centrale de
la lame élastique étant au contact du fond de l'alvéole.

La pince comprend une agrafe longitudinale par
montant longitudinal, ayant une partie centrale longitu-
dinale blogquant les doigts de contact, et deux parties
extrémes encliquetable sur ou dans les exirémités
transversales.

En position préte a étre associée, la pince com-
prend un outil prétendeur, précontaignant les éléments
élastiques pour ouvrir la machoire destinée a enserrer
le support.

L'invention concerne aussi un dispositif & pince de
connexion comprenant un support conducteur, et une
pince de connexion ayant un corps de pince définissant
un plan longitudinal de pincement, une premiére série
de doigts de contact montée longitudinalement sur le
corps de pince, d'un ¢bté du plan de pincement, et une
deuxiéme série de doigt de contact montée longitudina-
lement sur le corps de pince, de l'autre c6té du plan de
pincement, en regard de la premiére série, Chaque
doigt de contact ayant une face frontale en regard du
plan de pincement, une face dorsale opposée a la face
frontal, une premiére et une deuxiéme extrémités fron-
tales en regard du plan de pincement, les dites premiére
et deuxiéme séries définissant une premier machoire
entre les premiers extrémités frontales des doigts de
contact en regard, et une deuxiéme méchoire entre les
deuxidmes extrémités frontales des doigts de contact
en regard, ledit corps de pince étant solidarisé au sup-
port, I'une des méchoires enserrant le support. Selon
l'invention, le dispositif comprend des moyens d'asso-
ciation du corps de pince sur le support pour que le
corps de pince soit libre de basculer autour d'un axe de
basculement longitudinal par rapport au support.
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Avec une pince selon le mode de réalisation de I'in-
vention les branches transversales des deux extrémités
transversales en forme de "U" recouvrent les extrémités
transversales du support, un axe longitudinal de bascu-
lement passant au travers des dites branches transver-
sales et du support.

Les avantages d'une telle pince et d'un tel dispositif
a pince sont notamment :

- une simplification sensible du montage de la pince
due a une diminution des piéces constitutive;

- une facilité de montage due au fait que toutes les
pieces élastiques sont montées détendues, et ne
sont contrainte que dans |'étape postérieure ou la
pince est mise en position préte a étre utilisée;

- chaque doigt a son propre mouvement de pince-
ment indépendant des autres doigts;

- unmontage basculant du corps de pince sur le sup-
port.

D'autres avantages et caractéristiques de la pré-
sente invention résulterons de la description qui va sui-
vre en référence aux dessins annexés dans lesquels :

- lafigure 1 est une vue schématique en coupe trans-
versale d'une pince selon l'invention en position de
repos;

- lafigure 2 est une vue schématique de cété d'une
pince selon l'invention en position préte a étre as-
sociée sur un support;

- lafigure 3 est une vue schématique en coupe selon
la ligne -l de la vue de la figure 2;

- lafigure 4 est une vue schématique en coupe selon
la ligne IV-1V de la vue de la figure 3;

- lafigure 5 est une vue schématique en coupe selon
la ligne V-V de la vue de la figure 3;

- lafigure 6 est une vue schématique en coupe trans-
versale d'un dispositif selon l'invention;

- les figures 7 et 8 sont des vues schématiques en
coupe transversale du dispositif de la figure 6 en
position enclenchée.

La pince 1 selon l'invention comprend un corps de
pince 2 définissant un plan de pincement 3. Le terme
longitudinal se rapporte a une droite de référence com-
prise dans le plan de pincement 3. Le terme transversal
se rapporte au plan perpendiculaire a ladite droite de
référence.

La pince 1 comprend en outre une premiére série
de doigts de contact 5 montés longitudinalement sur le
corps de pince 2, d'un ¢bté du plan de pincement 3, et
une deuxiéme série de doigt de contact 5 montés lon-
gitudinalement sur le corps de pince 2, de l'autre c6té
du plan de pincement 3, en regard de la premiére série,
Chaque doigt de contact 5 ayant une face frontale 6 en
regard du plan de pincement 3, une face dorsale 7 op-
posée alaface frontal 6, une premiére 8a et une deuxie-
me 8b extrémités frontales en regard du plan de pince-
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ment 3. les premiére et deuxiéme séries définissent une
premier machoire 9a entre les premiéres exirémités
frontales 8a des doigts de contact 5 en regard, et une
deuxiéme méachoire 9b entre les deuxiémes extrémités
frontales 8b des doigts de contact 5 en regard.

Dans un mode de réalisation, la pince comprend un
élément de blocage frontal 11 sur lequel porte une zone
centrale frontale de la face frontale 6 du doigt de contact
5 et un élément d'appui dorsal 12 sur lequel porte une
zone centrale dorsale de la face dorsale 7 du doigt de
contact 5.

Avantageusement au moins une des faces frontale
ou dorsale comprend un élément élastique.

Le corps de pince 2 comprend deux exirémités
transversales 14 de forme générale en "U", couplées
I'une & l'autre par au moins deux montants longitudinaux
15 en regard, chaque montant 15 comprenant une plu-
ralité d'alvéoles 16 d'accueil des doigts de contact 5,
chacune des alvéoles 16 ayant un fond 20 et deux pa-
rois latérales 18. Chaque doigt de contact 5 comprenant
quatre saillies longitudinales 50 définissant un passage
central 17 ajusté a la largeur entre les parois latérales
18 des alvéoles 16 d'accueil, de telle maniére qu'en po-
sition montée, le doigt de contact repose sur le fond de
I'alvéole par sa face frontale 6 ou dorsale 7, les saillies
50 coopérant avec les parois latérales 18 pour bloquer
le doigt de contact en translation dans des directions
contenues dans le plan de pincement 3. Le passage
central 17 du doigt de contact 5 comprend une partie
emboutie 51 permettant d'augmenter la hauteur d'en-
castrement du doigt de contact dans l'alvéole, empé-
chant ainsi un retournement possible du doigt de con-
tact 5 dans son alvéole d'accueil 16. Des agrafes longi-
tudinales 19 de maintien sont montées sur le corps de
pince 2 parallélement aux montants longitudinaux 15 et
bloquent les faces restées libres des doigts de contact
5 montés dans lesdites alvéoles 16.

Dans les représentations des figures, le corps de
pince 12 est monobloc, les branches libres de la forme
en "U" s'étendant du cbté des premiéres extrémités 8a
des doigts de contact 5. Les alvéoles, localisée sur les
faces en regard des montants longitudinaux 15, forment
lesdits éléments d'appui dorsal 12, et lesdites agrafes
19, bloquant les zones centrales des faces frontales 6
des doigts de contact 5, forment les éléments de bloca-
ge frontal 11.

Chaque doigt comprend une lame élastique 13 in-
tercalée entre le fond 20 de l'alvéole 16 et laface dorsale
7 du doigt de contact 5 associé.

Au moins une des extrémités de chaque doigt de
contact 5 a une forme générale en cuillére, le dos de la
cuillére étant l'extrémité frontale 8a, 8b dudit doigt de
contact 5.

La lame élastique 13 a une forme générale en "U".
Les extrémités libres 22 de la lame élastique 13 en for-
me de "U" viennent se logées dans des parties creuses
dorsales des exirémités des doigts de contact 5, labran-
che centrale 23 de la lame élastique 13 étant au contact
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du fond 20 de l'alvéole 16.

La pince comprend une agrafe longitudinale 19 par
montant longitudinal 15. Chaque agrafe 19 a une partie
centrale longitudinale 24 bloquant les doigts de contact
5, et deux parties extrémes 25 encliquetables sur ou
dans les extrémités transversales 14. La partie centrale
longitudinale 24 de l'agrafe 19 est positionnée entre les
premiéres extrémités 8a des doigts de contact 5 et les
montants longitudinaux 15. Avantageusement, le systé-
me d'encliquetage vient de moulage avec le corps de
pince monobloc. Dans la forme de réalisation représen-
tée sur lafigure 2, le systéme d'encliquetage est du type
a chicane, la partie extréme 25 vient s'enrouler d'un
quart de tour autour d'un plot 52 d'axe longitudinal loca-
lisé sur la face externe des extrémités transversales 14,
I'extrémité libre 53 de ladite partie extréme 25 venant
se bloquer contre une butée 54 en opposition avec le
plot 52.

Sur lafigure 1, la pince est représentée en position
de repos. C'est ainsi que la pince est confectionnée,
sans aucune piéce élastique précontrainte, ce qui faci-
lite sensiblement |'étape de montage.

Sur les figures 2 a 5, la pince est représentée en
position préte a I'emploi. Dans cette position, il a été in-
troduit un outil prétendeur 26, précontraignant les lames
élastiques 13, de maniére que la deuxidme méachoire 9b
soit ouverte, préte a enserrer le support sur lequel la
pince sera associée. Cet outil 26 est positionné entre
les deux séries de doigts de contact 5, entre les deuxié-
mes exirémités 8b des doigts de contact 5 et les mon-
tants longitudinaux 15. Dans le mode de réalisation re-
présenté sur les figures, l'outil 26, repose sur la branche
centrale de laforme en "U" des extrémités transversales
14. L'outil 26 est un fil de section circulaire cintré en for-
me de rectangle, venant se clipser dans des formes
aménagées a l'intersection des branches libres avec la
branche centrale des extrémités transversales en forme
de "U".

L'invention concerne aussi un dispositif & pince de
connexion comprenant un support conducteur 30, et
une pince de connexion 1 telle que décrite ci-dessus.
Le corps de pince 2 est associé au support 30, la deuxié-
me machoire 9b enserrant le support. Le corps de pince
2 et le support sont associés par des moyens d'asso-
ciation tels que le corps de pince 2 soit libre de basculer
par rapport au support 30 autour d'un axe de bascule-
ment longitudinal 31.

Selon les représentations des figures les moyens
d'association comprennent les branches centrales des
extrémités transversales 14 en forme de "U", chacune
pourvue d'un trou circulaire 32 de méme axe, un alésa-
ge longitudinal 33 traversant de part en part le support
30, et un axe 31. La deuxiéme méachoire 9b enserre le
support 30, les branches centrales des extrémités trans-
versales 14 en forme de "U" venant en recouvrement
des extrémités transversales du support 30, les trous
viennent en regard de alésage, l'axe longitudinal de
basculement passant au travers desdits trous et dudit
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alésage.

Selon l'invention, la pince, en fin de confection, a
I'aspect de la figure 1.

La pince est livrée préte a I'emploi sous 'aspect re-
présenté sur les figures 2 a 5.

La figure 6 représente le dispositif selon I'invention,
la pince étant associée sur le support.

La figure 7 représente le dispositif en position en-
clenchée normale, c'est a dire lorsque la barre 36 est
dans le méme plan que le support 30.

La figure 8 représente le dispositif en position en-
clenchée avec basculement, c'esta dire lorsque la pince
bascule pour rattraper le jeu existant entre le plan de la
barre 36 et le plan du support 30.

Dans les deux derniéres configurations (fig. 7 et 8)
les doigts de contact sont bien positionnés sur le support
30 et sur la barre 36 grace a la compression des lames
élastiques 13.

Ce type de dispositif & pince trouve notamment son
application dans des disjoncteurs sectionneurs passant
d'une position active & une position passive par rotation.
Les pbles des disjoncteurs sectionneurs sont pourvus
de dispositif selon l'invention, de telle maniére que lors
de la rotation des disjoncteurs sectionneurs, les pinces
viennent s'enclencher sur les barres conductrices.

Les avantages d'une telle pince et d'un tel dispositif
a pince sont notamment :

- une simplification sensible du montage de la pince
due a une diminution des piéces constitutive;

- une facilité de montage due au fait que toutes les
piéces élastiques sont montées détendues, et ne
sont contraintes que dans |'étape postérieure ou la
pince est mise en position préte a étre utilisée;

- chaque doigt a son propre mouvement de pince-
ment indépendant des autres doigts;

- la forme en cuillére des exirémités des doigts de
contact au moins du cété de la premiére machoire,
permet de présenter un bord d'attaque favorable a
I'enserrage;

- un montage pivotant du corps de pince sur le sup-
port.

Bien que seul un mode de réalisation ait été décrit,
il est clair que toute modification qui serait évidente pour
I'hnomme du métier est comprise dans le cadre de la pré-
sente l'invention.

Revendications

1. Pince de connexion (1) comprenant un corps de
pince (2) définissant un plan (3) de pincement, une
premiére série de doigts de contact (5) montés lon-
gitudinalement sur le corps de pince (2), d'un cété
du plan de pincement (3), et une deuxiéme série de
doigt de contact (5) montés longitudinalement sur
le corps de pince (2), de l'autre cbté du plan de pin-
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cement (3), en regard de la premiére série, chaque
doigt de contact (5) ayant une face frontale (6) en
regard du plan de pincement (3), une face dorsale
(7) opposée a laface frontale (6), une premiére (8a)
et une deuxiéme (8b) extrémités frontales en regard
du plan de pincement (3), lesdites premiére et
deuxidme séries définissant une premiére
machoire (9a) entre les premiéres extrémités fron-
tales (8a) des doigts de contact (5) en regard, et
une deuxiéme machoire (9b) entre les deuxiémes
extrémités frontales (8b) des doigts de contact (5)
en regard, chaque doigt de contact (5) des premiére
et deuxiéme séries monté sur ledit corps de pince
(2), est mobile indépendamment des autres doigts,
caractérisée en ce que ladite pince comprend un
élément de blocage frontal (11) sur lequel porte une
zone centrale frontale de la face frontale (6) du doigt
de contact (5), et un élément d'appui dorsal (12) sur
lequel porte une zone centrale dorsale de la face
dorsale (7) du doigt de contact (5).

Pince selon la revendication 1 caractérisée en ce
que au moins une des faces frontale (6) ou dorsale
(7) des doigts de contact (5) comprend un élément
élastique (13).

Pince selon l'une quelconque des revendications 1
ou 2 caractérisée en ce que le corps de pince (2)
comprend deux extrémités transversales (14) de
forme générale en "U", couplées I'une a l'autre par
au moins deux montants longitudinaux (15) en
regard, chaque montant (15) comprenant une plu-
ralité d'alvéoles (16) d'accueil des doigts de contact
(5), chacune des alvéoles (16) ayant un fond (20)
et deux parois latérales (18), chaque doigt de con-
tact (5) comprenant un passage central (17) ajusté
alalargeurentre les parois latérales (18) des alvéo-
les d'accueil (16), des agrafes longitudinales de
maintien (19) étant montées sur le corps de pince
(2) parallélement aux montants longitudinaux (15),
barrant, les faces restées libres des doigts de con-
tact (5) montés dans lesdites alvéoles (16).

Pince selon la revendication 3 caractérisée en ce
que chaque doigt de contact (5) comprend quatre
saillies longitudinales (50) formant ledit passage
central (17).

Pince selon la revendication 3 ou 4 caractérisée en
ce que ledit passage central (17) comprend une
partie emboutie (51).

Pince selon l'une quelconque des revendications 1
a 5 caractérisée en ce que le corps de pince (2) est
monobloc.

Pince selon l'une quelconque des revendications 3
a 6 caractérisée en ce que les alvéoles (16), loca-
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lisées sur les faces en regard des montants longi-
tudinaux (15), forment lesdits éléments d'appui dor-
sal (12), et lesdites agrafes (19), bloquant les zones
centrales frontales des faces frontales (6) des
doigts de contact (5), forment les éléments de pivot
frontal (11).

Pince selon I'une quelconque des revendications 3
a7 caractérisée en ce que I'élément élastique (13)
est une lame élastique (13) intercalée entre le fond
(20) de l'alvéole (16) et la face dorsale (7) du doigt
de contact (5) associé.

Pince selon I'une quelconque des revendications 1
a 8 caractérisée en ce que au moins une extrémité
de chaque doigt a une forme générale en cuillére,
I'extrémité frontale formant le dos de la cuillére.

Pince selon la revendication 8 ou 9 caractérisée en
ce que la lame élastique (13) a une forme générale
en "U" et le doigt de contact (5) a des exirémités
dorsales creusées (21), logeant les exirémités
libres (22) de la lame élastique (13) en forme de
"U", la branche centrale de la lame élastique (13)
en forme de "U" étant au contact du fond (20) de
l'alvéole (16).

Pince selon I'une quelconque des revendications 3
a 10, caractérisée en ce qu'elle comprend une
agrafe longitudinale (19) par montant longitudinal
(15), ayant une partie centrale longitudinale (23)
bloquant les doigts de contact(5), et deux parties
extrémes (25) encliquetables sur ou dans les exiré-
mités transversales (14).

Pince selon I'une quelconque des revendications 2
a 9 caractérisée en ce que, en position de repos,
les éléments élastiques (13) sont relachés.

Pince selon I'une quelconque des revendications 3
a 12 caractérisée en ce que en position prét a
I'emploi, elle comprend un outil prétendeur (26),
précontraignant les éléments élastiques (13), de
maniére que la deuxiéme méchoire (9b) soit
ouverte, préte a enserrer un support (30) sur lequel
la pince (1) sera associée.

dispositif & pince de connexion comprenant un sup-
port conducteur (30), et une pince de connexion (1)
ayant un corps de pince (2) définissant un plan (3)
de pincement, une premiére série de doigts de con-
tact (5) montés longitudinalement sur le corps de
pince (2), d'un cété du plan de pincement (3), et une
deuxiéme série de doigt de contact (5) montée lon-
gitudinalement sur le corps de pince (2), de l'autre
c6té du plan de pincement (3), en regard de la pre-
miére série , chaque doigt de contact (5) ayant une
face frontale (6) en regard du plan de pincement
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(8), une face dorsale (7) opposée a la face frontale
(6), une premiére (8a) et une deuxiéme (8b) extré-
mités frontales en regard du plan de pincement (3),
lesdites premiére et deuxiéme séries définissant
une premiére machoire (9a) entre les premiéres
extrémités frontales (8a) des doigts de contact (5)
en regard, et une deuxiéme machoire (9b) entre les
deuxiémes extrémités frontales (8b) des doigts de
contact (5) en regard, ledit corps de pince (2) étant
associé au support (30), l'une des méchoires (9a,
9b) enserrant le support (30), des moyens d'asso-
ciation du corps de pince (2) sur le support (30) tels
que le corps de pince 2 soit libre de basculer par
rapport au support 30 autour d'un axe de bascule-
ment longitudinal 31, caractérisé en ce que la pince
(1) est une pince selon l'une quelconque des reven-
dications 1 & 13.

Dispositif selon la revendication 14 caractérisé en
ce que les moyens d'association comprennent les
branches centrales des extrémités transversales
(14) en forme de "U", chacune pourvue d'un trou
circulaire (32) de méme axe, un alésage longitudi-
nal (33) traversant de part en part le support (30),
etun axe (31), ladeuxiéme méachoire (9b) enserrant
le support (30), les branches centrales des extrémi-
tés transversales (14) en forme de "U" venant en
recouvrement des extrémités transversales du sup-
port (30), les trous (32) venant en regard de l'alé-
sage (33), l'axe longitudinal (31) de basculement
passant au travers desdits trous (32) et dudit alé-
sage (33).
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