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(54) Bodenreinigungsgerit

(57)  Die Erfindung betrifft ein Bodenreinigungsgerat
mit einem eine Schmutzeintrittséffnung (21) aufweisen-
den Geh&duse (12) und einem Schmutzsammelbehalter
sowie mit einer Einrichtung zur Aufnahme von Schmutz
von einer zu reinigenden Bodenflache (37) und zum
Uberfiihren des Schmutzes in den Schmutzsammelbe-
halter, wobei am Gehause (12) mindestens ein Stltze-
lement (39,40) gehalten ist zum Abstltzen des Gehau-
ses (12) an der Bodenflache (37). Um das Bodenreini-

gungsgerat derart weiterzubilden, daf es ein gleichma-
Rigeres Reinigungsergebnis ermdglicht, wird erfin-
dungsgemaR vorgeschlagen, dall das Stiitzelement
(39,40) eine um eine Drehachse (46) drehbar gelagerte
Stlitzscheibe (42,43) umfalt, die einen radial auf3en lie-
genden Anlagebereich (49,50) zur Anlage an die Bo-
denflache (37) aufweist und erste und zweite Seitenflan-
ken (51,52;58,59) umfalt, wobei zumindest eine Sei-
tenflanke (51,52;58,59) schrag zur Drehachse (46) aus-
gerichtet ist.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein Bodenreinigungsge-
rat mit einem eine Schmutzeintrittséffnung aufweisen-
den Gehause und einem Schmutzsammelbehalter so-
wie mit einer Einrichtung zur Aufnahme von Schmutz
von einer zu reinigenden Bodenflache und zum Uber-
fuhren des Schmutzes in den Schmutzsammelbehélter,
wobei am Gehause mindestens ein Stlitzelement gehal-
ten ist zum Abstltzen des Gehduses an der Bodenfla-
che.

[0002] Derartige Bodenreinigungsgerate kommen in
Form von Kehrmaschinen oder Staubsaugern zum Ein-
satz. Hierzu wird beispielsweise mit Hilfe einer Kehrbur-
ste und/oder mittels eines Saugstromes von der Boden-
flache Schmutz aufgenommen und in den Schmutzsam-
melbehalter Uberflihrt. Das Gehause wird entlang der
Bodenflache gefiihrt, wobei es sich mittels eines Stitz-
elements, beispielsweise einer Stitzrolle, an der Bo-
denflache abstitzt.

[0003] Insbesondere bei Bodenreinigungsgeraten,
bei denen die Bodenflache vom Gehéause nur mit einem
verhaltnismaRig geringen Gewicht belastet wird, kann
mittels bekannter Bodenreinigungsgerate nicht in allen
Fallen ein gleichbleibendes Reinigungsergebnis erzielt
werden.

[0004] Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, ein
Bodenreinigungsgerat der eingangs genannten Art der-
art weiterzubilden, daf es ein gleichmafigeres Reini-
gungsergebnis ermdglicht.

[0005] Diese Aufgabe wird bei einem Bodenreini-
gungsgerat der gattungsgemafen Art erfindungsge-
maR dadurch geldst, dal das Stiitzelement eine um ei-
ne Drehachse drehbar gelagerte Stiitzscheibe umfalit,
die einen radial auRen liegenden Anlagebereich zur An-
lage an die Bodenflache aufweist und erste und zweite
Seitenflanken umfallt, wobei zumindest eine Seitenflan-
ke schrag zur Drehachse ausgerichtet ist.

[0006] Indie Erfindung flieRtder Gedanke mitein, dafl}
das Reinigungsergebnis vom Abstand abhangig ist, den
die Schmutzeintrittséffnung zur Bodenflache einnimmt.
Dieser Abstand wird bei der Reinigung von Teppichbd-
den durch die Teppichfasern beeinflult. Durch die Aus-
gestaltung der Stitzscheibe mit zumindest einer schrag
zur Drehachse ausgerichteten Seitenflanke kénnen die
Teppichfasern beim Verfahren des Bodenreinigungsge-
rats entlang der zu reinigenden Bodenflache schrag zur
Bewegungsrichtung des Bodenreinigungsgerats nach
aulRen gedriickt werden, so dal sich der Anlagebereich
der Stitzscheibe nurin geringem Umfang senkrecht zur
Bodenflache auf- und abbewegt und folglich die
Schmutzeintrittséffnung praktisch einen gleichbleiben-
den Abstand zur Bodenflache einnimmt, so daR ein
gleichmaRiges Reinigungsergebnis erzielt werden
kann.

[0007] Von Vorteil ist es, wenn sowohl die erste als
auch die zweite Seitenflanke schrag zur Drehachse
ausgerichtet sind.
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[0008] Als besonders glnstig hat es sich erwiesen,
wenn die ersten und die zweiten Seitenflanken in ihrem
dem Anlagebereich der Stitzscheibe unmittelbar be-
nachbarten Endbereich schrég zueinander ausgerichtet
sind. Dies hat zur Folge, dak die Stiitzscheibe zumin-
dest in ihrer dem Anlagebereich benachbarten Bereich
im Querschnittim wesentlichen V-férmig ausgebildet ist,
so dall Teppichfasern bezogen auf eine Hauptbewe-
gungsrichtung des Bodenreinigungsgerats beidseitig
nach aufRen gedrickt werden kénnen. AuRerdem kann
aufgrund einer derartigen Ausgestaltung der Stiitz-
scheibe ein verhaltnismaRig hoher spezifischer Fla-
chendruck erzielt werden, so dal} selbst bei Bodenrei-
nigungsgeraten mit geringem Gewicht eine Wipp- oder
Schaukelbewegung bei der Reinigung von Teppichbd-
den und insbesondere beim Ubergang von einer Hart-
flache zu einem Teppichboden zuverlassig vermieden
werden kann.

[0009] Bei einer konstruktiv einfachen Ausfiihrungs-
form sind die ersten und/oder zweiten Seitenflanken in
einem Winkel von etwa 60° bis ca. 80° der Stiitzscheibe
ausgerichtet. Die Seitenflanken kénnen hierbei zumin-
dest abschnittsweise eben ausgestaltet sein.

[0010] Bei einer bevorzugten Ausflihrungsform ist
vorgesehen, dal} die ersten und/oder zweiten Seiten-
flanken konvex ausgebildet sind.

[0011] Ein besonders hoher spezifischer Flachen-
druck und damit ein gleichbleibendes Einsinken des Bo-
denreinigungsgerats im Bereich des Stltzelementes in
den Teppichboden kann dadurch erzielt werden, dal
der Anlagebereich der Stiitzscheibe konvex ausgestal-
tet ist.

[0012] Bei einer besonders bevorzugten Ausflh-
rungsform des erfindungsgemafien Bodenreinigungs-
gerats weist das Stltzelement zwei Stiitzscheiben auf,
die starr miteinander verbunden sind. Bei einer derarti-
gen Ausflihrungsform ist das Stitzelement als Doppel-
scheibe ausgebildet, wobei jede Scheibe zumindest ei-
ne schrag zur Drehachse ausgerichtete Seitenflanke
aufweist.

[0013] Von Vorteil ist es hierbei, wenn die einander
zugewandten Seitenflanken der beiden Stiitzscheiben
schrag zur Drehachse ausgerichtet sind.

[0014] Bei einer vorteilhaften Ausflihrungsform ist
vorgesehen, dal die einander zugewandten Seitenflan-
ken der beiden Stitzscheiben schrag zueinander aus-
gerichtet sind, wobei sich ihr gegenseitiger Abstand in
radialer Richtung vergréRert. Die einander zugewand-
ten Seitenflanken definieren zwischen sich einen Zwi-
schenraum, der beispielsweise eine im wesentlichen V-
férmige Ausgestaltung aufweisen kann.

[0015] Eine besonders kostengiinstig herstellbare
Ausfuhrungsform des erfindungsgeméafen Bodenreini-
gungsgerats zeichnet sich dadurch aus, daf die beiden
Stlitzscheiben einstlickig miteinander verbunden sind.
Die Stiitzscheiben kénnen beispielsweise aus einem
Kunststoffmaterial gefertigt sein, hergestellt insbeson-
dere durch ein SpritzgieRverfahren.
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[0016] Zur Erzielung eines besonders gleichférmigen
Reinigungsergebnisses ist es glinstig, wenn der gegen-
seitige Abstand der Anlagebereiche der beiden starr
miteinander verbundenen Stltzscheiben mindestens
dem Halbmesser der Stilitzscheiben entspricht. Es wur-
de festgestellt, dal® durch eine derartige Dimensionie-
rung der Stiitzscheiben nicht nur ein gleichbleibendes
Reinigungsergebnis erzielt werden kann, sondern daf}
auch die Verfahrbarkeit und Lenkbarkeit des Bodenrei-
nigungsgerats verbessert wird.

[0017] Von besonderem Vorteil ist es, wenn das Bo-
denreinigungsgerat zwei fluchtend und im Abstand zu-
einander angeordnete Stitzelemente aufweist, die be-
vorzugt jeweils als Doppelscheibe ausgebildet sind. Die
beiden Stltzelemente kénnen zu beiden Seiten einer
Langsachse des Bodenreinigungsgerats angeordnet
sein, vorzugsweise sind sie spiegelsymmetrisch zur
Langsachse positioniert.

[0018] Als gunstig hat es sich erwiesen, wenn das
mindestens eine Stiitzelement am Rand der Schmutz-
eintrittséffnung des Bodenreinigungsgerats angeordnet
ist. Das Gehause des Bodenreinigungsgerats wird folg-
lich im Bereich der Schmutzeintrittsé6ffnung abgestiitzt,
so daf diese beim Verfahren des Bodenreinigungsge-
rats einen gleichmaRigen Abstand zur Bodenflache bei-
behalt.

[0019] Bei einer besonders bevorzugten Ausfiih-
rungsformist vorgesehen, dal das Bodenreinigungsge-
rat selbstfahrend ausgestaltet ist und ein Fahrwerk um-
fallt, an dem zumindest zwei Antriebsrader gelagert
sind, die mit einer elektrischen Antriebseinheit gekop-
pelt sind, und dal das mindestens eine Stiitzelement
zwischen der Schmutzeintrittséffnung und den An-
triebsréddern angeordnet ist. Vorzugsweise kommen
hierbei zwei Stitzelemente zum Einsatz, die am bezo-
gen auf die Hauptbewegungsrichtung des Bodenreini-
gungsgerats hinteren Rand der Schmutzeintrittséffnung
gelagert sind.

[0020] Die nachfolgende Beschreibung einer bevor-
zugten Ausfiihrungsform der Erfindung dient im Zusam-
menhang mit der Zeichnung der néheren Erlauterung.
Es zeigen:

Figur 1:  eine Unteransicht eines erfindungsgema-
Ren Bodenreinigungsgerats;

Figur 2:  eine Schnittansicht Iangs der Linie 2-2 in Fi-
gur 1; und

Figur 3:  eine Schnittansicht langs der Linie 3-3 in Fi-
gur 1.

[0021] InderZeichnungisteininsgesamt mit dem Be-

zugszeichen 10 belegtes selbstfahrendes und selbst-
lenkendes Bodenreinigungsgerat schematisch darge-
stellt. Es umfal3t ein Gehause 12, das ein Fahrwerk 13
ausbildet und eine Bodenplatte 14 aufweist sowie ein in
der Zeichnung nicht dargestellter, an sich bekannter Ge-
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hausedeckel, der auf die Oberseite des Gehauses 12
aufsetzbar ist. Am Fahrwerk 13 sind zwei Antriebsrader
16, 17 drehbar gelagert, denen jeweils ein elektrischer
Antriebsmotor 18 bzw. 19 zugeordnet ist. Die Antriebs-
motoren 18, 19 sind an dem Fahrwerk 13 gehalten und
stehen mit einer auf der Oberseite des Fahrwerks 13
angeordneten, an sich bekannten und deshalb in der
Zeichnung nicht dargestellten Antriebselektronik sowie
mit ebenfalls auf der Oberseite des Fahrwerks 13 ange-
ordneten, an sich bekannten Batterien in elektrischer
Verbindung.

[0022] Indie Bodenplatte 14 ist eine Schmutzeintritts-
offnung 21 eingeformt, die, bezogen auf eine Hauptbe-
wegungsrichtung 24 des Bodenreinigungsgerats 10, ei-
ne quer zu dessen Langsachse 26 ausgerichtete Vor-
derkante 28, eine Hinterkante 29, sowie Seitenkanten
30 und 31 aufweist. Der Vorderkante 28 benachbart und
parallel zu dieser ausgerichtet ist an der Schmutzein-
tritts6ffnung 21 eine an sich bekannte und deshalb in
der Zeichnung nur schematisch dargestellte Birsten-
walze 33 drehbar gehalten, der ein auf der Oberseite
der Bodenplatte 14 angeordneter, an sich bekannter
und deshalb in der Zeichnung nicht dargestellter An-
triebsmotor zugeordnet ist. Die Birstenwalze 33 weist
eine Vielzahl von radial ausgerichteten Biirsten 34 auf,
die an einer Welle 35 fixiert sind und mit ihren freien En-
den nach unten Uber die Schmutzeintritts6ffnung 21
Uberstehen.

[0023] Auf ihrer Oberseite tragt das Fahrwerk 13 in
an sich bekannter und deshalb in der Zeichnung eben-
falls nicht dargestellter Weise ein Saugaggregat und
das Gehause 12 nimmt einen Schmutzsammelbehalter
auf. Mittels des Saugaggregats kann ausgehend von
der Schmutzeintritts6ffnung 21 ein Saugstrom in Rich-
tung des Schmutzsammelbehélters erzeugt werden, so
daR von einer zu reinigenden Bodenflache, beispiels-
weise von einem Teppichboden 37, wie er in den Figu-
ren 2 und 3 dargestellt ist, Schmutz abgebirstet und in
den Schmutzsammelbehalter tberfiihrt werden kann.
[0024] In Hbhe der Hinterkante 29 der Schmutzein-
tritts6ffnung 21 sind an der Bodenplatte 14 zwei Stitz-
elemente 39, 40 drehbar gehalten, die bezogen auf die
Langsachse 26 spiegelsymmetrisch zueinander ange-
ordnet und identisch ausgestaltet sind. Der Aufbau der
Stitzelemente 39 und 40 wird insbesondere aus Figur
3 deutlich. Sie sind jeweils als Doppelscheibe ausgebil-
det und umfassen hierzu zwei Stlitzscheiben 42, 43, die
einstlickig miteinander verbunden sind und im darge-
stellten Ausflihrungsbeispiel eine gemeinsame Nabe 44
aufweisen, die um eine Drehachse 46 drehbar an einer
an der Bodenplatte 14 festgelegten Lagerachse 45 ge-
halten ist und von der im Abstand zueinander zwei tel-
lerférmige Stutzringe 47 bzw. 48 radial nach auf3en ab-
stehen, die jeweils einstlickig mit der Nabe 44 verbun-
den sind. Die Stiitzscheiben 42 und 43 weisen jeweils
einen mantelférmigen, konvex ausgebildeten Anlage-
bereich 49 bzw. 50 auf, mit dem sich die Stitzringe 47
und 48 auf dem Teppichboden 37 abrollen.
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[0025] Ausgehend vom Anlagebereich 49 wird die
Stitzscheibe 42 von einer der Stlitzscheibe 43 abge-
wandten ersten Seitenflanke 51 und einer der Stutz-
scheibe 43 zugewandten zweiten Seitenflanke 52 be-
grenzt. Die zweite Seitenflanke 52 ist schrag zur Dreh-
achse 46 ausgerichtet und im wesentlichen eben aus-
gestaltet. Die erste Seitenflanke 51 ist stufig ausgebildet
und weistin ihrem radial auf3en liegenden Bereich einen
spiegelsymmetrisch zur zweiten Seitenflanke 52 ausge-
richteten Endabschnitt 54 auf, der in Kombination mit
dem Anlagebereich 49 und dem radial auRen liegenden
Endbereich der zweiten Seitenflanke 52 der Stiitzschei-
be 42 eine im Querschnitt im wesentlichen V-férmige
Ausgestaltung verleiht.

[0026] Radial einwéarts schlief3t sich an den Endab-
schnitt 54 ein Ricksprung 55 an, der iber einen parallel
zur zweiten Seitenflanke 52 ausgerichteten Innenab-
schnitt 56 mit der Nabe 44 verbunden ist.

[0027] Die Stitzscheibe 43 ist spiegelsymmetrisch
zur Stitzscheibe 42 ausgebildet und umfalt ebenfalls
erste und zweite Seitenflanken 58 bzw. 59, wobei die
Seitenflanke 58 im wesentlichen eben ausgebildet ist,
wahrend die Seitenflanke 59 entsprechend der ersten
Seitenflanke 51 einen stufigen Verlauf aufweist.

[0028] Wird das selbstfahrende Bodenreinigungsge-
rat 10 entlang eines Teppichbodens verfahren, so wer-
den die Teppichfasern 61 von den schrag zur Drehach-
se 46 ausgerichteten Seitenflanken 51, 52, 58, 59
schrag nach auen gedriickt, so dal® die Anlageberei-
che 49 und 50 der beiden Stiitzscheiben 42 und 43 im
wesentlichen gleichbleibend tief in den Teppichboden
37 eindringen kénnen. Dies hat zur Folge, dal die
Schmutzeintrittséffnung 21 einen gleichbleibenden Ab-
stand zum Teppichboden 37 einnimmt. Dies wiederum
bewirkt ein gleichbleibendes Reinigungsergebnis.

Patentanspriiche

1. Bodenreinigungsgerat mit einem eine Schmutzein-
tritts6ffnung aufweisenden Gehaduse und einem
Schmutzsammelbehélter sowie mit einer Einrich-
tung zur Aufnahme von Schmutz von einer zu rei-
nigenden Bodenfldche und zum Uberfilhren des
Schmutzes in den Schmutzsammelbehalter, wobei
am Gehduse mindestens ein Stutzelement gehal-
ten ist zum Abstiitzen des Gehauses an der Boden-
flache, dadurch gekennzeichnet, daB das Stiitz-
element mindestens eine um eine Drehachse (46)
drehbar gelagerte Stiitzscheibe (42, 43) umfalit, die
einen radial aulen liegenden Anlagebereich (49,
50) zur Anlage an die Bodenflache (37) aufweist
und erste und zweite Seitenflanken (51, 52; 58, 59)
umfalt, wobei zumindest eine Seitenflanke (51, 52;
58, 59) schrag zur Drehachse (46) ausgerichtet ist.

2. Bodenreinigungsgerat nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB sowohl die erste als auch die
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10.

1.

12.

zweite Seitenflanke (51, 52; 58, 59) schrag zur
Drehachse (46) ausgerichtet sind.

Bodenreinigungsgerat nach Anspruch 1 oder 2, da-
durch gekennzeichnet, daB die ersten und zwei-
ten Seitenflanken (51, 52; 58, 59) in ihrem dem An-
lagebereich (49, 50) unmittelbar benachbarten
Endbereich (54) schréag zueinander ausgerichtet
sind.

Bodenreinigungsgerat nach einem der voranste-
henden Anspriche, dadurch gekennzeichnet,
daR die erste und/oder zweite Seitenflanke (51, 52;
58, 59) in einem Winkel von ca. 60° bis etwa 80°
zur Drehachse (46) ausgerichtet ist.

Bodenreinigungsgerat nach einem der voranste-
henden Anspriche, dadurch gekennzeichnet,
daB zumindest eine Seitenflanke konvex ausge-
staltet ist.

Bodenreinigungsgerat nach einem der voranste-
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
daR der Anlagebereich (49, 50) konvex ausgestal-
tet ist.

Bodenreinigungsgerat nach einem der voranste-
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
daR das Stltzelement (39; 40) zwei Stiitzscheiben
(42, 43) aufweist, die starr miteinander verbunden
sind.

Bodenreinigungsgerat nach Anspruch 7, dadurch
gekennzeichnet, daB die einander zugewandten
Seitenflanken (52, 58) der beiden Stiitzscheiben
(42, 43) schrag zur Drehachse (46) des Stitzele-
mentes (39; 40) ausgerichtet sind.

Bodenreinigungsgerat nach Anspruch 6, dadurch
gekennzeichnet, daB die einander zugewandten
Seitenflanken (52, 58) der beiden Stiitzscheiben
(42, 43) schrag zueinander ausgerichtet sind, wo-
bei sich ihr gegenseitiger Abstand in radialer Rich-
tung vergrofRert.

Bodenreinigungsgerat nach Anspruch 7, 8 oder 9,
dadurch gekennzeichnet, daB die beiden Stiitz-
scheiben (42, 43) einstiickig miteinander verbun-
den sind.

Bodenreinigungsgerat nach einem der Anspriiche
7 bis 10, dadurch gekennzeichnet, daB der Ab-
stand der Anlagebereiche (49, 50) der beiden Stiitz-
scheiben (42, 43) zueinander mindestens dem
Halbmesser der Stlitzscheiben (42, 43) entspricht.

Bodenreinigungsgerat nach einem der voranste-
henden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,



13.

14.
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daR das Bodenreinigungsgerat (10) zwei fluchtend
und im Abstand zueinander angeordnete Stltzele-
mente (39, 40) aufweist.

Bodenreinigungsgerat nach einem der voranste-
henden Anspriche, dadurch gekennzeichnet,
daR das mindestens eine Stitzelement (39, 40) am
Rand der Schmutzeintritts6ffnung (21) angeordnet
ist.

Bodenreinigungsgerat nach einem der voranste-
henden Anspriche, dadurch gekennzeichnet,
daB das Bodenreinigungsgerat (10) selbstfahrend
ausgestaltet ist und ein Fahrwerk (13) umfafdt, an
dem zwei Antriebsrader (16, 17) drehbar gelagert
sind, die mit einer elektrischen Antriebseinheit (18,
19) gekoppelt sind, und dal} das mindestens eine
Stltzelement (39, 40) zwischen der Schmutzein-
tritts6ffnung (21) und den Antriebsradern (18, 19)
angeordnet ist.
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Fir néhere Einzelheiten zu diesem Anhang : siehe Amtsblatt des Européaischen Patentamts, Nr.12/82
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