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Description

[0001] L’invention se rattache au secteur technique
des équipements mis a la disposition de personnes, pro-
fessionnels ou non faisant des travaux de pongage, meu-
lage sur des parois et plafonds de batiments ou locaux
a usage divers. Ces équipements sont généralement uti-
lisés par les magons, les peintres qui doivent préalable-
ment poncer, surfacer des parois, murs, plafonds en vue,
ensuite, de procéder a des travaux de peinture ou autres.
[0002] Il existe bien sOr du matériel et outillage élec-
troportatif a cet effet mais leur utilisation est limitée a de
trés petites surfaces, car la pénibilité de la tache est cer-
taine, le travail en hauteur de plafond ou de mur étant
peu aisé.

[0003] |l a donc été proposé des outils de pongage
disposé en bout de bras pouvant étre manipulés par
I'opérateur. Il s’agit de ponceuses, par exemple, com-
mercialisées sous la marque « GIRAFE » par le deman-
deur. Ce type d’outils de pongage permet de travailler
sur des surfaces plus grandes avec une amplitude d’in-
tervention plus importante. Elles incluent sur le bras, en
plus de la partie active de I'outil, une motorisation. Il s’agit
d’un progrés important. Une telle ponceuse est décrite
dans le brevet EP 1.632.311. Cependant, leur manipu-
lation sur un temps d’intervention important est fatigante
pour I'opérateur car bien sir la charge a manipuler est
plus conséquente. En outre, le contrdle d’accés a toutes
les surfaces a poncer ou a nettoyer n’est pas toujours
facile.

[0004] Dans un souci de faciliter le travail des opéra-
teurs, le demandeur a déja congu et proposé une struc-
ture roulante agencée pour supporter un outil de pongage
avec bras du type celui sous lamarque « GIRAFE ». Cet-
te structure roulante comprend un support de I'outil de
pongage avec une capacité d’articulation et d’orientation,
et pouvant étre manipulée par I'opérateur qui est libéré
du poids de charge de I'outil. Cette structure roulante a
été décrite dans le brevet FR n° 2.894.860. Cette struc-
ture est essentiellement adaptée pour travailler les pla-
fonds, 'opérateur guidant I'outil de pongage dans toutes
les orientations nécessaires.

[0005] Différents documents ont été portés a la con-
naissance du demandeur a partir du brevet FR n°
2.894.860 et en particulier US 1.674.669, DE 2991442,
AU 2308684.

[0006] A la connaissance du demandeur, il apparait
que I'ensemble des recherches a été orienté pour le trai-
tement des plafonds, 'opérateur étant au sol et manipu-
lant I'outil de pongage a distance.

[0007] D’autres recherches ont été menées par le de-
mandeur en vue de faciliter les opérateurs en proposant
une structure roulante intégrant le transport de blocs as-
pirateurs et d’un outil de pongage du type ponceuse sous
la marque « GIRAFE ». Une telle structure a notamment
été décrite dans le brevet FR n° 2.882.913 du deman-
deur. Dans cette mise en oeuvre, la structure roulante
était agencée pour stocker 'outil de pongage mais non
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agencée pour autoriser le travail de I'outil de pongage.
[0008] Ainsi qu'il apparait, le demandeur a donc, par
sarecherche, continué a faciliterla tdche des opérateurs,
contribué a une amélioration des conditions de travail
pour effectuer les opérations de pongage, surfagage,
meulage de surfaces relativement importantes.

[0009] Toutefois, il apparait que toutes ces recherches
trés intéressantes ne répondent pas au probléme posé
du travail de pongage et surfagage des parois verticales.
Les manipulations d’outils de pongage ne sont pas tou-
jours pratiques, générent souvent des attitudes des opé-
rateurs ou positionnement inappropriés.

[0010] La démarche du demandeur a donc été de ré-
pondre a ce besoin en facilitant encore plus la tache de
I'opérateur. Dans un souci de lui donner encore une plus
grande autonomie, avec le moins de fatigue inutile, le
demandeur a voulu concevoir une nouvelle génération
de structure roulante pour les travaux précités de surfa-
¢age, pongage, de plafonds et murs, en créant des trans-
ferts de charge, I'opérateur intervenant de maniére sim-
ple, pratique et peu fatigante.

[0011] Selonune premiére caractéristique, la structure
roulante du type comprenant une plateforme support
d’une colonne réglable en hauteur présentant, en extré-
mité supérieure, un dispositif d’articulations support d’'un
bloc de maintien d’'un outil de pongage pour I'exécution
de travaux de pongage, surfagcage au plafond, est remar-
quable en ce qu’elle comprend latéralement, a partir de
la plateforme, une colonne de guidage verticale recevant,
en extrémité supérieure, un groupe moteur, et en ce que
le long de la colonne de guidage est disposé un moyen
support d’'un outil de pongage, ledit moyen étant dépla-
cable en translation sur la colonne de guidage par un
moyen de liaison associé au groupe moteur et orientable
en position radiale, et en ce que le moyen support de
I'outil de pongage assure la tenue d’'un bras de manoeu-
vre permettant son orientation manuelle et donc de I'outil
de pongage par I'opérateur pour des travaux de pongage
de murs et fagcades et similaires.

[0012] Ces caractéristiques et d’autres encore ressor-
tiront bien de la suite de la description.

[0013] Pour fixer I'objet de I'invention illustrée de ma-
niére non limitative aux figures des dessins ou :

- Lafigure 1 est une vue a caractére schématique de
la structure roulante représentée et supportant deux
outils de pongage sous la marque « GIRAFE », I'un
permettant des travaux aux plafonds, et I'autre per-
mettant des travaux sur les murs en fagade.

- Lafigure 2 est une vue a caractére schématique de
cété de la structure roulante selon I'invention.

- La figure 3 est une vue partielle a caractére sché-
matique illustrant les moyens supports de I'outil de
pongage intervenant sur les murs et fagades.

- Lafigure 4 est une vue partielle de dessus selon la
figure 3 selon la fléeche F1.

- Lafigure 5 est une vue a caractére schématique il-
lustrant le positionnement et guidage de l'outil de
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pongage sur des surfaces verticales.

[0014] Afinderendre plus concretl'objetde I'invention,
on le décrit maintenant d’'une maniére non limitative il-
lustrée aux figures des dessins.

[0015] La structure roulante est référencée dans son
ensemble par (SR) et comprend une plateforme (1) mon-
tée sur des moyens de roulement (2). Dans sa partie
avant, elle recoit un cadre profilé en U (3) réalisé en ma-
tériau métallique, dans une section tubulaire par exem-
ple, constituant la base support d’une colonne (4) verti-
cale réglable en hauteur. Cette colonne est agencée a
son extrémité supérieure pour la réception d’un dispositif
d’articulation (5) support d’'un bloc presseur et de main-
tien (6) de I'outil de pongage (7) du type connu sous la
marque « GIRAFE ». Cet outil (7) comprend une téte ac-
tive (7a) réalisée de toute maniére appropriée pour des
fonctions de poncage, surfacage et autres, permettant,
en outre, par un branchement appliqué, I'aspiration de
déchets, poussieres et autres détritus générés par I'opé-
ration de pongage et similaire. L’outil de pongage com-
prend en outre un groupe moteur (7b) et est raccordé
par son extrémité arriére par un flexible (8) a un aspira-
teur (9) disposé sur la plateforme (1) précitée. Un bras
de manoeuvre (10) est fixé, par une extrémité (10a), a
partir du bloc presseur (6) précité pour permettre la ma-
nipulation et I'orientation de I'outil dans un plan vertical
de rapprochement ou d’éloignement par rapport au pla-
fond. L'autre extrémité (10b) dudit bras (10) est libre et
peut étre saisie par I'opérateur qui peut ainsi donner les
orientations voulues.

[0016] La plateforme (1) regoit, dans sa partie arriere,
un cadre (11) également profilé en U comprenant un lon-
geron (12) de liaison avec la colonne (4) support de I'outil
de pongage des plafonds.

[0017] Selonunedisposition essentielle de I'invention,
la structure roulante estaménagée pour laréception d’'un
outil de pongage (13) du type ponceuse dénomme
« GIRAFE » (marque déposée) susceptible d’effectuer
des travaux de pongage, surfagage, latéralement surles
parois de murs, fagades et similaires, verticales ou sen-
siblement verticales. Cet outil peut étre aménagé avec
un disque diamant, ou des molettes carbure pour des
travaux de rabotage, bouchardage.

[0018] Plus particulierement, la structure roulante est
agencée latéralement a partir de la plateforme (1) pour
la réception d’une colonne de guidage (14) de grande
hauteur dont I'extrémité supérieure est susceptible de
recevoir une plateforme (15) horizontale support d'un
groupe moteur (16). Le long de la colonne de guidage
(14) est disposé, verticalement, un moyen support (17)
de l'outil de pongage (13) aussi bien dans un sens axial
vertical, selon la fleche F2, que radialement, selon la flé-
che F3. A cet effet, il y a donc une liaison entre le groupe
moteur (16) et ledit moyen support (17) de I'outil de pon-
cage (13) dans les différentes orientations choisies pour
effectuerles opérations de pongage, surfagage et autres,
surles parois de murs ou fagades enregard. Cette liaison
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(L) peut étre réalisée de toute maniére appropriée et on
a représenté aux dessins une mise en oeuvre particulié-
re. Ainsi, dans cette réalisationillustrée, le groupe moteur
(16) est associé en bout d’arbre avec une bobine (18)
recevant un cable (19) destiné a étre enroulé et déroulé
selon la hauteur de travail de I'outil de pongage. Ce céble
(19) a une extrémité (19a) solidarisée a la bobine, et
I'autre extrémité (19b) solidarisée au moyen support (17)
de I'outil de pongage (13). On comprend donc que I'ac-
tionnement du groupe moteur réversible par une com-
mande électrique (20), fixée, par exemple, au cadre (11)
de manutention de la structure roulante, permet I'éléva-
tion ou I'abaissement de I'outil. Le moyen support (17)
comprend un coulisseau (26) agencé par exemple sous
forme d’un profilé en L ou en U autour de la colonne de
guidage et inclut des galets (21) ou similaires facilitant
le déplacement en hauteur et pouvant pivoter horizonta-
lement autour de la colonne de guidage. Sur ce coulis-
seau s’adapte a articulation le bloc support (22) de I'outil
de pongage.

[0019] Sans sortir de I'invention, on peut ainsi conce-
voir que le moyen de liaison (L) est une vis sans fin ac-
tionnée par le groupe moteur (16) et sur laquelle se dé-
place le moyen support (17).

[0020] Le moyen support (17) de l'outil de pongage
comprend ainsi deux parties articulées entre elles, a sa-
voir le coulisseau (26) permettant le réglage en hauteur
de la position de I'outil de pongage et un bloc support
(22) de l'outil lui-méme avec un bras de manoeuvre (23)
en position et en orientation. Plus particulierement, le
coulisseau (26) présente des pattes de fixation (24) et
d’articulation formant chape d’'un axe (25) solidarisé au
bloc support (22) agencé avec un collier (24a) se posi-
tionnant entre les pattes (24) pour permettre I'orientation
de bas en haut et vice versa. Le bloc support (22) est
agenceé pour assurer la fixation et tenue de I'outil de pon-
cage (13) et du bras de manoeuvre (23). Le bloc support
(22) est agencé de toute maniere appropriée en deux
parties articulées profilées pour autoriser le positionne-
ment de 'outil de pongage et du bras de manoeuvre avec
les moyens de verrouillage et fixation appropriés. Ce peut
étre ceux décrits de maniére non limitative dans le brevet
EP1.702.715. L'outil de pongage est positionné fixement
et son extrémité est reliée par un flexible (27) a I'aspira-
teur (9). C’est la manipulation manuelle du bras de ma-
noeuvre (23) par I'opérateur lui-méme qui permet de
« balayer » la surface de murs ou fagades a travailler.
L’opérateur fait, parla commande électrique (20), un pre-
mier réglage en hauteur de I'outil de pongage sur la co-
lonne réceptrice et ensuite 'opérateur oriente 'outil selon
ses besoins en combinant les mouvements de déplace-
ment vertical et de rotation autour de la colonne (14) de
guidage.

[0021] La solution proposée par le demandeur est ex-
trémement pratique car elle permet a I'opérateur, a partir
de la structure roulante, une trés grande autonomie de
fonctionnement, sans fatigue. En outre, les réglages en
position sont trés aisés. La structure roulante peut étre
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équipée de deux outils de pongage, comme représenté
figure 1, mais on peut aussi concevoir qu’un seul outil de
pongage soit utilisé. Il est alors nécessaire a I'opérateur
de le fixer sur le support appliqué pour exécuter, soit des
travaux de pongage aux plafonds, soit aux murs.
[0022] L'’invention esttres avantageuse, pratique, sim-
ple a réaliser et a utiliser.

Revendications

1. Structure roulante du type comprenant une platefor-
me (1) support d’une colonne (4) réglable en hauteur
présentant, en extrémité supérieure, un dispositif
d’articulations (5) support d’'un bloc de maintien (6)
d’un outil de pongage ou similaire pour I'exécution
de travaux de pongage, surfagage au plafond,
caractérisée en ce qu’elle comprend latéralement,
a partir de la plateforme (1), une colonne de guidage
(14) verticale recevant, en extrémité supérieure, un
groupe moteur (16),
et en ce que le long de la colonne de guidage est
disposé un moyen support (17) d’'un outil de pongage
(13), ledit moyen support étant déplagable en trans-
lation sur la colonne de guidage par un moyen de
liaison (L) associé au groupe moteur (16) et orien-
table en position radiale,
eten ce que le moyen support (17) de I'outil de pon-
cage assure la tenue d’un bras de manoeuvre (23)
permettant son orientation manuelle etdonc de I'outil
de pongage par I'opérateur pour des travaux de pon-
¢age de murs et fagades et similaires.

2. Structure roulante, selon la revendication 1, carac-
térisée en ce que la colonne de guidage (4) recoit,
a son extrémité supérieure, une plateforme (15) ho-
rizontale support d’'un groupe moteur,
et en ce qu’un moyen de liaison (L) entre le groupe
moteur etle moyen support (17) de I'outil de pongage
(13) assure le positionnement dudit moyen support
le long de la colonne de guidage (14) par une com-
mande électrique (20) située sur la plateforme de la
structure roulante.

3. Structure roulante, selon la revendication 2, carac-
térisée en ce que la liaison (L) est définie par I'as-
sociation en bout d’arbre du groupe moteur (16)
d’'une bobine (18) recevant un cable (19) dont les
extrémités (19a - 19b) sont fixées a la bobine et au
moyen support(17), le cable étantenroulé et déroulé
selon la hauteur de travail de I'outil de pongage (13).

4. Structure roulante, selon la revendication 2, carac-
térisée en ce que la liaison (L) est définie par une
vis sans fin actionnée par le groupe moteur (16) et
sur laquelle se déplace le moyen support (17).

5. Structure roulante, selon la revendication 2, carac-
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10.

térisée en ce que le moyen support (17) comprend
un coulisseau (26) permettant le réglage en hauteur
de I'outil de pongage et un bloc support (22) de I'outil
de pongage (13) et du bras de manoeuvre, ledit cou-
lisseau étant guidé autour de la colonne de guidage.

Structure roulante, selon la revendication 5, carac-
térisée en ce que le coulisseau présente des pattes
de fixation (24) et d’articulation formant chape d’'un
axe (25) solidarisé au bloc support (22) avec un col-
lier (24a) de centrage entre les pattes.

Structure roulante, selon la revendication 5, carac-
térisée en ce que le bloc support (22) est réalisé
en deux parties articulées et profilées pour autoriser
le positionnement de l'outil de pongage (13) et du
bras de manoeuvre (23).

Structure roulante, selon la revendication 1, carac-
térisée en ce que la colonne verticale (4) recoit,
dans sa partie supérieure, un dispositif d’articulation
(5) support d’'un bloc presseur et de maintien (6) d’'un
outil de pongage (7) et d’un bras de manoeuvre (10),
une premiere extrémité (10a) du bras (10) étant fixée
audit bloc (6) et I'autre extrémité étant manipulable
par I'opérateur.

Structure roulante, selon la revendication 1, carac-
térisée en ce que les deux outils de pongage (7 -
13) sontreliés par des flexibles (11- 27) a 'aspirateur

9).

Structure roulante, selon la revendication 1, carac-
térisée en ce que la plateforme (1) présente, dans
sa partie arriére, un cadre (11) de préhension sur
lequel est disposé le moyen de commande électri-
que (20).

Claims

Rolling structure of the kind that comprises a platform
(1) supporting a height-adjustable pillar (4) that has,
at the upper end, an articulation device (5) support-
ing a block (6) for holding in place a sanding tool or
the like so that sanding or surfacing operations can
be carried out on the ceiling, characterised in that
it comprises laterally, starting from the platform (1),
a vertical guide pillar (14) accommodating, at the up-
per end, a power unit (16), and in that along the
guide pillaris placed a support means (17) fora sand-
ing tool (13), said support means being translation-
ally movable over the guide pillar via a connection
means (L) associated with the power unit (16) and
radially adjustable,

and in that the support means (17) of the sanding
tool ensures that a manoeuvring arm (23) for man-
ually adjusting it and therefore the sanding tool can
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be held by the operator in respect of operations to
sand down walls and fagades and the like.

Rolling structure, as claimed in claim 1, character-
ised in that the guide pillar (4) accommodates, at
its upper end, a horizontal platform (15) supporting
a power unit,

and in that a connection means (L) between the
power unitand the supportmeans (17) of the sanding
tool (13) is used to position said support means along
the guide pillar (14) via an electric control (20) located
on the platform of the rolling structure.

Rolling structure, as claimed in claim 2, character-
ised in that the connection (L) is defined by asso-
ciating at the end of the shaft of the power unit (16)
a reel (18) accommodating a cable (19) whereof the
ends (19a - 19b) are secured to the reel and to the
support means (17), the cable being wound and un-
wound according to the working height of the sanding
tool (13).

Rolling structure, as claimed in claim 2, character-
ised in that the connection (L) is defined by an end-
less screw actuated by the power unit (16) and on
which the support means (17) moves.

Rolling structure, as claimed in claim 2, character-
ised in that the support means (17) includes a slider
(26) for adjusting the height of the sanding tool and
a block (22) supporting the sanding tool (13) and the
manoeuvring arm, said slider being guided around
the guide pillar.

Rolling structure, as claimed in claim 5, character-
ised in that the slider has securing and articulation
lugs (24) forming a clevis for a pin (25) secured to
the support block (22) with a centring collar (22a)
between the lugs.

Rolling structure, as claimed in claim 5, character-
ised in that the support block (22) is made in two
articulated and streamlined parts to allow the sand-
ing tool (13) and the manoeuvring arm (23) to be
positioned.

Rolling structure, as claimed in claim 1, character-
ised in that the vertical pillar (4) accommodates, in
its upper part, an articulation device (5) supporting
a pressure block (6) for holding in place a sanding
tool (7) and a manoeuvring arm (10), a firstend (10a)
of the arm (10) being secured to said block (6) and
the other end being capable of being handled by the
operator.

Rolling structure, as claimed in claim 1, character-
ised in that the two sanding tools (7-13) are con-
nected by hoses (11 - 27) to the aspirator (9).
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10. Rolling structure, as claimed in claim 1, character-

ised in that the platform (1) has, in its rear part, a
grip frame (11) on which the electric control means
(20) is placed.

Patentanspriiche

1.

Fahrbare Vorrichtung nach Art derjenigen mit einer
Plattform (1) als Unterlage einer hdhenverstellbaren
Saule (4), die am oberen Ende eine Gelenkvorrich-
tung (5) als Trager eines Halteblocks (6) eines
Schleifwerkzeugs o. . fur die Durchfiihrung von
Schleif- und Glattarbeiten an der Decke aufweist,
dadurch gekennzeichnet, dass sie seitlich, aus-
gehend von der Plattform (1), eine vertikale Fih-
rungssaule (14) umfasst, die am oberen Ende ein
Motoraggregat (16) aufnimmt,

und dass entlang der Fiihrungssaule eine Trageein-
richtung (17) fir ein Schleifwerkzeug (13) angeord-
net ist, wobei die besagte Trageeinrichtung durch
eine Verbindungseinrichtung (L), die mit dem Motor-
aggregat (16) gekoppelt und in radialer Position
schwenkbar ist, an der Flihrungssaule translatorisch
verstellt werden kann,

und dass die Trageeinrichtung (17) des Schleifwerk-
zeugs fir den Halt eines Bedienungsarms (23) sorgt,
der seine manuelle Ausrichtung und damit die Aus-
richtung des Schleifwerkzeugs durch den Bediener
fur Schleifarbeiten an Wanden und Fassaden und
Ahnlichem erméglicht.

Fahrbare Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass die Fihrungssaule (4) an ih-
rem oberen Ende eine horizontale Plattform (15) als
Unterlage eines Motoraggregats aufnimmt,

und dass eine Verbindungseinrichtung (L) zwischen
dem Motoraggregat und der Trageeinrichtung (17)
des Schleifwerkzeugs (13) durch eine auf der Platt-
form der fahrbaren Vorrichtung sitzende elektrische
Steuerung (20) die Positionierung der besagten Tra-
geeinrichtung entlang der Fihrungssaule (14) ge-
wahrleistet.

Fahrbare Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch
gekennzeichnet, dass die Verbindung (L) aus einer
am Wellenende des Motoraggregats (16) angesetz-
ten Spule (18) besteht, die ein Seil (19) aufnimmt,
dessen Enden (19a - 19b) an der Spule und an der
Trageeinrichtung (17) befestigt sind, wobei das Seil
je nach Arbeitshdhe des Schleifwerkzeugs (13) auf-
und abgerollt wird.

Fahrbare Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch
gekennzeichnet, dass die Verbindung (L) aus einer
durch das Motoraggregat betétigten Schnecke (16),
an der sich die Trageeinrichtung (17) verschiebt, be-
steht.
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Fahrbare Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch
gekennzeichnet, dass die Trageeinrichtung (17)
einen Schieber (26) fur die Hoheneinstellung des
Schleifwerkzeugs und einen Halteblock (22) des
Schleifwerkzeugs (13) und des Bedienungsarms
umfasst, wobei der besagte Schieber um die Fih-
rungssaule herum geflhrt wird.

Fahrbare Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch
gekennzeichnet, dass der Schieber Befestigungs-
und Gelenklaschen (24) aufweist, die als Kappe ei-
ner Achse (25) fungieren, die mit einem Zentrierring
(22a) zwischen den Laschen fest mit dem Halteblock
(22) verbunden ist.

Fahrbare Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch
gekennzeichnet, dass der Halteblock (22) aus zwei
Teilen besteht, die so angelenkt und profiliert sind,
um die Positionierung des Schleifwerkzeugs (13)
und des Bedienungsarms (23) zu ermdglichen.

Fahrbare Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass die vertikale Saule (4) in ih-
rem oberen Teil eine Gelenkvorrichtung (5) als Tra-
ger eines Druck- und Halteblocks (6) eines Schleif-
werkzeugs (7) und eines Bedienungsarms (10) auf-
nimmt, wobei ein Ende (10a) des Arms (10) am be-
sagten Block (6) befestigt ist und das andere Ende
vom Bediener gehandhabt werden kann.

Fahrbare Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass die Schleifwerkzeuge (7 -
13) durch Schlduche (11 - 27) mit dem Sauger (9)
verbunden sind.

Fahrbare Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass die Plattform (1) in ihrem
hinteren Teil einen Greifrahmen (11) aufweist, an
dem die elektrische Steuereinrichtung (20) angeord-
net ist.
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