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@ Zum Reinigen eines Stabrechzns fir Abwassergerinne
od. dgl. dient eine Harke, die an einem am Rechen aufund
abwartsfahrbaren Wagen mittels Schwenkarmen und Knick-
lenkarm zwischen einer Eingriffsstellung und einer Freigabe-
stellung schwenkbar gelagert ist. Ortsfeste obere und untere
Anschlige bringen die Knicklenker in die gewinkelte bzw.
gestreckte Lage. Erfindungsgeman ist der Eingriffsstellung
der Harke die gestreckte Lage der Knicklenker zugeordnet, so
daB die Harke in der Ruhestellung und wéhrend der Aufwarts-
fahrt formschlitssig in Eingriffssteillung gehalten ist.

In dieser Stellung kénnen am Wagen oder an den
Schwenkarmen vorgesehene Abstltzmittel die Rechenhdhe
zusatzlich abstiitzen.
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Aufgabe der Zrfindung

-

st es, einen Rechenreinizer

der genannten Art so zu verbessern, dall die Einschwenk-

09

bewegung def Harke mit ausreichender Kraft und in einer
vollstédndig im Bereich des unteren Um@ghrpunktes ablau-
fenden Querbewegung zum Rechen staftfindét und dafl die
Auiwdrtsfahrt erst dann beginnt, wenn die Harke voll-

stdndig eingeschwenkt ist.

Diese Aufgabe wird erfindungsgemifl dadurch—geiést,
dafl der Knickhebel Zerart angeordnet ist, daf er .beil
ausgeschwenkter Harke geknickt ist und durch das Aulflau-
fen aul Zen unteren Anschlag gestreckt wird und dadurch
die Harke zwangslidulig in die Eingriffsstellung schwenkt

und sie wéhrend der 4ufwirtsfahrt in dieser Stellung

Hierdurch wird der Vorteil erzielt, daBl der XKnickhe-
bel die Zarke nicht einfach, wie vei den bekannten Vor-
richtungen, fir das Einschwenken durch ihr Eigengewichz
freigibt, soncern durch sein Auflaufen auf den Anschlag
gestreckt wirc und dadurch dile liarke zwangsl&ufig mit
sehr starxen Spreizkriften in die Eingriffsstellung
zwin?t, wotei diese Icreizkraft bei Anninerung an cdle
gestreckTe Lage ein Vielfaches der kraft betragt, mi

der der #¥nickhebel auf den anschlag auflduft. Die Zin-
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chwenkbewegung der liarke ist abgeschlossen, wenn der

mn

Wagen seinen unteren Umkehrpunkt erreicht hat, so daB -
die Harke von Beginn der Aufwdrtsfaht an das Rechen-
gut vallstiZndig erfaflit ﬁ mitnimmt. Wahrend der Auf-
wirtsfahrt wird die larke Aurch den gestreckten Knick-
hebel zwangsldufilg in der Eingriffsstellung gehalten,

kann also nicht durch zufdllig auftretende Hindernisse

aufler Eingriff mit dem Rechen gelangen,

Ein vom Eigengewicht der Harke und des Wagens vollig
unabhdngigas Einschwenken der Harke erh&lt man, wenn ein
itntrieb verwendet wird, der zuch bei der Abwartsfahrt
des Wagens auf diesen eine Antriebskraft auslbt. Bei den
exennten Vorrichtungen erfolgt die Abwidrtsfahrt des Wa-
gens unter seinem bigengewicnt entspreéhend der Freigabe
des Zugmittels durch den Antrieb. Weiterhin ist es er-
findungsgeni besonders vorteilhaft, wenn der Abstand
des Schwenkpunktes der tlarke vom Rechen sowie der Streck-
weg des Knicxhebels derart bemessen und aufeinander ab-
cestimmt sind, daB sich die Zinschwenkbewegung cder Harke
—i% der Ahwirtsbhbewegung ces Vagens zu einer im wesent-

licnen geradlinigen Beweguny etwa quer zur Ebene des He-

o
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t den Rechen mit Rechenreiniger in

zeig
schamatischer Seiltenansicht, wobei in

ii=n Linien die Eingriffsstellung und

C)

strichpunktiert die Freigabestellung der

Lo ol

‘arke dargestellt ist.,

zeigt schematisch den Bewegungsablauf beim’

Einschwenken der Harke,
zeigt sine Uberlastsicherung flr den Antrieb.

zelgt einen scqema"lschen Scnhnitt nach der

Lirie IV=IV von rig. 1 .

zn 1 bestenht aus zahlreichen parallelen lot-
Zoen, die nur an cder Sohle 2 des Strdmungska-

1, verangert sind und im Ubrigen Irei ohne ge-

‘N
“l
162}
¢l
D
'.l
v
:,
N
L44]
o
iy

3 b jnkES! .
parallelen riihrung

. 1 L RSN 1 TN S
rarmunden, die unten um eine Umlanirclile £ und

: PRI cAle Eamd oY - TS Al

re durch umkehrbaren Getrisbemotor angetriebes
- ~ N L —— 1 3 —m B i S 5N hn -SSP i Y v Aoy
~" g ‘micht darvestellt) umliult, Der An-
,
/
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trieb ist umkehrbar, so daf3 die Kette sowohl btei cer
Aufwdrtsfahrt als auch bei der Abwidrtsfahrt eine posi-
tive Antriebskraft auf ‘den Wagen 4 auslibt. Der Wagen &4
erstreckt sich liber die ganze Breite des Rechens 1, unc
die Fithrung 3 kann aus zwei Fihrungsschienen auf beiden
Seiten des Wagens 4 bestehen, oder aber,.falis es sich
um einen relativ schmalen Rechen 1 handelt, um eine mit-
tig angeordnete Séhiene'mit vorzugsweise Doppel-T-I5rmi-

gem Profil, die vom Wagen 4 U-fOrmig umgriffen wird.

An beiden Enden des Wagens 4 sind in Schwenklazgern

10 gewinkelte Schwenkarme 11 gelagert, die sich im wesent-

lichen nach unten erstrecken und an ihrem unteren Znde
die Harke 12 fir die Reinigung des Rechens 1 wvon arge-
schwemmten Gut tragen., Die Harke 12 besteht aus einen
die beiden Schwenkarme 11 verbindenden Balken und von

diesem abstehenden Zinken 13.

Durch Schwenken der Schwenkarme 11 in den Schwenkla-

gern 10 kann die Harke 12 fiir die Auiwdrtsfahrt in eine

n

Cingriffsstellung, in der die Zinken 13 durch die Stiabe
des Rechens 1 hindurchgreifen (in Fig. 1 in vollen Li-
nien gezeichnet) und fiir die Abwidrtsfahrt in eine frsi-

gabestellung, in der die Zinken 13 Abstand vom Recnen 1

haben (in Fig. 1 strichpunktiert gezeichnet) gebracht

BAD ORIGINAL

T
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werden, Die im Ausflihrungsbeispiel dargestellte Vorrich-

tungist eine Unterstromharke, bei der die Harke zuf der

Abstromseite des Rechens angeordnet ist und curch den
“"Rechen hindurch das.Schwemmgut auf der Anstromseite er-

“

5 faBt. Die Erfindung ist aber auch in analoger Weise vei
Harken anwendbar, die auf der Anstrdmseite des Rechens

angeordnet sind.

Das Ein~ und Ausschwenken der Harke 12 wird gesteuert
durch einen Knickhebtel 15, der aus zwei Lenkern 1€, 17
10 besteht, die in einem Gelenk 18 miteinander verbunden
sind und von denen der eine bei 19 am Schwenkarm *1 una
der andere bei 10 am Wagen 4 gelagert ist, Der am Wagen
4 gelagerte Lenker 17 weist eine iber das Lager Z0 hine-
ausragende Verlingerung 21 und eine {iber das Gelenx 18

15 hinausragende Verléngerung 22 mit einem mit dem anceren

Lenker 16 zusammenwirkenden Anschlag 23 auf.

Der Knickhebel 15 wirkt mi%t einem unteren anschleg
25 und einem oberen Anschlag 26 zusammen. Der untere An-
schlag 25 besteht aus einer Rol*e, cie an eirer it
20 - Fihrung * verbundenen Konsole 27 gelagert ist. Zer cte-
re Anschlag 26 besteht ebenfalls aus einer Rolle, <die

an einem Ilebel 28 gelagert ist, cer bei 29 an eirnem nit

der Filhrung 3 verbundenen Arm 30 derart schwenkbar gela-
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gert ist, daB er aus der gezeigten Horizontalstellung
nach oben in Richtung des Pfeils 31 geschwenkt werden
kann, wdhrend er nach unten durch einen Anschlag %2 ab-
gestlitzt wird. Der obere Anschlag 26 ist so angeordnet,
daf er mit der Verl&ngerung 21 des Lenkers 17 zusammen- .
wirkt, wdhrend der untere Anschlag 27 solangéordnet ist,
daBl ermit dem Lenker‘17 und dessen anderer Verlangerung

22 zusammenwirkt,

Da der Anlenkpunkt 20 des Knickhebels 15 am Wagen 4
welter vom Rechen 1 entfernt liegt als der Anlenkpunkt
19 am Schwenkarm 11, wird durch Strecken des knickhebels
15 der Schwenkarm 11 und damit die Harke 12 in Richtung
auf den Rechen gedriickt, wdhrend ein Einknicken des
Knickhebels 15 einer Bewegung der Harke 12 vom Rechen 1
weg in die strichpunktierte Stellung entspricht. Die

Schwenkungen der Schwenkarme 11 in beiden Richtungen

werden durch einen doppelt wirkenden Stofldampfer 33, der

zwischen dem Lagerpunkt 19 am Schwenkarm 11 und.dem Wa-
gen 4 angeordnet ist, zeddmpft. Knickhebel 15, Anschlige
25, 26 und 3tofdampfer 33 kdnnen entweder nur auf der

einen Seite des Wagens 4 einem der Schwenkarme 11 zuge-

ordnet oder aber, insbesondere bei breiten Rechen, aul

fia
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veiden Seiten des Wagens 4 vorgesehen und beiden

Schwenkarmen 11 zugeordnet sein.

Die Vorrichtung funktioniert wie folgt: Bei der
Abwértsfahrt des Wagens 4 befindet sich der Knickhe-
bel 15.in der geknickten Lage, so daf die Schwenkar-
me 11 und die Harke 12 vom Rechen 1 ausgeschwenkt
sind. Dieses Ausschwenken kann in einfacher Weise da-

durch geschehen; daf3 der Schwerpunkt der Schwenkarme

11 und der Harke 12 gegeniliber dem Schwenklager 10 so

welt nach links in Fig. 1 verlagert ist, daB bei frei-
gegebenen Schwenkarmen 11 diese mit der Harke 12 so
weit vom Rechen 1 wegpendeln, bis éich der Schwerpunkt
lotrecht unter dem Lagerpﬁnkt 10 befindet. Selbstver-
stdndlich sind auch andere, z.B. mif der Antriebskette
7 verbuncdene lMittel mdglich, um die Harke &us dem Zin-
griff mit dem Rechen 1 zu bewegen. Auch kann, wenn die
Lagerdes Schwerpunktes ein sélbsttétiges Auspendeln
nicht zulidflt, der Knickhebel selber zum zwangsliufigen

Ausriicken herangezcgen werden. In diesem Fall ist ein

- zusdtzliches Mittel zum Arretieren notwendig.

A
(AN

Am Ende der Abwidrtsfaht liuft die Verlingerung

des Lenkers 17 auf den Aschlag 25 auf, wodurch der Knick-=

7% z2llmBnlich gestreck: wird, wobei sich der An-

L

’

heSoRer>]

{

4y
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schlag 25 an cder unteren Kante der Verléngerung 72 und
dann des Lenkers 17 entlangbewegt. Wihrend cer Zirek-
kung werden die Scivwenkarme 11 und damit dis llarke 1Z
mit zunehmender Xraft gegen den Rechen gedrickt. YWenn
der Knickhebel 15 ganz gestreckt ist und der Anszchlag
22 am ancderen Lenker 16 anliegt, befindet sich dis Har-
ke 12 vollstéandig in der Eingriffsstellung. Der inicke-
hebel 15 ist dabei etwas liber den Totpunkt hinausgs-
streckt worden, so daB.er wéhrend der anschlieflenden
Aufwirtsfalrt des Wagens 4 von selbst in der gestreck-
ten Lage verbleibt und die Harke 12 zwangslZufig in der
Eingriffsstellung hidlt, Am Ende der Aufwir*sisahrt pas-
siert die Verlédngerung 271 des Lenkers 17 den oheren An=-
schlag 26, cder in Richtung des Pfeils 31 ausweicht. iiach
erfolgter Umschaltung des Antriebs (die durch geeignex
angeordnete EZncdschalter bewirkt werden kann) bewezt

sich der Wagen 4 wieder nach unten, wobeil die Verlinge-
rung 2% cdes Lenkers 17 von oben her wieder auf den obe=
ren Anschlag 26 trifft, der nun nicht aﬁsweich,n kann
ﬁnd den Lenker 17 entgegen dem Uhrzeigersinn wversamrsnes,

so dafl cer Knickhebel 15 eingeknickt wird und Zies marvwe:

12 in die Freigebestellung schwenken kann, Zig siz wanr:nd
der weiteren Atwirtsfanrt beibehdlt, bis ce:r Lznxer

wiederum auf den unteren Anschlag aufliuft.
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¥an erkennt, dafl das Einschwenken der Earke 12 in

ie Eingriffsstellung am Rechen 1 durch eine Uberlage-

(o8

ung cder Abwdrtsbewegung des Wagens 4 mit der durch das

4

Strecken des Knickhebe;s 15 gesteuerten Schwenkung der
Schwenkarme 11 erfolgt. Durch entsprechende Bemessung
des Abstandes des Lagerpunkts 10 von der Ebene des Re-
chens 1 und der Hebellingen der Lenker 16, 17 kann man,
wie in Fig. 2 angedeutet, erreichen, daB sich durch
die Uberlagerung dieser Bewegungen eine Bewegungsbaehn
der Harke 12 ergibt, die anndhernd gerade und ungefihr
rechtwinklig zum Rechen verliuft. liierdurch ist ein
exaktes Einschwenken der Harke am unteren Umkearpunikt
und cdamit ein wvollstandiges Erfassen des Rechengutes
ohne Recht gewdhrleistet.

Die in Fig. 3 gezeigte Uberlastsicherung fiir den An-

-

trieb weist eine an der Fithrung 3 schwenkbar gelagerte

Wippe 25 aul, an der das vorzugsweise angetriederne, un-
tera Umlenkrad € cer Antriebskette 7 gelagert ist. Statt-

dessen Kann eine derartige Wippe auch fiir das obere An-

trietsrad und den Antriebsmotor (nicht dargestellii) vor-

gesenen zein. Die Wippe 35 wird durch eine Fecder 7% in

2inen vorgegebenen Abstand von einem mit der Fihrung 2
srtar~ verhundsnen Arm 27 genalten, Die Feder 3¢ umgibt
Gssne 22, cer an der Wippe 35 angelenkt ist, ei-

wen einsteilvaren Anschlag 39 fiir die Feder 325 aufweist
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und an dem Arm 37 verschiebbar geflihrt ist. Ein Konf 40

- y

des Bolzens

Ul

-

7 kann einen Tastschalter 41 an dem Arm %7

-
de-

betétigen, um den Aririebsmotor abzuschalten, Dies

®

tdtigung erfolgt immer dann, wenn bei umlaufender Ketie

7 die Harke 12 und damit der sie tragende Wagen & durch

ein Hindernis angehalten werden und dann bei weiters
drehender Kette 7 die Umlenkrolle 8 dazu neigt, aﬁ der
Kette nach der einen .oder anderen Seite hochzukleftern,
wobel die Wippe 35 und der Bolzen 40 gegen die Kraff Cer

)

1]
}.l
[¢]
e’
]

(0)

Feder 36 mitgenommen werden. Die Feder 36 dient

(1)

-
1

zeitig dazu, die Antriebskette 7 gespannt zu nalien

3
5
[a3

auch Kettenldngung automatisch auszugleichen.

Wie man aus Fig. 4 erkennt, sind am unteren znde des

}._o
1]
i3
l..l
ch
o3
1]
3

Rechens 1 seitliche Flhrungen 45 vorgesehen, di
Enden der llarke 12 zusammenwirken und dafiir sorsen, dafR
die liarke beim kinschwenken in eine Lage gefiihrt wird,

in der ihre Zinken 12 mif den Zwischenriumen zwischen den
Stiben desfiechens 1 fluchten. Dies ist deshalb vorteii-
haft, weil wegen der groBlen Ldnge und der in erwiinscutsr
Weise geringen Frofiilvereite der Schwenkarme

Antrdmrichtung -~ die Schwenkarme stehen jz in Aunssiii-

i
J
n
1
bl
a
3
4

lung normalerweise im DurchfluBlquerschnits fos Sorinmic
diese seitlich wenig biegesteif sind, so dafi sizix .z

Harke bei der Abwirtsfahrt in einer gegeniiber dem Psnnen
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Seitlich versetzten Stellung befinden kann, wie in

(4]
-

n

3
e

Lps

. b4 strichpunktiert angedeutet. Die grofle Linge der
Schwenkarme 11 hat andererseits den Vorteil daf sich‘
die gesamte Fﬁhrungseinrichtungﬁmif den Fiihrunecen 3
undé dem Wagen 4 v8llig oberhalb des Wasserspiegels 46
und sogar oberhalb der Oberkante 47 der seifiichen Be-

grenzungswinde des Stromungskanals befinden kann. In

den seitlichen Begrenzungswénden sind deshalb keine Fiih-

rungsnischen od. dgl. notwendig,

Die aus Fig. 1 ersichtliche geknickte Form der
Schwenkarme 11 hat den Vorteil, daB einerseits ihr
Schwenkpunkt 10 in groflem Abstand voh der tbene ces
Rechens 1 liegen kann, andererseité aber die Schwenkar-

me 11 im wesentlichen i{iber ihre ganze H6he parallel zum

it
Rechen 1 verlaufen, liierdurch besteht die m3glichkeit,

3,

an den Schwenkarmen 11 Abstiitzmittel anzubringen, z.
in erm von lber die ganze Lreite des Rechens 1 wverlau-

=
7

fenden Leisten 50 mit zwischen die Stiibe des Rechens 1

V3

.

reifenden Zinken od. dgl.. Bel grofer iHinhe des Re-

~chens 1 kidnnen aucn mehrere. solche Abstiitzleisten in

chwenkarmen 11 angeorcrnet

n

verschiscener rZhe an den

" werden, HZDierdurch wird erreicht, dafl die nur an der

Sohle 2 des Strdmungskanals verankerten Stibe des Re-

1

~hens T o IZrsi o und ohne gegenseltige Verbindung nach oben
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ragen kénnen, was fiir die Bewegung der Harke “2 {iber da.
obere Ende des Rechens hinaus und fiir den freien Abwurf
des Rechengutes vorteilhaft ist, wobei die StZbe des Re-

chens 1 aber trotzdem im Normalbetrieb,wenn sich die Har-

5 “ke in Ruhestellung am unteren Umkehrpunkt befindet, im

10

15

20

Bereich ihrer oberen Enden ausreichend abgestiitzt sind,
wenn eine solche Abstltzung fehlt, kdnnte es vorkommen,
dafl angeschwemmtes Rechengut die Zwischenr&dume zwischen
den Stdiben aufweitet und sich durch den Rechen hindurch-

zwangt.

Die geknickte Form der Schwenkarme 11 hat weiter den
Vortesil, daB der Lagerpunkt 19 des Lenkers 16 gegeniiber
der geraden Verbindungslinie zwischen dem Schwenklager
10 und der Harke 12 in Richtung auf den Rechen 1 ver-
setzt angeordnet sein kann, wodurch man eine gzrdfere
Linge des Knickhebels 15 und damit giinstigere Kraft-

verndltnisse erzielt.

Der umkehrbare Antrieb fiir den Wagen 4 kann auch in
anderer Form als durch diaﬁetté 7 Tealisiert werden, z.B.
durch ein umlaufendes angetriebenes Seil, einen reil-
riemen oder einen Zahnriemen, durch eine in cder Drehrich=
tung umkehrbare Antriebsspindel mit entsprechender Spin-

delmutter am Wagen &4, oder durch einen Linearmotor.
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Wie man aus Fig. 1 erkennt, haben die Zinken 13 der
darke 12 .in Richtung auf die Spitzen hin abféllende Ober-
xanten, die mit den Stdben des Rechens 1 einen stumpflen
Winkel 48 einschlieBen, Hierdurch wird bereits beim Ein-
schwenken der Harke ein gewisses Anheben und Lockern des
Rechengutes erreicht. AuBerdem erleichtert diese abfal-
lende Oberkante der Zinken 13 das Abstreifen oder Abwer-

fen des mitgenommenen Rechengutes am oberen Umkehrpunkt.

Bei der beschriebenen Ausfiihrunrsform ist der Schwer-
pﬁnkt der Harke und ihrer Schwenkarme derart angeordnet,
dafl beim Einknicken des Knickhebels die Harke durch ihr
Eigengewicht ausgeschwenkt und in der Freigabestellung
gehalten wird.,Zusdtzlich wird das Ausschwenken auch durch
den Knickhebel zwangsldufig unterstiitzt, solange dessen
Verlédngerung 21 von oben her gegen den Anschlag 26 an-
liegt und durch diesen geschwenkt wird. Es ist aber auch
mdglich, den Schwerpunkt der Harke anders anzuordnen und
das Ausschwenken ausschlieBlich zwangsweise durch den

einknickenden Knickhebel zu bewirken, wobeil die Verlinge-

rung 21 entsprechend lang zu bemessen ist. In diesem Fall,

d.h. wenn sich die llarke in der Freigabestellung nicht
in der Gleichgewichtslage - befindet, muf3 eine Raste oder
Verriegelung am xnickhebel oder am Harkenarm vorgesehen

sein, der am Ende der Abwdrtsfahrt vor dem Strecken des

Knickhebels wieder zuldsen wire.

b}
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Ein besonderer Vorteil des beschriebenen Rechenrei-
nigers besteht darin, dafBl die Harke in ihrer normalen
Ruhestellung zwischen den Reinigungsvorgingen sich am
unteren Umkehrpﬁnkt bereits im Eingriff am Kechenful
befindet. Dies hat‘ﬁehrere Vorteile. Die Harke bveginnt

nach dem Einschalten des Antriebs, welches z,B. durch ein

StaumeBgerdt ausgeldst werden kann, sofort mit dem Rei-

‘nigen; das Problem, daB widhrend des Stillstands am Re-

chenfuB angeschwemmtes Gut von den Harkenzinken erst un-
terfahren werden muf3, tritt deshalb nicht auf. Auch xann
es im Winter nicht vorkommen, daB Rechengutrechte an den
Zinken der Harke festfrieren und dann einenfingriff cder

Harke wverhindern.
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1. Rechenreiniger filir in Abwasserbehandlungsanlagen
od. dgl. angeordnete Stabrechen mit einem Wagen, der in
zum Rechen parallelen Flhrungen mittels eines um«ehrba-
ren Antriebs verfahrbar ist, einer am Wagen mittels

5 Schwenxarmen'schwenkbar gelagerten Harke, die bei der
Aufwértsfahrt in eine Eingriffsstellung am Rechen ein-
gescnwenkt und bei der Abwartsfahrt in eine Freigabe-
stellung im Abstand vom Rechen ausgeschwenkt icst, und
mit einem zwischen Wagen und Schwenkarm angeordneten

‘s
KTe

10 Knickhebel, der durch seine gestreckte oder gexknic
Lage die Stellung der liarke festlegt und der im lexzzten

Teil der Abwirtsbewegung des Wagens durch Auilaulen aur

einen ortsfesten unteren Anschlag das Zinschwenken der

-
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Harke in die Eingriffsstellung steuert, dadurch
gekennzeichnet, da der Knickhebel

(15) derart angeordnet ist, daB er bei ausgeschwenk-
ter Harke (12) geknickt ist und durch Auflaufen auf
den unteren Anschlag (25) gestreckt wird und dacurch
die Harke zwangsl8ufig in die Eingriffsstellung
schwenkt und wghrend der Aufwidrtsfahrt in dieser Stel-

lung hilt.

2. Rechenreiniger nach Anspruch 1, dadurch g e -
kennzedichnett, daB der Antrieb (7) bei
der Abwirtsfahrt des Wagens (4) auf diesen eine An-

triebskraft ausﬁbt.

z

- &

Rechenreiniger nach Anspruch 1 oder 2, dadurch

gekennzeichnet, da der Abstand des

‘Schwenklagers (10) der Schwenkarme (11) vom Rechen
{1) sowie der Streckweg des Knickhebels (15) derart

" bemessen und aufeinander abgestimmt sind, daB die

fhs

Schwenkbewegung  der Schwenkarme (11) durch {berlage-

rung mit der Abwdrtsfahrt des Wagens (4) zu einer im

wesentlichen geradlinigen Bewegung der Harke (12)

guer zur Ebene des Rechens (1) fihrt.

4, Rechenreiniger nach Anspruch 1, dadurch g e -

i

L
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kennzeichnet , daB der Knickhebel (15) zum
Ausschwenken cer Harke (12) durch Auflaufen auf einen
oberen Anschlag (26) bei der Abwirtsfahrt des Wagens

(4) einknickbanist, wobei der obere Anschlag (26) nach

"oben ausweichend ausgebildet ist.

5. Rechenreiniger nach einem der Anspriliche 1 bis &4,
dadurch g e k e ﬁ nzedlchnet, daB der cbere
Anschlag (26) und/oder der untere Anschlag (25) mit

dem am Wagen (4) angelenkten Lenker (17) des Xnick-
hebels (15) odef mit sich iiber dessen Anlenkpunkte {20,
ﬁ8) hinaus erstreckenden Verlingerungen (21, 22) dieses

Lenkers (17) zusammenwirkt.

€. Rechenreiniger nach Anspruch 1, dadurch g e -

kennzedilchnet, daB der Knickhebel (15) an

®
I

einem Teil des Schwenkarms (11), der gegeniiber der

Qo]

raden Verbindungslinie zwischen dem Schwenklager {10)

und der Harke (12) zum Rechen hin vorsprinzt, gelagert

_ist.

7. Rechenreiniger nach Anspruch 1, dadurch e -

U

kennzeichnet, da3 der Schwerpunkt der Har-

xe (12) mit den Schwenkarmen (11) in bezug aul das
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Schwenklager (10) derart angeordnet ist, daf

o

el go-

W]

knicktem Knickhebel (15) und frei hingenden Schwenzar-
men (11) die Harke (12) in der Freigabestellung im &b~ —

stand vom Rechen (1) liegt.

8. Rechenreiniger nach eineﬁ der Anspriiche 5 oder ?9'
dadurch gekennzeilchnet, daB jeder Schwenk-
arm (%1) gewinkelt ist und aus einem in der Eingriffs-
stellung der Harke (12) etwa parallel zum Rechen (1)
verlaufenden Teil, und einem im Winkel dazu zum Schwenk-
lager (10) fihrenden Teil besteht.

Rechenreiniger nach einem der Anspriiche 1 bis 3,

\D

dadurch gekennzedicnnet, daB die zwischen
die Stdbe des Rechens (1) greifenden Zinken {(13) dar
Harke mit inrer Cberkante einen in der Einschwenkrici=-
tung gesehen stumpfen wihkel (48) mit den Si#ben des

Rechens (1) bilden.

% b N

10. Rechenreiniger nach einem der Anspriiche 1 =iz
xe (12) auf der Abstrdmseite des Rechens {1} sn:
net ist und mit ihren Zinken (13) durch azn Dez

(1) hindurch das Rechengut ergreift.
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1. Rechenreiniger nach einem der Anspriiche 1 bis

10 fUr Stabrechen, die.aus lediglich an der Gerinne-
sohle befestigter.und ohne gegenseitge Abstiitzung frei
nach oben ragenden Roststdben bestehen, dadurch g e -
kennzedichmnet , daB oberhalb der Harke (12)
mit den Séhwenkarmen (11) oder dem Wagen (45 verbunde-
ne-Abstﬁtzmittel (50) vorgesehen sind, die in der unte-
ren Stellung des Wagens (4), die vorzugsweise die Ruhe-

stellung ist, an den Stdben des Rechens (1) anliegen.
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