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@ Dispositif de guidage et de commande pour porte coulissante.

@ Dispositif de guidage et de commande pour porte
verticale coulissante étanche.

Le porte 2 est suspendue par deux chariots 1 compre-
nant chacun une équerre 6 coulissant dans une glissiére 9.
Sur chaque chariot est fixé un arbre coudé 12 autour duquel
tourillonne une plaque pliée 17 portant la porte 2, par
I'intermédiaire d’une rotule 18. La plaque 17 porte un galet
44 manoeuvrable par une fourchette 42 solidaire d'une
plagque 31 tourillonnant sur I'arbre 12 et commandée par un
vérin 35. L'arrivée du galet 45 en bout du chemin de
roulement 28 permet une rotation de la plaque 31 qui donne
4 la porte un mouvement composé de descente et d’applica-
tion sur la paroi 4.

Application aux portes étanches, notamment pour
chambres froides, blocs opératoires, intercirculation dans les
trains climatisés.

Croydon Printing Company Ltd.






10

15

20

25

30

35

4 0001956

La présente invention concerne un dispositif
de guidage et de commande pour une porte verticale cou-
lissante étanche.

De telles portes se rencontrent notamment
pour l'accés aux chambres froides ou aux salles d'opéra-
tion. Elles peuvent également servir de portes d'inter-
circulation dans les wagons de chemin de fer & grande
vitesse pour contribuer & l'isolation sonore, & la clima-
tisation et pour former coupe-feu. Elles sont généralement
de dimensions importantes. Pour éviter un encombremernt
prohibitif, ceci nécessite de prévoir une manoeuvre par
coulissement.

D'autre part, les types d'utilisation men-
tionnés plus haut exigent une étanchéité totale, c'est-a-
dire répartie aussi bien sur le c6té de la porte situé au
volsinage du sol que sur les trois autres cbtés constitués
par l'encadrement de l'ouverture a obturer.

; On sait réaliser une telle étanchéité en don-
nant & la porte, en fin de course de fermeture, un mouve-
ment combiné de descente, pour écraser un joint formant
étanchéité sous la porte, et d'application sur la paroi
pour écraser un joint sur cette paroi suivant les trois
autres cb6tés de la porte.

Il est connu d'obtenir un tel mouvement en
suspendant la porte par des galets situés dans des plans
perpendiculaires, a 45° sur l'horizontale et prenant appuil
sur des chemins de roulements disposés en conséquence, par
exemple des fers plats ou des ailes de corniére. Une dé-
pression locale ménagée dans l'un des fers plats provoque
le mouvement combiné évoqué plus haut.

Un tel dispositif présente cependant divers
inconvénients. v

D'une part, tous les éléments mécaniquement
1iés & la porte effectuent le mouvement complexe précité,

de sorte que la motorisation de la porte est rendue déli-
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cate. On se contente le plus souvent de donner & la porte

une impulsion pour un déplacement rectiligne, aprés quoi 3
on la laisse achever son mouvement de fermeture sur son

élan. Un tel procédé peut étre a l'origine de chocs ou, H
auv contraire, d'arréts prématurés.

D'autre part, i'ouverture de la porte néces-
site de faire sortir le galet de la dépression olu il est
engagé, de préférence au moyen d'un dispositif mécanique
simple situé a l'extérieur du local fermé par la porte.

Il faut en effet exercer sur la porte un effort dans une
direction précise, oblique a la fois par rapport au sol et
par rapport & la paroi. Si 1'on désire pouvoir ouvrir la
porte de l'intérieur, ce qui constitue une commodité pra-
tique et méme une condition de sécurité, il faut disposer
une poignée de manoeuvre du cété intérieur de la porte
pour transmettre un déplacement mécanique vers le cdété ex-
térieur, ce qui réalise un port thermique métallique per-
manent provoquant, dans le cas des chambres froldes, une
fuite de frigories préjudiciable.

La présente invention vise & réaliser un dis-
positif de guidage et de commande qui permette le contrdle
du mouvement par un organe de commande sur la totalité de
la course de la porte, et qui permette 1l'ouverture de
cette derniére de 1l'intérieur sans aucun mécanisme auxi-
liaire. ,

Suivant 1l'invention, le dispositif de gqui-
dage et de‘commande pour porte verticale coulissante
étanche, destinée a obturer une ouverture pratiquée dans
une paroi et se.terminant au niveau d'un plan horizontal
qui peut étre le sol, comprend des moyens de suspension
pour guider la porte parallélement a la paroi et des
moyens pour l'appliquer simultanément contre la paroi et
contre ledit plan horizontal quand elle se situe en face
de l'ouverture précitée. Les moyens de suspension com-

prennent au moins deux chariots assujettis par des moyens
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de guidage a se déplacer horizontalement le long de 1=
paroi, chaque chariot étant muni d'un premier arbre relié
par des moyens d'articulation a un second arbre fixé & 1la
porte, et des moyens de blocage des moyens d'articulation
sont prévus pour empécher le mouvement du second arbre
quand la porte n'est pas en face de l'ouverture. Ce dis-
positif est caractérisé en ce que les deux arbres ont
leurs axes verticaux et en ce que les moyens d'articula-
tion sont disposés pour permettre au second arbre, au
relédchement des moyens de blocage, un mouvement ayant une
composante paralléle a la direction d'axe commune des <eux
arbres.

Les deux chariots suivent une trajectoire
rectiligne ‘qui peut étre contrélée et commandée de bout en
bout de fagon simple par des moyens moteurs & action rec-
tiligne. Le mouvement complexe de la porte s'effectue au
niveau des moyens d'articulation, indépendamment des cha-
riots:

Suivant une réalisation avantageuse de 1'in-
vention, les moyens de blocage précités comprennent un
galet d'axe vertical monté sur une pieéce des moyens dfar-
ticulation et prenant appui sur un chemin de roulement
rectiligne solidaire de la paroi pour empécher ladite
piéce de tourner en entrainant le second arbre, une inter-
ruption du chemin de roulement permettant 1'échappement
du galet et le déblocage du dispositif.

Il suffit de ménager dans le chemin de rou-
lement une interruption en face de chacun des chariots
quand la porte se présente vis-a-vis de l'ouverture pour
provoquer le déblocage du mouvement rotatif des moyens
d'articulation et la fermeture de la porte.

Suivant une premiére réalisation de 1l'inven-
tion, le premier arbre est coudé et monté rotatif sur une
plaque pliée articulée au second arbre par une rotule, le

mouvement de fermeture de la porte s'effectuant par rota-
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tion de la plaque pliée.

Les moyens d'articulation comprennent alors
une plaque d'entrainement horizontale portant le galet,
montée rotative autour du premier arbre et portant des
moyens de liaison mécanique avec la plaque pliée pour en-
trainer ladite plaque pliée en rotation.

Les moyens de liaison mécanique entre la
plaque d'entrainement et la plaque pliée comprennent une
fourchette montée sur l'une des plaques et coopérant avec
un galet monté sur l'autre.

La trajectoire de la plaque pliée, assez com-
plexe, peut, en premiére approximation, étre considérée
comme enveloppant un cdne, alors que la plaque d'entraine-
ment subit une rotation dans un plan horizontal. Le dis-
positif & fourche et & galet donne le degré de liberté
nécessaire pour rendre ces trajectoires compatibles.

Pour commander le dispositif, la plague d'en-
trainement de chaque chariot porte un bras de manoeuvre
relié par une barre d'accouplement au bras relatif a
ltautre chariot et l'ensemble est commandé par un organe
de commande a déplacement rectiligne.

Suivant une seconde réalisation de 1lt'inven-
tion, le second arbre porte un chariot auxiliaire reposant
sur un plan incliné solidaire du premier arbre, ce plan
incliné étant disposé de maniére a appliquer le galet sur
le chemin de roulement. La encore, les chariots de sus-
pension de la porte sont reliés & un organe de commande a
déplacement rectiligne.

D'autres particularités de l'invention res-
sortiront encore de la description détaillée qui va suivre.

Aux dessins annexés, donnés a titre d'exem-
ples non limitatifs :

- 1la Figure 1 est une vue d'ensemble, en
perspective, d'une premiére réalisation de 1l'invention,

dans la position fermée de la porte ;
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- la Figure 2 est une vue en coups. suis
II-IT ce la Figure 3, d'un des chariots de la Figurs

- la Figure 3 est une vue en cou:: zulver:
ITI-IIT de la Figure 2 ;

- la Figure 4 est une vue sulvant IV-IV d¢
la F

t:
=
Q2
C
s
D
W

- la Figure 5 est une vue en élévation, svec
coupe partielle, d'un des chariots dans une se
sation de l'invention, en position fermée de la porte :

- la Figure 6 est une vue en coupe transver-
sale suivant VI-VI de la Figure 5 ;

- 1la Fiqure 7 est une coure en plan suiv: %
VII-VII de la Figure 6, avec indication supplémentzire de
la position ouverte de la porte.

En référence aux Figures 1 a 4, le dispositif
conforme a l'invention comprend deux chariots 1 auxquels
est suspendue une porte 2 destinée a obturer une ouverture
3 dans une paroi 4, cette ouverture descendant jusgu'au
sol 5.

Les chariots 1 comprennent chacun une équerre
6 fixée a une cage a bille 7 roulant dans un chemin de
roulement 8 pour constituer une glissieére S fixée & la
paroi 4 par des plaques de fixation 11, de sorte gue les
chariots 1 peuvent se déplacer de facon rectiligne paral-
lélement a la paroi 4.

Plus précisément, la glissiére 9 est fixde
dans un renfoncement de la paroi 4 dont la profondeur a
(Figure 3) est déterminée en fonction des dimensions des
chariots, pour que la porte 2 puisse venir s'appliquer sur
la paroi 4 en écrasant un joint plastique 2a disposé sur
sa périphérie.

Un premier arbre vertical 12 est fixé rigi-
dement a l'équerre 6 au moyen d'une bague 13 soudée sur
ltéquerre et d'une goupille 14. La partie inférieure 15

de ltarbre 12 est coudée et porte, par l'intermédiaire
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d'un palier lisse 16, une plaque pliée 17 & laquélle est
articulé, par l'intermédiaire d'une rotule 18, un second
arbre vertical 19 auquel est suspendue la porte 2. Afin
de régler la hauteur de la porte 2 par rapport au sol,
l'arbre 19 est muni d'un filetage 21 cocpérant avec une
douille taraudée 22 soudée sur la porte, le bloéage étant
assuré par un contre-écrou 23.

Le palier lisse 16 est bloqué axialement par
une bague 24 fixée par une goupille 25, par l'intermé-
diaire d'une butée a billes 26.

La glissiére 9 ne se situant pas dans le plan
vertical de la porte 2, l'arbre 12 porte un galet a billes
27 qui coopére avec un chemin de roulement 28 paralléle a
la glissiére 9 et qui est retenu axialement par un épaule~-
ment 29. De la sorte, le galet 27, en appuyant sur le
chemin de roulement 28, absorbe le moment de rotation
exercé par la porte 2 sur le chariot 1.

Une plaque d'entralinement horizontale 31 est
montée rotative sur chacun des deux arbres 12, dans leur
partie verticale, par l'intermédiaire d'un palier lisse
32. Sur cette plaque est fixé un bras de manoeuvre 33
articulé sur une barre d'accouplement 34.

Un vérin 35 comporte une tige mobile 36 dont
la téte 37 coopére, par l'intermédiaire d'un galet 38,
avec une piéce d'articulation 39, fixée sur la barre d'ac-
couplement 34, et présentant un trou oblong 41 (Figures
1 et 3).
’ La plaque d'entrainement 31 porte une four-
chette 42 constitude par une t8le pliée et montée rotati-
vement sur sa base autour d'un axe 43. Cette fourchette
coopére avec un galet 44 porté par la plaque pliée 17, de
maniére que l'ensemble de la plaque pliée 17 et de 1la
plaque d'entrainement 31 constituent des moyens dfarticu-
lation permettant de transmettre les mouvements du vérin
35 & la porte 2. La fourchette 42 est prévue un peu plus
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large que le galet 44 (Figure 3) pour permeiirs v~ zora
tain débattement.

Enfin, la plaque d'entrainement 31 per:
galet 45 d'axe vertical susceptible, suivant la posizicr
des chariots 1 sur la glissiére 9 et la position angulaires
de la plaque 31, de venir rouler sur le chemin de rocule-
ment 28 ou, comme représenté sur les Figures 1 et z, de
s'engager dans une interrvption 46 du chemin de roulement
28.

Le fonctionnement du dispositif zinsi ddéecrit
est le suivant :

Partant de la position de porte fermés . ré-
sentée sur les figures, on fait fonctionner le vérin 35
de maniere a entralner sa tige 36 vers la droite, suivant
la fléche O (Figure 1). L'effort, transmis par la barre
d'accouplement 34 aux bras de manoeuvre 33, fait tcurner
les plaques d'entrainement 31 dans le sens inverse des
aiguilles d'une montre (vu de dessus), entrainant, par

1'intermédiaire des fourchettes 42 et des galets 45, la

"rotation des plaques pliées 17 autour de la partie infé-

rieure oblique 15 des arbres 12.

Le mouvement des plaques pliées 17 est com-
muniqué aux arbres 19 par lt'intermédiaire des rotules 18
et font prendre & la porte un mouvement composé qui, dtune

part, 1'éloigne de la paroi 4, et, d'autre part, la sou-

‘léve en lui faisant perdre le contact avec le sol.

En méme temps, la rotation des plagues 31
dégage les galets 45 des interruptions 46 du chemin de
roulement 28 ou ils étaient engagés. Ils peuvent, dés
lors, rouler sur ce chemin de roulement, entrainant les
chariots 1 et la porte 2 vers la droite parallélement 3
la paroi 4.

~

Quand l'ouverture 3 est entiérement dégagée,
n

aag
des dispositifs classiques de fin de course arrétent la
course du vérin 35.

BAD ORIGINAL
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A partir de cette position ouverte, la man-
oeuvre inverse du vérin 35, suivant la fléche F, pfovoqué
dtabord la translation de la porte 2 parallélemént a la
paroi 4, les chariots i roulant d'une part dans la glis-
siére 9, et chacun par leurs galets 27 et 45, tandis que
les plaques 31 sont sollicitées en rotation, cette rota-
tion étant empéchée par l'appuil des galets 45 sur le che-
min de roulement 28.

Quand les galets arrivent devant les inter-
ruptions 46 du chemin de roulement 28, cette sollicitation
les oblige a s'y engager, provoquant la rotation des
plaques 31 et des moyens d'articulation qui laissent des-
cendre la porte 2 en la laissant se rapprocher de la
paroi 4. Dans ce mouvement, la porte 2 écrase contre le
sol le joint 2b et elle écrase contre la paroi le joint
2a garnissant ses trois autres cé6tés. La partie infé-
rieure de la porte est alors guidée par des guides coni-
ques 47 coopérant avec une corniére 48 fixée sur la porte.

) Dans les déplacements précités, le déplace-
ment de la tige du vérin est strictement rectiligne et
peut suivre le déplacement des chariots 1 au prix du trou
41 légérement oblong pour tenir compte du mouvement de 1la
barre d'accouplement 34. Le mouvement de la porte peut
donc étre contrb6lé et commandé de bout en bout, puisque
le vérin ne commande pas la porte directement, mais seu-
lement par l'intermédiaire du dispositif de l'invention
qui assure la conversion du mouvement. Ce mouvement peut
donc' étre commandé en douceur d'un bout a l'autre de la
course. ) '

D'autre part, les moyens dtarticulation sont
parfaitement réversibles et, en cas de panne, une personne
enfermée de ltautre cdté de la porte peut facilement pro-
voquer son ouverture, d'abord en exergant une poussée qui
1téloigne de la paroi et la souléve, puis, une fois les '

galets 45 ainsi dégagés, en faisant glisser la porte
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latéralement par la simple adhérence des m ,
efforts a vaincre étant des résistances de roulamerns .o
gligeables. Il n'est donc nuliement bescin dfur mdc
quelcongue pour transmettre une manceuvre d'un cécd
l'autre de la porte, own, si besoin est, dans le zazs de
portes treés lourdes, un tel mécanisme peut é&tre constiiud
par un élément entiérement extérieur gui décuple l'effcit
de lt'opérateur.

On va maintenant décrire une seconds réalis:-
tion de 1l'invention, en référence aux Figures £ & 7. sur
lesquelles on a seulement représenté les ¢22zliz dltun Lhe
riot, étant entendu que, pour ltaspect d'enszaile, o
pourra se rapporter aux dispositions général;s Ce la Fi-
gure 1. Dans cette nouvelle descriptio
analogues a ceux décrits dans la réali &
seront désignés par le méme numéro de référence aucmenté

de 100.

Dans cette réalisation, au moins deux chz-
rlots tels que 101 supportent une porte 102 destinée &
obturer une ouverture (non représentée) se terminant sur
un plan horizontal tel que le sol, et pratiguée dans urne
paroi 104. Chaque chariot 101 comprend une égusrre 10%
suspendue a une cage a bille 107 montée dans ur: chemin
de roulement 108 pour former une glissi&re 2090 fixée sur
une plaque de fixation 111, elle-méme sc
paroi 104.

Le chariot 101 comporte encore un premier

arbre 112 fixé a l'équerre 106 par l'intermédiaire d'une
bague 113 soudée sur cette équerre et d'ure goupille 114.
Cet arbre comporte & sa partie inférieure une partie
filetée 151 sur laquelle est fixée par deux écrous 152,
une piéce 153 présentant un plan incliné 354 dont I'ine
clinaison est dirigée vers la paroi 104.

L'arbre 112 porte un galet 127 rculant surs

un chemin de roulement 128 pour absorber lg coupnle ré-
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sultant d'efforts verticaux appliqués suivant l'axe de
cet arbre.

7 L'arbre 1i2 porte encore, par l'intermédi-
aire de deux roulements 155, 155, un boitier rotatif 116
qui repose, par l'intermédiaire d'une butée a billes 126,
sur une bague clavetée par une goupille 125.

' Un second arbre 119 (Figure 5) comporte une
partie filetée 121 vissée dans une douille 122, elle-méme
fixée a la porte 102 par un moYen quelconque, tel qu'une
plaque intermédiaire 157. Un contre-écrou 123 assure le
blocage de l'arbre 119 dans la douille 122.

A sa partie supérieure, l'arbre 119 est porté
par un palier lisse 118 inclus dans un boitier 158 soli-
darisé par un voile 137 avec le boitier 116 rotatif autour
de ltarbre 112. De la sorte, ltarbre 119 peut tourner
autour de lt'arbre 112, la douille 122 traversant librement
la piéce 153 suivant une ouverture allongée 159 présentant
le tracé voulu.

Un axe 161 traversant la douille 122 porte a
ses deux extrémités des galets 162 reposant sur le plan
incliné 154, de sorte que les mouvements de rotation pré-
cités de l'arbre 119 s'accompagnent d'un mouvement de
translation axiale de cet arbre, se traduisant par un cou-
lissement dans le palier 118.

Enfin, la douille 122 porte un galet 145 pour
rouler sur le chemin de roulement 128 et éventuellement
échapper & ce chemin lorsqu'il dépasse son extrémité 146.

Le fonctionnement du dispositif est assuré
par un organe moteur a déplacement rectiligne qui, pour
plus de clarté, n'a pas été représenté, mais qui peut étre
un vérin du genre décrit en felation avec la réalisation
précédente. Cet organe attaque directement les équerres
106 qui peuvent &tre accouplées par une barre spéciale ou
simplement par la porte 102.

Le fonctionnement du dispositif ainsi décrit
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do
est le sulvant :
La porte 1Cz éiant suppecde ool . o

position représentée sur les Figures 5 L 7, ¢~ .0 oo

109. Cet effort provoque une rézction ds 2tzux

du chemin de roulement 128 sur le c¢zlai 743, oul ohlic-

H
I

les galets 162 a remonter le glan inclind 254 er entrai-
nant la douille 122 qui se déplace dares l'ouveriur:

gée 159 suivant la fléche F4i, éloignant &insi & 'craoc

de la paroi 104.

Le mouvement se poursuit luz-u i oo i
galet 145 ait échapré a l'extrémité 2id. ! L
étant venue en 122a (Figure 7). Dé&s lors, L e i_ .o oo

chariot peut se déplacer dans la directic:. - 1o .l

Fy, les galets 127 et 145 roulant sur ¢ cre-in O«

41

ment 128. Le chariot 101 vient alors dans une os5iiion

porte. 102 se déplagant dés lors pares

m
}_.I
I.—V
m’
}.J
M
b
3
R
i
v‘l
[}
:\\
¢
'
o
te

104 . L'arrét steffectue par des butées Cz Fin F:z coursze
d'un type connu quand l'ouverture obtures par s ooruo
est entiérement démasquée.

Ltopération de fermsture s°

inverse et commence par un déplacement des

~

parallélement a la glissieére 109, avec roulerc < =8

galets 127 et 145 sur le chemin de roulenm=nt 123, Cuand

le galet 145 arrive au bout du chemin de roul i1
échappe, laissant les galets 162 rouler sur e vian ine-
cliné 154 en entrainant la douille 122 de Lz nooition 221
a la position 122 suivant la fl&che I'. (Figure 7). (o

mouvement entraine l'application de la
avec écrasement du joint 102a et, en ea
\nor reniie

cente avec écrasement au sol du joint
senté).

Une fols la porte fermdz, L. <l . wi_ oo

possible de la rouvrir manueliiemant Cg . Li:
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de panne du moteur d'actionnement. Il suffit de la pous-
ser vers l'extérieur pour l'écarter de la paroi, les
galets 162 remontant le plan incliné 154. Dés lors, les
joints 102a et 102b n'étant plus en prise et le galet 145
étant dégagé de l'extrémité 146, il suffit d'une trés

" 1égére poussée latérale, utilisant par exemple 1l'adhérence

des mains, pour provocuer le mouvement latéral de la porte.
On obtient, avec cette réalisation, sensible-
ment les mémes avantages d'étanchéité et de continuité de
commande qu'avec la réalisation précédente, les différen-
ces étant d'ordre purement technologique et le choix entre
elles n'étant fonction que des conditions de fabrication.
On peut encore prévoir de nombreuses autres
réalisations de l'invention qui n'en constituent que des
variantes appartenant au méme cadre. Par exemple, a
partir de la premiére réalisation précédémment décrite,
on peut envisager de conserver droit le premier arbre,
au lieu de le couder, et le monter incliné et rotatif.
La"plaque pliée" pourrait alors é&tre plane et soudée sur
l'arbre dans une position approximativement horizontale,
non perpendiculaire audit arbre. On voit qu'il s'agit
de moyens équivalents a ceux décrits. '
De méme, l'organe d'actionnement rectiligne
peut étre de toute nature, tel qu'un vérin hydraulique
ou pneumatique, ou un moteur électrique muni d'une vis

sans fin.
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“obturer une ouverture prathuee dans une paroi et se ter-

mlnant au nlveau ar un plan horlzontal qui peut étre le

“'x .

sol comprenant des moyens de suspen51on pour guider la -

'porte parallelement a la par01 et des moyens pour. l'appli-

quer glmultanement contre la paroi et contre ledit plan
horlzontal quand elle se situe en face de l'ouwerture pré-

.c1tee, 1es moyens de suspension comprenant au moins deux

chariots assugettls par de s moyens de guidage a se dépla-
cer horizontalement le long de la paroi, chaque char =

étant muni d'un premler arbre relié par des movens d'ar-

tlculatlon a un second arbre fixé a la porte, et des

moyens de blocage des moyens dtarticulation étant prévus

pour ehpécher le mouvement du second arbre quand la porte
n'est pas en face de l'ouverture, caractérisé en ce que
les deux arbres ont leurs axes verticaux et en ce que les
moyens d'articulation sont disposés pour permettre au se-
cond arbre, au reldchement des moyens de blocage,.un mou-
vement ayant une composante parallele a la direction
d'axe commune des deux arbres. '

2. Dispositif conforme a la revendication 1,
caractérisd en ce que les moyens de blocage comprennent un
galet d'axe vertical monté sur une piéce des moyéns'd'ar—
ticulation et prenant appuil sur un chemin de roulement
rectiligne solidaire de la paroi pour empécher ladite
piéce de tourner en entrainant le second arbre, une in-
terruption du chemin de roulement permettant 1'échappe-
ment du galet et le déblocage du dispositif.

3. Dispositif conforme a la revendication 2,

e

caractérisé en ce que le premier arbre est coudé et monté

rotatif sur une plaque pliée articulée au second arbre

par une rotule, le mouvement de fermeture de la porte
steffectuant par rotation de la plaque pliée
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4., Dispositif conforme a la revendication 3,
caractérisé en ce que les ‘moyens d'articulation compren-
nent une plaque 'd'entrainement horfzohféle'portant le
gélet montée rotative -autour du premler arbre et- portant
des moyens de liaison mecanlque avec la plaque pliée pour'
entrainer ladite plaque en rotatlon. ' :

5. Dispositif conforme a la revendication 4,
caractérisé en ce que les moyens de liaison mécanique “::+
entre la plaque d'entrainement et la plaque pliée com-
prennent une fourchette montée sur l'une des plaques et
coopérant avec un galet monté Sur l'autre.

6. Dispositif conforme a la revendication 5,
caractérisé en ce que la plaque d'entrainement de chaque
chariot porte un bras de manoeuvre relié par une barre
d'accouplement au bras de manoeuvre relatif & l'autre
chariot. '

' 7. Dispositif conforme a la revendication 6,
caractérisé en ce que le systéme formé par les plaques
d'entrainement et la barre d'accouplement est relié & un
organe de commande & déplacement rectiligne.

8. Dispositif conforme & la revendication 2,
caracterlse en ce gue le second arbre porte un chariot
auxiliaire reposant sur un plan incliné solidaire du pre-
mier arbre, ce plan incliné étant disposé de manidre 3
appliquer le galet sur le chemin de roulement. '

' 9. Dispositif conforme a la revendication 8,
caractérisé en ce que les chariots de suspension de la
porté sont reliés a un organe de commande & déplacement
rectiligne.
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