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() Schienenverfahrbares Arbeitsgerit.

(69 Es wird ein schienenverfahrbares Arbeitsgerét vorgeschle-
gen, bei welchem zwei quer zur Langsachse des Arbeitsgera-
tes im Bereich des Auslegers in eine Arbeitssteliung zu einer
Arbeitsfiache hochschwenk- oder-hebbare Buhnenplattfor-
men vorgesehen sind, die in eine tiefere andere Arbeits- bzw.
Ruhestellung fahrbar sind. Hierdurch wird ein Arbeitsgerat
. geschaffen, bei welchem trotz volistandiger Einsatzmoglich-
keit des schwenkbaren Auslegers mit Arbeitsstand eine
zusatzliche Arbeftsbihne vorgesehen ist, die sich in der ein-
gefahrenen und ausgefahrenen Stellung innerhalb des
Fahrzeugbegrenzungs-profiles befindet und die Bewe-

. gungsmoglichkeit des ausschwenkbaren Arbeitsstandes

nicht beeintrachtigt.
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Schienenverfahrbares Arbeitsgerdt

Die Erfindung betrifft ein schienenverfahrbares Arbeits-

gerdt entsprechend dem Oberbegriff des Hauptanspruches.

Eine Vorrichtung der im Oberbegriff gekennzeichheten Art
ist beispielsweise aus dem DE-GM 76 40 229 bekannt. Dieses
bekannte Arbeitsgerdt schafft fiir den Benutzer die Mbglich-
keit, aufgrund des schwenkbaren und hebbaren Auslegers

eine Vielzahl von Arbeitsvorgidngen ausfithren zu k&nnen.
Dariiberhinaus gibt es gewisse Arbeiten, die nur unter Zu-
hilfenahme mehrerer Personen durchgefiihrt werden k&nnen,

so daB zusdtzlich ein anderes an sich bekanntes Arbeits-

gerdt erforderlich wédre, das an seiner QOberseite eine heb-

" bare Arbeitsbilhne tr#gt, die von mehreren Personen betreten

15

werden kann, so daB diese Personen dann die jeweils an-
fallenden Arbeiten, wie beispielsweise das Aufh#ngen von

Fahrdraht an den den Fahrdraht haltenden hakenartigen Ele-
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menten oder die Reparatur an Fahrdr&hten vornehmen k&nnen.

Da der schwenkbare Arbeitsstand bei der bekannten Einrich-
tung iiber den gesamten Dachbereich verschwenkbar sein muSB,
besteht bei dieser Vorrichtung keine M6glichkeit, eine
solche zus&tzliche Arbeitsbiihne anzuordnen, ohne daB durch
diese zus3tzliche Arbeitsblihne der Einsatzbereich des
schwenkbaren Auslegers und des daran angeschlossenen Ar-

beitsstandes eingeschrédnkt wiirde.

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, ein schie-
nenverfahrbares Arbeitsgerit der bekannten Art zu schaffen,
bei welchem trotz‘vollsténdiger Einsatzmbglichkeit des
schwenkbaren Auslegers mit Arbeitsstand eine zusdtzliche
Arbeitsblihne vorgesehen ist, die in der eingefahrenen und
ausgefahrenen Lage sich innerhalb des Fahrzeugbegrenzungs-
profils befindet und die Bewegungsmdglichkeit des aus-

schwenkbaren Arbeitsstandes nicht beeintrdchtigt.

Diese der Erfindung zugrundeliegende Aufgabe wird durch die

in den Anspriichen gekennzeichneten Merkmale gel&st.

Die Erfindung ist anhand eines in der Zeichnung darge-

stellten Ausflihrungsbeispieles niher erl&iutert.

Es zeigen:
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Fig. 1 ein schienenverfahrbares Arbeitsgerdt in
schematischer Seitenansicht,

Fig. 2 eine Arbeitsbiihne auf dem Arbeitsgerdt in
schaubildlicher Darstellungsweise und in

vergrdfRerter Darstellung,

Fig. 3 eine Draufsicht auf die Einrichtung gemis
Fig. 2 und
Fig. 4 eine Frontansicht auf einen Teil eines Arbeits-

gerdtes, das mit der Arbeitsbilhne ausgeriistet

ist.

Ein schienenverfahrbares Arbeitsger#dt 1 in Form eines Fahr-
zeuges trégt einen Ré&dsdtze 2 aufweisenden Rahmen 3, der in
seiner Mitte einen Drehschemel 4 (gestrichelt dargestellt)
mit einem Ausleger 5 aufweist, der an seinem Ende in an sich
bekannter Weise mit einem Arﬁeitsstand 6 versehen ist. Der
Ausleger 5 liegt im vorderen Teil des Daches des eigent-
lichen Arbeitsger&dtes 1, in dessen Bereich eine Arbeits-

biihne 7 vorgesehen ist.

In dem vom Ausleger in der Ruhelage und von der Arbeitsbiihne
7 freien Teil des Daches des Arbeitsfahrzeuges 1 ist ein
Mesbiigel 8 vorgesehen, der in die in Fig. 1 dargestellte
Ruhelage und in eine nicht dargestellte Arbeitslage klapp-
bar ist, wobei die Bewegungen des MeBbiigels iiber eine Fern-

sehkamera 9 kontrollierbar sind, die ihre Werte in das Innere
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des Arbeitsfahrzeuges 1 abgibt, wo nunmehr entsprechende
Kontroll- und Aufzeichnungsgeridte vorgesehen werden k&nnen.
Die Fernsehkamera ist ebenfalls in vollen Linien in der

Ruhelage und gestrichelt in einer Arbeitslage dargestellt.

Die Arbeitsbiihne 7 enthdlt ein Rahmenteil 1o, das aus ei-
nem umlaufenden, beispielsweise der Form des Daches ange-
paBten Rechteck besteht, das sich {iber Stiitzplatten 11

auf der Dachoberseite so grofflédchig abstiitzen kann, daB
eine ausreichende Tragfihigkeit erreicht wird. Innerhalb
dieses Rahmenteiles 10 und schwenkbar mit entsprechenden
Tragelementen mit diesem Rahmenteil verbunden sind Lenker
12 vorgesehen. Die Arbeitsbiihne 7 besteht aus zwei anheb-
baren Biihnenplattformen 16 und 20, die mit Hilfe der ge-
nannten Lenker 12 und weiterer Lenker 14 und 17 anhebbar
sind, wobeli die Lenker 14 und 17 am Rahmenteil durch ein
Gelenk 15 bzw. 18 angelenkt sind. Ein Gelenk 19 verbindet

den zweiten Lenker 17 mit der Bihnenplattform 16.

Durch eine entsprechende Bewegung der beiden Lenker 14 und
17 um die Gelenke 15 bzw. 18 kann nunmehr ein Hochschwenken
der Bihnenplattform 16 erfolgen, so daB8 dadurch ein Fiihren
der Blihnenplattform in die Fig. 1 dargestellte Arbeitslage

mbglich ist.

Das Hochschwenken der Bihnenplattform 16 bzw. der Biihnen-

plattform 20, die der Blihnenplattform 16 gegeniiberliegt,
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erfolgt lber die beiden Stellzylinder-Kolbenanordnungen

21 bzw. 22, wobei die Kolbenstange 23 bzw. 24 der Zylin-

der jeweils an einem Torsionsstab 25 bzw. 26 angreift,

der starr mit den Lenkern 14 verbunden ist. Die Anlenkung
der Kolbenstange 24 beispielsweise an dem Torsionsstab

26 erfolgt unter Zwischenschalten einer Winkelscheibe 27,

so daf dadurch der erforderliche Hehelarm geschaffen wird;
Durch Einziehen der Kolbenstange 23 bzw. 24 sind die Bithnen-

plattformen in die in Fig. 1 dargestellte Arbeitslage hebbar.

Die BUhnenplattformen 16 und 20 kdnnen aus begehbaren Gitter-
rosten gebildet sein; Zwischenstellungen als Arbeitsstellun-
gen k&nnen festgestellt werden. Das Feststellen erfolgt da-

bei Uber hydraulische Sicherheitsventile.

Die Torsionsstgbe 25 und 26 tragen zur Verwindungssteifig-
keit der gesamten Bihnenkonstruktion bei, wobei zu beach-
ten ist, daB diese Biithnenkonstruktion mit ihrem Rahmen-

teil 10 den Drehschemel 4 im Bereich, wo er {iber die Dach-

oberfléche hinaussteht,umgreift.

Biihnenumrandungen 28 una 29 sind als Parallelogrammge-
stdnge ausgebildet, wobei die einzelnen Vertikalsté&be,
beispielsweise der Vertikalstab 30, iber ein Gelenk 31,
ein Gelenk 32 und ein Gelenk 33 schwenkbar mit den vor-

gesehenen Horizontalstdben 39 und 4o verbunden ist.
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Der Arretierung dieser Biihnenumrandungen 28 und 29 dienen

Feststellbolzen 34.

An den Stirnseiten konnen entsprechende Stdbe 35 eingehéngt
werden, so daB dadurch die Biihne auf der dem Arbeitstand

6 abgewandten und auch an der anderen Seite geschiitzt ist.

Die Oberkante der beiden Biihnenplattformen 16 und 20 k&nnen
mit der Oberkante des Auslegers 5 fl&chig fluchtend ab-
schlieBen (Fig. 4). Selbstverst#ndlich ist es auch mdglich,
die Biihnenplattformen 16 und 20 so zu gestalten, daB sie mit
ihren oberen Kanten die Oberseite des Auslegers 5 {iber-

greifen, so daB dadurch der Ausleger {iberdeckt ist.

Die Stellzylinder-Kolbenanordnung 21 und 22 ist mit den
Zylindern im wesentlichen horizontal liegend angeordnet.
Hierbei sind an entsprechenden Tfagbalken 36 bzw.37 taschen-
artige Aufnahmerdume 38 vorgesehen, in denen die Stell-
zylinder-Kolbenanordnungen 21 und 22 untergebracht werden
kdnnen. Hierdurch wird eine raumsparende Anordnung ge-
schaffen, die es erm6glicht, daB die Biihnenanordnung unter-
halb des Auslegers 5 untergebracht werden kann und somit
in zuriickgeklappter Lage (Fig; 4) die Arbeit des Auslegers

5 sowohl hinsichtlich der horizontalen Schwenkbewegung wie

der vertikalen Hubbewegung {iberhaupt nicht behindert.
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-7 -
hus Fig. 4 ist weiterhin erkennbar, daB8 die Biihne inner-
halb des Fahrzeugbegrenzungsprofils "A" angeordnet ist

und somit stdrungslos mitgefilhrt werden kann.
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Schienenverfahrbares Arbeitsger&t mit einem Radsétze
tragenden Rahmen, einem auf wenigstens einen Radsatz
wirkenden moforischen Antrieb, einem vom Rahmen ge-
tragenen, Fahrerstdnde an beiden Stirnseiten des
Rahmens aufnehmenden Aufbau und einem unter Zwischen-
schalten eines Drehschemels vom Rahmen getragenen,

um eine horizontale Achse heb- und senkbaren Aus-
leger, der um eine gquer zur L&ngsachse des Auslegers
ausgerichtete Achse schwenkbar einen Kipparm tré&gt,
an deésen anderem Ende um eine quer zu seiner Lings-
achse ausgerichtete Achse séhwenkbar ein Arbeitsstand

angeordnet ist, gekennzeichnet durch zwei quer zur

Lingsachse des Arbeitsgerdtes (1) im Bereich des Aus-
legers (5) in eine Arbeitsstellung zu einer Arbeits-
fldche hochschwenk- oder -hebbare Biihnenplattformen
(16 und 20), die in eine tiefere, andere Arbeits- bzw.

Ruhestellung fahrbar sind.

Schienenverfahrbares Arbeitsgerdt nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, daB sich die beiden Biihnen-

plattformen (16 und 20) an den Ausleger (5) anlegen
und mit ihrer Oberseite mit der Oberseite des Aus-

legers fluchten.
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Schienenver fahrbares Arbeitsgerdt nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, daB sich die beiden Bithnen-

plattformen (16 und 20) an den Ausleger (5) anlegen

und mit Teilfl#chen den Ausleger iibergreifen.

Schienenverfahrbares Arbeitsgerdt nach den Anspriichen

1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB die Bilhnenplatt-

formen (16 und 20) mit ausklappbaren Bithnenumrandungen

(28 bzw. 29) versehen sind.

Schienenverfahrbares Axrbeitsger&t nach Anspruch 4,

dadurch gekennzeichnet, daB die Bithnenumrandungen

(28 und 29) als Parallelogrammgestdnge ausgebildet
und von einer zusammengeklappten Ruhéstellung in

eine hochgeklappte Schutzstellung und zuriick fiihrbar

sind.

Schienenverfahrbares Arbeitsgerdt nach den Anspriichen

4 und 5, dadurch gekennzeichnet, daB die Biihnenum-

randungen (28 und 29) in jeder Arbeitsstellung der

Biihne hochklappbar sind.

Schienenverfahrbares Arbeitsgerdt nach einem der An-

spriiche 1 bis 6, gekennzeichnet durch ein auf dem

Dach des Arbeitsger#tes (1) anbringbares Rahmengestell

(10) ,das die Bﬁhnenplattfbrmel(TGund 20) und die diese
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haltenden und bewegenden Hilfsmittel trégt.
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8. Schienenverfahrbares Arbeitsgerdt nach einem oder mehreren

der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekesnnzeichnet, dasj

5 die Blihnenverstellung hydraulisch oder pneumatisch erfolct.

8. Schienenverfahrbares Arbeitsgerdt nach Anspruch 8, daduxch

gekennzeichnet, daB die Stellzylinder-Kolbenanordnungen

(21 und -22) der Bithnenverstélleinrichtung im Wesentlichen

1o horizontal liegend angeordnet sind.

1o.Schienenverfahrbares Arbeitsgerdt nach Anspruch 9, dadurch

gekennzeichnet, daB jeder Zylinder schwenkbar am Rahmenge-

stell (10) und jede Kolbenstange (23 bzw. 24) schwenkbar
15 an einem Lenker angeordnet ist, der schwenkbar am Rahmen-
gestell und schwenkbar an der Bilhnenplattform mittelbar

oder unmittelbar angreift.

11.Schienenverfahrbares Arbeitsgerat nach einem oder mehreren

20 der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, das

das Rahmengestell (1o} rechteckig ausgebildet ist, wobei
die Ldnge des Rechteckes etwa der Hilfte der Dachlénge

des Arbeitsgerédtes entspricht.

25 12.Schienenverfahrbares Arbeitsger&t nach einem oder mehrerern

der vorhergehenden Anspriiche, dadurch cekennzeichnet, daB
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das Rahmengestell ‘{10) den iUber das Dach hinausragenden,
oberen Teil des~brehs¢bemels (4) umgreift und sich von

dort iUber das vordere Teil des Daches erstreckt.

13.Schienenverfahrbares Arbeitsgerdt nach einem oder mehreien

der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daSB

die die Biihnenplattformen (16 und 20) mit dem Rahmen ver-
bindenden Lenker (14 bzw. 17) am vorderen und hinteren En-

de sowie in der Mitte des Rahmengestells (10) angeordnet

sind.

. x

14.Schienenverfahrbares Arbeitsgerdt nach Ansprﬁch 13, gekenn-

zeichnet durch zus#tzliche Lenker zwischen den vorderen

. und mittleren Lenkern, wobei an diesen zusdtzlichen Len-

kern die Stellzylinder-Kolbenstangen mittelbar angreifen.

15.S8chienenverfahrbares Arbeitsgerdt nach einem‘oder mehreren

der vorhergehenden Anspriiche, gekennzeichnet durch einen

zusdtzlichen, mittleren Torsionsstab (25 bzw. 26), der
unter Einschalten der zusdtzlichen lLenker die vorderen

und mittleren Lenker starr verbindet.

16.Schienenverfahrbares Arbeitsgerdt nach Anspruch 15, dadurch

gekennzeichnet, daB die Stellzylinder-Kolbenstange an dem

Torsionsstab angreift.
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17.Schienenverfahrbares Arbeitsgerdt nach Anspruch 15 und

16, gekennzeichnet durch eine Winkelscheibe (27) zwischen

Torsionsstab und Stellzylinder-Kolbenstange.
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