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@ Dispositif de sécurité pour appareils de mise en place
de fixations composé d’'un moyen de palpage circonscri-
vant sensiblement le passage d'éjection desdites fixations
et relié a l'organe de commande dudit appareil afin de
n'autoriser le déclenchement de ce dernier que lorsque
ce moyen de palpage est en appui par pression sur une
surface a assembier.

Le moyen de palpage est constitué d’'un ensemble de
pointes de touche (10, 11a, 11b) indépendantes dont seul
I'enfoncement en simultanéité autorise le déclenchement
de I'appareil. Une seule des pointes de touche (10) est
reliée a l'organe de commande de I'appareil et son en-
foncement est normalement interdit par un moyen de
blocage (12a, 12b) dont I'effacement est {ié & I'enfonce-
ment simultané des autres pointes de touche (11a, 11b)
rappelées au repos en position extréme d'érection par
moyen élastique.

Application notamment aux marteaux-cioueurs et
pistolets-agrafeurs pneumatiques.

Dispositif de sécurité pour apparells de mise en place de fixations.
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DISPOSITIF DE SECURITE POUR APPAREILS DE MISE EN PLACE

DE FIXATIONS

La présente invention, due 3d la collaboration de
M. Jean-Marie AUNIS, se rapporte 3 un dispositif de sécurité pour
cppareils de mise en place de fixations, et notamment pour marteaux-
cloueurs et pistolets—agrafeurs pneumatiques.

Les martcaux-cloueurs et pistolets—agrafeurs pneumatiques
sont couramment dotés d'un dispositif de s&curité constitué par
un palneur situé sous la base de leur nez et destiné 3 n'autoriser
leur déclenchement que lorsque ce palpeur se trouve en contact
avec la surface d'un &lément ou d'une piéce 3 assembler.

Certains marteaux-cloueurs sont également &quipés d'une
double sécurité interdisant le clouage en rafale. L'opérateur
doit alors successivement, entre chaque point de clouage, &loigner
le marteau-cloueur de la piéce 3 assembler, afin de libérer le
palpeur, et 1'appliquer 3 nouveau sur cette piéce, ce qui lui
permet de voir le lieu de pose de chaque clou,

Généralement, ce palpeur est composé d'une bague entou-
rant le passage d'éjection des fixations 3 mettre en plaze, et
reliée par une tringlecie appropriée 3 1o gichette de 1l'appareil,
de maniére 3@ ne permettre son actionnement par 1'opérateur que
lors de 1l'enfoncement de cette bague par appui sur 1'élérent ou
la piéce a assenmbler,

Ces dispositifs de sécurité sont destinés & éliminer les
risques d'accidents corporels par projection inopinée de clous ou
agrafes dars l'environnement du poste de travail en cas de
manoeuvre malencontreuse de la gidchcotte d'un appareil non en

contact avec une surface 3 assembler.
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Ces dispositifs présentent cependant 1'inconvénient
d'autoriser le déclenchement de l'appareil méme en cas de venue
en appui d'une portion seulement de leur palpeur. C'est ainsi
que, lors d'opérations d'assemblage nécessitant la mise en place
de fixations trés prés du bord d'éléments 3 assembler, la venue
en contact d'une faible portion du palpeur avec le bord d'une des
surfaces de ces &léments risque d'autoriser 1'éjection de 1la
fixation i 1l'extérieur de 1'élément et sa projection dans le
vide, avec tous les dangers que cela comporte. De méme, 1l'opéra-
teur peut &également se blesser sérieusement en agissant par
hasard sur la gichette, alors qu'il vient 3 mettre fortuitement
en appui une portion seulement du palpeur avec une partie de son
corps.

Le dispositif de sécurité pour appareils de mise en
place de fixations, notamment pohr marteaux-cloueurs et pistolets-
agrafeurs pneumatiques, objet de la présente invention, est
destiné 3 remédier 3 ces inconvénients. Conformément 3 1'&tat de
la technique, il est composé d'un moyen de palpage circomscrivant
sensiblement le passage d'&jection desdites fixations, et relié i
1'organe de commande dudit appareil afin de n'autoriser le déclen-
chement de ce dernier que lorsque ce moyen de palpage est en
appul par pression sur une surface 3 assembler.

I1 se distingue par le fait que ledit moyen de palpage
est constitué d'un ensemble de pointes de touche indépendantes
dont seul 1l'enfoncement en simultanéité autorise le dé&clenchement
de l'appareil. Il se distingue également par le fait qu'une seule
des pointes de touche est reliée 3 1'organe de commande de 1'ap-
pareil, et son enfoncement <st normzlement interdit par un moyen
de blocage dont 1'effaciment est 1ié 3 1l'enfoncement simultané
des autres pointes de touche rappelées au repos en position
extréme d'érection par moyen élastique.

Selon un mode de rialisation préféré de l'invention, les
pointes ae touche, sensiblement verticales, sont au nombre de
trois et disposées selon les somme*s d'un triangle équilatéral
dont le pnint de concours des bissectrices est sensiblement

confondu avec l'asx> de passage d'éjection des fixations.
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En outre, le moyen de blocage est constitué par un
ensemble de leviers pivotants horizontaux, conjointement rappelés
par moyen élastique en position de blocage d'une ar@te de butée
supérieure de la pointe de touche reliée & 1'organe de commande
de 1l'appareil, et chacun de ces leviers coopére respectivement
avec 1l'extrémité supérieure de chaque pointe de touche non reliée
d 1'organe de commande de 1'appareil, de sorte que seul 1'enfonce-
ment de la totalité desdites pointes de touche autorise 1'enfonce-
ment de la pointe de touche relide i l'organe de commande de
1l'appareil par effacement par pivotement de 1'ensemble desdits
leviers, Plus précisément, les leviers pivotants, dont le moyen
de rappel élastique en position de blocage est constitué par un
ressort hélicoldal 1ié 3 chacun d'eux par ses extrémités, sont
orientds vers l'axe longitudinal du dispositif et forment conjoin-
tement butée de blocage pour la pointe de touche reliée 3 1'organe
de commande de 1'appareil par leur extrémité inférieure opposée i
leur axe de pivotement, 3 proximité duquel se situe la zone de
coopération par rampes inclinées complémentaires avec l'extrémité
supérieure de chaque pointe de touche non reliée 3 1'organe de
commande de 1'appareil.

La pointe de touche reliée 3 l'organe de commande de
1'appareil est légérement plus courte que les autres, afin que
ces derniéres, entrant en contact en premier avec la surface 3
assembler, assurent par leur enfoncement préliminaire un déblocage _
efficace de ladite pointe de toucﬁe reliée & 1'organe de commande
de l'appareil.

Selon d'autres dispositions du mode de réalisation
préféré de l'invention, 1'ar@te d'extrémité inférieure des pointes
de touche, venant en contact avec la surface 3 asserbler, est
conformée en arc de cercle de faible longueur, et la pointe de
touch. reliée 3 1'organe de commande de i'appareil est sensiblement
située sous la partie avant du dispositif.

Enfin, 1'ensemble du mécanisme du (*spositif de sécurité
selon 1'invention est intégré en un bloc compact aisément adaptable
a la base du nez des appareils de mise en place de fixations,
notamment marteaux-cloueurs et pistolets—agrafeurs pneumatiques

du commerce, en remplacema2nt des dispositifs de sécurité tels que
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cités dans le préambule de la présente demande, On obtient donc

ainsi, par des moyens simples et peu coliteux, une sécurité optimale

aussi bien pour l'opérateur que pour son entourage.

La compréhension de la présente invention sera facilitée
par la description suivante d'un mode de réalisation préféré non
limitatif d'un tel dispositif de séBcurité pour appareils de mise
en place de fixations, en référence aux dessins annexés, dans
lesquels :

- la figure 1 est une vue de face en perspective cavaliére d'un
dispositif de sécurité pour appareils de mise en place de fixa-
tions selon 1'invention,

- la figure 2 est une vue de c8té 3 échelle réduite du dispositif
de sécurité de la figure 1 associ& 3 un marteau-cloueur prneuma-
tique,

- la figure 3 est une vue &clatée partielle dy dispositif de
sécurité de la figure 1, sur iaquelle les différents éléments
du mécanisme ne sont représentés qu'en un seul exemplaire pour
faciliter la lecture du dessin,

- la figure 4 est une vue de face du dispositif de sé&curité de 1la
figure 1,

- la figure 5 est une vue en coupe, suivant .Y de la figure 4,
du dispositif de sécurité de la figure 1.

Dans i'exemple repré&senté par la figure 2, le dispositif
de sécurité 1 selon la présente invention est associé 3 un marteau-
clouveur pneumatique 2. Il y est fixé par les vis 3 de maintien i
la base du nez, du chargeur 4 d'alimentation en clous, et son
mécanisme est relié 3 1l'organe 5 de commande de déclenchement
dudit marteau-cloueur pneurutique 2 par un ensemble de biellettes
de liaiso~ 6 ct 7 conformes i celles utilis@es avec les dispositifs
de sécurité de l'art antérieur.

Ainsi qu'il apparait sur ies autres figures, ce dispositif
de s8curité est essertiellement congtitué d'un bloc 8 support de
mécanisme muni de trous 9 de fixation au nez du marteau;cloueur
pneumatique 2 par les vis 3, et d'un moyen de palpage 10, 11 a,

11 b, situé 3 sa base, circonscrivant sensiblement le passage

d'éjection des clcus, et relié & l'organe 5 de commande du
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marteau-cloueur pneumatique 2 par 1l'interm&diaire des biellettes
de liaison 6 et 7, afin de n'autoriser le déclenchement de ce
dernier que lorsque ce moyen de palpage 10, 11 a, 11 b est en
appui par pression sur une surface 3 assembler.

Conformément 4 1'objet de l'invention, ce moyen de
palpage est constitué d'un ensemble de pointes de touche 10,

11 a, 11 b indépendantes dont seul l'gnfoncement en simultanéité
autorise le déclenchement du marteau-cloueur pneumatique 2. Une
seule pointe de touche 10 est reliée, par l'intermédiaire des
biellettes de liaison 6 et 7, 3 1'organe de commande 5 du marteau-
cloueur pneumatique 2, et son enfoncement est normalement interdit
par un moyen de blocage 12 a, 12 b, dont 1l'effacement est 1ié 3
1'enfoncement simultane des autres pointes de touche 11 a, 1l b,
rappelées au repos en position extréme d'érection par moyen
élastique 13 a, 13 b,

Dans le présent exemple de réalisation, les pointes de
touche 10, 11 a, 11 b, sensiblement verticales, sont au nombre de
trois, et de préférence disposées selon les sommets d'un triangle
€quilatéral dont le point de concours des bissectrices est sensi-
blement confondu avec 1'axe de passage d'éjection des clous.

Ainsi que 1'illustrent plus particulidrement les figures 3,
4 et 5, les pointes de touche 10, 11 a, 11 b sont réalisées en
tSle d'acier pliée. La biellette de liaison 7 avec l'organe 5 de
commande du marteau—cloueur pneumatique 2 est avantageusement
constituée par un prolongement supérieur de la pointe de touche 10,
et muni 3 son extrémité supérieure 4'une &chancrure 14 d'accrochage
pour la seconde biellette de liaison 6, et les pointes de touche
11 a; 11 b comportent une section plane horizentale intermédiaire
15 a, 15 b sur la face supérieure de laquelle est pratiqué un
léger lamage 16 a, 16 b d'appui inférieur de leur moyen de rappel
élastique 13 a, 13 b en position extréme d'érection, lequel est
constitué par un ressor* hélicoldal vertical logé par son extré-
mité supérieure dans un alésage borgne de guidage 17 a, 17 b
réalisé dans le bloc support 8. A part son extrémité inférieure
de palpage ct sa biellette de liaison 7, la pointe de touche 10

se débat entiérement 3 l'intérieur du bloc support 8, alors que
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les pointes de touche 11 a, 11 b sont guidées dans leur course
verticale au moyen de leur aile inférieure 18 a, 18 b par une
rainure de guidage 19 a, 19 b interne au bloc support 8, et au
moyen de leur aile supérieure 20 a, 20 b par une rainure de guidage
21 a, 21 b externe au bloc support 8, le passage desdites pointes
de touche 11 a, 11 b au travers de ce bloc support 8 s'effectuant
au niveau de leur section plane horizontale 15 a, 15 b par une
large ouverture 22 a, 22 b pratiquée dans ledit bloc support 8, et
dont la face inférieure 23 a, 23 b sert é€galement de butde d'arrét
auxdites sections planes horizontales 15 a, 15 b en position
d'érection extréme desdites pointes de touche 11 a, 11 b.

Selon une disposition préférée du présent mode de rd8ali-
cation de 1'invention, 1'aréte 24 d'extrémité inférieure des
pointes de touche 10, 11 a, 11 b venant en contact avec la surface
3 assembler est ccnformée en arc de cercle de faible longueur, et
la pointe de touche 10 reliée & l'organe 5 de commande du marteau-
cloueur pneumatique 2 est sensiblement située sous la partie avant
du dispositif. -

Le moyen de blocage est constitué par un ensemble de deux
leviers pivotants horizontaux 12 a, 12 b, conjointement rappelés
par moyen élastique 25 en position de blocage d'une aréte 26 de
butée supérieure de la pointe de touche 10 reliée 3 1l'organe 5 de
commande du marteau-cloueur pneumatique 2, et chacun de ces leviers
12 a, 12 b coopére respectivement par un ensemble de rampes incli-
nées 27 a, 27 b, 28 a, 28 b avec 1'extrémité supérieure de chaque
pointe de touche 11 a, 11 b non reliées & 1l'organe 5 ue commande
du marteau-cloueur pneumatique 2, de sorte que seul l'enfoncement
de la totalité desdites pointes de touche 11 a, 11 b autc-ise
1'enfoncement de la pcinte de touche 10 reliée & 1l'organe 5 de
commande du marteau~cloueur pneumatique 2, par effacement par
pivotement, vers l'avant du dispositif de sécurité selon 1'invention,
de l'ensemble desdits leviers 12 a, 12 b. Plus précisément, les
leviers pivota.ils 12 a, 12 b, dont le moyen de rappel élastique 25
en position de blocage est constitué par un ressort hélicoldal
horizontal 1ié 3 chacun d'eux par cliprage de ses extrémités 29 a,

29 b dans une gorge 4'un ergot 30 a, 30 b, implanté verticalement
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dans une face inférieure 31 a, 31 b desdits leviers pivotants 12 a,
12 b, sont orientés vers 1l'axe longitudinal X.¥. du dispositif de
sécurité, et forment conjointement butée de blocage pour la
pointe.de touche 10 reliée & 1'organe de commande 5 du marteau-
cloueur pneumatique 2, par 1l'extrémité de ladite face infé-
rieure 31 a, 31 b opposée 3 leur axe de pivotement, lequel est
constitué par une vis 3 épaulement 32 a, 32 b vissée dans un trou
fileté 33 a, 33 b pratiqué 3 la partie supérieure avant du bloc
support 8, axe a proximité duquel se situe la zone de coopération
par rampes inclinées 27 a, 27 b, 28 a, 28 b avec 1l'extrémité
supérieure de chaque pointe de touche 11 a, 11 b non reliée &
l'organe 5 de commande du marteau-cloueur pneumatique 2, de sorte
que la libération de 1'ar@te supérieure 26 de la pointe de touche
10 ne nécessite pas une course verticale trop importante des
pointes de touche 11 a, 11 b. .

Ainsi qu'il apparalt plus nettement sur les figures 4 et
5, la pointe de touche 10, reliée 3 1'organe 5 de commande du
marteau-cloueur pneumatique 2, est légérement plus courte que les
pointes de touche 11 a, 11 b afin que ces derniéres, entrant en
contact en premier avec la surface 3 assembler, assurent par leur
enfoncement préliminaire un déblocage de ladite pointe de touche 10.

Enfin, un capotage 34 en téle pliéé est emboité sur le
bloc support 8, au niveau des ouvertures 22 a, 22 b qu'il recouvre
extérieurement et intérieurement, de maniére plus particuliérement
visible sur la figure 3. protégeant ainsi la zone médiane de
coulissement des pointes de touche 1! a, 11 b et leur moyen de
rappel €lastique 13 a, 13 b, Gr3ce & leur obturation par ce capo-
tage 34, les ouvertures 22 a, 22 b peuvent avantageusement faire
office de réservoir 3 graisse pour lubrifier efficacement et
durablement la zone de coulissemen*t des pointes de touche 1l a,

11 b dans le bloc support 8.

Le dispositil de sécurité, objet de la prése.te invention,
forme dc-c un ensemble compact, de faible encombrement, de réalisa-
tion simple et peu onéreuse, aisément adaptable i la base du nez
des apparcils de mise en place de fixations, notamment marteaux-
cloueurs ct pisto!:ts-agrafeurs pneumatiques du commerce, et
procurant une sdcurit? optimale aussi bien pour 1l'opérateur quec

pour son entourage.
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REVENDICATIONS

1 -

Dispositif de sécurité pour appareils de mise en place de
fixations, notamment pour marteaux-cloueurs et pistolets-
agrafeurs pneumatiques, composé d'un moyen de palpage circons-
crivant sensiblement le passage d'&jection desdites fixatioms,
relié 3 1'organe de commande dudyt appareil afin de n'autoriser
le déclenchement de ce dernier que lorsque ce moyen de palpage
est en appul par pression sur une surface 3 assembler, et
constitué d'un ensemble de pointes de touche indépendantes

dont seul 1'enfoncement en simultan&ité@ antorise le déclen-
chement de l'appareil, caractérisé par le fait qu'une seule

des pointes de touche (10) est reliée 3 1'organe (5) de
commande de 1'appareil, et son enfoncement est normalement
interdit par un moyen de blocage (12 a, 12 u) dont 1l'effacement
est 118 3 1l'enfoncement simultané des autres pointes de

touche (11 a, 11 b) rappelées a: repos en position extréme
d'érection par moyen &lastique (13 a, 13 b).

Dispositif de sé&curité&, selon la revendication 1, caractérisé
par le fait que les pointes de touche (10, 11 a, 11 b),
sensiblement verticales, sont au nombre de trois et disposées

selon les sommets d'un triangle &quilatéral dont le point de

~concours des bissectrices est sensiblement confondu avec

1'axe de passage d'éjection des fixations. -
Dispositif de sécurité, selon la revendication 1, caractérisé
par le fait que le moyen de blocage est constitué par un
ensemble de leviers pivotants horizontaux (12 a, 12 b) conjoin-
tement rappelés par moyen &lastique (25) en position de
blocage d'une aréte de butée supérieure (26) de la pointe de
t~uche (10) relide i 1'organe (5) de commande de l'appareil,
et chacun de ces leviers (12 a, 12 b) coopére respectivement
avec 1l'extrémité supdrieure de chaque pointe de touche (1l a,
11 b) non reliée 3 l'organe (5) de commande de 1l'appareil, de
sorte que seul 1'enfoncement de la totalité desdites pointes
de touche (11 a, 11 b) autorise l'enfoncement de la pointe de
touche (10) reliées 3 1'organe (5) de commande de 1l'appareil,
par effacement par pivotement de l'ensemble desdits leviers

(12 a, 12 b).
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Dispositif de sécurité, selon la revendication 3, caractérisé
par le fait que les leviers pivotants (12 a, 12 b), dont le
moyen de rappel élastique en position de blocage est constitué
par un ressort hélicoidal (25) 1ié 3 chacun d'eux par ses
extrémités (29 a, 29 b), sont orientés vers l'axe longitudinal
(X.XY) du dispositif, et forment conjointement butée de blocage
pour la pointe de touche (10) reliée 3 1l'organe (5) de commande
de 1'appareil, par leur extrémité inférieure (31 a, 31 b)
opposée 3 leur axe de pivotement (32 a, 32 b), 3 proximité
duquel se situe la zone de coopération par rampes inclinées
complémentaires (27 a, 27 b, 28 a, 28 b) avec 1l'extrémité
supérieure de chaque pointe de touche (11 a, 11 b) non reliée
da 1'crgane (5) de commande de 1'appareil.

Dispositif de sécurité, selon la revendication 1, caractérisé
par le fait que la pointe de.touche (10) reliée & 1l'organe

(5) de commande de 1'appareil, est légérement plus courte que
les autres (11 a, 11 b), afin que ces dernidres, entrant en
contact en premier avec la surface a2 assembler, assurent par
leur enfoncement préliminaire un déblocage efficace de ladite
pointe de touche (10) reliée 3 1'organe (5) de commande de
1'appareil.

Dispocitif de sécurité, selon la revendication 1, caractérisé
par le fait que 1'aréte d'extrémité inférieure (24) des
pointes de touche (10, 11 a, 11 b), venant en contact avec la
surface a assembler, est conformée en arc de cercle de faible

longueur.
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