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(%) Détecteur de composition de moufflage d'un engin de levage.

@ Aux réas de téte (9, 10, 11, 12) et au réa guide-cable (3)
du moufflage associé 3 la fléche d'un engin de levage, d'une
part, ainsi qu'au point d'ancrage {6) du cable de ievage de
charge {4), d'autre part, sont associés des détecteurs (A 3 E}
susceptibles de délivrer chacun un signal image de linfor-’
mation d'état relative au trajet du cable (4). Ces détecteurs
peuvent étre du type des plus variés, pneumatique, optique,
mécanique, électrique, et le signal qu'ils délivrent, par
exemple sous forme binaire, est exploité dans un module (G)
(contrdleur d’'état de charge par exemple) aprés traitement
dans un module décodeur (F).
Application: Engins de levage.

EP 0 004 818 A2

Croydon Printing Company Ltd.






0004818

Détecteur de composition de moufflage d'un engin de levage

La présente invention g pour objet un dispositif suscep-
tible de détecter la composition du moufflazge associé & lg flé-
che d'un engin de levage, c'est-&-dire de définir le trajet du
cible de levage de charge entre les différents réas de mouffle.

5 On rappellera pour mémoire qu'un tel moufflage est cons-
titué d'un certain nombre n de réas de téte faisant face a un
certain nombre m de réas de mouffle et que le nombre de brins
du moufflage d4finit la charge réelle agppliquée & la mouffle
portant le crochet de levage.

10 On précisera dés l'abord gue c'est précisément sur le
plan de la sécurité de mise en oceuvre qui est lide & une infor-
mation précise d'état relative zu trajet du cible de levage
que se situe le dispositif de 1'invention.

I1 existe un certain nombre de dispositifs connus gyant

15 pour objet de contrdler 1'état de charge d'un engin de levage;
ces dispositifs font intervenir soit certains parametres méca-
nigues et physiques tels que l'angle et la longueur de la fle-
che et la charge appliquée, soit des appareillages plus com-
plexes susceptibles d'évaluer la charge appliquée au crochet.

20 La saisie et l'exploitation des données correspondantes per-
mettent de respecter les coefficients de sécurité relatifs a
la grue considérée dans son ensemble (résistance mécanioue,
couple de renversement par exemple), mals n'interviennent pas
au nivegu de la charge maximgle admissible sur le ciable de le-

25 vage de charge ; or, 1l convient de distinguer trés nettement
la charge nominale que peut supporter la grue de celle du ci-
ble de levage de charge, d'une valeur totalement différente.
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I1 existe, notamment en association avec certains systé-
mes, des commutateurs manuels sur lesquels on simule 1'état du
moufflage applicable en fonction de lz charge admissible au
crochet et des caractéristiques du cable de levage de charge.

5Une telle mesure n'offre évidemment aucune protection pcsitive

Le-but que se propose l'invention est donc de créer un
dispositif simple, figble et économique permettant de délivrer
des informations positives sur le nombre de brins du moufflage

gous forme exploitable directement ou en coopération avec d4d'au-

10tres systémes de contrbdle.

A cet effet, le dispositif détecteur de la composition du
moufflage associé & la fléche d'un engin de levage du genre
comportant un nombre n de réas de té&te susceptibles de coopé-
rer gvec un nombre m de réas de mouffle par l'intermédiaire

15d'un cédble attelé par l'une de ses extrémités & un point d'an-~
crage et s'enroulant par l'gutre, sur le tambour d'un treuil,
est caractérisé en ce qu'il comporte, associés individuellemer:
4 certains au moins desdits réas, des détecteurs susceptibles
de délivrer chacun un signal image d'une information d'état re
20 lative au trajet dudit cable.

Préférentiellement, il est prévu en outre un détecteur
coopérant avec ledit point d'ancrage.

On notera que la disposition de détecteurs au niveau des
réas permet de disposer, aprés exploitation des signgux déli-

25 vrés d'une information fiazble sur 1'état du moufflage.

Selon une caractéristigue de 1l'invention visant plus par-
ticulierement le type de moufflage comportant, entre le treuil
et 1'un desdits réas de téte, un réa guide-cible, il est prév:
en outre, un détecteur adapté a délivrer um signal confirmant

30 1a présence du cable entre le réa guide-cible et ledit réa de
téte.

Ainsi qu'on le verra par la suite, l'information &élivré
par ce détecteur définit plus particulierement certains mouf-
flages.,

35 I1 va de soi que le fonctionnement des détecteurs peut
8tre basé sur un principe pneumatique, optique, mécanique ou

Q

électrique, chacun de ces principes devant &tre pris dans sc

sens le plus large, incluant toutes les techniques apparentée;
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Avantageusement, les signaux délivrés par lesdits détec-
teurs affectent la forme binaire.

Ces signaux sont ginsi gisément décodables et exploitables
~u niveagu d'une signalisation ou délivrés a un dispositif con-
tr3laur. ;

D'autres caractéristigues et les gvantages s'y rattachagnt
découleront d'ailleurs de la description qui va suivre, & titre
d'exemple non limitatif, de l'uﬁé des formes de réalisation de
1'invention en référence agux dessins annexés dans lesqguels :

la figure 1 est une vue simplifide en perspective d'un
moufflage classique montrant l'association, selon 1'invention,
3 certasins des réas de détecteurs ou l'emplacement de ces der-
niers pour signaler le trajet du cible de traction dans le
moufflage ;

les figures 2, 3, 4 et 5 illustrent l'application du dis-
positif de la figure 1 & des moufflages présentant, a titre
d'exemple, 2, 3, ¢ et ©¥ brins.

On se réferera d'abord a la figure 1 qui revrésente en 1

l'ensemble des réas de té&te, =olidaire de la fléche de l'engin

20de levage, en 2, l'ensemble des réas de mouffle, en 3, de réa

25

30

35

guide-cible - on az choisi comme exemple une forme de réalisa-
tion comportant un tel réa -, en 4, le cible de traction assu-
rant le levage de la charge par 1l'intermédiaire du moufflage,
en 5, le treuil sur lequel est enrould le cable 4, en 6, le
point d'ancrage supérieur ou "bolte & coin®, solidaire de la
téte de fleche, en 7, le point d'ancrage inférieur, solidaire
de la mouffle esquissée en 8, en A, B, C, trois détecteurs se-
lon l'invention respectivement associéds aux réas 9, 10, 11 de
l'ensemble 1 des réas de téte, en D, le détecteur confirmant
ou infirmant la présence du cable 4 entre le réa guide-cible 3
et le réa extréme 12 de l'ensemble de té&te 1, en E, le détec-
teur affecté au point d'ancrage supérieur 6, en F, un module
"ddcodeur" des signaux délivrés par les détecteurs A, B, C, D,
E et en G, un module d'exploitation du signal image du mouf-
flage délivré par le module de décodage F.

Les figures 2, 3, 4 et 5 sont des vues, schématiques éga-
lement, du dispositif de lg figure 1 pour des moufflages com-—
portant respectivement 2, 3, 9 et 10 brins.
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Pour des raisons de simplification des figures, on n'a re-
présentéd ni la téte de fléche dont est solidaire l'ensemble 1
des rédas de téte et le point d'ancrage 6 ni le crochet de le-
vage attelé a la mouffle 8 ; ces disposi?igns sont bien con-

5 nues de l'homme de
Quel gue soit

1tart.
le principe du fonctionmnement des ddtecteurs

(mécanique, pneumatique, optique ou électrique), on congoit
gu'ils puissent &tre adaptéds & délivrer un signal image 4'un
état qui peut 8tre, d'une manidre générale, défini par une pré-
10 sence ou une absence (du cédble de levage de charge, en 1l'occu-
rence) ; ce signal pourra donc affecter une forme binaire si

)

l'on choisit les états O et -1 -comme définissant, par exemple,
respectivement 1l'absence et la présence du cable de traction.

L'application
15 traduit comme suit
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Le signal transmis au décodeur seradoncde laforme:00011.

Les figures 3, 4 et 5 correspondent, dans ces conditions,

aux messages suivants :
25 figure 3 - 01010
figure 4 - 11100
figure 5 - 11101
Sur le plan pratique, ces signaux pourront, aprés déco-

dage, e&tre interprétés comme suit :

30 00011 = moufflage & 2 brins
01010 = moufflage & 3 brins
11100 = moufflage & 9 brins

11101 = moufflage 2 10 brins
De la méme maniére, on peut définir par :
35 01011 = moufflage & 4 brins

01110
11111

fl

moufflage & 5 brins
moufflage & 8 brins
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On en déduit immédiatement, pour les besoins de l'exploi-
tation, certaines régles générales, telles que, par exemple :

codes se terminant par 1 : nombre de brins pair

codes se terminant par O : nombre de brins impair

codes débutant par 1 : nombre de brins supérieur & 8,

La charge sur le cable de levage de charge étant limitée
par les caractéristiques du cable, il en résulte que la charge
admissible & la mouffle est fonction du nombre de brins du
moufflage ; on appréciera donc que le dispositif selon 1'inven-
10 tion fournit, sur place ou & distance, une information précise

et immédiatement exploitable.

- MR T 5

Chaque combingison étant logigue, 1'invention offre, sur
le plan de la sécurité, un avantage extrémement important :
tout signal définissant une combingison non conforme & la lo-

15 gique du systéme peut 8tre interprétée comme le cas le plus dé-
Tavorable sur le plan de la charge admissible ; la surcharge
du cible est donc pratiquement éliminde.

On n'entrera pas dans le détall de réalisation des détec-

teurs dont de nombreuses variantes sont bien connues de 1'hom-
20me de 1l'art et qui peuvent d'ailleurs &tre sctionnéds automati-

quement ou manuellement, en cas de besoin, Ainsi qu'on l'a si-

gnalé plus haut, l'information globale décodée sur 1'état du

moufflage peut &tre délivrée, tant & une signalisation qu'a

un contrdleur d'état de charge agissant sur la commande de
251'engin de levage pour la libérer ou 1'inhiber.

Cette information peut également 8tre préalablement mémo-
‘riséde pour &tre comparde & des valeurs consignes.

I1 va de soi que 1l'invention se préte & de nombreuses va-
riantes gqui en font toutes partie.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif détecteur de la composition du moufflage
associé & la fliéche d'un engin de levage du genre comportant
un nombre n de réas de t&te susceptibles de coopérer avec un
nombre m de réas de mouffle par 1l'intermédiaire d'un cible at-
telé par 1l'une de ses extrémités & un point d'ancrage et s'en-
roulant par 1l'autre, sur le tambour d'un treuil, ledit dispo-
sitif caractérisé en ce qu'il comporte, associés individuelle-

ment, & certains au moins desdits réas (9, 10, 11, 12), des
détecteurs (A, B, C) susceptibles de délivrer chacun un signal
image d'une information d'état relative au trajet dudit cable
(4).

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en

ce qu'il est prévu en outre un détecteur (E) coopérant avec

- ledit point d'ancrage.

3. Dispositif selon lag revendication 1 ou 2, caractérisé
en ce oue, ledit moufflage comportant entre un treuil (5) et
1'un des réas de téte (12) un réa guide-cible (3), il est
prévu en outre un détecteur (D) adapté & délivrer un signal
confirmant la présence du cable (4) entre le réa guide-cable
(3) et ledit réa de téte (12).

4. Dispositif selon une quelcongue des revendications 1
& 3, caractérisé en ce que lesdits détecteurs (A, B, C, D, E)
sont du type pneumatique.

5. Dispositif selon une quelcongue des revendications 1
4 3, caractérisé en ce que lesdits détecteurs (a, B, C, D, E)

sont du type optique.
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6. Dispositif selon une quelconque des revendications 1
& 3, caractérisé en ce que lesdits détecteurs (A, B, C, D, E)
sont du type méecaniqgue.

7. Dispositif selon une quelcongue des revendicagtions 1
% 3, caractérisé en ce que lesdits détecteurs (A, B, C, D, E)
sont du type électrique.

8. Dispositif selon une guelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce gque les signaux délivrés par
lesdits détecteurs (A, B, C, D, E) affectent lg forme binaire.

9. Dispositif selon une guelcongue des revendications
précédentes, caractérisé en ce gue lesdits signaux délivrés
sont traités dans un central de décodage (F) adapté & délivrer
un signgl image dudit moufflage. -

10. Dispositif selon. la revendicgtion 9, caractérisé en
ce que ledit signal est délivré & un organe de signaglisation
(G), notamment un zffichage numérique.

' 11. Dispcsitif selon la revendication 9 ou 10, caractéri-
sé en ce que ledit signal est délivré en outre & un contrdleur

d'état de charge (G) d'un type connu en soi,
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