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@ Gerat zum Biegen und’oder Krimmen von Rohren oder Stangen mit dazugehdrender Motorpumpengruppe.

@ Ein Gerat zum Biegen und/oder Krimmen von Rohren
oder Stangen umfasst Stiitzen (2, 2') fir das zu biegende
Rohr, die auf einem Stitztei! (1) angeordnet sind und von
dem ein Handgriff (4) ausgeht der einen axial verschiebbaren
Schaft (6} einschiiesst. Der Handgriff (4) wird kontinuierlich
von einem Fluid im geschlossenen Kreislauf durchstromt,
dessen Stréomungsgeschwindigkeit durch ein Drosselorgan
(12) regelbar ist. Die vor dem Drosselorgan entstehende
Druckerhdéhung des Fluids dient dazu, einen Vorschubdruck
auf den Schaft (6) auszuliben mit darausfolgender Biege
und/oder Krimmungsarbeit.
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Italien

Gerdt zum Biegen und/oder Kriimmen von Rohren oder Stangen mit

dazugehtrender Motorpumpengruppe.

Die vorliegende Erfindung betrifft ein Gerdt zum Biegen und/oder
Kriimmen von Rohren und Stangen, insbesondere flir Heizungsanlagen
verwendete Rohre, zum Verlegen in ihre Sitze, sowie eine flir dieses

Gerdt bestimmte fermgesteuerte Motorpumpengruppe.

Maschinen und Gerdte zum Biegen von Rohren und Stangen sind
bekannt; sie haben jedoch im allgemeinen ein grosses, d.h.

Ubermdssiges Gewicht, um flir Biegearbeiten an der Einsatzstelle

.verwendet zu werden. Ausserdem eignen sich die bekannten Motor-

pumpengruppen nicht fiir einen leichten Transport von Hand. Sie sind
auch nicht geeignet, fiir kleine Dimengen bei einem Betriebdruck
von 130 bar verwendet zu werden. Des weiteren ktnnen sie nicht
durch ein auf dem Biegegerdt angeordnetes Steuermittel ein-

und/oder ausgeschaltet werden.

Die Erfindung hat sich zur Aufgabe gemacht, ein Gerdt zum Biegen
und/oder Kriimmen von Stahl- oder Kupferrohren jeglicher lLinge,
insbesondere fiir Heizungsanlagen beim Verlegen der Rohre in den

bereits vorbestimmten Sitzen in Winden oder Fussboden zu verwirklichen.
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Eine weitere Aufgabe besteht darin, ein Gerdt zu verwirklichen,
das durch ein Fluid in Form von 01 betdtigt wird und mit Organen
ausgestattet ist, die eiene empfindliche Regelung des Stempelvorschubs

erméglichen, und das ausserdem greifbar und mit einer Hand zu be-

.tdtigen ist, damit die andere Hand zum Fiihren des zu biegenden

Rohres freibleibt.

Erfindungsgemdss wird diese Aufgabe dadurch gelost, dass das

Gerdt Stiitzen fiir das zu biegende Rohr aufweist, die auf einem
Stiitzteil angeordnet sind, von dem ein Handgriff ausgeht, der einen

zum Biegen und/oder Kriimmen mit regelbarer Winkelweite axial
verschiebbaren Schaft einschliesst, wobei der Handgriff ausserdem
kontinuierlich von einem Fluid im geschlossenem Kreislauf durchstromt
wird, dessen Stromungsgeschwindigkeit durch ein Drosselorgan regelbar
ist,wobei die dadurch vor dem Drosselorgan entstehende DruckerhGhung

des Fluids dazu dient, einen Vorschubdruck auf den Schaft auszuiiben.

Dariiber hinaus besteht die Aufgabe der Erfindung darin, eine fir
das Biegegerdt geeignete Motorpumpengruppe zu liefern,die durch
Fernsteuerung mit derselben Hand, die das Gerdt hilt, eingeschaltet

und/oder ausgeschaltet werden kann.

Die Motorpumpengruppe ist dadurch gekennzeichnet, dass die Pumpe in
einem Sammelbehdlter flir das Fluid zum Betdtigen des Geridtes,
eingeschlossen ist, um mit diesem zusanmen einen geschlossenen
Kreislauf fiir den Zulauf und Riicklauf zu bilden, wobei der Elektromotor
so angeordnet ist, dass er die Pumpe iiberragt, die von einem auf dem

Gerdt angeordneten Schalter oder einem gleichwertigen Mittel
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ein- und/oder ausgeschaltet und im wesentlichen gleichzeitig zusammen

mit dem Schaltyittel des Gerdtes betdtig wird.

Zur besseren Kldrung dienen die beigefiigten Zeichnungen, die eine

bevorzugte, nicht begrenzte Verwirklichung der Erfindung darstellen.

Es zeigen:

Fig. 1 eine Ansicht des Gerdtes oder Werkzeuges, teilweise im
Schnitt;

Fig. 2 einen éenkrechten Schnitt der Motorpumpengruppe;

Fig. 3 einen Teil der Gruppe von oben gesehen mit besonderer
Bezugnahme auf die Eingangs- und Ausgangsanschliisse fiir das
Fluid;

Fig. 4 einé schematische Ansicht der mit dem auf dem Gerdt mon-

tierten Fernbedienungsmittel verbundenen Gruppe.

Das Gerdat umfasst einen Stiitzteil 1, der in Ubereinstimmung seiner
Enden 1', 1" die Stiitzen 2, 2' fiir die zu biegenden Rohre aufweist.
Diese Stiitzen sind drehbar und verschiebbar gegeniiber ihren im

Stiitzteil 1 festen Zapfen 3, 3'.

Das Stlitzteil 1 ist ausserdem mit einem Handgriff 4 verschen, der

aus zwei Teilen besteht, von denen der erste obere Teil 4' fest an

‘dem Stiitzteil ist und der zweite zum ersten im wesentlichen

koaxiale untere Teil 4" am ersten Teil beispielsweise durch Schrauben 5
befestigt ist. Im ersten Teil 4' des Handgriffes 4 hat eine mit einem
Kolben 7 versehene Stange 6 ihren Sitz, wobei der dem Kolben 7
gegeniiberliegende Teil der Stange 6 so ausgebildet ist, dass er

die Befestigung eines Kopfes 6' ermdglicht, der in Form eines

Stempels, durch eine axiale Verschiebung der Stange 6 nach aussen auf

das bereits zuvor auf die entsprechenden Stiitzen 2, 2' angeordnete Rohr

wirkt.
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Auf der ringformigen Basis 7' des Kolbens 7 stiitzt sich eine
vorgespannte Druckfeder 8 ab, die mit ihrem anderen Ende gegen
eine am oberen Ende des zylindrischen Hoheraumes 4"" des Handgriffes

bestehende Basis 4"' driickt.

Der zweite, untere Teil 4" des Handgriffes 4 umfasst die im
wesentlichen zueinander parallelen Rohrleitungen 9 und 11, die die
entsprechenden Gewindelocher 9*, 11' zur Befestigung von Eingangs-
bzw. Ausgangsschlduchen fiir ein Fluid (Fliissigkeit oder gegebenenfalls
auch Druckluft) aufweisen, das vorzugsweise kontinuierlich im

geschlossenen Kreislauf durch eine Pumpe gefirdert wird.

Bevor die Rohrleitung 9 die Basis des Kolbens 7 erreicht, schneidet
oder verbindet sie sich mit der’'zu den Leitungen 9, 11 im wesentlichen
rechtwinkligen Rohrleitung 10, die ihrerseits mit der Ausgangsleitung
11 fir das Fluid kommuniziert. In dem zur Rpohrleitung 10 koaxialen
Gewindeloch 10' hat ein Ventil 20 seinen Sitz, das unter der Wirkung
des am Lager 14 angelenkten Hebels 13 axial.verschiebbar ist, wobei
dieses Lager in einem Stiick mit dem zweiten Teil 4" des Griffes 4
gearbeitet ist. Der Hebel 13 wirkt auf den zum Stopfen 15 axial

gleitenden Ventilschaft 12°.

Das Ventil oder Drosselorgan 12, das in der Lage ist, einen
wirklichen Durchlass der Strfmung zu verhindern, ist der Wirkung
einer Druckfeder 16 unterstellt, die im Innem der zylindrischen
Leitung 10 untergebracht ist. Die Leitung 10 dient ausserdem zur
Fiihrung des dusseren Teils 12' des mit den Druchgangsldchem 12"
versehenen Ventils und zwar in jeder Stellung der axialen
Verschiebung, in der sich das Ventil befindet. Das Ventil 12

weist ausserdem den geeigneterweise kegelstumpffGrmigen Teller 12"
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auf, der genau dem im zweiten Teil des Griffes 4 befindlichen

Sitz 17 angepasst ist.

Die Funktionsweise ist folgende:

Wenn sich das Gerdt im stationdren Zustand befindet, stromt das in
dem dafiir bestimmten Behal ter aufgenommene Druckmittel unter der
Wirkung der Pumpe frei durch die (in der Zeichnung nicht sichtbaren)
Eingangs- und Ausgangsrohre und durch die Rohrleitungen 9, 10 und 11,
wobei es gleichzeitig an die Basis des Kolbens ankommt und dabei

den dusseren Teil 9" der Leitung 9 durchstromt. Um den freien

Umlauf des Druckmittels zu ermdglichen, das in Bezug auf die Leitung 10
in axialer Richtung um die Feder 16 stromt, ist der zylindrische
Teil 12", der das Ventil fithrt, mit Durchgangsitchern 12"" versehen,
die einen entsprechenden Querschnitt aufweisen, um den freien

Durchgang des Fluids in jeder Drehstellung, in der sich das Ventil
befindet, zu gewdhrleisten.

Wenn auf dem genannten Weg des Fluids die Geschwindigkeit oder der
Umlauf der Stromung abnimmt oder durch die Verschiebebetdtigung
des Ventils 12, infolge der Betatigung des Hebels 13, unterbrochen
wird, ergibt sich, dass der dem Ventil 12 vorgeschaltete Kolben 7
und mit ihm der Kopf 6' infolge einer Druckerhthung, die sich nach

dem Ventil einstellt, nach aussen gefihrt wird.

Wie aus den Figuren 2, 3 und 4 hervorgeht, umfasst die fiir das oben
genannte Gerdt vorgesehene Motorpumpengruppe eine Struktur 20,

die aus einem Behdlter besteht, der den Boden 21 und den Deckel 22
aufweist und von einem Hals 23 iiberragt wird. Unterhalb des Deckels 22
ist durch Schrauben 24 in stabiler Weise eine Pumpe 25 montiert, die

in Ausserbetriebsstellung wenigstens teilweise im Fluid, vorzugsweise
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101, eingetaucht ist und einen Eingangsanschluss 26 (Fig. 3) bzw.
einen Ausgangsanschluss 27, wie auch eine DOffnung 28 (Fig. 2)

aufweist, die mit einem RGhrchen 29 zum Ansaugen des Fluids am Boden

" des Beh#lters versehen ist.

Im hydraulischen Kreislauf ist ein regulierbares Sicherheitsventil
fiir den Hochstdruck vorgesehen, welches auf dem Pumpenausgang und,

mit Vorteil, im Innern des Beh@lters angebracht ist.

Der Hals 23 dient zur Montage des Motors 30, der die Struktur iiberragt.

Die Ubertragungskraft der Motorwelle wird der Pumpenwelle durch Ein-

schaltung einer vorzugsweisen elastischen Kupplung 31 ibertragen.

Nach einer bevorzugten Verwirklichungsform besteht der Motor 30 aus
einem im wesentlichen bekannten elektrischen Handbohrer 32 (Fig. 4).

In seinem Handgriff 32', der vorteilhafterweise dazu dient, die

Gruppe von Hand zu transportieren, ist eine zusdtzliche Steuergruppe 33
elektronischer Art installiert und enthdlt einen in der Zeichnung nicht
weiter dargesteliten Transformator. Die Steuervorrichtung 33 ist mit
einem Kabel 34, das mit dem Stromspannungsnetz verbindbar ist, sowie
mit einem Kabel 35 zur Verbindung mit einem Schaltmittel 36 kleinen
Ausmasses, das mit Niederspannung funktioniert, versehen. Vorteilhafter-
weise ist das Schaltmittel 36 zwischen dem Betdtigungshebel 37 und dem
Handgriff 38 des Werkzeuges angeordnet, sodass infolge der Betdtigung
des Hebels 37 dieser im wesentlichen in der gleichen Zeit auf den Motor

der Pumpe wirkt und sie einschaltet oder ausschaltet.

Nach einer weiteren Verwirklichungsform ist vorgesehen, dass der
Schalter 36 oder das Fernschaltmittel fur die Pumpe in jedem anderen
Teil des Handgriffes montiert werden kann, sofern er zwecks Betdtigung

leicht mit der Hand, die das Gerdt hdlt, erreichbar ist. Ausser

~ dem Kabel 35 konnen mit dem Gerdt zwei Schlduche 39, 40 (Fig. 4)

zum Zulauf und Riicklauf des Fluids verbunden werden,
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wobei diese biegsamen Schlduche mit ihrem anderen Ende mit den

Anschlissen 26 und 27 der Pumpe 25 verbunden sind.

Der oben erwdhnte Transformator hat den Zweck dié vom Stromnetz

gelieferte Spannung, zum Steuern des Motors, auf 6 Volt oder vorzugsweise

auf 3 Volt zu erniedrigen, um dem Bedienungsmann die grosste Sicherheit

zu gewdhrleisten.

Der Fernschalter ist so vorgeéehen, dass er sowohl an jedem Teil

des Handgriffes als auch an jedem Teil der Motorpumpengruppe,

unabhdngig vom Vorhandensein des Steuerhebels (13) angebracht werden
kann. Wenn beispielsweise die Motorpumpengruppe griffbereit fiir den
Bedienungsmann angeordnet ist oder wenn sich eine Stdrung am Schalter 36
oder an der im Handgriff 32' des Elektrobohre}s montiertenElektronischen
Schaltung 33 ergibt, ist selbstverstidndlich das Funktionieren der

Gruppé und damit des Werkzeuges von dem Vorhandensein des Hebel-

schalters 32" gewdhrleistet, mit dem die auf dem Markt befindlichen

Handbohrer versehen sind.

Vorteilhafterweise besteht der Elektromotor aus einer Elektrohandbohr-
maschine, die mit nicht wesentlichen Verédnderungen der Motorpumpen-
gruppe angepasst werden kann. Vorzugsweise ist die Verwendung einer
Bohrmaschine vorgesehen, die beispielsweise mit Zwischenscha]tung'einer
elastischen Kupplung in abnehmbarer Weise ah Hals 23 oder am Deckel 22

mit an sich bekannten Befestigungsmitteln befestigt werden kann.

In Fig. 4 ist das Mittel zur Fernstecuerung des Pumpenaggregafs durch
einen Schalter 36 kleinen Ausmasses dargestellt, der zwischen dem
Steuerhebel 37 und dem Handgriff 38 des Werkzeuges angeordnet ist.
Daraus ergibt sich, dass das Anlassen des Pumpenaggregates im

wesentlichen gleichzeitig mit der Betdtigung des Hebels erfolgt,

P
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wihrend das Ausschalten des Aggregates dann automatisch erfolgt, wenn
der Hebel infolge der Wirkung einer Feder in seine urSprUﬁg]iche
Stellung gebracht wird. .
Als Fernsteuerungsmittel fiir den HMotor ist die Verwendung an sich
bekannter hydrostatischér Organe vorgesehén; die vorzugsweise ﬁqter
der Wirkung des auf dem Ger#dt vorgesehenen Steuerhebels 13 eine .
gewisse, zum Betdtigen des Schalters, der in diesem Falle vorteil-
hafterweise auf der Motorpumpengruppe angeordnet ist, ausreichende

Fluidmenge zusammenpressen kann.

Nach einer weiteren Verwirklichungsform ist eine Fernsteuerung
bekannter Art vorgeéehen, die aus einem biegsamen Mittel beéteht, das
sowohl einem Zug als auch einer Kompression unterzogen werden kann
und, wenn es von dem oben genannten Hebel betﬁtiét wird, auf das
Schaltmittel des Motors zum Betdtigen der Pumpe einwirkt. Schiliesslich
wird auch eine Elektronen Fernsteuerung in Betracht gezogen. Ausserdem
ist das Vorhanden-ein eines vorzugsweise auf der Ausgangsrohrleitung
des Gerdtes montierten Elektroventils vorgesehen, das durch einen

Druckknopf auf dem Handgriff des Gerdtes fernbetdtigt wird.
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Anmé]der:

L. ID. IT dei F.11i BELOTTI
AGRATE BRIANZA (Mailand)
Via Dante Alighieri, 97/99

Patentanspriiche

1. Gerdt zum Biegen und/oder Krimmen von Rohren oder

Stangen, dadurch gekennzeichnet. dass es Stlitzen (2, 2') fiUr das zu
biegende Rohr aufweist, die auf einem Stlitzteil (1) angeordnet sind,

von dem ein Handgriff (4) ausgeht, der einen axial verschiebbaren

Schaft {6) einschliesst, wobei der Handgriff (4) ausserdem kontinuierlich
von einem Fluid, im gesch]ossenen.Kreislauf, durchstromt wird, dessen
Stromungsgeschwindigkeit durch ein Drosselorgan (12) regelbar ist,

wobei die dadurch , vor dem brosse]organ entstehende Druckerhthung des

Fluids dazu dient, einen Vorschubdruck auf den Schaft (6) auszutiben.

2. Gerdt nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass in
einem ersten oberen Teil (4') des Handgriffes ein axial gleitbarer
Schaft (6) mit einem Kolben (7) angeordnet ist, gegen den sich eine
Feder (8) abstiitzt, wdhrend ein zweiter, unterer Teil (4") des
Handgriffes (4) im wesentlichen zueinander paralliele Rohrleitungen
(3, 11) aufweist, die mit Gewindeldchern (9',11') zum Auschluss der

Eingangs- bzw. Ausgangsrohre fiir das Druckmittel versehen sind.
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3. Gerdt nach Anspruch 1 und 2, dadurch gekennzeichnet,
dass die Eingangsleitung (9) fiir das Druckmittel mit seinem Endteil
(9") an die Basis des Kolbens (7) ankomnt und sich mit einer zu den
Rohrleitungen (9, 11) im wesentlichen rechtwinkligen Rohrleitung (10)
schneidet oder mit dieser komuniziert, wobei die Rohrleitung (10) mit
der Rohrleitung (11) fiir den Ausgang des Druckmittels aus dem Handgriff

kommuniziert.

4, Gerdt nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass im
Gewindeloch (10') und der Leitung (10), die die im wesentlichen
zueinander paralielen Leitungen (9, 11) verbindet, ein Drosselventil

(12) fir das zirkulierende Druckmittel aufgenommen ist.

5. Gerdt nach Anspruch 1 und 4, dadurch gekennzeichnet, dass

das Ventil (12) unter der Wirkung eines Hebels (13) axial verschiebbar
ist, der an einem Lager (14) des Handgriffes angelenkt dist, wobei das
Ventil (12) der Wirkung einer Druckfeder (16), die in der Rohrleitung

(10) zum Fiihren des Endteils (12") des Ventils untergebracht ist,

untersteht.

6. Gerdat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass im
stationdren Zustand die Fliissigkeit durch die Eingangs- und
Ausgangsrohre in den Rohrleitungen (9, 11) und in der Rohrleitung (10},
die die dem Ventil (12) entgegenwirkende Feder (16) enthdlt, sowie
iber die Durchgaﬁgs]ﬁcher (12"") im Fihrungsteil fir das Ventil (12)

frei zirkuliert.

7. Motorpumpengruppe fir die Zufuhr des Druckmittels nach
Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Pumpe (25) in einem

- Sammelbehdlter (20) fur das Fluid,zum Betdtigen des Gerdtes

2
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eingeschlossen ist, um mit diesem zusammen einen geschlossenen
Kreislauf fiir den Zulauf und Ricklauf zu bilden, wobei der
Elektromotor (30) die Pumpe iiberragend angeordnet ist und durch -
einen auf dem Gerdt angeordneten Schalter (36) oder ein gleichwertiges
Schaltmittel ein -und/oder ausgeschaltet werden kann und im

wesentlichen gleichzeitig zusammen mit dem Schaltmittel des Gerites

betdtigt wird.

8. Motorpumpengruppe nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet,
dass der Schalter (36) mit einem Transformator ausgestattet ist, der

die iiber den Schalter zugefiihrte Spannung bis auf ca. 3 Volt erniedrigt.

9. Motorpumpengruppe nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichent,
dass der Motor aus einer Elektrohandbohrmaschine bekannter Art
besteht, die mit einer mit einem Transformator versehenen Elektronen-

steuerung (33) ausgestattet ist.

10. Motorpumpengruppe nach den Anspriichen 5, 7 und 8, dadurch
gekennzeichnet, dass infolge der Betdtigung eines Steuerhebels (37)
oder eines Druckknopfes des.werkzeuges der Schalter (36) im we-
sentlichen zu gleicher Zeit auf die Pumpe zum Zufiihren des Fluids

wirkt und sie einschaltet und/oder ausschaltet.

11. Motorpumpengruppe nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet,
dass als Mittel zur Fernsteuerung der Pumpe Mittel hydrostatischer

Art vorgesehen sind, die vorzugsweise vom gleichen Steuerhebel
betdtigt werden und das Fluid komprimieren, damit es auf die vorteil-

hafterweise auf der Motorpumpengruppe angeordneten Schaltmittel

einwirkt.
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12. Motorpumpengruppe nach Anspruch 7 und 11, dadurch
gekennzeichnet, dass als Fernsteuerungsmittel ein biegsaﬁes Mittel
bekannter Art vorgesehen ist, das sowohl dem Zug als der Kompression
unters;e]1t werden kann, um auf ein Schaltmittel zum Einschalten

und/oder Ausschalten der Motorpumpengruppe zu wirken.

13. Motorpumpengruppe nach Anspruch 7, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das mit Niederspannung funktionierende Schaltmittel (36)
vorgesehen ist, um an einer beliebigen Stelle des Handgriffes und

unabhdngig vom Vorhandensein des Steuerhebels (13) montiert zu werden.

14. Motorpumpengruppe nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass sie unabhdngig ferngesteuert oder durch ein Schaltmittel (32"),
mit dem der Elektromotor versehen ist, eingeschaltet oder ausgeschaltet

werden kann.

»
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