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@ Hebe- und Senkvorrichtung fiir ein Mobelstiick, insbesondere einen Tisch.

@ Die Erfindung betrifft eine Hebe- und Senkvorrichtung
fir ein Mdbelstick, insbesondere einen Tisch, mit einem auf
einen relativ zu einem feststehenden Teil heb- und senkbar
gefithrten Teil des Mobelstiicks einwirkenden Antrieb. Der
Antrieb ist ein punktférmig auf den heb- und senkbaren Teil
einwirkender Spindeltrieb. Der heb- und senkbare Teil ist mit
vertikalen Zahnstangen und Teleskopvorrichtungen an einer
ortsfesten Welle gefiihrt.
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Hebe- und Senkvorrichtung fir ein Mobelstiick, insbe-
sondere einen Tisch

Die Erfindung betrifft eine Hebe-~ und Senkvorrichtung
fiir ein Mobelstilick, insbesondere einen Tisch, mit
einem auf einen relativ zu einem feststehenden Teil
heb- und senkbar gefiihrten Teil des Mobelstiicks ein-
wirkenden Antrieb,

Hebe- und Senkvorrichtungen dieser Art ermdglichen eine
Einstellung von Mobelstiicken in unterschiedliche Hthen.
Dies ist von besonderer Bedeutung bei Arbeitstischen,
deren Hohe der Sitzhthe bzw. KorpergroBe einer arbei-
tenden Person anzupassen ist. Es sind hierzu Hebe~ und
Senkvorrichtungen bekannt, die nach verschiedenen még-
lichen Prinzipien arbeiten, Jedoch den Nachteil haben, .
dafl sie zur verkantungsfreien Fiihrung des heb- und senk-
baren Teils des Mobelstiicks an dem feststehenden Teil
kompliziert und damit kostspielig aufgebaut sein miissen.
So ist es beispielsweise bekannt, die vier Beine eines
Tisches teleskopartig auszufiihren und diese Teleskop-
vorrichtungen iiber einen gemeinsamen, auf Zugelemente,
beispielsweise Drahtseile, gleichzeitig einwirkenden
Kurbeltrieb zu betitigen. Andererseits ist es bekannt,
Hebel- und Gelenkvorrichtungen vorzusehen, die direkt
auf den heb~ und senkbaren Teil einwirken. Solche Vor-
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richtungen miissen aber entweder an mdglichst weit beab-
standeten Stellen symmetrisch auf den heb- und senkba-
ren Teil einwirken oder es miissen besondere aufwendige
Fihrungen fiir den heb- und senkbaren Teil vorgesehen
sein, um wdhrend der Hebe- und Senkbewegung eine Ver-
kantung der zueinander bewegten Teile zu vermeiden.
Auch derartige Hebel- und Gelenkvorrichtungen sind rela-
tiv kompliziert aufgebaut und verursachen insbesondere
bei Anordnung an zueinander beabstandeten Stellen einen
hohen Aufwand.

Es ist Aufgabe der Erfindung, eine Hebe-~ und Senkvor-
richtung anzugeben, die modglichst bequem und ohne hohen
Kraftaufwand zu bedienen ist, eine sehr feine HOhenein-
stellung ermdglicht und dabei eine glatte und moglichst
gerduschlose Arbeitsweise gewdhrleistet.

Eine Vorrichtung eingangs genannter Art ist zur Ldsung
dieser Aufgabe erfindungsgeméB derart ausgebildet, daB
als Antrieb ein auf den heb- und senkbaren Teil direkt
punktfoérmig einwirkender Spindeltrieb vorgesehen ist und
daf3 der heb- und senkbare Teil mittels zueinander beab-
standeter vertikaler.Zahnstangen an auf einer gemeinsa-
men, ortsfest gelagerten Welle befestigten Ritzeln ge-
fiilhrt ist.

Diese Vorrichtung ist auBerordentlich einfach aufgebaut
und 188t sich, wie noch gezeigt wird, so konStruieren,
daBl sie auch nachtrdglich an Mobelstiicken angebracht wer-
den kann. Dadurch, dafB einerseits ein direkt auf den heb-
und senkbaren Teil einwirkender Spindeltrieb und anderer-
seits eine Fihrung des heb- und senkbaren Teils an dem
feststehenden Teil vorgesehen ist, die iiber die ortsfest
gelagerte Welle eine kraftschliissige Verbindung der Zahn-
stangen miteinander gewdhrleistet, sind Verkantungen bei
der Hebe- und Senkbewegung ausgeschlossen. Der Spindel-
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trieb gewdhrleistet dabei eine sehr feine Arbeitsweise,
und zu seiner Betdtigung ist ein nur geringer Kraftauf-

wand erforderlich, so daB3 beispielsweise hierzu ein ver-
gleichsweise kleiner Elektromotor verwendet werden kann,

Die Vorrichtung kann vorteilhaft derart weiter ausgebil-
det sein, daB ein Filihrungsrahmen vorgesehen ist, der Jje-
weils eine Zahnstange enthaltende Teleskopvorrichtungen
aufweist, deren ortsfeste Teleskopteile durch eine hori-
zontale und—parallel zur Welle angeordnete Querschiene

verbunden sind. Durch diese Ausbildung ergibt sich eine
sehr starre Flihrungskonstruktion, die als eine Einheit

"nachtridglich an einem Mobelstiick, beispielsweise an der

Unterseite eines Tisches, angebracht werden kamn. Die
beiden Teleskopvorrichtungen kénnen dabei Tischbeine
bilden oder auch an Seitenfldchen bzw. Tischbeinen an-
gebracht sein. Die Querschiene erh®tht dabei die Stabili-
tdt des Mobelstlicks wesentlich, so daB auch dadurch die
verkantungsfreie Fiihrung des heb- und senkbaren Teils
verbessert wird, |

Der Spindeltrieb kann bei der zuletzt beschriebenen Wei-
terbildung in einfacher Weise an der Querschiene befe-

stigt sein, so daB er in die Hebe~ und Senkeinheit ein-
bezogen ist,

Ein Ausfiihrungsbeispiel einer Vorrichtung nach der Er-
findung wird im folgenden anhand der Figuren beschrie-
ben. Es zeigen
Fig. 1 die Vorderansicht eines Arbeitstisches -
mit einer gegeniiber einem feststehenden Teil
heb- und senkbaren Tischplatte,
Fig. 2 eine Schnittansicht der Hebe- und Senk-—
vorrichtung des in Fig. 1 gezeigten Arbeits-
tisches gem8B der dort angedeuteten Blichrich-
richtung II und



10

15

20

25

30

35

o 0004875

Fig. 3 eine vergroBert dargestellte Einzel-
heit der Filhrungsvorrichtung. '

In Fig. 1 ist ein Arbeitstisch 10, beisplelsweise ein
Labortisch oder ein sonstiger Gerdtetisch, in einer
Vorderansicht dargestellt, der im wesentlichen eine heb-
und senkbare Tischplatte 11 sowie feststehende Seiten-
teile 12 und 13 umfaB3t, die beispielsweise durch eine
vertikale Riickplatte 14 miteinander starr verbunden sind.
Der Arbeitstisch 10 enthidlt unterhalb der Tischplatte 11
eine Hebe- und Senkvorrichtung, die einen Spindeltrieb
15, eine ortsfest gelagerte Welle 16 und zwei mit dieser
Welle 16 kraftschliissig gekoppelte Teleskopvorrichtungen
17 und 18 umfaBt. Die Teleskopvorrichtungen 17 und 18
sind mit den Seitenteilen 12 und 13 verbunden bzw,., auf
unteren, an den Seitenteilen 12 und 13 montierten Quer-
tragern 19 und 20 befestigt. Die beweglichen Elemente 21
und 22 der Teleskopvorrichtungen 17 und 18 sind an der
Unterseite der Tischplatte 11 befestigt, so daB sie die
Tischplatte 11 bei ihrer Hebe- und Senkbewegung in den
feststehenden Teilen der Teleskopvorrichtungen 17 und 18
fihren. Wdhrend dieser Bewegung wird eine Verkantung der
beweglichen Elemente 21 und 22 in den Teleskopvorrich-
tungen 17 und 18 dadurch vermieden, daB die beweglichen
Elemente 21 und 22 mit nicht dargestellten Zahnstangen
versehen sind, die an Jjeweils einem Ritzel gefiihrt sing,
welches auf der Welle 16 befestigt ist. Auf diese Weise
ergibt sich eine kraftschlﬁssige Kopplung der beiden be-
weglichen Elemente 21 und 22, die jeweils iibereinstimmen-
de Bewegungslingen wdhrend der Teleskopbewegung geWéhr-
leistet und dadurch eine Verkantung unmdglich macht.

Der Antrieb 15 umfaBt einen hinsichtlich seiner Drehrich-
tung umsteuerbaren Elektromotor 25, der eine senkrecht
angeordnete Drehspindel betdtigt. Diese ist in einer im
Antrieb 15 vorgesehenen Hiilse 26 gefiihrt und bewirkt durch
ihre Drehbewegung, dafB ein Druckstempel 27 an einer Schub-

g
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stange 28 mehr oder weniger weit aus dem Antrieb 15
heraus- bzw,., in ihn hineinbewegt wird. Der Druckstem-

pel 27 kann beisplelsweise aus Gummi oder einem elasti-
schen Kunststoff bestehen und wirkt von unten her auf

die Tischplatte 11 ein, so daB er sie anhebt bzw. beim
Einschieben in den Antrieb 15 ihr Absenken infolge ihres
Eigengewichts bewirkt. Der Antrieb 15 ist an einer Quer-
schiene 30 montiert, die die beiden Teleskopvorrichtungen
17 und 18 starr miteinander verbindet. Somit bilden der
Antrieb, die Teleskopvorrichtungen 17 und 18 und die
Querschiene 30 eine Einheit; die an dem Tisch 10 in sehr
einfacher Weise von unten her montiert werden kann. Hier-
zu sind die Teleskopvorrichtungen 17 und 18 lediglich mit
den Seitenteilen 12 und 13 des Arbeitstisches 10 zu ver-
binden, und die beweglichen Elemente 21 und 22 miissen an
der Tischplatte 11 befestigt werden. Hierzu geniigen ver-
gleichsweise schwache Befestigungselemente, denn iiber die
beweglichen Elemente 21 und 22 erfolgt keine Kraftiiber-
tragung, sondern sie dienen lediglich der verkantungs-
freien Flhrung mittels der iiber die Welle 16 verwirklich-
ten kraftschliissigen Kopplung. Die Antriebskraft fir die

-Hebebewegung wird einzig und allein Uber den Druckstem-

pel 27 auf die Tischplatte 11 libertragen.

In Fig. 1 ist ferner ein AnschluBkabel 40 mit einem An-
schluBstecker 41 fiir die Stromversorgung des Elektro-
motors 25 dargestellt. AuBerdem ist ein Betd@tigungsschal-
ter 42 zu erkennen, der iiber ein Verbindungskabel 43 mit
dem Elektromotor 25 verbunden ist und mit zwei verschie-~
denen Schaltstellungen eine drehrichtungsabhéngige Be-
tdtigung des Elektromotors 25 ermbéglicht.

Fig. 2 zelgt eine Schnittdarstellung der Hebe- und Senk-
vorrichtung gemdf der in Fig. 1 angedeuteten Blichrich-
tung II. Der Arbeitstisch 10 1st fiir eine oberste Stel-
lung der Tischplatte 11 dargestellt, die unterste Grenz-
stellung ist strichpunktiert angedeutet., Die Ansicht des
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Seitenteils 13 zeigt die daran befestigte Teleskopvor-
richtung 17 sowie die Befestigung des Antriebs 15 mit- =
tels zweier Hateleelemente 31 und 32, die beispielsweise
verlingerte Laschen eines Montagetrigers 33 sein kdnnen. &
Die Lasche 31 umgibt die Querschiene 30, die ein U-Profil
aufweist und die Welle 16 umgibt. Es ist fermer zu er-

kennen, dafB die Teleskopvorrichtung 17 an einem unteren
Quertriger 19 mit dem Seitenteil 13 des Arbeitstisches 10
verbunden ist.

Der Betdtigungsschalter 42 fiur den Elektromotor 25 des
Spindeltriebs 15 ist an der einer arbeitenden Person zu-
gewandten Unterseite der Tischplatte 11 nahe der Vorder-
kante angeordnet und als Wippschalter ausgebildet. Er ers
mbglicht eine bequeme Ein- und Ausschaltung des Spindel-
triebs 15 in der einen oder anderen mdglichen Drehrich-
tung und damit éine sehr genaue Anpassung der Hohe der
Tischplatte 11 an die jeweiligen Erfordernisse. '

Wie aus Fig. 1 in Verbindung mit Fig. 2 hervorgeht, kon-
nen die Teleskopvorrichtungen 17 und 18 in Form ineinan-
der gefiihrter Vierkantrohre ausgebildet sein. Dies bringt
eine weitere Verbesserung der verkantungsfreien Fiihrung
der Tischplatte 11 an den feststehenden Seitenteilen 12
und 13 des Tisches 10.

Fig. 3 zeigt gemdB der entsprechend bezeichneten strich-
punktierten Linie in Fig. 1 eine Einzelheit der Hebe- und
Senkvorrichtung zur besseren Darstellung der Fiihrung der
bereits genannten Zahnstangen an Jjeweils einem Ritzel,
das auf der Welle 16 befestigt ist. Der entsprechende, in
Fig. 5 gezeigte Teil der Hebe- und Senkvorrichtung ist @
teilweise gebrochen dargestellt, so daB die Kopplung ei-
nes auf der Welle 16 angeordneten Ritzels 35 mit einer
Zahmstange 36 zu erkennen ist, die mit dem beweglichen
Element 21 der Teleskopvorrichtung 17 fest verbunden ist,
Es handelt sich hierbei um . ~ am Seitenteil 13 des Ar-
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beitstisches 10 vorgesehene Anordnung. Diese ist in
Fig. 3 durch die strichpunktierte Linie G umgeben.

Fig. 1 zeigt, daB eine gleichartige Einheit G auch an
dem Seitenteil 12 des Arbeitstisches 10 vorgesehen ist.

Das Ritzel 35 ist mit der Welle 16 fest verbunden. Die-
se ist in einem Lager 37 angeordnet, das in Fig. 3 als
einfache Hiilse dargestellt ist und mit der Querschiene

30 fest verbunden ist. Das bewegliche Element 21 ist in
der Teleskopvorrichtung 17 in vertikaler Richtung ver-
schiebbar gefiihrt und auf seiner der Welle 16 zugewandten
Seite mit einem in Fig. 3 nicht dargestellten Schlitz

versehen, der die Bewegung relativ zur Welle 16 ermég-
licht.

Dadurch, daB auf der anderen Seite des Arbeitstisches,
d.h. an dem Seitenteil 12, eine Anordnung G vorgesehen
ist, die analog der in Fig. 3 gezeigten Anordnung aus
Ritzel 35 und Zahnstange 36 ausgebildet ist, sind die
beiden mit den beweglichen Elementen 21 und 22 der
Teleskopvorrichtungen 17 und 18 fest verbundenen Zahn-
stangen iiber die Welle 16 kraftschliissig miteinander
verbunden, so daB exakt libereinstimmende Hebe- und Senk-
bewegungen der beweglichen Elemente 21 und 22 gewidhrlei-
stet sind, wenn der Druckstempel 27 iiber die Schubstange
28 auf die Tischplatte 11 einwirkt bzw. von ihrer Unter-
seite entfernt wird. Es ergibt sich somit eine vollig
storungsfreie, geriduscharme und iiberaus genaue Arbeits-
weise der Hebe- und Senkvorrichtung, die dariiber hinaus
noch auBerordentlich einfach aufgebaut ist. Es sind keine
besonderen Erfordernisse hinsichtlich eines genauen Ein-
baus zu beriicksichtigen, und der Ort, an dem der Druck-
stempel 27 auf die Tischplatte 11 einwirkt, ist vollig
unkritisch. Insbesondere ist es mdglich, den Druckstempel
27 nicht in der Mitte, sondern auf der einen Seite des
Moébelstlicks anzuordnen, so dafl beispielsweise bei einem
Tisch die Beinfreiheit unterhalb der Tischplatte nicht
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gestért wird. Die Hebe- und Senkvorrichtung nach der
Erfindung ermdglicht also trotz asymmetrischer Kraftein-
wirkung eine stérungsfreie Fihrung des relativ zum fest-
stehenden Teil bewegten Teils.,

Eine Vorrichtung nach der Erfindung kann iiberall dort
eingesetzt werden, wo es auf mdglichst genaue und fein-
fiihlige Arbeitsweise ankommt. Beispielsweise ist auch
die Verwendung bei hohenverstellbaren Stiihlen denkbar,
AuBerdem kann die Vorrichtung nicht nur bei Mdbelstiicken
im engeren Sinne, sondern auch bei allen anderen Einrich-
tungs- oder Arbeitsgerdtschaften eingesetzt werden, bei
denen eine relativ hiufige Hoheninderung zu verwirklichen
ist.

»
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Patentanspriiche:

1.

5.

Hebe~ und Senkvorrichtung flir ein Mobelstlick, insbe-

sondere einen Tisch, mit einem auf einen relativ zu

einem feststehenden Teil heb- und senkbar gefiihrten
Teil des Mobelstlicks einwirkenden Antrieb,

dadurch gekennzeichnet,

daB als Antrieb ein auf den heb- und senkbaren Teil
(11) direkt punktformig einwirkender Spindeltrieb
(15) vorgesehen ist und

daB der heb- und senkbare Teil (711) mittels zueinan-
der beabstandeter vertikaler Zahnstangen (36) an auf
einer gemeinsamen, ortsfest gelagerten Welle (16) be=-
festigten Ritzeln (35) gefiihrt ist.

Vorrichtung nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

daB ein Fihrungsrahmen (17, 18, 30) vorgesehen ist,
der jeweils eine Zahnstange (36) enthaltende Teleskop-
vorrichtungen (17, 18, 21, 22) aufweist, deren orts-
feste Teleskopteile (17, 18) durch eine horizontal und

parallel zur Welle (16) angeordnete Querschiene (30)
verbunden sind.

Vorrichtung nach Anspruch 2,
dadurch gekennzeichnet,

daB der Spindeltrieb (15) an der Querschiene (30) be-
festigt ist.

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet,

daB der Spindeltrieb (15) einen umsteuerbaren Elektro=-
motor (25) als Antriebsvorrichtung aufweist. .

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 2 bisrh,
dadurch gekennzeichnet,

daB die Querschiene (30) U-Profil aufweist und die
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Welle (16) umgibt.

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche,

- dadurch gekennzeichnet,

7.

8.

daB der Spindeltrieb (15) eine vertikal nach oben ra-
gende Schubstange (28) aufweist, die iiber einen ela-
stischen Druckstempel (27) auf den heb- und senkbaren
Teil (11) des Mobelstiicks (10) einwirkt.

Vorrichtung nach Anspruch 6,

dadurch gekennzeichnet,

daB der Druckstempel (27) auf die Unterseite einer
relativ zu feststehenden Seitenteilen (12, 13) heb-
und senkbaren Tischplatte (11) eines Arbeitstisches
(10) einwirkt. ‘

Vorrichtung nach Anspruch 7,

dadurch gekennzeichnet,

daB die feststehenden Teile (17, 18) der Teleskopvor-
richtungen (17, 18, 21, 22) an den Seitenteilen (12,
13) des Arbeitstisches (10) montiert sind.

Vorrichtung nach Anspruch 8,

dadurch gekennzeichnet,

daB8 der Spindeltrieb (15) nahe einem Seitenteil (13)
unterhalb der Tischplatte (11) des Arbeitstisches
(10) montiert ist. '
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