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@ Dispositif de fixation de feuilles de longueurs variables a un tambour rotatif.

@ La présente invention permet de fixer automatiquement
les deux extrémités d’une feuille sur un tambour, quelle
que soit la longueur de la feuille. Le bord avant de la feuille
(12) est d’abord fixé par les attaches (18) dont le support
est solidaire du tambour (14). Pendant I'enroulement de
la feuille (12) sur le tambour (14) I'attache (50) de bord ar-
riere est en position inactive. Un détecteur détectant le
passage du bord arriére de la feuille (12) commande le bas-
culement du bras (30) en arriére. Le secteur denté (34)
= porté par le flasque (26) engrene avec la roue (38), ce qui
solidarise ces deux piéces en rotation. En méme temps,
la plaque (44) pivote et fait basculer l'attache (50) en posi-
tion active grace au systéme de pignons (42, 48). La plaque
M (44) étant montée sur le flasque (26), tourne alors avec le
@ tambour (14), ainsi que I'attache (50).
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1

DISPOSITIF DE FIXATION DE FEUILLES DE LONGUEURS
VARIABLES A UN TAMBOUR ROTATIF

La présente invention concerne un dispositif de fixa-
tion des bords avant et arriére d'une feuille de papier
et plus particuliérement, un dispositif de fixation des
bords avant et arriére de feuilles de papier de lon-

gueur variable.

Dans certaines techniques d4'impression, par exemple
1l'impression par jet d'encre, il est hautement souhai-
table de maintenir la feuille de papier 3 imprimer dans
une position aussi fixe que possible pour permettre une
localisation et une définition précises de 1l'impression.
La tige classique maintenant une feuille de papier
contre la platine d'une imprimante est inappropriée en
ce qui concerne son utilisation dans une machine d'im-
pression a jet d'encre en raison des possibilités de
glissement du papier, bien que ce risque soit peu
élevé, entre la tige et la platine qui est entrainée en
rotation. Les risques de glissement du papier apparais-
sent chaque fois que la platine est entrainée en rota-

tion dans un sens ou dans l'autre.

Lorsque l'impression d'un tableau, d'une représentation
graphique ou d'autres caractéres et chiffres sur une
feuille de papier implique des rotations successives de
la platine, du tambour ou du rouleau dans un sens et
dans l'autre, tout glissement du papier sur la platine,
le tambour ou le rouleau, affectera la dé&finition de
1l'impression sur le papier. En conséquence, la combi-
naison tige-platine est inappropriée en ce qui concerne
son utilisation dans la plupart des applications rele-
vant de la technologie d'impression et impliquant des

rotations successives de la platine, du tambour ou du
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rouleau.

Un autre procé&dé de maintien d'une feuille de papier
contre la surface d'un tambour ou d'un rouleau consiste
d prévoir des attaches ou autres éléments de fixation
sur la surface extérieure du tambour pour fixer 1la
feuille au tambour et permettre sa rotation avec celui-
ci. Les attaches maintiennent la feuille de papier en
position fixe contre la surface du cylindre et &limi-
nent tout risque de glissement de celle-ci sur la

surface du cylindre.

Bien que les attaches soient plus efficaces qu'une

tige de maintien dans certaines techniques d4d'impression,
par exemple en impression par jet d'encre, leur utili-
sation présente un inconvénient. Les feuilles de papier
de longueur variable ne peuvent pas &tre immobilisées
par les attaches quli sont disposées 3 une certaine
distance les unes des autres égale a4 la longueur des
feuilles & imprimer. Toute modification de la longueur
des feuilles de papier entraine un arrét du systéme
d'impression pour ajuster la position des attaches &

la longueur des nouvelles feuilles de papier. Ce pro-
cédé peut entrainer des pertes de temps extr@mement
importantes lorsque les feuilles de papier ne sont pas
de longueur constante pendant une opération d'impres-

sion.

La présente invention a pour but de pallier cet
inconvénient.

Conformément & l'invention, le tambour est du type com-
portant des attaches de bord avant et des attaches de
bord arriére des feuilles. Les attaches de bord avant

sont portées par un support solidaire du tambour et
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3
sont actionnées soit manuellement soit automatiquement
lorsque le bord avant de la feuille a été amené contre
elles. Les attaches de bord arriére sont normalement
écartées du tambour et ne sont pas solidaires en rota-
tion de ce dernier. Un détecteur du bord arriére des
feuilles commande d'une part la mise en position active
des attaches et d'autre part leur solidarisation en
rotation avec le tambour grdce a un systéme d'embrayage
qui accouple l'axe du tambour avec un flasque supportant
les attaches de bord arriére.

L'invention a notamment pour avantage de fournir des
moyens efficaces de fixation des feuilles sur un tam-
bour d'imprimante qui ne nécessitent ni l'arré&t du sys-
téme d'impression, ni une intervention manuelle, pour
adapter la position des moyens de fixation a la lon-
gueur des feuilles. Les feuilles sont ainsi efficace-
ment fixées sur le tambour indépendamment de leur lon-
gueur et de l'ordre dans lequel elles se succédent. Il
est néanmoins préférable que la longueur maximale des

-~

feuilles soit inférieure a3 la circonférence du tambour.

D'autres objets, caractéristiques et avantages de la
présente invention ressortiront mieux de 1'exposé qui
suit, fait en référence aux dessins annexés a ce texte,
qui représentent un mode de réalisation préféré de

celle=-ci.

La figure 1 est une vue en perspective d'un ensemble a
tambour d4d'impression comprenant le systéme de fixation

de la présente invention.

La figure 2 est une vue en perspective partielle prise

de 1'extrémité droite de l'ensemble & tambour d'impres-

sion de la figure 1, le tambour étant représenté sans
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papier.

La figure 3 est une vue en coupe de l'ensemble & tam-
bour d'impression de la figure 2 prise selon les lignes
3-3.

En se reportant aux figures 1 et 2, on voit qu'un
plateau porte-papier 10 porte et guide une feuille de
papier 12 sur le tambour 4'impression 14. Le tambour 14
est entrainé en rotation sur un axe 16 qui porte d'au-

tres dispositifs qui seront commentés ultérieurement.

A la périphérie du tambour d'impression 14, des éléments
de fixation du bord avant de feuilles de papier 18 sont
disposés sur la longueur du tambour 14 poﬁr fixer le
bord avant de la feuille de papier 12. Les attaches 18
sont fermées simultanément par un levier d'actionnement
d articulation centrale 20 qui peut &tre actionné manuel-
lement ou automatiquement. Les attaches 18 et le levier
d'actionnement 20 tournent tous deux avec le tambour 14
sur l'axe 16.

La surface extérieure du tambour 14 comporte des gorges
22 faisant fonction de zones de guidage pour les doigts
24 introduits dans ces gorges lorsqu'une feuille est re-
tirée du systéme d'impression. Le retrait de la feuille
de papier 12 de la surface du tambour d'impression 14
sera traité@ au cours de la description du fonctionne-

ment du dispositif.

De chagque cdté du tambour d'impression 14, on trouve
des flasques 26. Les flasques 26 sont montés de facgon a
tourner indépendamment de l'arbre 16 qui traverse le
tambour 14 dans son sens longitudinal. Un chemin de

guidage 28 est prévu sur chacun des flasques 26 pour
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5
guider un bras d'actionnement incurvé 30. Un solénoide
31 & noyau plongeur représenté schématiquement 3 la
figure 3 déplace le bras d'actionnement 30 en rotation
par l'intermédiaire de biellettes de raccordement et de
pignons (non représentés), dans le chemin de guidage
23 ou hors de celui-ci. De plus, chaque flasque 26
porte un embrayage 32 a secteur denté 34 qui est monté
pivotant sur un axe 33 porté par le flasque. Un levier
de commande 35 solidaire de l'embrayage 32 permet de
faire pivoter ce dernier, lorsque le bras 30 est engagé
dans le chemin de guidage 28 et vient solliciter 1l'ex-
trémité du levier 35. Des roues dentées 36 sont montées
fixement sur l'axe 16 de chaque cbté du tambour 4'im-
pression 14 et sont solidaires en rotation de ce dernier.
Lorsque le bras d'actionnement 30 n'est pas engagé dans
le chemin de guidage 28, un ressort de rappel 39 (figure
2) permet de maintenir en contact le secteur denté 34
de l'embrayage 32 avec les dents 38 de la roue dentée
36 et par conséquent de solidariser en rotation la roue
36 et le flasque 26. Lorsque le bras d'actionnement in-
curvé 30 est engagé dans le chemin de guidage 28, 1l'em-
brayage 32 est dégagé de la roue 36 et le flasque 26

est blogué en rotation dans une position déterminée.

Comme on le voit dans la figure 2, un goujon 40 est pré-
vu sur chaque flasque 26 au voisinage immédiat du chemin
de guidage 28 pour porter un pignon central 42 et une
plaque mobile 44. Le pignon central 42 est monté fixe-
ment sur le goujon 40 et la plaque mobile 44 est montée
en rotation sur ce m&me goujon. La plaque mobile 44 peut
pivoter autour du goujon 40 sous l'action du solénolde
31 indiqué précédemment grdce a la coopération d'un
tdton 46 porté par la plaque 44 avec un doigt 47 porté
par le bras 30. Un pignon satellite 48 est monté en

rotation sur un axe porté par la plaque mobile 44 dans
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une position adjacente au pignon central 42 de facgon
que les dents du pignon 48 engrénent avec les dents du
pignon 42. Du fait que le pignon 42 ne peut tourner,
1l'axe du pignon satellite 48 décrit un arc de cercle
autour de l'axe du pignon central 42 lorsque la plaque
mobile 44 pivote autour de 1l'axe du goujon 40, tandis
que le pignon 48 lui-m&me tourne autour de son propre

axe.

On voit dans la figure 1 que l'arbre sur lequel les
pignons 48 sont montés, porte également l'attache 50

du bord arriére de la feuille de papier. En consé-
quence, lorsque les pignons 48 sont entrainés en rota-
tion, l'attache de bord arriére de feuilles de papier
50 suit leurs trajectoires de rotation. L'attache 50
est toujours rappelée vers la surface du tambour 14 par
des ressorts 52 fix&s a des goujons 54 montés sur le

flasque 26.

Lorsque la machine est initialement placée en mode de
chargement de papier, le tambour d'impression 14 tourne
lentement dans le sens anti-horaire, comme on le voit
dans la figure 1. La feuille de papier 12 est avancée
sur le plateau porte-papier 10 sous l'attache de bord
arriére de feuille de papier 50 et dans les attaches de
bord avant de feuille de papier 18. Le tambour d'im~—
pression 14 poursuit sa rotation dans le sens anti-
horaire et la feuille de papier 12 tourne avec lui. A
cet instant, les attaches de bord avant de feuilles de
papier 18 peuvent &tre soit fermées manuellement, en
basculant le levier d'actionnement 20 vers la surface
du tambour 14 ou mécaniquement, par l'utilisation d'un
agencement came-suiveur de came. La surface de guidage
faisant fonction de came pourrait &tre montée sur la

surface du flasque 26, dans une position adjacente au
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tambour 14. Le suiveur de came serait raccordé au
levier d'actionnement 20 et prévu de fagon & suivre la
surface de guidage de la came lorsque celle-ci est
entrainée en mouvement par le flasque 26 afin d'assurer
l'ouverture et la fermeture des attaches de bord avant
de feuilles 18. Bien que les attaches 18 ne soient pas
commandées par des détecteurs, leur position de repos
est détectée par un détecteur qui sera décrit ultérieu-
rement.

Pendant cette opération d‘'alimentation de feuilles
initiale, le bras d'actionnement 30, comme on le voit
dans la figure 2, est engagé dans le chemin de guidage
28 et les dents 34 de l'embrayage a secteur denté 32
n'engrénent pas avec les dents 38 de la roue 36. De
plus, 1l'attache de bord arriére de feuille 50 est
ouverte et dégagée de la surface du tambour 14.

Un détecteur optique 41 de bord arriére de feuille re-
présenté dans la figure 3 détecte le passage du bord
arriére de la feuille, au travers de l'ouverture 43
ménagée dans le plateau porte-papier 10, et actionne
une unité de chronologie 45 qui envoie un signal 3 la
logique de commande d'entrainement de tambour (non
représentée) pour entrainer le tambour 14 pendant une
période de temps et sur une distance spécifiées afin de

-~

 permettre 3 toute la longueur de la feuille 12 d'étre

tirée sur la surface du tambour 14. L'unité de chrono-
logie 45 désexcite également le solénolde 31 pour
permettre au bras d'actionnement incurvé 30 de quitter
le chemin de guidage 28 et commander les opérations
mécaniques qui vont &tre décrites ci-aprés. (Les dé-
tecteurs utilisés dans la présente invention pourraient
dtre pneumatiques, mécaniques, électriques ou une

combinaison de ces divers types. A ce sujet, on se
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reportera d 1'IBM Technical Disclosure Bulletin, juin
1977 aux pages 25 et 26, ol l'on trouvera la descrip-
tion d'un exemple d'un détecteur de position de feuilles
approprié). Lorsque le bras incurvé 30 quitte le chemin
de guidage 28, la plaque mobile 44 tourne dans le sens
anti-horaire sous l'action du ressort de rappel 52 et
amorce le mouvement de fermeture de l'attache de bord
arriére de feuilles 50 vers le tambour 14. Le mouvement
de fermeture de l'attache de bord arriére 50 est comman-
dé par le pignon satellite 48 qui se déplace autour du
pignon central 42 lorsque la plaque mobile 44 est en-
trainée dans le sens anti-horaire. Le tambour 14 pour-
suit son mouvement dans le sens anti-horaire et le bord
arriére de la feuille de papier est maintenant fixé& par
l'attache de bord arriére de feuille 50 comme on le
voit dans la figure 3. En méme temps que l'attache de
bord arriére 50 est fermée, les doigts de guidage 24
sont dégagés de la surface du tambour 14 par le méme
mouvement de solénoide que celui imprimé au bras d'ac-

tionnement incurvé 30.

Avant la poursuite du mouvement dans le sens anti-
horaire du tambour 14, une opération d'embrayage méca-
nique se déroule simultanément aux mouvements mécani-
ques décrits précédemment. Pendant cette opération
d'embrayage mécanique, le levier 35 de l'embrayage a
secteur denté 32 est dégagé du bras d'actionnement
incurvé 30 et le secteur denté est tiré& vers la roue
36 par le ressort 39 afin de provoquer 1l'engrenage des
dents 34 et 38. Le flasque 26 peut maintenant &tre

entrainé en rotation avec la roue 36 et le tambour 14.

En mode de déchargement du papier, la logique de
commande du tambour décrite précédemment localise la

position du tambour oii l'attache de bord arriére 50 a
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9
saisi le bord arriére de la feuille de papier 12. A cet
instant, un déroulement inverse des é&tapes décrites
précédemment est amorcé. Le solénolde 31 est excité par
l'intermédiaire de 1'unité& de chronologie 45 et le bras
d'actionnement incurvé 30 pénétre dans le chemin de
guidage 28 pour séparer le flasque 26 et l'embrayage &
secteur denté 32 de la roue 36, ce qui isole le flasque
26 du mouvement rotatif du tambour 14. Le solénoide
excité en méme temps que le bras incurvé 30, provodque
1'introduction des doigts de guidage 24 dans les gorges
22 du tambour 14. Le solénolIde provoque également la
rotation dans le sens horaire de la plaque mobile 44 et
provoque le mouvement du pignon satellite 48 autour du
pignon central 42 et entraine l'attache de bord arriére
de feuille 50 en méme temps. Le mouvement dans le sens
horaire de la plaque mobile 44 provoque la séparation
de l'attache de bord arriére de feuille 50 du tambour
14. Le tambour 14 est entrainé en rotation dans le sens
horaire et la feuille de papier qu'il porte suit les
doigts de guidage 24 et est dirigée vers le haut sur le
plateau porte-papier 10.

Le détecteur décrit précédemment et assurant la détec-
tion du point de serrage initial des attaches de bord
avant 18 pendant l'opération de chargement, détecte a
nouveau cette position. Lorsque cette position a

été détectée, le mouvement du tambour est stoppé et les
attaches de bord avant de feuille 18 sont ouvertes. La
feuille de papier 12 peut maintenant &tre retirée
manuellement de la surface du tambour 14 et du plateau

porte-papier 10.

Bien que 1l'on ait décrit dans ce qui précéde et repré-
senté sur les dessins les caractéristiques essentielles

de 1'invention appliquées d@ un mode de réalisation
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10
préféré de celle-ci, il est évident gque l'homme de
1'art peut y apporter toutes modifications de forme ou
de détail qu'il juge utiles, sans pour autant sortir du

cadre de ladite invention.
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REVENDICATIONS

Dispositif de fixation de feuilles de longueurs
variables a un tambour rotatif, du genre compre-
nant:

des premiers moyens de fixation montés sur ledit
tambour, et solidaires en rotation de ce dernier,
pour fixer le bord avant d'une feuille donnée sur
ledit tambour, et

des seconds moyens de fixation comprenant une
position active et une position inactive, régla-
bles par rapport auxdits premiers moyens en fonc-
tion de la longueur des feuilles, pour fixer 1le
bord arriére de ladite feuille sur ledit tambour
lorsque celle-ci a été complétement enroulée sur
ledit tambour,

essentiellement caractérisé en ce qu'il
comporte:

des moyens de détection pour détecter le moment ol
ladite feuille est totalement enroulée sur ledit
tambour et ‘q%

des moyens de commande sensibles auxdits moyens de
détection pour commander la mise en position

active desdits seconds moyens de fixation.

Dispositif selon la revendication 1, essentielle-

ment caractérisé en ce que:

il comporte des moyens d'accouplement pour soli-

-

dariser ou désolidariser & volonté en rotation
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2
lesdits seconds moyens de fixation avec ledit
tambour et

lesdits moyens de commande commandent é&galement

lesdits moyens d'accouplement.

Dispositif selon la revendication 2, essentielle-
ment caractérisé en ce que lesdits moyens d'accou-

plement comprennent:

au moins une roue denté&e montée sur l'axe dudit

tambour et solidaire en rotation de ce dernier et

au moins un flasque rotatif monté fou sur 1l'axe
dudit tambour au voisinage de ladite roue dentée,

sur lequel sont montés:

un secteur denté susceptible de prendre une
position active et une position inactive ol
il est respectivement en prise et hors prise
avec ladite roue dentée, c'est-a-dire oil le
flasque est solidaire ou non solidaire de

ladite roue dentée, et
lesdits secogﬂs moyens de fixation.
i

Dispositif selon la revendication 3, essentielle-

ment caractérisé en ce que:

ledit secteur denté est monté sur un support
pivotant muni d'un levier d'actionnement dont
l'axe de rotation est paralléle & celui dudit
tambour, l'ensemble secteur denté-levier d'ac-
tionnement étant normalement rappelé vers ladite

position active par des moyens de rappel, et
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lesdits moyens de commande comprennent des pre-
miers moyens d'actionnement susceptibles de venir
coopérer avec ledit levier pour écarter ledit
secteur denté de sa position active et l'amener
dans sa position inactive, ou de libérer ledit
levier en laissant ainsi ledit secteur denté venir
dans sa position active sous l'action desdits

moyens de rappel.

Dispositif selon la revendication 4, essentielle-

ment caractérisé en ce que:

lesdits seconds moyens de fixation sont montés
pivotants sur un axe paralléle & l'axe dudit
tambour,

des moyens de rappel sont prévus pour rappeler
lesdits seconds moyens de fixation dans leur

position active, et

lesdits moyens de commande comprennent des seconds
moyens d'actionnement susceptibles d'écarter
lesdits seconds moyens de fixation de leur position
active lorsque lesdits premiers moyens d'actionne-
ment coopérent avec ledit levier d'actionnement,

ou de libérer lesdits seconds moyens de fixation
lorsque lesdits premiers moyens d'actionnement
libérent ledit levier d'actionnement en laissant
ainsi lesdits seconds moyens de fixation venir dans
leur position active sous l'action de leurs moyens

de rappel.

Dispositif selon la revendication 5, essentielle-

ment caractérisé en ce que:
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l'axe desdits seconds moyens de fixation est monté
librement dans une plaque support dont le plan est

perpendiculaire 3 cet axe,

ladite plaque support est montée folle en rotation
sur un axe solidaire dudit flasque et disposé

également parallé&lement a l1l'axe du tambour,

un premier pignon solidaire en rotation de ladite
plaque est monté fou sur l'axe de rotation de

ladite plaque,

un second pignon engrenant en permanence avec
ledit premier pignon est monté fixement sur l'axe

desdits seconds moyens de fixation, et

ladite plaque support comporte un téton suscepti-
ble soit de coopérer avec lesdits seconds moyens
d'actionnement de facon a ce que ces derniers
fassent pivoter ladite plaque support autour de
son axe et fassent ainsi tourner lesdits premiers
et seconds pignons dans un sens tendant a écarter
lesdits seconds moyens de fixation de leur posi-
tion active, soit d'é&tre hors de contact desdits
seconds moyens d'actionnement de fagon a amener
lesdits seconds moyens de fixation dans leur
position active sous l'action de leurs moyens de

rappel.

Dispositif selon la revendication 4 ou 5 ou 6,

essentiellement caractérisé& en ce qu'il comporte:

des moyens de guidage montés sur ledit flasque
pour guider lesdits premiers moyens d'actionnement

lorsqu'ils coopérent avec ledit levier et eamp&cher
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5
la rotation dudit flasque pendant l'opération de

chargement d'une feuille.

Dispositif selon 1l'une quelconque des revendica-
tions précédentes essentiellement caractérisé en

ce que lesdits moyens de détection comprennent:

des moyens pour détecter le passage du bord arrié-
re de ladite feuille lorsque celle-ci est presque

totalement enroulée sur ledit tambour, et

des moyens de chronologie pour que le signal de
détection de bord arriére de la feuille n'‘agisse
sur lesdits moyens de commande que lorsque la

feuille est totalement enroulée sur ledit tambour.

Dispositif selon l'une quelconque des revendica-
tions 5 3 8, essentiellement caractérisé en ce

que:

lesdits moyens de commande sont constitués par un

-

solénoide a noyau plongeur,

lesdits premiers et seconds moyens d'actionnement
sont solidaires dudit noyau plongeur, et

lesdits moyens de détection désexcitent ledit
solénoide au moment ol ladite feuille est totale-
ment enroulée sur ledit tambour, de fagon 4 laisser
lesdits seconds moyens de fixation et lesdits moyens
d'accouplement se mettre en position active sous

l'action de leurs moyens de rappel respectifs.



0006483

/2




0006483

2/2

FIG. 2

FIG. 3
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