Europiisches Pmumi

‘® 0 European Patent Office @ Numéro de publication: 0 007 275
Office européen des brevets - Al
® DEMANDE DE BREVET EUROPEEN
Numéro de dépit: 784004804 maH 01 F 21702 -- 4‘
® H 04 B 1/02
@ Date de déptt: 10.07.79
@ Priorité: 100778 FR 7820638 () Demandeur: “THOMSON-CSF"
173, boulevard Haussmann
F-75360 Paris Codex 08{FR)
® Dete de publication de Ia demande: )
230130 Bulletin 80/2 @ inventeur: Malllard, Gilbert
“THOMSON-CSF” - SCP! 173, bid Hausmann
@ Etats Contractants Désignés: F-75360 Paris Codex 08(FR)

BE CH DE GB IT NL SE

® mmnwoammmwm

® inductance variable dont la pression du curseur sur le -
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sitif d’écartement (B) est a330cié au curseur (3) et tend, sous
Vaffet de ia force centrifuge, 3 réduire la pression du eurssur
3) sur le conducteur (1).
Application, en particulier, sux inductances variables
pour émetteurs de moyenne puissance.
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INDUCTANCE VARIABLE ET EMETTEUR
COMPORTANT UNE TELLE INDUCTANCE

La présente invention concerne une inductance

variable comportant : un bobinage fixe fait d'un conduc-

teur bobiné selon une hélice circulaire et un curseur
appuyant sur le conducteur, le déplacement du point
d'appui du curseur sur le conducteur se faisant par un

mouvement de vissage du curseur autour de l'axe de
1'hélice. |

De telles inductances variables sont connues dans
lesquelles le curseur est placé & 1'intérieur de 1'hé-
lice et appuie et glisse sur le conducteur $ ce curseur
assure la liaison électrique avec un axe conducteur
rotatif disposé selon l'axe principal de 1l'hélice et.
peut se déplacer longitudinalamenf sur cet axe conduc-
teur. Le mouvement de rotation»d& 1'axe conducteur en-
traine le déplacement du. curseur sur le conducteur, ce
dernier servant de rail dé gL1d;§e‘pBG;“ié-EQEQeur.

Ces inductances sont généralement utilisées dans
les émetteurs de moyenne puissance et dans les circuits -

d'adaptation des antennes y associées.

L'axe conducteur de 1'inductance est le plus

souvent entrainé en rotation & l'aide d'un wmoteur qui,

d'une part, gr8ce & sa vitesse de rotation, assure un

.positionnement rapide du curseur et qui, d'autre part,

permet une télécommande ou un asservissement dans les
dispositifs & accord automatique.

A ce positionnement répide correspond une tres
grande vitesse de glissement du contact sur le

teur. Pour limiter l'usure du contact et/ou du

conduc-

conduc-
teur, la pression exercée par le curseur sur le

teur doit rester faible pendant le déplacement
curseur & grande vitesse 3

conduc~

du

or il est 3 noter que le dé-
placement du curseur a grande vitesse est tr2s-généra-

lJement -1ié & un courant réduit dans l'inductance, donc
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2 un courant ne nécessitant pas une forte pression dans
le contact entre le curseur et le conducteur.

Par contre, 4 l'arr8t ou aux faibles vitesses

le courant dans 1'inductance est maximal et la press;on

de contact doit 8tre forte pour limiter la résistance e

et 1'échauffement au point de contact. ’
Avec les inductances variasbles connues la pres-

gion de contact est fixe et est le plus souvent choisie

assez forte,ce qui, comme il a été vu ci-avant, convient

bien lorsque le curseur est & 1l'arrBt ou glisse & fai-

ble vitesse sur le conducteur mais conduit & une usure

importante du contact et/ou du_conducteur lors d'un

positionnement rapide; _
La présente 1nvent10n a pour but de réduzre et,
si pnsszble, de supprlmer ces 1ncunvénlents.
Ceci est obtenu gr%ce a un curseur exercant sur
le canducteur un cnntact dant la‘presslon est liée & la -
vitesse de gllssement du curseur et, donc, & la vitesse

‘de rotation de l'axe conducteur de 1'inductance.

‘Selon 1l'invention une inductance variable du
type indiqué au début de ce texte est caractérisée en
ce qu'elle comporté un dispositif d'écartement associé
au curseur et qui, sous l'effet de la force centrifugé

produite lors d'un- mouvement de vissage, tend & écarter

le curseur du conducteur.

La présente invention sera mieux cdmprise et d'au-
tres ;éractéristiques_apparaitront 3 1'aide de la des-
cription ci-aprés et des figures s'y rapportant qui '

représentent

- la figure 1 une vue d'une partie d'une premigre i
inductance variable selon 1l'invention 3 ”
- la figure 2 des é&léments d'une seconde induc- e

tance variable selon l'invention. B : =

La figare 1 est une vue d'une inductance varia-
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ble, réduite, pour des commodités de dessin et de lec-
ture du dessin, aux éléments nécessaires & la compré-
hension de l'invention. Il est de plus 2 noter que pour
les mé&mes raisons les dimensions de certains &lémcnts
de l'inductance n'ont pas &té respectées sur la figure
1. ' '
Sur la figure 1 sont représentés :
- environ quatre spires du bobinage, 1, d'une
* inductance variable, )
- une portion de chacune de trois barres iso-
lantes 10, 11, 12 placées autour du bobinage 1
et servant & sa fixation
- un axe mécanique de rotation, 2, de section
- carrée, dont l'axe géométrique de rotation
est repéré XX ,
- un curseur, J. - , S
Le bobinage 1 est réalisé en fil conducteur de .
section rectangulaire d'une épaisseur de 1,5 wmm et d'une
largeur de 8 mm 3 il comporte, au tbtéi, une cinquan-
taine de spires bobinées en forme d'hélica circulaire
d'axe XX. Les dimensions du bobinage sont : longueur
hors-tout 300 mm, diam2tre 120 mm.
. Les barres isolantes 10, 11, 12 sont réalisées en
plastique rigide et comportent des encoches de 2mm de .
profondeur dans lesquelles repose le ¥il conducteur du

. bebinage ; elles sont disposées 2 120° 1'une de 1'au-

tre autour de l'axe XX et servent d'entretocises aux
flasques, non représentées, de 1l'inductance variable.
L'axe de rotation, 2, est un tube creux, carré,
de 18 mm de cBté, réalisé en cuivre argenté ; il est re-
lié sux flasques, au voisinage de ses extrémités non
représentées, par l'intermédiaire de paliers en plas-
tique. Une des extrémités de l'axe 2 traverse l'une
des flasques de l'inductance et est prévue pour Btre
accouplée & l'axe du moteur. ’
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Le curseur 3 comporte :
- - deux lames élastiques, 4, 5, de 10 mm de large
et de cing dizigmes de millimétre d'épaisseur, .
réalisées en bronze & ressort. Ces lames sont »
5 pliées, sensiblement & 90°, au voisinage de
) leur premigre extrémité, 40, 50, et sont en
contact, toujours au voisinage de cette mBme.
extrémité avec l'une des faces de l'axe carré,
2, par l'intermédiaire de contacts en argent )

10 ' soudés sur les lames ; ces contacts en argent

" sont identiques aux contacts en argent qui
apparalitront sur la figure 2. Les lames 4 et
5 sont accolées sur leur partie médiane et
~s'écartent l'une de l'autre vers leur seconde

15 ' extrémité pour former une sorte de pince dont

- o les deux branches aboutissent de part et d'au-
) ' trewdfun'méme:point,du_bobinage 1 ;‘lé encore
le contact se fait par 1'intermédiaire de con-
‘tacts en argent, soudés sur les lames,

20 ‘ - deux guides isolants, 6 , 7, comportant une
partie circulaire percée d'un trou a travers
lequel passe l'axe 2 et l'une des extrémités
.repliées des lames (extrémité 40 pour le guide
6 et extrémité 50 pour le guide 7) ; les. deux

25 . .guides 6 et 7 comportent respectivement deux
languettes 30, 31, formant.une &toile 3 trois
branches aveﬁ les lames 4, 5, et deux parties en
forme de gouttigre, disposées selon la branche
de 1l'étoile opbupée par les lames, chacune des

30 . lames étant ainsi maintenue, dans sa partie

o médiane, ¥ l'intérieur de la gouttizre de 1l'un
des guides. Les lames 4, 5 et lés,guides 6, 7
-gont rendus solidaires par trois rivets 32, 33,
34 reliant entre elles les partieé circulaires

35 - des guides. Ainsi les lames élastiques pincent
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une spire du bobinage 1 tandis que les guides
6 et 7, dispaosés a 120° de part et d'autre des
lames élastiques, appuient respectivement au-
dessous et au-dessus de cette m8me spire ; il
s'en suit que, lorsque l'axe 2 tourne (flaches
gy ou gz) , le curseur en forme d'étoile est
maintenu en permanence dans .un plan sensible-
ment perpendiculaire & l'axe 2 et le point de
pincement entre les lames élastiques 4, 5 et
le conducteur 1 glisse le long du conducteur.
Le curseur 3 comporte également un dispositif
d“écartement des deux lames élastiques 4, S5 ; ce dispo-
gitif d'é&cartement, 8, comporte une masselotte 81 de
0,5 gramme et un levier 82 situés de part et d'autre .
d'un petit axe de basculement 80 avec lequel ils forment
une seule pidce. Une partie de la lame élastique S a
été arrachée pour permettre de mieux voir le dispositif
d'écartement. La lame élasfiqdéll comporte, dans sa par-
tie formant l'une des branches de la pince du curssur,
un trou 40 et, de part et d'autre de ce trou, deux lan-
guettes pliées & 90° et percées chacune d'un trou circu-
laire et qui servent de palier pour le petit axe 80 ; le
petit axe 80 et le levier B2 se trouvent situés & 1l'in-
térieur des branches de la pince du curseur ; la masse-
lotte B1 est xelife au petit axe BO & travers le trou 40.
Lorsque le curseur est au repos le levier 82
touche a peine-la lame élastique 5. Par contre, lorsque
le curseur est en déplacement rapide (dans le cas de
1'exemple décrit : 10 tours par séconde, ce qui corres-
pond 3 un déplacement d'extrémité & extrémité du bobi-
nage en 5 secondes pour uneylongueur de babinage de 17
meétres) la masselotte 81, sous l'effet de la force cen-
trifuge, se déplace (flache f), ce qui fait basculer le
levier 82 et celui~ci appuie d'auvtant plus fort sur la

leme 5 pour l'écarter de la lame 4 que la force centri-
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fuge est plus grande. Ainsi la pression exercée par les
lames élastiques sur le bobinage est réduite lors des
déplacements rapides du curseur ce qui, en conséquence,
réduit 1'usure du curseur et du bobinage par rapport
5 2 une inductance variable de type classique du genre
" paT exeﬁple de celle de la figure 1 mais sans le dispo- .

sitif d'écartement des lames élastiques.
L'inductance variable qui vient d'8tre décrite
est destinée & fonctionner avec un courant H.F. moyen
10 de 12A lorsque le curseur est & l'arrt ou parcourt la
dernigre spire précédant son point d'arrgt et un courant
H.F. moyen de 0,5A lorsque le curseur est en déplacement
rapide.
' La figure 2 montre, vu en coupe, un ensemble
15 constitué de deux lames élastiques 21, 22 et d'un dis-~
" positif d'écartement de ces lames, 23. Cet ensemble mis

a la pléce de l'ensemble constitué par les pigces 4, 5

‘et 8 de la figure 1 permet de .constituer une autre in-

" ductance variable selon l'invention. Dans cette variante
20 1le dispositif d'écartement 23 est constitué d'une bille
— en acier, disposée entre les deux lames élastiques et

- maintenue.dans une poche formée par deux sortes de baos-
ses, une-par lame, dont les-partiés concaves sont en

regard. . . ' .

.25 Sur la figure Zfapparéissent également quatre
contaéts en argent, 24 a 27, soudés aux lames. Ces con-
tacts qui ont la forme de demi-sphiéres d'environ Smm
de diam2tre, sont destinés é,aésurer le contact glis-

_ sant du curseur avec l'axe de 1l'inductance (contacts 24,

30 25) et avec le bobinage (contacts 26, 27). A

‘ - Sous l'action de la force centrifuge (fl2che )

. créée par la rotation rapide de l'axe de l'inductance
variable, la bille se déplace ettend & écarter la pince
que forment les deux extrémités des lames élastinues ter-

35 minées par les contacts 26, 27 ; il en résulte une dimi-
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nution de 1l'effort de pression exercé par le curseur sur
le bobinage.

Différentes autres inductances variables peuvent
gtre envisagées sans sortir du cadre de l'invention,

5 ces inductances comportant un curseur avec un premier
dispositif faisant.pression sur le bobinage et un se-
cond dispositif qui, sous l'effet de la force centri-
fuge produite par la rotation rapide de l'axe de rota-
tion de 1l'inductance, réduit automatiquement la preésinn

10 exercée par le premier dispositif sur le bobinage. C'est
par exemple le cas d'une inductance ol le curseur com-
porte un bras coulissant et, & l'extrémité de ce bras :

' - une petite barre montée en rotation autour
d'un axe solidaire du bras,

15 --une roulette solidaire de l'une des extrémités
de la barre et qui vient en contact avec le
conducteur du bobinage

- une masaelqitergglidaigatgqu%:gqygguextrémité
de la barre et qui, lors d'une rotation rapide

20 de l'axe . de l'inductance,‘fen&~h réduire la
pression de la roulette sur le conducteur,

- et un ressort fixé entre le bras et la barre
et tendant a augmenter la pression de la rou-
lette sur le conducteur. ‘ .

25. ‘ L'invention est applicable, en particulier aux
émetteurs.et,-plus spéEialement aux émetteurs de moyenne
puissance. |
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REVENDICATIONS

1. Inductance variable comportant : un bobinage
fixe fait d'un conducteur bobiné selon une hélice ecir-
c&laire et un curseur appuyant sur le conducteur, le
déplacement du point d'sppui du curseur sur le conduc-

"5 teur se faisant par un mouvement de vissage du curseur
.autour de l'axe de l'hélice, caractérisée en ce qu'elle
comporte un dispositif d'écartement associé au curseur
et qui, sous l'effet de la force centrifuge produite
par un mouvement de vissage du curseur, tend & réduire .

10 la pression du curseur sur le conducteur.

‘ 2. Inductance selon la revendication 1, dans la-.

f' quelle le curseur comparte une pince; cette pince compor-

. tant deux pi&ces en regard et pingant le conducteur,
caractérisée en ce.qua 1e dispositif d'écartement est

15 associé aux éeux'piéces’en;regard pour, sous l'effet de
‘la force centrifuge produite par un hnuvement de vissage
du curseur, tendre & écarter l'une Qe 1l'autre les deux

pigces en regard.

3. Inductance selon la revendication 2, caracté-~
"20 _ risée en ce que les deux pi2ces en regard sont deux la-
A mes élastiques et en ce que le dipositif d'écartement
v comporte : un axe de basculement dont le palier est soli-
daire de l'une des deux lames, un levier solidaire, 2
2 - - 1'une de ses extrémités, de l'axe de basculement et une

. 25 masselotte solidaire de l'axe de basculement pour, sous

SRV PN AR

AR

b

l'effet de la force centrifuge produite par un mouvement

oS

de vissage du curseur, tendre 2 faire tourner l'axe de

%ﬁ basculement et & appuyer le levier sur l'autre des deux
=g lames.

7

'

x 30 4. Inductance selon la revendication 2, caracté-

risée en ce que les deux pidces en regaxd sont deux lames
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g¢lastiques présentant chacune une partie en creux, les
parties en creux des deux lames étant en regard pour
former une poche et en ce que le dispositif d{écarte-
ment comporte une bille,plabéé'é 1l'intérieur de la po-

5 che et qui, sous Yeffet de la force centrifuge produite
par un mduvement de Qisaage du curseur, tend 3 sortir
de la poche.

5. Emetteur caractérisé en ce qu'il comporte au
moins une inductance selon l'une des revendications pré-
10 cédentes.
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