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9 Mat télescopique.

@ Il comprend des éléments (2,, 2,~-2,,) disposés a coulis-
sement les uns dans les autres, et au moins deux cables (25,
26, 27) de hissage montés pour que la résultante des trac-
tions qu'ils exercent, pour I'érection, soit verticale. De pré-
férence, chaque céble est, avant I'érection, attaché a tous
les éléments a hisser et I'érection s'effectue par coulisse-
ment successif de chaque élément dans I'élément qui lui est
immédiatement inférieur, des moyens étant prévus pour
détacher les cAbles de chaque élément aprés la fin du
hissage dudit élément.
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MAT TELESCOPIQUE

~

L'invention est relative & un mdt, poteau ou autre
construction, ou support, destiné 3 &tre érigé verticalement.

Les mdts ou poteaux de grande hauteur sont de trans-
port malaisé et leur mise en place est en général une opéra-
tion longue et difficile qui nécessite 1l'intervention de
plusieurs ouvriers.

C'est pourquoi on a proposé des mdts télescopiques
comprenant des éléments montés & coulissement les uns dans
les autres afin de faciliter leur transport, le coulissement
d'un élément dans l'élément inférieur s'effectuant a l'aide
d'un cidble de hissage.

Mais dans la plupart des mdts connus de ce genre,
l'effort de hissage de chaque élément n'est pas strictement
vertical, ce qui peut entrainer un coincement qui s'oppose
d l'érection du mdt. Une solution & ce probléme a cependant
été déja proposée; mais cette solution est de réalisation
compliquée, nécessitant un grand nombre de poulies affectées
3 chaque élément. En outre, dans les mits télescopiques
connus, l'attache du cédble de hissage aux élé&ments pour per-
mettre le glissement des éléments les uns aprés les autres
est également compliquée. Enfin, les moyens qui maintiennent -
les &léments solidaires les uns des autres lorsque le mat
est érigé sont, dans les mdts télescopiques connus, de
réalisation relativement onéreuse.,

L'invention remédie 3 ces inconvénients.
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Le mit télescopique selon l'invention est carac-
térisé en ce qu'il comprend plusieurs c8bles de hissage
actionnés par un méme treuil et répartis de telle maniére
que la résultante des forces de hissage qu'ils exercent
soit verticale.

L'érection du mdt peut ainsi s'effectuer sans
incident, sans risques de coincement.

Pour que le hissage ait l'efficacité maximale et
pour que les cé@bles ne soient pas sollicités dans une trop
grande mesure, il est préférable que le brin de chaque
cdble directement attaché 3 1l'élément en cours de hissage
soit, du début 3 la fin du hissage, de direction verticale
ou proche de la verticale. A cet effet, chaque cdble
passe sur une poulie se trouvant au-dessus des &léments
en condition affaissée ou contractée du mdt, cette poulie
étant montée mobile pour se déplacer vers 1'élément & hisser
sous l'effet du poids hissé s'appliquant & la poulie par
l'intermédiaire du cable.

Dans le mode de réalisation préféré de 1l'invention,
chaque c3ble étant, avant l'érection, attaché i tous les
éléments et l'érection du mét s'effectuant par coulissement
successif de chaque élément dans 1'élément immédiatement
inférieur, le mé&t comprend des moyens pour détacher les
cdbles des €léments les uns aprés les autres aprés la fin
du coulissement de chaque élément. Les attaches des cables
aux éléments peuvent ainsi &tre particuliérement simples,
sans poulie, é&tant donné qu'on s'affranchit de la nécessité
de garder les c@bles attachés aux é&léments dans le mit
érigé.

Dans une ré&alisation, les c8bles de hissage cons-
tituent é&galement des haubans de soutien et, au cours de
1'érection du md&t, un dispositif de treuil enroule nn céble
de hissage et en méme temps dévide ce méme cdble dans sa
partie formant hauban. Il est alors avantageux que le dis-
positif de treuil comprenne un accumulateur de cdbles
permettant de maintenir tendus les haubans malgré la
différence entre la longueur de chaque cé@ble qui est
enroulée pour hisser un &lément et la longueur de chaque
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cdble qu'il est nécessaire de dérouler pour obtenir
l'augmentation nécessaire de la longueur de hauban au
cours du hissage.

Les éléments du mdt télescopique sont avantageuse-
ment en matiére plastique, de préférence en matiére plas-
tique armée, et pour retenir le mit en condition é&rigée,
ces éléments, -3 l'exception de 1l'élément de base- compren-
nent & leur partie inférieure une patte &lastique rattachée
4 une paroi de 1'élément et obtenue de moulage avec ce
dernier, cette patte s'é@loignant de la paroi quand 1'&lé-
ment s'est dégagé de 1'élément inférieur de fagon & pouvoir
reposer sur-une plate-forme que présente cet &€lément infé-

rieur dans sa partie supérieure.

De tels moyens qui empé@chent la contraction indésirée

du mat sont de réalisation et d'utilisation particuliérement
simples.

On décrit ci-aprés des réalisations de l'invention
en liaison avec les dessins sur lesquels :

la figure 1 montre un mat érigé;

la figure 2 est une vue de dessus du mat affaissé;

la figure 3 est une vue analogue 3 celle de la
figure 1 mais le mdt étant au début de son érection;

la figure 4 est une vue de cdté du corps de mit
dans sa condition contractée;

la figure 5 est une vue en perspective selon la
flache F de la figure 4;

la figure 5a montre le sommet d'un bras vertical;

la figure 5b est un schéma montrant un mit et des
€léments du corps de méit;

la figure 6 est une coupe montrant, 3 plus grande
échelle, un détail du mdt représenté sur la figure 5;

la figqure 7 est une vue de dessus de la figure 4;

la figure 8 représente un élément de corps de mit;

la figure 9 est une vue de dessus de l'élément
représenté sur la figure 8;

la figure 10 est, a plus grande échelle, une coupe
selon la ligne 10-10 de la figure 8;

la figure 11 est, & plus grande échelle, une coupe
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selon la ligne 11-11 de la figure 8;

la figure 12 est, 3§ plus grande é&chelle, une
coupe selon la ligne 12-12 de la figure 8;

la figure 13 est une vue partielle en coupe
verticale de la base du mit;

la figure 13a est une coupe selon la ligne
13a~13a de la figure 13;

la figure 14 est une vue en coupe verticale
montrant de fagon schématique le md&t en cours d'érection;

la figure 1l4a représente une partie d'un élé&ment
de corps de mét;

la figure 14b montre le fond de 1'élément de base
du corps de mat;

la figure 1l4c montre une extrémité de patte
élastique d'un é€lément de corps de mit;

la figure 15 est une vue schématique d'ensemble,
en coupe verticale, d'un mit en condition contractée;

la figure 16 montre un dispositif de treuil;

la figure 17 montre une partie d'élément de corps
de ma&t pour une variante.

Le mdt télescopique comprend (figures 1 3 3) un
corps de midt constitué de douze él&ments 21 a 212 montés &
coulissement les uns dans les autres; les &léments 22 a 212
sont tous de mé&me hauteur alors que l'élément de base 21
a une hauteur lé&gérement plus grande. Chaque élément a, en
section horizontale, la forme d'un triangle équilatéral.
L'élément de sommet 212 est destiné 3 supporter, par exemple
une plate-forme 3 pour une antenne (non représentée).

L'élément inférieur 21 comporte une plaque de base
4, également en forme de triangle équilatéral, qui est
reliée par l'intermédiaire de trois vérins, tel que le
vérin 6, au voisinage de ses sommets, 3 une autre plaque 5
de m&me forme et de m@mes dimensions formant socle.

Les vérins permettent d'éloigner la base 4 du
socle 5 afin de maintenir le mit vertical m@&me si le socle
s'appuie, comme représenté sur la figure 1, sur un sol 8
incliné.

Aux ardtes verticales 9, 10 et 11 de 1l'élément
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inférieur 2l sont articulées, 3 proximité de la plaque de
base 4, des bdmes tubulaires respectivement 91 ’ 10l et lll
(figure 1), dont les extrémités 12, 13, 14 éloignées du mat
sont pratiquement au niveau de la partie supérieure de
1'élément 21. Des courtes barres de contreventement 92 P
102 ' 112 sont disposées entre les bdmes et les parties
supérieures des arétes 9, 10, 11 (figure 2) correspondantes
et permettent de maintenir les bOmes en position fixe par
rapport 3 1'élément de base 21.

Les extrémités respectives 12, 13 et 14 des
b&mes 91 ’ 101 et lll , définissent un triangle &quilatéral
(figure 2) et entre ces extrémités sont tendus des cibles
15, 16 et 17. D'autres cadbles 151 ’ 161 et 17l sont tendus
entre les milieux 93 ' lO3 ’ 113 des bdmes. Ces cibles 15l '
16l et 17l contribuent, comme les contreventements 92 ’ 102 '
112 , 4 maintenir les bdmes en position et 3 constituer un
ensemble indéformable.

Aux extrémités 12, 13, 14 sont fixé&s d'autres
cdbles assurant la fixation du mi&t au sol. Ainsi, entre
l'extrémité 12 de la bome 91 et un piquet 18 planté dans le
sol est tendu un cé@ble 19 se trouvant dans le méme plan
vertical que la boOme 91. Un court cable 20 est tendu entre
l'extrémité 14 de la bdme lll et un autre piquet 21 dans le
sol. Enfin, un autre court cdble est tendu entre l'extrémité
13 de la bdme 10l et un piquet correspondant dans le sol.

Les extrémités 12, 13, 14 des bdmes portent
€galement des poulies respectivement 22, 23 et 24 sur les-
quelles passent des cidbles 25, 26 et 27 (figures 1, 15 et 16)
dont le déplacement dans un sens ou dans un autre est
commandé& par un mécanisme de treuil 28 3 accumulateur de
cdbles 29. Ce sont ces cdbles qui, a la fois, constituent
le haubanage et sont utilisé&s pour le hissaée. Chaque céble
25, 26, 27, dans sa partie de haubanage, passe sur une
poulie respectivement 30, 31, 32 dont 1l'axe est solidaire
d'une fourche 30l , etc. (figures 1 et 15) a laquelle est
fixée l'extrémité d'un céble 302 r +.. faisant &galement
partie du haubanage, dont l'autre extrémité est fixée a la

partie supérieure de 1'élé&ment 212 (figure 1).
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Chaque cdble 25, 26, 27 passe &galement & 1l'in-
térieur de la bOme tubulaire correspondante d'oll il est
renvoyé vers le mécanisme de treuil 28 puis, de ce méca-
nisme, a8 l'intérieur des éléments 2 afin de commander
1l'érection du mat.

Au cours de l'érection, les tensions s'exercgant
sur les haubans 302 ' 312 ’ 322 accrochés a4 1l'élément 212
ont toutes la mé&me valeur et du fait de la disposition
réguliére de ces haubans 3 120° les uns des autres autour
de l'axe vertical ll du mdt, la composante de ces trois
tensions est verticale, ce qui contribue 3 la stabilité
du mat,

Trois piquets tubulaires 33, 34, 35 logeant en
partie les vérins sont en saillie par rapport & la face
inférieure 5a du socle 5 pour maintenir ce socle 5 fixé
au sol.

Chaque vérin, tel que le vérin 6 associé au
piquet tubulaire 34, comprend (figures 5, 13 et 13a) une
tige filetée 40 traversant le socle 5 par une ouverture 41
et qui se prolonge par une tige lisse 44 traversant une
piéce 45 monté&e dans un trou 42 de la plaque 4 et se termi-
nant par une té&te 43 3§ section hexagonale ou carrée au-dessus
de la plaque 4.

La piéce 45 est composée de deux parties 45l et
452 disposées de part et d'autre de la plaque 4 et qui sont
symétriques par rapport au plan moyen de cette plaque. La
piéce 451 présente une partie inférieure cylindrique tubu-
laire 46l et une partie 47l en forme de calotte sphérique
dont le centre est sur l'axe du trou 42 et de rayon supérieur
d celui de ce trou. L'ouverture 481 que présente cette piéce
45l a une forme tronconique s'évasant vers l'extérieur.

La portée sphérique de la partie 47l de la piéce
451 coopére avec une autre portée sphérique concave 491 que
présente la face inférieure d'une bague 50l solidaire de la
tige 44, De maniére analogue, une bague 502 solidaire de la
tige 44 coopére avec la portée sphérique de la piéce 452
au~dessous de la plaque 4.

Le filetage de la tige 40 coopére avec le tarau-
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dage d'un écrou 52 de forme extérieure rectangulaire ou
carrée (figure 13a) logé dans l'ouverture 41 et présentant
en saillie sur deux de ses faces externes 52a et 52b des

2 de méme axe horizontal 523 et tourillon-
4 et 525 que présente le socle 5.

Un soufflet 53 entoure le vérin 6 dans l'espace 7

ergots 521 et 52
nant dans des paliers 52

séparant le socle 5 de la plaque 4.

L'axe commun aux tiges 40 et 44 est décalé vers
l'intérieur par rapport a l'axe 34a du pieu tubulaire 34,
car ces tiges ne peuvent s'écarter de la verticale, par

pivotement autour de l'axe 52_ , que d'un seul cbté, celui

dans lequel se trouve la flécie f2 sur la figure 13.

Les ouvertures évasées 48l et 482 sont prévues pour
permettre le pivotement, autour de 1l'axe 523 , de la tige 44
par rapport a la plaque 4, Au cours de ce pivotement, les
portées sphériques des piéces 45l et 452 glissent sur les
portées sphériques concaves des bagues 50l et 502.

On peut ainsi, en agissant sur les tétes 43, conférer
la position horizontale & la plaque bien que le socle 5 soit
disposé sur un sol en pente.

Chacun des éléments 22 a 211 a, en section transver-
sale, la forme d'un triangle équilatéral (figure 9) dont les
sommets sont tronqués, formant des petits cOtés qui sont
paralléles aux cdtés du triangle opposés auxdits sommets
tronqués. Ainsi, chaque élément comporte trois larges parois
verticales en treillis 55, 56, 57 séparées par des parois
verticales étroites 58, 59 et 60 paralléles & la paroi large
opposée,

Le bord supérieur 6l (figure 14) de chaque large
paroi est prolongé vers l'intérieur par un court rebord
horizontal 62 dont dépend vers le bas une paroi de retour
63 de faible hauteur par rapport a celle de 1l'élément.

Le bord inférieur 64 de chaque large paroi est pro-
longé vers l'extérieur par un rebord horizontal 65 dont
dépend vers le haut\un retour 66 de longueur égale a celle
du retour supérieur 63.

Les retours 63 et 66 sont obliques par rapport aux

parois correspondantes de fagon telle que leur bord libre
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63', 66' soit plus é&loigné de la large paroi que leur
attache au rebord correspondant 62, 65.

Chaque paroi étroite présente, suivant sa hauteur,
une partie centrale 70 (figure 14) d'épaisseur constante
avec une face interne 71 et une face externe 72 et, au-dessus
de cette partie centrale, une partie 73 de section quasi-
triangulaire avec une face interne 74 prolongeant la face 71
de la partie centrale 70, une face externe 75 s'éloignant
de bas en haut du prolongement de la face 72 et une face
supérieure 76 formant une plate-forme. La partie 73 se pro-
longe par une partie supérieure d'extrémité 77 de méme
épaisseur que la partie centrale 70 mais décalée vers 1l'ex-
térieur par rapport & cette derniére.

Chaque paroi étroite présente, au-dessous de la
partie centrale 70, une partie 78 d'épaisseur croissante
vers le bas avec une face interne 79 prolongeant la face 71
et une face externe 80 s'éloignant vers le bas de la face 79.
Cette partie 78 de paroi est prolongée vers le bas par une
autre partie 81 plus épaisse que la partie centrale et dont
la face interne est en prolongement des faces 71 et 79 et
qui en outre présente & son extrémité inférieure une encoche
externe 85 limitée par un plafond horizontal 83 et une face
verticale 84. L'encoche 85 est destinée & loger une olive 86
solidaire du c8ble 25, le nombre de c@bles étant égal au
nombre de parois étroites.

La partie inférieure amincie 82a de chaque paroi
étroite 58,59,60 présente une fente centrale 86a (fig. 1l4a)
a bords 87 et 88 verticaux et plafond oblique 89 se raccor-
dant au plafond 83 de l'encoche 85. L'obliquité est de sens
tel que le plafond 89 débouche, suivant une aré&te 90, dans
la face 79 au-dessus du plafond 83.

La largeur de la fente 86a est suffisante pour
laisser le passage au cf@ble 25, mais insuffisante pour
laisser le passage & l'olive 86.

A chacune des parois étroites 58, 59, 60 est atta-
chée, dans sa partie inférieure, une patte élastique 91,
l'élasticité tendant & éloigner cette patte de la paroi
correspondante. Ladite patte comporte une partie oblique
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d'attache 92 et une partie inférieure 93 plus épaisse, son
épaisseur étant égale a la largeur de la plate-forme 76; le
bord inférieur 94 de cette patte est pratiquement de niveau
avec le bord inférieur 95 de la paroi étroite et il est
destiné & reposer sur la plate-forme 76 de 1l'élément dans
lequel il est directement logé aprés coulissement vers le
haut, pour l'érection du mat, dudit élément. La patte 91
forme une pi&ce d'un seul tenant avec le corps de l'élément
correspondant, étant obtenue de moulage avec ce corps.

Le bord inférieur 94 de la patte élastique 91 se
prolonge vers l'intérieur par un rebord horizontal 125 pré-
sentant une fente transversale 126 (figure 1l4c) dont la lar-
geur est, comme celle de la fente 86a, suffisante pour
laisser le passage au c8ble correspondant 25, mais insuffi-
sante pour laisser le passage a une olive §é6.

Les parois larges 55, 56, 57 sont évidées (figure 8§)
présentant des montants verticaux 100 et 10l raccordés par
des croisillons 102, 103, 104 et 105.

Les éléments 2 sont en matiére plastique armée. Dans
1 'exemple, les croisillons présentent un coeur 106 (fig. 11)
en mousse expansée enfermé dans une gaine 107 en fibre de
verre et noyé dans la matiére plastique 108 et, de chaque
cb6té du coeur, se trouvent des cordons 109 en fibre de car-
bone. Les montants 100, 101 sont également renforcés par des
fibres de carbone 110 (figure 12).

I.a partie inférieure de 1l'élément 2 est analogue a
¥ g

12
la partie inférieure des &léments 22 a 2ll , sa partie supé-
rieure ne comportant cependant pas de plate-forme 76 mais le
support 3 d'antenne (figure 1).

La partie supérieure de 1l'élément 2. est analogue &

1

celle des autres éléments 2, & 211. Par contre, sa partie

inférieure est de constitut?on différente, ne présentant ni
retour ni patte élastique. Cet &lément 2l est de hauteur
supérieure & la hauteur commune des autres éléments, présen-
tant dans sa partie inférieure une cavité 115 (figure 15)
ménagée entre sa paroi de fond constituée par la plaque de
base 4 et les bords supérieurs 1lléa, 1ll7a, 1ll8a de nervures

verticales 1l6, 117, 118 érigZes sur la plague 4 perpendicu-
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lairement aux grandes faces de l'élément 27 en leurs milieux
(figure 14b). Les bords inférieurs des parois 56 a 60 et
des pattes élastiques 91 des autreg éléments reposent quand
le madt est affaissé sur lesdits bords supérieurs 1ll6a, 1ll7a,
118a. Les brins des cibles, de longueur au moins égale a la
hauteur de chaque élément 22 a 212 , sont logés, a l'état
détendu, dans la cavité 115 (figures 14 et 15) entre les
nervures.

La partie centrale du socle 5 présente des paliers
(non montrés) sur lesdquels sont montés & pivotement autour
d'axes horizontaux 133, , 134, et 135, (figure 14b) des bras
tubulaires verticaux de section rectangulaire, respective-
ment 133, 134 et 135, chacun desdits axes 1331 ’ 134l ’ 1351

étant paralléle 3 un cdté de 1'élément 2 Ainsi ces bras

verticaux rayonnent a 120° les uns des aitres autour de
1'axe central vertical 11 du corps de m&t. Les sommets 132
(figure 4) de ces bras sont au-dessus des bords supérieurs
des éléments quand le midt est en condition contractée
(figure 15) et leurs bords supérieurs 1332 ’ 1342 ' 1352
(figure 5 ) sont obliques. La petite face verticale de ces
bras qui se raccorde a l'aré&te inférieure 134a du bord

oblique présente une fen&tre 134, (figure 5a) laissant le

passage au cfible 25 sortant d'uni poulie 137 d'axe horizontal
138 se trouvant également au-dessus des bords supérieurs des
éléments quand le ma&t est en condition contractée, un brin
139 d'un c6té de cette poulie allant a l'olive 86 & la base
de 1'élément 212

brin 140 (figure 15) de l'autre cbté pénétrant dans la

dans la condition contractée du mit et un

cavité 115. Dans cette cavité, le cl@ble 25 est renvoyé par
1l'intermédiaire d'une autre poulie 141 d'axe horizontal
disposée & la base du bras 134 vers un brin horizontal 142
qui passe sur une poulie 143 également d'axe horizontal dont
une partie est & l'intérieur de la cavité 115 et dont l'autre
partie est a 1l'extérieur, cette poulie traversant une ouver-
ture 144 (figure 16) ménagée dans la paroi 564 de l'élément
21 sur laquelle est disposé le mécanisme de treuil 28 a
accumulateur de c@bles 29.

Un tel systéme de renvois a poulies est prévu pour
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chacun des cd@bles 25, 26, 27. Les deux autres poulies qui
correspondent a la poulie 143 pour les deux autres c8bles 26,
27 sont également montées sur un arbre horizontal et traver-
sent la paroi 56, par l'ouverture 144.

Aprés son passage dans le mécanisme 28, le cible
pénétre de nouveau a l'intérieur de la cavité 115 en passant
sur une autre poulie 145 ayant une partie & l'intérieur de la
cavité 115 et une partie & l'extérieur de cette derniére et
traversant ainsi la paroi 56l par une ouverture 146 de posi-
tion symétrique de celle de l'ouverture 144 par rapport & 1l'axe
vertical médian de la paroi 561.Les deux autres poulies corres-
pondant & la poulie 145 pour les deux autres cables 26, 27
sont montées sur un arbre horizontal et traversent également
la paroi 561 par l'ouverture 146. Le cable 25 traverse a
nouveau la cavité suivant un brin 147 (figure 15) horizontal
voisin de la paroi de fond 4 en étant guidé par une poulie
148 d'axe vertical solidaire de ladite paroi de fond 4. Le
cdble 25 sort ensuite de la cavité 115 par une ouverture 150
de la paroi étroite 60l de 1'élément 2l ol il est guidé par
une poulie 151 d'axe horizontal.

Le c8ble 25 passe ensuite 3 l'intérieur de la b8me
tubulaire 9l dont l'extrémité inférieure 150a, la plus proche
de l'axe ll ,» entoure l'ouverture 150 et qui présente & son
autre extrémité 12 la poulie 22 d'axe horizontal dont une
partie est a l'intérieur de la bfme et l'autre & l'extérieur.
En sortant de la b8me, le c@ble 25 présente un brin 152
dirigé vers le haut puis passe sur la poulie 30 solidaire
de la fourche 30l et est accroché par son extrémité 155 a 1la
surface externe de la bdme 91.

Dans le mécanisme de treuil 28 (figure 16), le céble
25 guidé par la poulie 143 passe d'abord sur environ trois
quarts de tour d'une poulie 160 d'axe horizontal présent &
la partie supérieure de la face externe de la paroi 56l de
1l'élément 2. Le cdble aborde ensuite une autre poulie 16l
également d'axe horizontal placée immédiatement au-dessous
de la poulie 160 et de cette poulie 161 il est renvoyé vers
une autre poulie 162 d'axe horizontal de niveau intermédiaire

entre ceux des axes des poulies 160 et 161, le c8ble entou-
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rant &galement sur environ trois quarts de tour les poulies
161 et 162. De la poulie 162, le c8ble 25 va vers l'accumu-
lateur de c@bles 29 gui comporte & sa partie inférieure une
poulie 163 d'axe horizontal solidaire d'une barre horizontale
l64 qui est parallele & la paroi 56l et qui peut coulisser
verticalement le long de la face externe de cette paroi 56l
et, & sa partie supérieure, sur la méme verticale, une autre
poulie 165 d'axe horizontal.lLa barre 164 est rappelée vers

le bas par un ressort 205.

La partie de cdble 25 provenant de la poulie 162
passe d'abord sur la poulie inférieure 163 puis sur la poulie
supérieure 165, de nouveau sur les poulies 163 et 165 dlou il
est renvoyé vers trois autres poulies 166, 167 et 168 analogues
aux poulies, respectivement 162, 161 et 160. De la poulie 168,
le c8ble va vers la poulie 145,

Au cours de l'érection du m&k, les poulies 160, 16l
et 162 sont entrainées ensemble en rotation dans le sens des
fléches.

Au cours de l'affaissement (ou contraction) du mit,
ce sont les poulies 166, 167 et 168 qui sont entrainées en
rotation mais dans le sens contraire de celui des fléches
représentées.

Pour empécher le glissement des c8bles sur les pou-
lies, les gorges des poulies 160, 1l6l, 162, 166, 167 et 168
présentent des logements pour des olives 86 et d'autres olives
300 (figure 15) solidaires des clbles.

Pour l'entrainement des pouliesg 160, 16l et 162, on
prévoit un arbre horizontal 170 de section rectangulaire
(figure 16), par exemple carrée, destiné & coopérer avec une
manivelle ou un moteur et duquel est solidaire une poulie 171
sur laquelle est passé un c@ble ou une chaine 172 passant
sur des poulies d'entrainement (non montréesg) calées sur les
mémes arbres que les poulies 160, 16l et 162, cette chaine
ou c8ble 172 effectuant le m@me trajet autour des poulies
que le c8ble 25 autour des poulies 160, 161l et 1l62.

Pour l'entrainement des poulies 166, 167 et 168, on
prévoit de fagon analogue un arbre horizontal 175, une poulie
176, une chaine ou c8ble 177 et des poulies d'entrainement.
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Pour les cébles 26 et 27, aux poulies 160, 16l et
162 ainsi que 166, 167 et 168 correspondent deux autres jeux
de poulies identiques montées sur les mémes arbres horizontaux
correspondants, la courroie ou chaine 172 ou 177 entrainant
ainsi simultanément, et avec la méme tension, les trois cdbles.

L'accumulateur 29 comporte deux poulies 165l et 1652
d'axe horizontal dans le m@&me plan horizontal que la poulie
165 ainsi gque deux poulies 163l et 1632 solidaires de la barre
horizontale 164, les poulies 165l et 163, d'une part, et les
poulies 1652 et 1632 d'autre part étant destinées au guidage
des cdbles, respectivement 27 et 26.

Le mécanisme 28 est recouvert par un capot 178
(figures 5 et 6) dont la grande paroi 181 présente deux ouver-
tures au centre de bossages 179 et 180 convexes vers la paroi
56l et par lesquelles les arbres 170 et 175 traversent la
paroi 181.

Les bdmes 9l , etc. sont composées d'une pluralité
de parties 185, 186, 187 (figure 5), etc., séparables les unes
des autres, une extrémité de chacune de ces parties pouvant
s'emboiter dans une autre extrémité d'une autre partie, la
longueur de ces parties de bdme étant de préférence égale ou
inférieure & la hauteur de 1'é&lément 2l de maniére que, pour
le transport, elles puissent é&tre appliquées contre les faces
de cet élément 21. Dans la condition de transport, les parties
185, 186 sont retenues par les cdbles enroulés autour de la
partie supérieure des faces externes de l'é@lément 2l , comme
montré en 190 sur la figure 5.

Pour ériger le mit, on fait tourner la manivelle montée

sur l'arbre 170 dans le sens de la fléche f, (fig.1l6), ce qui

1

entraine les cables 25, 26, 27 dans le sens des fléches F,

14 et 15) et ainsi provoque la montée de 1'élément 2 5 grace a

la coopération des olives 86 solidaires des cables aiec les pla-
fonds 83 de cet é€lément. Quand les retours inférieurs externes
66 de 1'élément 212 sont entiérement introduits dans les
espaces 63a (figure 14) séparant les retours internes supé-
rieurs 63 de la paroi correspondante de 1'élément 211 et quand
les bords inférieurs des pattes élastiques 9112 reposent sur

les plates-formes 76 de 1'E€lément 2ll , les cdbles 25, 26, 27

(figs.
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sont reldchés en agissant en sens contraire sur l'arbre 170,
de maniére que les olives 86 descendent au-dessous du bord
inférieur de 1'é&lément 212 et ainsi les cdbles 25, 26, 27
sont détachés de cet &lément. La montée des autres éléments
s'effectue de la m@me maniére.

Au cours de 1l'érection,chaque bras tubulaire 132,
133, 134 (figure 5b) pivote autour de son axe respectif
134l sous l'effet du poids des &lé&ments 2 s'exercant sur
la poulie 137 par l'intermédiaire du cadble et donc sur ce
bras par l'intermédiaire de l'axe 138 de la poulie. Ce
pivotement rapproche la poulie 137 de 1'élément en cours
de hissage et, de cette maniére, le brin 139 de c8ble reste
sensiblement vertical mé&me en fin de hissage de 1'élément,
les forces exercées sur le cdble gardant ainsi toute leur
efficacité pour le levage.

L'obliquité des bords supérieurs 1342 limite la
surface de frottement des bras contre les faces internes des
parois des élé&ments et, au cours de l'affaissement, facilite
le pivotement de ces bras vers l'axe verticalll.

En aval du mécanisme de treuil 28, les cdbles 25, 26,
27 se déroulent et sont maintenus en tension grice a l'ac-
tion du ressort 205 de l'accumulateur 29 qui tire la barre
164 vers le bas.

L'accumulateur 29 permet de maintenir les c&bles
tendus malgré la différence entre la longueur de cdble qui
est enroulée pour faire monter un élément et la longueur de
cdble qui est déroulée du fait de 1'é&lévation des éléments 2.
En effet, la longueur de c8ble enroulée, pour l'érection,
est pratiquement é&gale & la hauteur d'un élément 22 ’ 23 oo
alors que la longueur de cdble qui doit &tre déroulée au
cours de l'érection est variable, étant négligeable au cours
du hissage du premier &lément 212 et augmentant jusqu'a
atteindre pratiquement la mé&me longueur que celle du céble
enroulé lors du hissage de 1l'élément 22.

Comme on prévoit, pour hisser les éléments, trois
cdbles sur lesquels la m&me traction est exercée et qui sont
disposés de fagon réguliére autour de l'axe vertical du mat,
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ces parties de c8ble qui effectuent le hissage des &léments
contribuent au hissage correct, sans coincement.

La stabilité du mdt est assurée par la longueur
importante, au moins &gale a 0,3 fois la hauteur du mat
érigé, des bdmes 9l ’ 10l et lll qui conférent une surface
de sustentation d'aire importante.

La manivelle engagée sur l'arbre 175 peut é&tre
utilisée pour augmenter la tension s'exergant sur les haubans.

Des moyens & cliquet et rochet (non représentés) sont
solidaires des arbres sur lesquels sont calées les poulies
161 et 167 pour empécher une rotation dans le sens indésiré
desdites poulies, c'est~&-dire un déplacement dans le sens
indésiré des cébles.

Pour contracter le mét, on utilise une pince ou bague
permettant de rapprocher les pattes &lastiques 91 des parois
correspondantes, ce qui permet & chaque &lément de pénétrer
dans 1'élément immédiatement inférieur. Au cours de cette
opération, on fait tourner l'arbre 175 de maniére & déplacer
les cdbles dans le sens contraire de la fléche F1 et, de
fagon manuelle, on introduit au fur et 3 mesure les olives
86 dans les encoches 84 pour, de nouveau, attacher les cables
aux éléments de corps de mat.

Pour contribuer au maintien en place des éléments les
uns par rapport aux autres, du bord inférieur d'une grande
paroi de chaque élément est en saillie vers 1l'intérieur un
ergot horizontal 400 (figure 14) pénétrant, en condition
contractée du mdt, dans une encoche 401 que présente le bord
inférieur de la paroi de 1'é€lément qui est immédiatement
adjacent au-dessus de lui en condition érigée.

La figure 17 montre une variante d'accrochage d'un
cdble 25' 3 un élément 2'. Dans cette variante, chaque patte
élastique 220 présente un ergot 221 pénétrant, dans la condi-
tion affaissée du mét, dans une ouverture 222 de la paroi
8troite 223 3 laquelle elle est associée et sur lequel est
enroulé le c8ble 25' formant une boucle 224 autour de cet
ergot,

Quand un élément 2' est hissé au-dessus de 1l'élément
inférieur, la patte élastique 220 s'é@loigne de la paroi 223
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et l'ergot 221 s'échappe de l'ouverture 222, la boucle 224
glissant sur l'ergot et s'échappant de ce dernier, ce qui
désolidarise le cédble 25' de l'é€lément 2'.

En variante, les éléments 2 ont en section la forme

carrée et non triangulaire.
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Revendications de brevet

1.~ Mat télescopique comprenant des éléments dis-
posés a coulissement les uns dans les autres, et des moyens
& cable pour l'érection du mat,
caractérisé en ce que ces moyens comportent au moins deux
cables de hissage montés pour que la résultante des trac-
tions gu'ils exercent, pour 1l'érection, soit verticale,
chaque cable étant avant 1'érection attaché a tous les élé-
ments & hisser et l'érection s'effectuant par coulissement
successif de chaque élément dans 1l'élément qui lui est
immédiatement extérieur.

2.- Mat selon la revendication 1,
caractérisé en ce qu'il comprend des moyens pour détacher
les cables de chaque élément aprés la fin du hissage dudit
élément.

3.- Mat selon la revendication 1 ou la revendication 2,
caractérisé en ce qu'il comprend des moyens pour que le brin
de chaque cable fixé a 1'élément en cours de hissage soit,
du début & la fin de ce hissage, de direction verticale ou
proche de la verticale afin que la traction exercée sur
chaque cable ait une efficacité maximale pour le hissage.

4.- Mat selon la revendication 3,
caractérisé en ce qu'il comporte des bras verticaux avant
érection et pivotant autour d'un axe horizontal a leur base,
ces bras étant en nombre égal au nombre de cables et étant
disposés & l'intérieur des éléments, chacun de ces bras ayant
une hauteur légérement supérieure & la hauteur commune des-
dits éléments et présentant a sa partie supérieure une poulie
de renvoi et de guidage d'un cable de hissage.

5.- Mat selon l'une quelconque des revendications
précédentes,
caractérisé en ce que chaque cable de hissage comprend un
prolongement formant hauban.

6.- Mat selon la revendication 5,
caractérisé en ce qu'il comprend un dispositif de treuil sur
lequel au cours de 1l'érection du mat s'enroulent les cables
de hissage et duquel se déroulent les haubans, ce dispositif

comportant un accumulateur de cables permettant qu'un méme
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cdble puisse s'enrouler et se dérouler suivant des longueurs
différentes tout en maintenant tendus les haubans.

7.~ M&t selon la revendication 5 ou la revendica-
tion 6, '
caractérisé en ce qu'il comprend des bdmes en nombre égal
au nombre de cdbles et 3 l'extrémité de chacune desquelles
se trouve une péulie de guidage d'un hauban, la longueur
de chaque bdme étant &gale 3 au moins 0,3 fois la hauteur
du mét érigé.

8.~ M3t selon la revendication 7,
caractérisé en ce que d'autres cdbles sont tendus entre les
extrémités libres des bdmes adjacentes.

9.- M3t selon la revendication 7 ou la revendica-
tion 8,
caractérisé en ce qu'il est fixé& au sol par des piquets et
des c8bles ou analogues tendus entre les piquets et les
extrémités des bdmes.

10.- Mat selon l'une quelconque des revendications
précédentes,
caractérisé en ce que sa base présente des pointes pour
son ancrage dans le sol.

11.- M3t selon l'une quelconque des revendications
précédentes,
caractérisé en ce qu'il comprend un socle et un moyen de
vérin entre ce socle et une plaque de base du corps de mat
de maniére 3 pouvoir faire varier l'angle entre ce socle et
la plaque de base afin de faciliter 1l'installation du mét
sur un sol en pente.

12.- M&t selon la revendication 7,
caractérisé& en ce que chaque bdme est composée de plusieurs
€léments associés par emboitement de leurs extrémités, la
longueur de chaque é&lément &tant au plus &gale 3 la hauteur
du m&t en condition contractée.

13.- M&t selon la revendication 12,
caractérisé en ce qu'en condition de transport, les &léments
de bdme sont disposé&s sur les faces externes du corps de mét
en condition contractée contre lesquelles ils sont retenus
par les c3bles de hissage et de hauban enroulé&s autour de

ces 8l&ments.
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14.- Mat selon l'une quelconque des revendications
précédentes,
caractérisé en ce que, pour maintenir le corps de mit en
condition érigée, tous les éléments de corps de mat, &
l'exception de 1'é&lément de base, comprennent 3 leur partie
inférieure une patte élastique qui est appliquée contre une
paroi de l'élément en condition contractée et qui s'éloigne
de cette paroi, du fait de 1l'élasticité&, quand 1l'é&lément
a été déployé 3 partir de 1'élément inférieur et s'appuie
alors sur une plate-forme que présente cet élément inférieur
dans sa partie supérieure.

15.- Mat selon les revendications 2 et 14,
caractérisé en ce que l'éloignement de la patte élastique
d'une paroi de l1'élément de corps de mdt permet le détache-
ment du cdble de levage de cet &lément.

16.- Mt selon la revendication 15, caractérisé en
ce que chaque cable présente des olives logées dans une
encoche externe que présente l'extrémité inférieure d'une
paroi correspondante de chaque élément, le cdble traversant
cette paroi par une fente ouverte vers le bas.

17.- Mat selon la revendication 16,
caractérisé en ce que la patte élastique présente dans sa
partie inférieure un rebord 3 fente laissant le passage au
cdble correspondant mais empé@chant l1'olive de s'échapper au
cours de 1l'érection et au cours du transport du miat
contracté.

18.- M&t selon la revendication 15,
caractérisé en ce que la patte élastique présente un ergot
pénétrant dans une ouverture de la paroi en regard de 1'élé-
ment de mdt et sur lequel le cé@ble correspondant forme une
boucle en condition contractée du mdt, cette boucle
s'échappant de l'ergot quand la patte élastique, et donc
l'ergot, s'é@loignent de la paroi.

19.- Mat selon l'une quelconque des revendications
14 3 18,
caractérisé en ce que les éléments de madt &tant en matiére
plastique, de préférence en matiére plastique armée, la patte

est obtenue de moulage avec l1'élément correspondant.
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20.- M&t selon l'une gquelconque des revendications
14 3 19,
caractérisé en ce que les bords inférieurs des parois des
éléments de mdt qui sont dépourvus de pattes élastiques
présentent des retours externes dirigés vers le haut destinés
d pénétrer dans l'espace séparant la paroi correspondante
d'un retour interne dirigé vers le bas gque présente dans sa
partie supérieure 1l'élément de mit immédiatement inférieur.

21.- Mat selon l'une quelcongque des revendications
précédentes,
caractérisé en ce que l'élément de base du mit présente a
sa partie inférieure une cavité dans laquelle pendent les
brins de hissage des cé8bles avant l'érection du méat.

22.- Mt selon la revendication 21,
caractérisé en ce que la cavité loge des poulies de renvoi
et de guidage des cédbles.

23.- M&t selon la revendication 6,
caractérisé en ce que le dispositif de treuil est disposé
contre une face externe de 1'&lément de base du mit.

24 .- Mat selon 1l'une quelconque des revendications
précédentes,
caractérisé en ce que les é&léments de mat ont la forme
générale d'un prisme dont la section transversale est un
polygone ré&gulier tel qu'un triangle équilatéral.

25.- M&t selon la revendication 14 et la revendi-
cation 24,
caractérisé en ce que les sommets des polygones régquliers
sont tronqués, chaque &l&ment présentant ainsi des faces
étroites desquelles sont solidaires les pattes élastiques.

26.- Mat selon la revendication 24 ou la revendica-
tion 25,
caractérisé@ en ce que le nombre de cidbles est &gal au nombre
de cotés du polygone.

27.- Mat télescopique comprenant des &léments de
corps de médt disposés & coulissement les uns dans les autres,
caractérisé en ce que pour maintenir le mat en condition
érigée, tous les éléments de corps de mat, & 1'ex-

ception de l1'élément de base, comprennent 3 leur partie
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inférieure une patte élastique qui est appliquée contre une
paroi de 1'élément lorsque celui-ci est logé dans 1'élément
immédiatement inférieur et qui s'éloigne de cette paroi, du
fait de 1'élasticité, quand 1'élément a été dégagé de
1'élément inférieur et s'appuie alors sur une plate-forme
que présente cet élément inférieur dans sa partie supérieure.

28.~ Mat télescopique comprenant plusieurs é1lé-
ments de corps de mat disposés a coulissement les uns dans
les autres et des moyens de cable pour 1l'érection du mat,
caractérisé en ce que, 1l'érection s'effectuant par coulisse-
ment successif de chaque élément par rapport & 1'élément qui
l'entoure, le moyen de cable est, avant 1l'érection, attaché
a tous les éléments, des moyens étant prévus pour détacher
le moyen de cable de chaque élément aprés la fin du hissage
de cet élément.

29.- Procédé d'érection & l'aide d'un cable d'un
mat télescopique comprenant des éléments disposés 3 coulisse-
ment les uns dans les autres, dans lequel 1l'érection s'effec-
tue par coulissement successif de chaque élément dans 1'é1é-
ment inférieur,
caractérisé en ce que le cdble étant, avant 1'érection,
attaché a tous les éléments & hisser, on le reldche de chaque
élément aprés le hissége de ce dernier, ce qui le détache
dudit élément. .

30.- Mat télescopique,
caractérisé en ce qu'il comprend un socle surmonté par une
plague de base, un moyen de vérin entre la plaque et 1le
socle pour faire varier l'angle entre le socle et la plague
de base afin de faciliter l'installation du mat sur un sol
en pente, et un moyen de pointe tubulaire en saillie vers le
bas du socle pour l'ancrage du mat dans le sol, ce moyen de
pointe logeant le corps du moyen de vérin.
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