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6 Nihmaschine mit einem oberen und einem unteren Stoffschieber.

) Nahmaschine mit einem oberen und einem unteren
Stoffschieber, mit je einer Verstelivorrichtung zur Anderung
der Vorschubgrdssen derselben, wobei beide Stoffschieber
endlose, das Arbeitsstiick zangenartig erfassende, kontinu-
ierlich angetriebene Bandtransporte sind und dass zwi-
schen der antreibenden Armwelle und den angetriebenen
Weillen fiir die beiden Bandtransporte ein Differentialgetrie-
be eingeschaitet ist, weiches mit sinem Getriebe zu seiner
Drehzahiverdnderung zusammenwirkt.
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Néhmaschine mit einem oberen und einem unteren Stoffschieber

Nihmaschinen der im Gattungsbegriff des Anspruches 1
erwidhnten Art sind seit langer Zeit bekannt und bereits

in der deutschen Patentschrift 13 364 (1880) beschrieben.
Als unterer Stoffschieber dient hierbei der bekannte
Hupfertransport, der meist mit einem ebenfalls hiipfenden
Obertransport zusammenwirkt, wobei nun beide Transporte
das Arbeitsstiick in intermittierender Arbeitsweise zangen-
artig ergreifen und im Rhythmus der Nadelbewegung
weiterbewegen, Man kann die Vorschubgréfle des einen,
meist des oberen Stoffschiebers unabhlingig vom anderen
Stoffschieber verfindern. Ilierdurch lift sich erreichen,

dafl man eine Stofflage abschnittweise aufstauen kann,

mit dem Zweck, z, B, Mehrweite einzuarbeiten.

Solche N#hmaschinen arbeiten durchweg mit einem
intermittierendem Stofftransport, der bis heute grundslitzlich
unverdndert geblieben ist, In neuerer Zeit hat man lediglich
die Einrichtung zur Mehrweitenverteilung verbessert,

indem z.B. gemd#B der deutschen Patentschrift 975 242 (1961)
die grdfenméflige Einstellung des Vorschubes durch die

Anbringung einer Skala erfafit wurde,
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Intermittierend arbeitende Stoffschieber, wie sie fiir Ndhmaschinen
mit Einrichtung zur Mehrweitenverteilung bisher eingesetzt
wurden, haben den systembedingten Nachteil, dafl die bewegten
Massen des oberen und des unteren Stoffschiebers ungleich
sind. Hierdurch kommt es zu Abweichungen in der Vorschub-
lidnge zwischen oberer und unterer Stofflage, welche sich

zu erheblichen Lingendifferenzen summieren kénnen,
Hauptséchlich aus diesem Grunde war ein prizises Einholen
von Mehrweite bisher nur nach einer sorgféltigen .
individuellen Einstellung auf die jeweils zu vernihende
Stoffpartie mdglich. Auch konnte man bisher auf die
ausgleichende Té&tigkeit der N&herin nicht verzichten, die
durch zusétzliche manuelle Hilfe beim Zufithren des Stoffes
Ungleichmé&Bigkeiten beseitigen und das N&hergebnis

glnstig beeinflussen konnte.

Der aufgezeigte Nachteil intermittierend operierender
Stoffschieber macht sich insbesondere bei Nihautomaten
bemerkbar, an welchen keine N&herin tiitig ist, die
ausgleichend in den Nihvorgang eingreifen kann, Die
T&tigkeit einer Bedienungsperson filr Ndhautomaten
beschrankt sich vielmehr auf das nihgerechie Anlegen

der Arbeitssticke,

Im Zuge der fortschreitenden Automation von N&hanlagen

besteht ein Bedarf{, auch Ndhmaschinen weiterzu-

- entwickeln, die zur Einhaltung von Stoffmehrweite

ausgeristet sind. Insbesondere sollen bisher bekannte
Unzuliinglichkeiten des Stofftransportes im llinblick
auf den IFortfall menschlichen Eingriffes bei Niihautomaten

nicht mehr auftreten. Diesen Bedarf{ deckt die IErfindung,
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Der Erfindung liegt die technische Aufgabe zugrunde, eine
Nihmaschine mit kontinuierlich anget.riebenen oberen und
unteren Stoffschiebern zu schaffen, die zwecks Einhaltung
von Stoffmehrweite mit unterschiedlichen Transport-

geschwindigkeiten arbeiten,

Die Erfindung 16st diese Aufgabe durch die im kenn-
zeichnenden Teil des Anspruches 1 aufgefithrten
Merkmale; weitere vorteilhafte Ausfiihrungen der

Erfindung sind in Unteranspriichen festgehalten.

Die Erfindung wird nachstehend in einem Ausfihrungs-
beispiel beschrieben, welches in den beigegebenen

Zeichnungen dargestellt ist.

Ils zeigen:

"Fig. 1 eine Vorderansicht der Ndhmaschine mit dem

erfindungsgeméfien Bandantrieb in einer Teil-
schnittdarstellung sowie mit dem oberen und

unteren Bandtransport;

Fig. 2 eine auf den Kopfdeckel gerichtete Seitenansicht

der Ndhmaschine mit dem oberen Bandtransport;

Fig.' 3 eine auf den Stdnder der N#hmaschine gerichtete
" Seitenansicht derselben mit dem unteren Band-
transport und dem Getriebe zur Drehzahllinderung

der angetriebenen Wellen;

Fig. 4 eine Draufsicht der Ndhmaschine mit dem erfindungs-

geméfBen Bandantrieb.
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Mit der Bezugszahl 1 wird der Umrifl.einer N&hmaschine,
z. B. eines Industrieschnellndhers, bezeichnet, welche

- abgesehen von dem Erfindungsgegenstand, dem geregelten
Antrieb der Stoffschieber - wvon iiblicher Konstruktion ist.
Die Stoffschieber fiir das Arbeitsstiick 2 (Fig. 1) sind noch
nidher beéchriebene, obere und untere Bandtransporte 12, 20,
die von der Armwelle 3 her ilber mehrere Zwischenwellen
und Getriebe ihre Antriebskraft erhalten. Von der
Armwelle 3 ist nur ihr auflenliegender Wellenstumpf
dargestellt, auf welchem die Riemenscheibe 5 und das
ibliche Handrad 7 sitzen. Der Antrieb der Amwelle 3
erfolgt durch einen nicht gezeigten Antriebsriemen iber

die Riemenscheibe 5, welcher seinerseits von einem
ebenfalls nicht dargestellten Ndhmaschinenmotor
angetirieben wird. Das Drehmoment der Armwelle 3

wird durch ein Untersetzungsgetriebe 4 auf die héher-
gelegene Welle 6 ibertragen. Die Welle 6 ist durch einen
Stift 8 mit dem Gehdiuse 9 eines Differentialgetriebes
bekannter Konstruktion verbunden, Die Welle 10, die
einerseits im Nihmaschinenarm, andererseits in der

Welle 6 gelagert ist, treibt tiber die Kreuzgelenke 11 und 11~
sowie die Welle 23 den oberen Bandtransport 12 an,

Das Kegelrad 13 des Differentialgetriebes ist mit der
Welle 10 fest verbunden, wihrend das dem Kegelrad 13
gegeniiberstehende Kegelrad 14 auf der Welle 10 frei
beweglich angeordnet und mit einer Gurtscheibe 15 iber
den Ansatz 14° formschlissig verbunden ist. Die
Gurtscheibe 15 treibt Uber die Riementricbe 16 und 17
unter Zwischenschaltung der Wellen 18 und 19 den

unieren Bandiransport 20 en,
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Zunidchst werden der obere Bandtransport 12 und der untere
Bandtransport 20 mit gleicher Drehzahl angetrieben.
Hierbei drehen sich die im Differentialgetriebe befindlichen
vier Kegelréder nicht auf ihren Achsen, Das Differential-
getriebe wirkt wie eine starre Verbindung, wobei eine
direkte Drehmomentilbertragung von Welle 6 auf Welle 10
und Welle 18 erfolgt.

Beim Einarbeiten von Mehrweite missen nun die Band-
transporte 12 und 20 mit unterschiedlich grofien Drehzahlen
angetrieben werden. Zur Drehzahlverstellung dient in diesem
Ausfithrungsbeispiel ein Reibradgetriebe, bestehend aus

der mit Welle 10 fest verbundenen Reibscheibe 24 und

der mit Welle 18 fest verbundenen Reibscheibe 25, die
parallel zueinander stehen und die durch die zu ihnen
senkrecht stehende kleinere Reibscheibe 26 berthrungs-
schliissig miteinander verbunden sind. Das an sich bekannte
Reibradgetriebe wird in Fig. 1 in seiner neutralen Stellung
gezeigt, d.h., dal von der Welle 6 ein gleiches Drehmoment
auf die Wellen 23, 18 und 19 iibertragen wird und dafl beide
Bandiransporte mit gleicher Drehzahl angetrieben werden,
Die Reibscheibe 26 befindet sich hierbei exakt auf Mitte des
Abstandes von der Welle 10 zur Welle 18. Aus dieser
Mittellage kann die als Schieberad ausgebildete Reibscheibe 26,
die auf der Spindel 27 gelagert ist, nach Verdrehen des
Einstellknopfes 28 nach oben oder nach unten verschoben
werden. Es ist funktionell fiir das Reibradgetriebe wesentlich,
daf die Welle 18 unter EinfluB der Feder 29 axial

verschoben wird. Die nach Verschieben der Reibscheibe 26
sich einstellende Drehzahlverénderung bt eine Rilckwirkung
auf das Differentialgetriebe aus, so dafl sich in bekannter Weise

ein Bewegungsausgleich durch geringfiigiges Verdrehen der

-6 -
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vier bisher stillstehenden Kegelridder 13, 14, 21 und 22 einstellt,
Hierbei ergibt sich die fiir ein Differéntialgetriebe bekannte
'.I‘atsache, daB sich jetzt die Drehzahlen der Wellen 10 und 18
umgekehrt proportional zueinander verhalten, d.h., wenn sich
z. B. die Welle 10 schneller dreht, wird die Drehzahl der
Welle 18 im gleichen Verh#ltnis geringer. Durch Verstellen
eines einzigen Einstellknopfes kann man also die Umlauf-
geschwindigkeiten beider Bandtransporte 12 und 20

umgekehrt proportional zueinander veré#ndern, so daf sich

das Einarbeitén von Mehrweite mit héchstér Pra'ztision

leicht reproduzierbar nach rasch einstellbaren Werten
ausfithren 146t, wobei die jeweilige Einstellung durch die
stabilisierende Wirkung des Reibradgetriebes unverfndert

erhalten bleibt.

Die Kombination des Reibradgetriebes mit dem Differential-
getriebe ergibt ein feinfithliges Einstellsystem, das die
menschliche Arbeit auf das Positionieren der Arbeitsstiicke
und auf einen nur einmal auszuftthrenden kurzen Einstell-
vorgang beschrénkt. Hierdurch wird ein an sich komplizierter
N&hvorgang in bisher nicht gekannter Weise automatisiert,

so dafl keine zusé#tzliche manuelle Korrektur mehr nétig ist.
Diese Forderung ist fir den bestimmungsgemtifien Einsatz

heutiger Ndhautomaten unerléfilich.
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Patenfansprﬁche :

. . Ndhmaschine mit einem oberen und einem unteren Stoffschieber,

bei denen die Vorschubgrdfle des einen Stoffschiebers
gegeniiber der des anderen Stoffschiebers

- insbesondere zwecks Mehrweitenverteilung auf die obere
oder untere Stofflage eines zweilagigen Arbeitsstiickes -
mittels einer Verstellvorrichtung veridnderlich ist,
dadurch gekennzeichnet,

déB der oberé und der untere Stoffschieber endl,ose,.

das Arbeitsstiick zangenartig erfassende, kontinuierlich
angetriebene Bandtransporte (12, 20) sind und dafl
zwischen der antreibenden Armwelle (3} und den

angetriebenen Wellen fiir die beiden Bandtransporte (12, 20)

" ein Differentialgetriebe eingeschaltet ist und dafl zwischen

den angetriebenen Wellen des ersten Bandtransportes (12)
und des zweiten Bandtransportes (20) ein mit dem
Differentialgetriebe zusammenwirkendes Getriebe zur

Drehzahlverénderung derselben vorgesehen ist.

Nihmaschine mit einem oberen und einem unteren Stoff-
schieber gem#ifl Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,

dafl das Getriebe zur Drehzahléinderung der angetriebenen
Wellen ein Reibradgetriebe ist, welches aus einer ersten
Reibscheibe (24) auf der angetriebenen Welle (10) und
einer zweiten, zur ersten Reibscheibe (24) parallel
stehenden Reibscheibe (25) auf der angetriebenen Welle (18)
besteht, welche durch die zu ihnen senkrecht stehende
kleinere Reibscheibe (26) bertthrungsschlissig miteinander
verbunden sind und daf} die Reibscheibe (25) unter der
Vorspannung einer auf die Welle (18) wirkendeh

Druckfeder (29) steht,
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Nidhmaschine mit einem oberen und einem unteren Stoffschieber
gemé&fl den Anspriichen 1 und 2, dadurch gekennzeichnet,

daf} die kleine Reibscheibe (26) als Schieberad zu den Reib-
scheiben (24, 25) verstellbar ausgebildet und auf einer mit
einem Einstellknopf (28) versehenen Spindel (27)

gelagert ist,
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