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Totalisateur kilométrique journalier.

@ Totalisateur journalier comprenant une pluralité de tam-
bours supportés en rotation par un bati (4) un basculeur (13)
monté pivotant par rapport au bati, une série de pignons (8)
solidaires du basculeur pour I'entrainement das tambours (1)
une came (23) solidaire de chaque tambour et un doigt de
manoeuvre (22) associé & chaque came et solidaire du bascu-
leur pour provoguer la remise & zéro du tambour correspon-
dant lors du pivotement du basculeur.

I} est prévu un carré (24) solidaire de chaque pignon {8} et
une rampe (25) solidaire du bati qui coopére avec le dit carré
{24) pendant le pivotement des pignons, ia surface de contact
de la rampe étant un secteur circulaire centré sur l'axe de
pivotement.
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Totalisateur kilométrique journalier.

La présente invention concerne un totalisateur journalier des-

~

tiné & &tre incorporé a un tachymetre & totalisateurs de
véhicule.

Un totalisateur journalier de type connu comprend une pluralité
de tambours disposés cdte a cbte sur le méme axe et supportés

en rotation par un b8ti, un basculeur monté pivotant par rapport
au bdti, une série de pignons solidaires du basculeur, disposés
chacun entre deux tambours pour déplacer un tambour d'une gra-
duation lorsque le tambour précédent a parcouru un tour complet,
une came solidaire de chagque tambour et un doigt de manoeuvre
associé & chagque came et solidaire du basculeur pour provoguer

la remise a zéro du tambour correspondant lors du pivotement du
basculeur.

Un totalisateur de ce type est connu par exemple par le brevet
frangais 1 358 949.

Le pivotement du basculeur commandé par l'opérateur par 1'inter-
médiaire d'un mécanisme approprié, a pour effet non seulement de
faire tourner les cames, mais aussi de faire pivoter les pignons
de maniére a faire cesser leur engrénement avec les tambours et

a4 permettre ainsi la remise a zéro. Il est important qu'au cours
de ce pivotement, la position angulaire des pignons ne change pas

pour, gu'au retour, l'engrénement avec les tambours soit correct.
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Il est connu, pour maintenir une position correcte des pignons,
de prévoir une lame de ressort en appui sur des carrés solidai-
res des pignons. Cette solution présente toutefois 1'inconvé-
nient de créer un couple résistant étant donné que la lame de

ressort est constamment en appui.

La présente invention vise a maintenir la position angulaire des
pignons au cours de la remise a zéro par un moyen trés simple,

n'agissant que pendant la remise au zéro.

L'invention a pour objet un totalisateur du type décrit ci-dessus,
caractérisé par le fait qu'il comprend un carré solidaire de
chaque pignon et une rampe solidaire du bdti qui coopére avec
ledit carré pendant le pivotement des pignons, la surface de
contact de la rampe étant un secteur circulaire centré sur l'axe
de pivotement.

Les pignons sont ainsi emp&chés de tourner sur leur axe au cours
du pivotement. Les rampes n'agissent qu'au cours de la remise &
zéro, ce qui élimine l'inconvénient précité. D'autre part, leur
réalisation est trés simple puisqu'elles sont venues de moulage
avec le bati.

L'invention sera bien comprise & la lecture de la description
suivante, faite en se référant au dessin annexé, dans lequel :

- la figure 1 est une vue en coupe transversale d'un totalisateur
journalier pour tachymétre selon l'invention, en position de
comptage,

~ la figure 2 représente le totalisateur journalier de la fig. 1
au.cours de la remise & zéro,

~ la figure 3 est une vue de face du totalisateur journalier de
la fig. 1, et

- la figure 4 est une vue de dessus illustrant une variante de
réalisation.
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Le totalisateur journalier pour véhicule représenté sur le
dessin comprend une série de tambours 1 gradués de O a 9, montés

fous cbBte a cbte sur un arbre commun 2.

Les extrémités 3 de l'arbre 2 portant les tambours sont montées
dans des évidements formés dans un bati 4.

De fagon classigque dans ce type de dispositif, une vis 5 reliée
a une prise de mouvement entraine un pignon 6 appelé faux
tambour, coaxial aux tambours 1, lequel faux tampour est relié
au premier tambour la pendant le comptage par un pignon exté-
rieur 7 en prise a la fois avec le faux tambour 6 et avec le
premier tambour la. Des pignons extérieurs 8 a huit dents sont
en outre montés sur le méme arbre 9 que le pignon 7 précité,
chacun étant monté entre deux tambours consécutifs pour faire
tourner un tambour d'une graduation lorsque le tambour précédent
a effectué un tour complet. A cet effet, & chaque tambour sont
fixées une couronne dentée 10 comprenant deux dents 11 grédce
auxquelles le pignon 8 tourne d'l1/4 de tour lorsque le tambour
gui l'entraine tourne d'une graduation, et une couronne 12
présentant vingt dents analogues aux dents 1]l réparties sur sa
périphérie. Bien entendu, les tambours situés aux extrémités
n'ont besoin de comporter gu'une seule de ces couronnes, le
tambour adjacent au faux tambour comprenant une couronne a deux
dents et le tambour situé & l'extrémité opposée pouvant ne
porter gu'une couronne a vingt dents.

L'arbre 9 des pignons 8 est solidaire d'un basculeur 13 monté
pivotant par rapport au bdti 4 par l'intermédiaire d'un pivot
14. Un doigt 15 solidaire du basculeur est engagé dans la rai-
nure 16 d'un coulisseau 17 guidé en translation dans un logement
18 du b&ti. Un poussoir 19 est fixé au coulisseau 17 pour
actionner ce dernier et un ressort 20 est monté au fond du

logement 18 autour d'un téton 21 pour rappeler le coulisseau en
position sortie.
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A chaque tambour 1 est associé un doigt 22 solidaire du bascu-
leur 13, l'ensemble des doigts formant une structure analogue

a un peigne.

Ces doigts ont une extrémité inclinée de fagon & pouvoir agir
sur des cames respectives 23 en forme de coeur, chaque came

étant solidaire d'un tambour.

La figure 1 montre le dispositif en position de comptage. Les
pignons 8 sont en prise avec les tambours 1 respectifs, le
tambour d'entrée la est entrainé par le faux tambour 6.

La figure 2 illustre la position au cours de la remise & zéro.
L'usager a enfoncé le poussoir 19, ce qui provogue le pivote-
tement du basculeur 13 par l'intermédiaire du doigt 15. Il en
résulte que les doigts 22 du peigne pénétrent entre les tambours

s

et font tourner les cames respectives 23 jusqu'a la position

voulue en alignant les graduations "zéro" des tambours face a
l'usager. Simultanément, le pivotement du basculeur 13 écarte
les pignons 8 des couronnes 10 et 12, ce qui est nécessaire

pour permettre la rotation des tambours.

Il est important gue les pignons 8 ne tournent pas sur leur

axe lors de ce pivotement. A cet effet, l'arbre 9 porte des
carrés 24, dont chacun est solidaire d'un pignon 8, et & chaque
carré 24 est associée une rampe 25 solidaire du bati 4.

Les rampes 25 ont une surface de contact extérieure 26, en forme
de secteur circulaire centré sur l'axe de pivotement du bascu-
leur 13, de sorte qu'au cours du pivotement du basculeur 13
cette surface de contact 26 guide les carrés 24 en empéchant les
pignons 8 de tourner sur leur axe. '

Les pignons 8, une fois la remise 3 zéro effectuée, retrouvent
donc exactement leur position correcte par rapport aux couronnes
dentées 10 et 12.



0013219

-5

On notera que les rampes 25 ont, dans la position de la

fig. 1, leur pointe placée treés légérement a l'extérieur du
cercle décrit par les sommets des carrés 24, de maniére & ne
pas géner la rotation des pignons 8, et en méme temps a créer
un guidage pour les carrés 24 lors de la remise a zéro, dés

le début du mouvement de pivotement des pignons 8.

De préférence, le bdti 4 est en matiére plastique et les rampes
25 sont formées lors du moulage et sont d'une seule piéce avec
le bati 4.

On notera sur la figure 3 que des encoches diamétralement oppo-
sées 27 sont ménagées dans la partie du bati 4 qui définit le
logement 18 du coulisseau. Cela permet, comme le montre la

fig. 4, d'actionner le coulisseau 17 par un poussoir 28 monté

a l'extrémité d'une tige coudée 29 dont 1l'extrémité pénétre
dans les encoches 27. On peut donner a la tige coudée 29 toute
longueur souhaitée en fonction des besoins, la figure 4 illus-
trant deux longueurs différentes. Mais le coulisseau 17 com-
porte toujours un trou axial 30 permettant le montage du pous-
soir de la fagon représentée aux figs. 1 et 2.
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Revendications de brevet

1. Totalisateur journalier, du type comprenant une pluralité
de tambours disposés cbSte a cbte sur le méme axe et supportés
en rotation par un bati, un basculeur monté pivotant par rap-
port au bdti, une série de pignons solidaires du basculeur,
disposés chacun entre deux tambours pour déplacer un tambour
d'une graduation lorsqgue le tambour précédent a parcouru un
tour complet, une came solidaire de chague tambour et un doigt
de manceuvre associé & chague came et solidaire du basculeur
pour provogquer la remise & zéro du tambour correspondant lors
du pivotement du basculeur, caractérisé par le fait qu'il
comprend un carré solidaire de chaque pignon et une rampe soli-
daire du b&ti qui coopére avec le dit carré pendant le pivo-
tement des pignons, la surface de contact de la rampe étant

un secteur circulaire centré sur l'axe de pivotement.

2. Totalisateur selon la revendication 1, caractérisé par le

fait que les rampes sont venues de moulage avec le béati.

3. Totalisateur selon l'une des revendications 1 et 2, carac-
térisé par le fait qgu'il comprend un coulisseau guidé en trans-
lation dans le bdti et solidaire d'un poussoir pouvant étre
actionné par l'opérateur, et un mécanisme reliant le coulisseau
au basculeur pour faire pivoter ce dernier lorsque le poussoir
est déplacé.
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