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@ Dispositif de grenaillage automatique pour l'intérieur de piéces de grandes dimensions et installation comportant un tel

dispositif.

Dispositif de grenaillage pour {intérieur de piéces
volumineuses formé de deux véhicules (12, 13). L'un (12} des
véhicules se déplace longitudinalement dans la piéce, alors
que le second {13}, porté par le premier, est susceptible de se
déplacer perpendiculairement. Le second véhicule porte les
buses de grenaillage {(4) latérales oscillantes dans un plan
vertical. Ces buses forment des colonnes qui sont orienta-
bles dans des position orthogonales selon la surface a traiter.
Des buses dirigées verticalement permettent le grenaillage
du plafond. Un chariot (24) met en place ie dispositif devant

_la pigce (2) & traiter. Les mouvements des véhicules et des
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buses sont synchronisés. -
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Disvogitif de grenaillage automatigue pour 1l'intérieur de

pieces de grandes dimensions et installation comportant un
Tel dispositif

L'invention concerne un dispositif de grenaillage automa-
tigue pour l'intérieur de pidces de grandes dimensions
comportant des organes de projection animés d'un mouvement
oscillant et des moyens de déplacement relatif des orga-
nes de projection et de la pieéce & traiter, et une ins-
tallation mettant eﬁ oeuvre un tel dispositif.

On connait des dispositifs de grenaillage auﬁomatique
adaptés au traitement de surfaces de grandes dimensions,
telles que les faces externes des carénages de bateaux,
de grands réservoirs.

Le brevet francails n° 2 001 398 décrit une machine com-
prenant une téte de grenaillage susceptible de se dépla-
cer selon deux axes de coordonnées et aussi de s'éloigner
ou de s'approcher de la surface pour régler le degré de
grenaillage. Une telle machine ne permet que le traite-
ment de surfaces libres, c'est-a-dire de surfaces permet-
tant l'approche du pont roulant ou de l'engin de levage:
auquel est suspendue la machine.

Les intérieurs sont donc nécessairement traités de manidre .

b

clagsique, c'est-a-dire par des opérateurs, munis de lan-
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ces de grenaillage, travaillant enrméme temps.

L'invention vise & la réalisation d'un dispositif et d'une -
ingtallation de grenaillége automatique'suscepfible—de
traiter les parois intérieures de pleces de grandes di-
mensions, telles que conteneurs ou volumes de stockage
présentant de- preference:une longueur lmportante par rap%
port & leur section. . ' ' '

Le dispositif de. grenalllage automathue pour 1’1nter1eur
de pieces de grandes dimensions comportant des organcs o
de projection animés d'un mouvement 0501llant et des moyens
de déplacement relatif des organes de progectlon et de la
surface a traiter, est remarquable en,ce que les moyens -
de déplacement portant les organes de projection, sont
constitués d'un ensemble d'su moins deuX'vébiculeS'suS-
ceptibles de se déplacer oruhogonalement l’un par rapport

a l'gutre. T

La description et les figures données ci-aprds & titre
d'exemple permettront de comprendre comment 1'invention
peut &tre réaliséde. ' R

La figure 1 représente une inStailation,de‘greﬁail—,

lage metbant en oeuvre un dispositif'selon 1tinven~
- tion; la figure 2 est une vue en coupe de 1’1ns— h

tallation selon la figure 1; les flgures 3 et 4
sont des vues schématiques de dessus et de coté

du dispositif dang une p031t10n de grenalllage 7

d'une paroi perpendlculalre & son déplacement lon-

gitudinal; les figures 5 et 6,sont,des,vues,sche-

matiques'de dessus et de cbté du’dispositif dans

une position de grenaillage de parois 1a$érales;,

la figure 7 est une vue de face du dispositif dans

la position des figures 5 et 63 la figure 8 est

une vue en é1évation d'une deuxiéme forme de féaai'

lisation d'un dispositif de grenaillage selon . = ¥

E)
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1'invention; la figure 9 est une vue de dessus
du dispositif de la figure 8; la figure 10 est
une vue de droite du dispositif de la figure 8.

La figure 1 représente une installation de grenaillage
mettant en oeuvre le dispositif de grenaillage intérieur
1 selon 1l'invention. Cdmme il est classique dans les ins-
tallations de sablage ou de grenaillage, la pikce a trai-
ter 2 est placée dans une enceinte 3 étanche aux poussieé-
res. La piece est introduite par 1'une ou l'autre des
portes dlextrémité 4, 5, & 1l'aide de moyens supports et
de déplacement constitués, par exemple,d'un chariot sur
rail (non représénté). L'installation peut &tre équipée,
en outre, d'un dispositif de grenaillage extérieur 6,
constitué, par exemple, d'un portique équipé de buses

de grenaillage se déplacant devant les parois de la pié-
ce. Selon la forme de réalisation qui va &tre décrite,

le dispositif est plus particuliérement adapté au trai-
tement des conteneurs pour le transport des marchandises,
ces conteneurs se présentant sous la forme d'une enceinte
parallélépipédique (figure 2) constituée d'un fond 7,
de deux cOtés latéraux 8, 9 et d'un plafond 10. Le plan-
cher est constitué de longerons reliant les cOtés laté-
raux, de corniéres 11 disposées longitudinalement sur

les extrémités des longerons et d'une plate-forme main-
tenue par des corniéres. Les parois et plafonds sont for-

més généralement de panneaux portant des ondulations de
raidissage. ' '

Le dispogitif de grenaillage intérieur 1, selon un pre-
mier exemple de réalisation, comporte des moyens de dé-
placement constitués entre autres d'un ensemble de deux
véhicules 12 et 13 & mouvements orthogonaux. Le véhicule
12 se déplace longitudinalement dans le conteneur le long
des cornieres 11 faisant office de chemin de roulement.
Ce véhicule 12 porte des moyens 14 permettant le dépla-
cement orthogonal du deuxiéme véhicule 13. Selon 1'exem-

éib,
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ple représenté figures 1 et 2, ces moyens 14 consistent

en un dispositif de guidage supporté par le bétiliS con—
tenant le mécanisme'dfavance du véhicule 12'ét éventuel- -
lement de commandesde'déplaceménﬁ du,véhibulef13;;Selon ‘

~un exemple de réalisation,rce dispositif;de,guidsge:est}

constitué de rails et de galets coopérants. Zialimentéér
tion électrique et des buses de grenaillagerest assurée,
par des conduits souples d'une manitre en soi connue.
Le véhicule 13 (figures 3 & 7) porte les organes de pro-
jection constitués d'au moins deuxrcolonnes 16 et 17 de
buses de grenaillage 18 et 19 Les buses sont rellees '

& des moyensg de deplacement angulaire produlsant un mou—f

vement oscillatoire alternatif dans un plan vertical.

Ces moyens peuvent étre semblables a ceuxrdecrltssdans;

la demande de brevet précédemment citée, et &tre consti-
tués au moins en partie d’un”mécanisﬁe bielle'manivslls
agissant directement ou indirectement sur 1'extrémité

de leviers solidaireg des buses. Les buses v01s1nes sont
reliées entre elles par des lev1ers artlcules entralnes '
par un mécanisme bielle manivelle, ce. qul permet une syn—,r
chronisation du déplacement des organes de progectlon lesrr
uns par rapport aux autres. Ia distance des buses & la
paroi est telle que la zone balayee vertlcalement par

le jet d'abrasif d'une buse, recouvre partlellement 1@ ’
zone balayée par le jet de la buse située Juste au—dessus |
ou au-dessous. '

Dans les figures 1, 3 et 4, le dispositif "représéntél

dangs la position A de grenaillage des fonds, montre le
véhicule 12 place a4 une dlstance determlnee du- fond Relohy
respondant & un traitement satisfaisant. Le véhicule 13
portant les organes de projection est:plaeé 3 une extré-
mité du dispositif de guidage 14 du mouvement . orthogonal
porté par le véhicule 12, c'est-a-dire pour effectuer

un déplacement transversal par rapport & 1l'axe de la plece'

ol

8 traiter. La vitesse du veh;cule 137est synchronigée
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obtenir un recouvrement des zones balayées. Lorsque les
panneaux & traiter présentent des ondulations ou gaﬁfra—
ges perpendiculairement & la direction du déplacement
relatif des buses et de la surface, il est préférable

de faire deux passes de grenaillage, chacune des passes
étant faite avec une orientation différente des buses
dans le plan horizontal, ou d'utiliser des buses & deux
jets, l'angle entre les jets étant fonction du profil

3 grenailler. '

Le dispositif, représenté dans la position B (figures

1, 5 et 6) a été avancé pres du fond et les colonnes de
buses 16 et 17 ont été tournées dans une position appro-
ximativement orthogonale par rapport & celle de la posi-
tion A, de maniére & se présenter devanf les panneaux

latéraux sous un angle proche de 90°.

Le véhicule 13 portant les colonnes est amené dans une
position fixe au centre du véhicule 12. Ia position du
véhicule 12 est définie par rapport au fond 7, de manidre
que l'axe des jets soit centré dans l'angle formé par

le fond et les panneaux latéraux. Les moyens dorientation
des buses sont constitués, par exemple, par des vérins

20 agissant directement ou indirectement sur les organes
de projection groupés selon des colonnes 16 et 17 conte-
nant les moyens de déplacement angulaire vertical des
buses et montés mobiles dans un plan horizontal. Selon
une forme de réalisation, les colonnes se présentent sous
forme d'un volume allongé mobile en rotation selon un

axe vertical disposé & chaque extrémité du véhicule 13.
Ces mémes moyens d'orientation peuvent &tre utilisés pour
orienter les buses dans un plan horizontal selon un angle
déterminé par rapport & la surface & traiter, notamment
dans la phase de grenaillage des fonds lorsque les pan-
neaux sont ondulés ou nervurés. '

Le grenaillage du plafond est rendu possible par l'utili-
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portant le contnneur d tralter.
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sation de buses 21 et 22 4 axe sens1blement verchal por—

tées, par exemple, ‘par le chaAssis 15 du. vehwcule 12. Se-~

lon la forme de reallsatlon representee sur les flgures

4 et 6, les buses sont relides a des<moyens de deplace— ,

ment angulalre nrodulsant un mouvement 050111at01re dans
un plan sen51blement perpebdlculalre au panneau formant -
le plafond et & des moyens de déplacement longltudlnal

23 dlsposes dans le chass1s 15 et representes par un dls-,

positif & rail et galet. Les moyens de denlacement 23
sont mig en action apres avoir place le vehlcxle 13 dans
1a position mealanc db vehlcule 12. Les buses 18, 19, -

21 et 22 sont flxees de manidre que l’axe des Jets dla—

brasif rencontrent les panneaux a tralter selon des dr01—
tes situées dans un méme plan. ' ' '

La figurer7 donne les pOSitions moyennes des busesrpour,'
un dispositif comprenant deux colonnes 16 et 17 de deux
buses 18 et 19 travaillant sur les panneau1 lateraux et -
de deux buses 21 et 22 tTaValllant sur le panneauv. du pla—

- fond. On a ropvesente en traits mlxtes les p081t10ns ex—

trémes des axes des buses.

Des moyens de contrdle de la vitesse de,déplacémentrdu 7

é'tfaiter_et par rap-

port & la vitesse de déplacement,ahgulaire deéforganeé}

de grenaillage'sbnt prévus dans 1le bati 15 et agissent

sur le moteur assurant le deplacemenu longwtudlnal du
hicule.

Ltinstallation représentée figures 1 et 2 comjorte sur
un de ses cOtés un prolongement latéral 3B susceptlbler
de recevoir des movens de mise en place du dquOSltlf

1. Ces moyens sont constitués par un charlot 94 ‘se Qe“li-

‘gant sur des rails 25 senSWblement perpendlculalres aux
rails Iormant la voie 27 de roulement du charlot 28 sup—

a
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Le chariot 24 porte perpendiculairement & sa direction
de déplacement des organes de guidage 26 sur lesquels

est placé le dispositif de grenaillage 1. Le déplacement
du chariot 24 est assuré par tout moyen convenable. Des
moyens de positionnement (non représentés) arrétent la
course du chariot 24 et le verrouille dans une position
telle que les organes de guidage 26 sont dans le prolon-
gement du chemin de roulement 11 prévu dans la pieéce &
traiter et le long duguel se déplace le dispositif de
grenaillage 1. Le verrouillage du chariot 24 commande

le mouvement de déplacement longitudinal du dispositif

1 qﬁi, selon le programme des opérations choigi, peut
exécuter une premiére passe de grenaillage en allant
vers le fond 7 du conteneur, ol il s'arrétera avant de

se remettre é'lardistance fixe prévue pour le grenaillage
du fond, le véhicule 13 se déplacant alors perpendiculai-
rement au chemin'de roulement 11. Une deuxiime pagse peut
&tre prévue & la fin de laquelle le véhicule 12 reprend
la position montrée en B proche du fond et repart vers

le chariot 24 sur lequel i1l vient se placer en fin d'o-
pération. '

I1 est compréhensible gque les moyens de mise en place
du dispositif peuvent se présenter différemment de ceux
précédemment décrits,rmais la forme simple donnée leur
permet de rentrer facilement dans l'automatisation de
lt'opération de grenaillage effectuée & 1'aide d'un dis-

positif conforme & 1'invention.

Un deuxidéme exemple de réalisation d'un digpogitif de
grenaillage intérieur, selon l'invention, est représenté
figure 8.

Le véhicule se déplacant longitudinalement dans la piece
4 grenailler, est constitué d'un caisson 29 équipé de
roues 30 se déplagant sur un chemin de roulement consti-

tué, par exemple, par des corniéres fixées sur le plan—aj»

Y
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cher du conteneur ou faisant'partie,durplandhef,,Le dé-

~ placement du véhicule est commandé par un groupe automo-

teur (nor représenté) agissant sur les roues et porté
par le caisson. Un second moteur,'égaléﬁent disposé dans
ou sur le caisson pérmet la commande du deuxiémervéhich
le 31. L'extrémité du premier véhicule 29 porte un axe
vertical qui, dans l'exemple de réalisation montre est
formé d'un bAti 32 sur lequel sont flxeS'deuXipalleré;

33 et 34 portant un arbre 35. L’extrémitéiinfériepre de

" cet arbre porte des moyens d'entrainement 36, par exem—

ple une rouve dertée, coopérant avec des moyens de comman-
de, par exemple une chaine 37 entrainée:parrle se¢ond
moteur précédemment cité. L‘extrémitéisupérieurerde,l'ar—
bre est fixée au deuXiéme véhicule 31’q1i est constitué

‘dtun bati portant a ses extrémités deux branches paral—

leles. Selon 1'exemple represepte le deux1eme vehlcule
présente la forme d'un H & branches inégales décalées
dans le plan de la figure, et esgt cOnstitué'diun—béti

~central 38, portant les bagues de Serrage739ide,l'arbre

35, aux extrémités duquel sont fixés deux caissdnsr40,

et 41 auto-portants. Le caisson 40 porté'des organesfde
projection dont l'axe moyen est'dirigé horizontalement

et le caisson 41, des organes de projection dont,l’aié*
moyen est dirigé verticalement. Ie caissoni40 porte deux
groupes 42 et 43 d'organes de projéctioﬁ congtituds de
deux buses & double jet 44. Ces buses sont fixées'éjlfex_

trémité d'un arbre 45, perpendiculaire 3 1'axe du cais- -

son 40, mobile en rotation dans deux paliers 46 fixés
dans la partie haute du caisson. A 1'autre extrémité de
1'arbre sont fixés des moyens de transmissionjdefﬁouve— -
ment constitués d'une roue dentée 47 coopérant avec uhe'
chaine 48 engrenant elle-méme avec des moyens 49 prevus'
3 1lextrémité d'un arbre 50 portant le deuxitme groupe
4% de buses 44 et tournant dans un premier paller 51A,
disposé & la partie basse du caisson. L'arbre SO,SG pro—;'
longe vers la deuxidme branche 41 dans laguelle il est
maintenu par un deuxidme palier 51B. L'extrémité de =
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1'arbrz 50 pénétrant dans le caisson 41 porte des moyens
de transmission de mouvement constitués, comme les autres,
d'une roue dentée 52 engrenant une chaine 53 qui trans-—
met le mouvement & une roue dentée 54 fixée & 1'extrémi-
t€é d'un axe 55 mobile en rotation dans les paliers 56
fixés a la partie haute du caisson 41. L'extrémité de
lt'axe 55 porte des organes de projection dont l'axe moyen
est dirigé verticalement. Ces organes sont constitués
d'un groupe 57 de deux buses 44 & double jet. Le mouve-
ment de déplacement angulaire de ces trois groupes de
buses est obtenu par des moyens produisant un mouvement
oscillatoire alternatif dans un plan vertical. Ils sont
constitués par un vérin pneumati@ue 58 & course alterna-
tive disposé dans le caisson 40 dont la tige de piston
entraine, par exemple, une came 59 solidaire de l'arbre
45. Le mouvement est transmis & 1l'ensemble des buses par
1'intermédiaire de la roue 47, de la chalne 48, de la roue
49, de ltarbre 50, de la roue 52, de la chaline 5%, de la
roue 54 et de 1l'arbre 55. Les axes moyens des organes

de projection des deux branches du véhicule 31'sont sen-—
siblement perpendiculaires et contenus dans des plans
paralldles entre eux. Comme le montrent clairement les
figures 9 et 10, le dispositif, selon la seconde forme

de réglisation, permet le grenaillage que d'un seul cbté
du conteneur et de la moitié du plafond. Le mode de fonc-
tionnement de ce dispositif eSt le suivant : le véhicule
29 est introduit, comme décrit pour le véhicule 1 de 1'e-
xemple précédent, dans le conbteneur, le deuxieéme véhicule
31 étant tourné de manidre que l'axe de sa branche hori-
zontale soit dans 1'axe du conteneur, et le grenaillage
est déclenché. Lorsque le dispositif arrive & une certai-
ne distance prédéterminée du fond, le véhicule 29 star-—
réte et le véhicule 31 tourne autour de 1l'axe 35 pendant
que les Jets d'abragifs des buses balaient le fond. Tie
temps de balayage est suffisant pour que le grenaillage
soit convenablement effectué lors du déplacement. Lors—
gque le véhicule 31 est venu dans une position & 180° par
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rapport & sa positioh de départ, le véhicule 29 recule

‘vers 1'entrée du conteneur, les buses faisant le grenail-
lage de 1l'autre cdté du conteneur et de la moitié restan—
te du plafond. S,




10

15

20

25

30

(16680

Revendicationg de brevet

1. Dispositif de grenaillage automatique poﬁr 1t'inté-
rieur de pieces de grandes dimensions comportant des or-
ganes de projection animés d'un mouvement oscillant et
des moyens de déplacement relatif des organes de projec-—
tion et de la surface a traiter,

caractérisé en ce que les moyens de déplacement, porbant

les organes de projection, sont constitués d'un ensemble

d'au moins deux véhicules (12, 13; 29, %1) susceptibles
de se déplacer orthogonalement 1'un par rapport & llau-—
Tre.

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérigé

en ce que 1l'un des véhicules (12, 29) porte au moins une
partie des moyens (14, 35) permettant le déplacement or-—
thogonal du deuxiéme véhicule (13, 31).

3. 'Dispositif selon la revendication 1 ou 2, caracté-
risé en ce que le deuxiéme véhicule (13, 31) porte des

moyens d'orientation des organes de projection dans un

plan perpendiculaire a leur plan d'ogcillation.

4. Dispositif selon la revendication 3, caractérisé
en ce que les moyens d'orientation sont prévus pour

amener les organes de projection (18, 19) d'une premiére'

position (A) & une deuxidéme position (B) approximative-
ment orthogonale.

5. Dispdéitif selon la revendication % ou 4, caracté-

risé en ce que les moyens d'orientation compremnent des

moyens agissant directement ou indirectement sur les or-

ganes de projection groupés selon au moins une colonne

(16, 17) contenant les moyens de déplacement angulaire

vertical, et montés mobiles dans un plan horizontal.

6. Dispositif selon la revendication 5, caractérisé
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en ce que la cOldhpe (16, 17) cornbtenant les mbyensrde
déplacement angulaire vertical est montée mobile autour
d'un axe vertical. ’

7. Dispositif selon 1'une des revendications précédene
tes, caractérisé en ce qu'il comporte au1moins;un,organe
de projection (21, 22) dirigé verticalement et,dsciilant
dans un plan vertical, ledit plan étant confondu aveé,

le plan vertical dans lequel 0501llent les organes de pro—

jection groupés en colonnes.

8. Dispositif selon la revendication 7;rdaractérisé 
en ce que des moyens de déplaoement longitudinél (23)
sont prévus sur le premier vehlcule (12) pour amener- l'or—

- gane de progectlon dlrlge vertlcalement en pos1t10n lors

du grenaillage des surfaces latérales.

9. Dlsp081t1f selon la revendication 1 ou 3, ‘caracté~
risé en ce que 1lé deux1eme véhicule poruanﬁ les moyens ,
de projection est constltue dTun bAti (31), moblle autour
d'un axe vertical (35) fixé sur le premler vehlcule (29)
se déplacant longltudlnalement par rapport & la pikce

& traiter, portant & ses extrémités deux branches paral-
léles (40 41) audit axe vertical,- l‘une des brandhes
(40) portant des organes de projection (44) dont. l’axe
moyen est dlrlge horizontalement et 1l'autre branche (41),
des organes de projection (44) dont l’axe moyen est di-
rigé verticalement. ' '

10. Dispositif selon la revendicationr9, Caractérisé

en ce que le deuxidme véhicule (31)fcompor£é un bAtL

en forme de H tournant autouf'd‘gﬁ,aXe,vertical'(35) fi-
xé sur la branche horizontale (38),rl'axé'étént,maintam;,
par des paliers (33, 34) fixés sur le preﬁiei:Véhicule

et portant des moyens de commande en’rotation;(B?);

11. Dispositif selon la revendication 9§ ou 10, caracté—'

uhot

Ry
o
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risé en ce que les organes de projection (44) sont fixés
sur des arbres mobiles en rotation (45, 55) dans des pa-
liers (46, 56) portés par les branches verticales (40,
41), des moyens de transmission (47, 48, 49; 52, 53, 54)
étant prévus aux extrémités des arbres pour transmettre
le mouvement oscillatoire.

12. Dispositif selon la revendication 11, caractérisé

en ce que l'axe des arbres portant les organes de projec—
tion est horizontal.

13. Dispositif selon la revendication 11 ou 12, carac-
térisé en ce que 1l'un des arbres (45) porte une came (59)
& l'extrémité de laquelle sont fixés les moyens (58) pro-
duisant le mouvement oscillatoire.

14. Dispositif selon la revendication 13, caractérisé
en ce que les moyens produisant le mouvement oscillatoire
sont formés d'au moins un vérin (58) & course alternative.

15. Dispositif selon 1l'une des revendications 9 a 14,
caractérisé en ce que chaque branche porte gu moins un.
arbre mobile (45, 55) en rotation auquel est fixé au moins

un organe de projection (44), et en ce qu'au moins un

arbre mobile (50) est commun aux deux branches (40, 41).

16. Dispositif selon l'une des revendications précéden—
tes, caractérisé en ce qu'il comporte des moyens de con-
tréle de la vitesse de déplacement des véhicules par rap-
port & la surface a traiter et par rapport & la vitesse
de déplacement angulaire d'oscillation des organes de.
projection.

17. Installation de grénaillage automatique mettant en
oeuvre un dispositif selon 1l'une des revendications pré-
cédentes comprenant au moins une enceinte étanche aux
poussidres, des moyens de support et de déplacement de
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la plece a8 traiter, caracterlsee en ce qu' elle comporte -
des moyens de mise en place (24) du dlSpOSltl¢ loges dans
un prolongement latéral (3B) de l’encelnte, lesdits moyens
étant susceptlbles de se deplacer perpendlculalrement a
1a direction de deplacement des moyens supports et de
deplacement (28) portant la pitce & tralter les moyens-

de mise en place étant munls, perpendlculalrement & leurr
dlrectlon de déplacement, de moyens:de guidage (26) coo—
pérant avec le premier véhicule (1,729) du dispositif,:

des moyens de verrouillage fixant les moyens de mise en
place dans une position telle que les méyens*de'guidage'

soient dans le prolongement d'un chemin de roulement (11)
dlspose dansib,plece & traiter (2), des moyens de camman—
de du deplacement des moyens dermlsé enrplace du dispo-~
sitif, des moyens de verrouillage et des mouvements du
dispositif de grenaillagé. 7 ' ' '
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