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DISPOSITIF D'ACTIONNEMENT HYDRAULIQUE A CINQ POSITIONS

La présente invention a pour objet un dispositif d'actionnement
hydraulique a cing positions et & entrée numérique, et plus précisément un
dispositif de ce genre comprenant un organe mobile de sortie occupant au repos
une position neutre vers laquelle le sollicitent des moyens élastiques de cen-
trage et susceptible de se déplacer a l'encontre de ces derniers de part et
dtautre de ladite position neutre pour venir occuper 1l'une ou l'autre de deux
positions de travail définies par des moyens de butée, les déplacements de
cet organe mobile étant provcqués par des moyens hydrauliques d'actiormement
antagonistes affectés chacun a un sens de déplacement et eux-mémes sélective-
ment contrdlés par deux organes de commande a deux positions recevant des
ordres d'entrée de caractére numérique.

Dans une application caractéristique d'un tel dispositif d'ac-
tionnement, 1'organe mobile de sortie est constitué par le tiroir d'un dis-
tributeur hydraulique a quatre voies, lequel peut par exemple commander un vé-

~

rin hydraulique a double effet ; en ce cas, la position neutre du tiroir du

-distributeur isole d'une source de fluide sous pression les deux chambres de

travail du vérin, immobilisant ainsi son piston, tandis que l'une comme 1'autre
des positions de travail du tiroir provoque la mise en communication avec cette
source de fluide sous pression de l'une ou de 1l'autre des chambres de travail
du vérin, entrainant ainsi le déplacement de son piston dans un sens ou dans
1'autre & une vitesse identique ou non.

Dans une telle application, le tiroir du distributeur n'est sus-
ceptible d'occuper que trois positions distinctes, ceci en fonction des ordres
d'entrée délivrés sous la forme de mots de commande binaires aux organes de
commande eux-memes constitués, par exemple, par des électrovalves a trois voies
et a deux positions. Et 1l'on ne dispose de ce fait que d'une seule vitesse
pour chaque sens de déplacement du piston du vérin hydraulique.

Or il est souhaitable, dans de nombreuses applications de la
pratique, de pouvoir disposer de deux vitesses distinctes pour chaque sens
de déplacement du piston du vérin. Ceci suppose toutefois que le tiroir du
distributeur puisse occuper en tout cing positions distinctes, & savoir, en
plus de sa position neutre, deux positions de travail successives de part et

dtautre de celle-ci, ces positions de travail successives correspondant a des
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valeurs croissantes du gain en débit d'écoulement du fluide sous pfession vers
la chambre de travail considérée du vérin. Un tel résultat peut &tre obtenu,
par exemple, au moyen de butées mobiles intervenant a tour de rdle sur le ti-
roir du distributeur, mais requiert a priori une complexité accrue des organes
de commande, puisque, de toute évidence, les deux électrovalves & deux posi-
tions chacune ne peuvent recevoir au plus que quatre mots binaires de commande
distinects.

La présente invention se donne pour but de créer, dans un dispo-
sitif de commande hydraulique du genre rappelé ci-dessus, deux positions de
travail supplémentaires de 1l'organe mobile de sortie sans avoir a recourir a
des moyens de commande additionnels, ceci de maniére a obtenir au total cing
positions d'équilibre distinctes au moyen de seulement quatre mots de commande
binaires. Ce but est atteint, conformément a 1'invention, grace au fait que
chacun des moyens hydrauliques d'actionnement se compose de deux surfaces ac-
tives agissant dans le méme sens sur l'organe mobile de sortie et intervenant
1'une aprés 1'autre pour communiquer audit organe deux pas de déplacement suc-
cessifs, la mise sous pression de la premiére de ces surfaces &tant provoquée
par 1'un des deux organes de commande, et celle de la seconde surface 1'étant
par 1l'autre organe de commande mais n'étant toutefois rendue possible que
lorsque 1l'organe mobile a déja accompli un premier pas de déplacement dans le
sens considéré. Il en résulte, ainsi qu'il apparaitra plus clairement dans la
suite de la description, que l'actionnement de 1'un ou de 1'autre des deux or-
ganes de commande a partir de la position de repos a pour effet de déplacer
1l'organe de sortie dans un sens ou dans l'autre par rapport a sa position neu-
tre, 1'amenant ainsi a occuper la premiére des deux positions d'équilibre suc-
cessives définies dans le sens de déplacement considéré ; et que 1l'actionnement
subséquent du second organe de commande a pour effet, quel que soit le sens du
déplacement initial, d'amener l'organe de sortie & la seconde desdites posi-
tions d'équilibre. On obtient de la sorte cing positions d'équilibre distinctes 7
au total a partir de seulement quatre mots de commande différents, ceci sous
réserve que les organes de commande soient actionnés successivement et non pas
simultanément.

Dans une forme préférentielle de réalisation de 1'invention, les
deux surfaces actives de chacun des moyens hydrauliques d'actionnement sont
respectivement constituées par la face d'un premier piston de relativement
faible section dont la course est limitée par une butée & un premier pas de
déplacement de 1'organe mobile de sortie et par la face d'un second piSton de
relativement forte section monté en série avec le précédent et dont la course
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elle aussi limitée par une butée permet de couvrir un autre pas de déplacement
dudit organe, les organes de commande associés auxdits moyens hydrauliques
d'actionnement sont constitués chacun par une valve & trois voies et deux
positions permettant de relier & une ligne d'alimentation en fluide sous
pression ou a une ligne de retour la face du premier piston du moyen d'action-
nement affecté a2 un sens de déplacement de 1l'organe mobile de sortie et la
face du second piston du moyen d'actionnement affecté au sens de déplacement
opposé, et la liaison entre ladite valve et ladite face du second piston est
controlée par la position elle-méme de 1'organe mobile de sortie de fagon a
n'étre établie que lorsque ledit organe a déja accompli un premier pas de dé-
placement dans le sens considéré. En pareil cas, la liaison entre ladite
valve et ladite face du second piston peut étre avantageusement assurée par
1'intermédiaire d'une chambre de passage ménagée dans 1'organe mobile de sortie,
les arétes qui délimitent cette chambre coopérant avec des orifices de commu-

nication fixes de facon telle qu'elle soit reliée ou a la valve correspondante

ou a la ligne de retour.

I1 est d'ailleurs possible, en choisissant convenablement les
fonctions logiques des valves de commande, de modifier la nature des mots de
commande binaires régissant les diverses positions d'équilibre de 1'organe
mobile de sortie.

Comme le montrera d'autre part la description suivante, la por-

‘tée de 1'invention n'est pas non plus limitée & 1'obtention de deux positions

d'équilibire successives de part et d'autre de la position neutre de 1'organe
mobile de sortie ; elle peut, également, s'étendre dans certaines applications
particulieéres a 1'obtention d'une position d'équilibre seulement d'un coté de
la position neutre et de trois positions d'équilibre successives de 1'autre
coté de cette derniére ; en pareil cas, le vérin hydraulique commandé par un
tel dispositif serait doté d'une seule vitesse de déplacement dans un sens et
de trois vitesses différentes dans l'autre sens. D'autres combinaisons se-
raient encore possibles dans le cadre de la présente invention.

Les caractéristiques et avantages de 1'invention apparaitront
plus clairement a la lecture de la description suivante de quelques formes de
réalisation préférentielles, données & simple titre d'exemples illustratifs,
et avec référence aux dessins ci-annexés, en lesquels :

- les figures 1 & 3 illustrent, respectivement en position
neutre et dans deux de ses positions de travail successives, une premiére
forme de réalisation du dispositif d‘'actionnement hydraulique selon 1'inven-
tion, appliqué au cas d'un électrodistributeur a cing positions ; et
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- la figure U représente, de facon tout aussi schématique, une
seconde forme de réalisation d'un tel électrodistributeur, celui-ci étant mon-
tré dans sa position neutre. '

Considérant en premier lieu la figure 1 des dessins, on voit que
le dispositif d'actionnement hydraulique selon 1l'invention comprend un organe
mobile de sortie 10 ici constitué par un tiroir de distributeur hydraulique,
lequel est pourvu de cing portées cylindriques 12, JH; 16, 18 et 20. Ce ti-
roir 10 est recgu en coulissemertdans un corps fif%vg§i lequel est lui-méme
percé d'un certain nombres d'orifices destinés a coopérer avec les arétes
délimitant les portées cylindriques du tiroir 10 pour définir des passages de
fluidea section variable. Plus précisément, 1'un de ces orifices, désigné
par la référence 2U,est raccordé par 1'intermédiaire d'une conduite 25 & une
source de fluide & haute pression HP (non représentée sur le dessin) ; tandis
que quatre autres orifices 26, 28, 30 et 32 sont raccordés par 1'intermédiaire
d'une autre conduite 27 & un réservoir de retour de fluide BP (non représenté
lui non plus sur le dessin). Deux autres orifices 3U4 et 36 sont respective-
ment reliés, par l'intermédiaire de canalisations de sortie U,s Uy, aux deux 7
chambres de travail d'un vérin hydraulique & double effet, qui ne fait pas en
lui-méme partie de 1'invention et n'est pas représenté sur le dessin. Deux
autre orifices supplémentaires 38 et 40 sont reliés respectivement, par 1'in-
termédiaire de canalisations 42 et 44, 3 deux chambres de pression 46 et 48
ainsi qu'aux sorties de deux électrovalves EV1 et EV2 constituant les organes
de commande proprement dits du dispositif. Chacune des deux chambres de pres-
sion 46 et 48, qui sont disposées coaxialement par rapport au tiroir 10 du
distributeur a 1'intérieur du corps 22, contient un ressort de compression 50
ou 52 qui, par 1'intermédiaire d'une cuvette 54 ou 56, tend a repousser vers
le tiroir du distributeur un piston 58 ou 60 qui coulisse de fagon étanche
dans une paroi fixe du corps 22, et dont 1'extrémité est normalement maintenue
au contact d'une des faces d'extrémité du tiroir 10. Chacune des électro-
valves EV1 et EV,, du type & trois voies et & deux positions, comporte deux
entrées respectivement reliées par des tubulures de dérivation aux conduites
25 et 27. Des interrupteurs I1 et I2 sont respectivement prévus pour 1'ac-
tionnement de ces deux électrovalves, ceci de maniére a ce que, lorsque 1'in-
terrupteur est ouvert, 1'électrovalve associée occupe une position telle
qu'elle met en communication sa sortie avec le réservoir de retour BP, tandis
que, lorsqu'elle est excitée, elle met en communication cette méme sortie
avec la source de fluide sous pression HP.

Dans la position neutre qui est représentée a la figure 1 des

dessins, les deux interrupteurs I1 et 12 sont ouverts, ce que 1l'on exprimera
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conventionnellement par la présence d‘uﬁ mot de commande binaire "QO". I1
s'ensuit que la basse pression régne dans les deux chambres 46 et 48, ainsi
dtailleurs que de part et d'autre des portées cylindriques 12 et 20 du tiroir
10, dont les faces opposées communiquent par 1'intermédiaire d'un percage
longitudinal 13 ou 21. La résultante des poussées hydrauliques qui s'exercent
en sens opposé sur le tiroir 10 est nulle, et celui-ci se trouve dés lors cen-
tré dans sa position neutre par les moyens élastiques de rappel que constituent
les ressorts 50 et 52 agissant, par 1'intermédiaire des cuvettes 54 et 56,

sur les pistons 58 et 60 eux-mémes au contact des faces terminales dudit ti-
roir. Les arétes opposées de la portée cylindrique 16 obturent en conséquence
d'un coté aussi bien que de 1'autre l'orifice 24 relié a la source de fluide
sous pression HP, et 1'on en déduit que le fluide ne pouvant s‘échaﬁper d'au-
cune des chambres de vérin, celui-ci est verrouillé hydrauliquement et que par
conséquent le piston du vérin reste immobile, aux fuites prés, quelle que soit
la charge extérieure appliquée. '

Considérant a présent la figure 2 des dessins, on voit que 1'in-
terrupteur I% est fermé tandis que 1'interrupteur 12 reste ouvert, ce qui se
traduit conventionnellement parun mot de commande binaire tel que "10". Il en
résulte que, tandis que la chambre de pression U8 reste reliée au réservoir de
retour BP, la chambre de pression 46 est a présent mise en communication, par

1'intermédiaire de 1'électrovalve EV1, avec la source de fluide sous pression

'HP. Ceci a pour effet de repousser vers la gauche le piston 58 jusqu'a venue 7

en butée de sa téte élargie avec la paroi du corps fixe 22, et par conséquent
d'imprimer un premier pas de déplacement vers la gauche au tiroir 10 & 1l'en-
contre de la force développée par le ressort 52. On notera par ailleurs que
la mise sous pression de ltorifice 38, par 1'intermédiaire de la canalisation
b2, reste sans effét, puisque cet orifice est initialement obturé par la por-
tée cylindrique 14. Par ailleurs, les faces terminales du tiroir 10 restent
toutes les deux exposées a la basse pression, la canalisation 84 et 1'orifice
40 se substituant & 1'orifice 32 a présent recouvert par la portée cylindrique
20. Dans cette position du tiroir, on voit que 1l'orifice 24 est partiellement
ouvert sur son cdté droit, ce qui a pour effet de mettre en communication
1torifice 34 et la canalisation de sortie U1 avec la source de fluide sous
pression, tout en limitant le débit d'écoulement du fluide & travers cette ca-
nalisation U1 ; par ailleurs, 1l'orifice 36 et la canalisation U2 sont a pré-
sent mis en communication avec 1l'orifice 28 et le réservoir de retour BP. Il
en résulte 1'apparition d'une pression différentielle de part et d'autre du

piston du vérin contrdlé, lequel se déplace ainsi dans le sens correspondant

-avec une certaine valeur de vitesse de translation.
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Si 1'on désire faire maintenant se déplacer le piston du vérin
dans le méme sens mais avec une valeur supérieure de vitesse de translation,
il suffit, conformément a la figure 3, de fermer & son tour 1l'interrupteur de
commande 12 (mot de commande binaire "11"). Cette manoeuvre a pour effet de
mettre en communication avec la source de fluide sous pression HP la chambre
de pression U8, ainsi que, par l'intermédiaire de la canalisation 44 et de
1torifice U0, la face terminale de droite du tiroir 10. La surface active
s', de cette face terminale du tiroir 10 étant supérieure, par hypothése, a
la surface active S5 du pistcn 60 sur laquelle s'exerce également la haute
pression, il en résulte un déségquilibre entre les poussées hydrauliques exer-
cées sur le tiroir 10, pcussées dont la résultante a pour effet d'impriner a
ce tiroir 10 un second pas de déplacement vers la gauche, ceci jusqu'a venue
en butée de sa face terminale de gauche contre la paroi correspondante du
corps 22. Dans cette nouvelle position de travail atteinte par le tiroir 10,
on voit que l'orifice 24 est a présent grand ouvert sur son cbté droit, ce
qui signifie que la canalisation de sortie U1 est alimentée en fluide sous
pression avec une valeur de gain en débit supérieure a celle du cas précédent;
il en résulte bien que le pistcn du vérin se déplace avec une valeur supérieure
de vitesse de translation.

En reprenant le raisonnement précédent dans 1'hypothése ou 1'on

aurait fermé en premier 1!'interrupteur 12 en laissant 1'interrupteur I1 ouvert

"(mot de commande binaire "C1"), on verrait facilement que cette manoeuvre

aurait pour effet d'imprimer au tiroir 10 un premier pas de déplacement vers
la droite, suivi d'un second pas de déplacement dans ce méme sens lors de la
fermeture subséquente de l'interrupteur I1 (mot de commande binaire "11").
On dispose bien ainsi, au moyen de seulement deux organesrde commande (EV1,
EV2) de type binaire susceptibles de recevoir en tout gquatre mots distinets
de commande binaires, de cing positions d'équilibre distinctes pour le tiroir
10 du distributeur hydraulique, & savoir une positicn neutre et deux positions
de travail successives de chagque cOté de cette position neutre, ces diverses

positions correspondant rospectivement a 1'immobilisation du piston du vérin

me

hydraulique conirlié et z on diplacement avec deux valeurs différentes de
vitesse de transiztion d7ns chatun dos deux sens.

I1 ressort de la description précédente que les moyens hydrau-
liques d'actionnement qui commandent les déplacements de 1'organe de sortie
vers la droite ou vers la gauche 3 1'encontre des moyens é€lastiques de cen-
trage constitués par les ressorts 50 et 52 se composent chacun de deux sur-
faces actives agissant dans le méme sens sur cet organe de sortie (tiroir 10)

et intervenant 1l'une aprés l'autre pour lui communiquer deux pas de déplace-
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ment successifs, la mise sous pression de la premiere de ces surfaces étant
provoquée par l'une des électrovalves de commande EV, ou EV, et celle de la
seconde surface 1'étant par l'autre de ces électrovalves, mais n'étant toute-
fois rendue possible que lorsque cet organe de sortie a déja accompli un pre-
mier pas de déplacement dans le sens voulu. Dans 1l'exemple de réalisation
représenté, les surfaces actives de chacun de ces moyens hydrauliques d'ac-
tionnement sont constituées respectivement par la face d'un premier piston

58 ou 60 de relativement faible section dont la course est limitée a un pre-
mier pas de déplacement de 1l'organe de sortie 10, et par la face terminale de
ce dernier jouant le role d'un second piston de relativement forte section qui
est monté en série avec le précédent et dont la course elle aussi limitée per-
met de couvrir un second pas de déplacement. Et il importe de souligner que
la face du second piston ne peut elle-méme étre mise sous pression que pour
autant que l'organe mobile de sortie 10 a déja accompli un premier pas de dé-

placement dans le sens considéré. Il est bien évident que la mise en appli-

cation de ce principe général de 1'invention peut &tre effectuée grace 3

d'autres moyens technologiques que ceux décrits ci-dessus, lesquels ne sau-
raient en conséquence limiter la portée de 1'invention. De méme, il serait
évidemment possible d'utiliser des électrovalves de commande & fonction lo-

gique inversée, c'est-a-dire des électrovalves dont 1'état de non-excitation

se traduirait par une mise en communication de leur sortie avec la source de

fluide sous pression ; en pareil cas, le mot de commande binaire correspondant
a la position neutre serait bien évidemment "11", ceux commandant les posi-
tions d'équilibre intermédiaires‘seraient respectivement "01" et "10", et le
mot de commande unique pour les positions d'équilibre extrémesrserait "oo"
succédant aux précédents.

I1 convient enfin de remarquer que la portée de 1l'invention
n'est pas limitée a la réalisation de dispositifs d'actionnement hydrauliques
a cing positions réparties symétriquement par rapport a une position neutre.
La figure 4 des dessins illustre, a simple titre d'exemple, une variante de
réalisation dans laquelle sont prévues une unique position d'équilibre de
1'organe mobile de sortie d'un cété de la position neutre et trois positions
d'équilibre de 1'autre coté de cette méme position, la représentation du
dessin correspondant a la position neutre. En ce cas, on voit que les por-
tées 14' et 18' du tiroir mobile 10' ne sont plus conformées symétriquement
par rapport & sa portée centrale 16', ainsi que cela était le cas dans la
forme de réalisation des figures 1 4 3. D'autre part, les organes de commande
sont ici constitués par deux électrovalves EV', et EV', dotées de fonctions'

logiques opposées, la premiére établissant la communication avec la source de
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fluide sous pression HP lorsqu'elle n'est pas excitée (interrupteur I, ouvert),
tandis que la seconde établit au contraire cette méme communication lorsqu'elle
est excitée (interrupteur I, fermé). Lorsque les deux interrupteurs I'y et I',
sont par conséquent ouverts (ce qui correspond conventionnellement 3 la déli-
vrance d'un mot de commande binaire "00"), la chambre de pression 46 est reliée
a la source de fluide HP tandis que la chambre 48 en est isolée ; il s'ensuit
que le piston 58 est enfoncé vers la gauche et repousse le tiroir 10' & l'en-
contre de la force développée par le ressort 52 ; le distributeur est cependant
construit de telle sorte que, pour cette position, la portée cylindrique cen-
trale 16' du tiroir 10' obture sur ses deux cotés l'orifice d'admission de
fluide sous pression 24, tandis que les portées 14' et 18' obturent respecti-
vement les orifices de retour 28 et 30. Dans ces conditions, 1esrcahalisa-
tions de sortie U1 et U2 sont, ainsi que les chambres de travail du vérin hy-
draulique contrdlé, complétement fermées, ce qui correspond 3 1'immobilisation
du piston de ce vérin. Partant de cette position, il est possible de voir, en
reprenant le raisonnement appliqué précédemment, que la fermeture de 1'inter-
rupteur 12 aura pour effet de déplacer le tiroir 10' vers la gauche, jusqu'a
venue en butée de sa face terminale gauche contre la paroi du corps fixe 22.
Par contre, la fermeture de 1'interrupteur I‘1 aurait pour effet de supprimer
le déséquilibre entre les poussées hydrauliques agissant sur le tiroir 10",

en sorte que celui-ci se déplacerait d'un premier pas vers la droite sous

"1'action des moyens de centrage constitués par les ressorts 50 et 52. La fer-

meture subséquente de 1'interrupteur 12 provoquerait un nouveau pas de dépla~
cement du tiroir 10' vers la droite, et 1'ouverture subséquente de 1'interrup-
teur I', aménerait enfin le tiroir 10' & sa position extréme définie par la
venue en butée de sa face terminale droite sur la paroi correspondante du
corps fixe. Ces trois positions d'équilibre successives d'un méme cGté de

la position neutre de la figure U correspondent a des degrés d'ouverture pro-
gressifs de 1'orifice 24 vers la gauche, et par conséquent & des valeurs
croissantes du gain en débit de fluide sous pression admis dans la canalisa-
tion de sortie U,. En conséquence, le vérin hydratlique controlé par un tel
dispositif d'actionnement sera doté d'une seule valeur de vitesse de transla-
tion dans un sens et de trois valeurs progressives de cette méme vitesse dans
le sens opposé.

Il va naturellement de soi que d'autres combinaisons seraient
encore possibles, et 1'on comprendra pour cette raison que les formes de ré-
alisation ci~dessus décrites ne constituent que des exemples purement illus-
tratifs des possibilités d'application de 1‘'invention.
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REVENDICATTIONS

1. Dispositif d'actionnement hydrauligue a entrée numérique, du

type comprenant un organe mobile de sortie occupant au repos une position
neutre vers laquelle le sollicitent des moyens é€lastiques de centrage et sus-
ceptible de se déplacer a l'encontre de ces derniers de part et dtautre de la-
dite position neutre pour venir occuper l'une ou l'autre de deux positions de
travail définies par des moyens de butée, les déplacements de cet organe mo-
bile étant provoqués par des moyens hydrauliques d'actiommement antagonistes
affectés chacun a un sens de déplacement et eux-meémes sélectivement contrdlés
par deux organes de commande & deux positions recevant des ordres d'entrée de
caractere numérique, caractérisé par le fait que, pour créer sans recours a
des moyens de commande additionnels deux positions de travail supplémentaires
de 1'organe mobile de sortie elles aussi définies par des moyens de butée et
obtenir ainsi cinq positions d'équilibre distinctes au moyen de seulement
quatre mots de commande binaires, chacun des moyens hydrauliques d'actionne-
ment se compose de deux surfaces actives (s1, 5’1 3 Sos S'Z) agissant dans le
méme sens sur l'organe mobile de sortie (10) et intervenant 1'une aprés l'autre
pour communiquer audit organe deux pas de déplacement successifs, la mise sous
pression de la premiére (s1 ; s2) de ces surfaces étant provoquée par 1'un
(EV1 ; EVZ) des deux organes de commande, et celle de la seconde surface (s'.;

‘l’
s'z) 1'étant par 1'autre organe de commande (EV2 ; EV1) mais n'étant toutefois

‘rendue possible que lorsque l'organe mobile a déja accompli un premier pas de

déplacement dans le sens considéré.

2. Dispositif d'actionnement hydraulique selon la revendication
1, caractérisé par le fait que les deux surfaces actives de chacun des moyens
hydrauliques d'actionnement sont respectivement constituées par la face d'un
premier piston (58 ; 60) de relativement faible section dont la course est
limitée par une butée a un premier pas de déplacement de 1'organe mobile de
sortie (10) et par la face d'un second piston (20 ; 12) de relativement forte
section monté en série avec le précédent et dont la course elle aussi limitée
par une butée permet de couvrir un autre pas de déplacement dudit organe, que
les organes de commande associés audits moyens hydrauliques d'actionnement
sont constitués chacun par une valve (EV1 ; EV2) a trois voies et deux posi-
tions permettant de relier a une ligne d'alimentation en fluide sous pression
ou & une ligne de retour la face du premier piston (58 ; 60) du moyen d'action-
nement affecté & un sens de déplacement de 1'organe mobile de sortie et la
face du second piston (12 ; 20) du moyen d'actionnement affecté au sens de
déplacement. opposé, et que la liaison eptre ladite valve et ladite face du

second piston est contrdlée par la position elle-méme de 1'organe mobile de
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sortie de fagon & n'étre établie que lorsque ledit organe a déja accompli un
premier pas de déplacement dans le sens considéré.

3. Dispositif d'actionnement hydraulique selon la revendication
2, caractérisé par le fait que la liaison entre ladite valve et ladite face
du second piston est assurée par 1'intermédiaire d'une chambre de passage mé-
ﬁagée dans 1'organe mobile de sortie, les arétes qui délimitent cette chambre
coopérant avec des orifices de communication fixes (38, 26 ; 40, 32) de facon
telle qu'elle soit reliée ou & la valve correspondante ou a la ligne de retour.

4, Dispositif d'actionnement hydraulique selon l'une quelconque
des revendications 1 a 3, caractérisé par le fait que, pour obtenir deux posi-
tions d'équilibre distinctes de 1'organe mobile de sortie de chaque coté de
la position neutre, les organes de commande sont constitués par deux électro-
valves dotées de fonctions logiques identiques consistant a établir une commu-
nication avec la ligne de retour lorsqu'elles sont non-excitées (ou lorsqu'elles
sont excitées), la position neutre de 1'organe mobile de sortie étant commandée
en ce cas par le mot binaire "00" (ou par le mot binaire "11"), les positions
d'équilibre intermédiaires respectivement par les mots "01" et "10" (ou par
les mots binaires "10" ou "01"), et les posititions d'équilibre extrémes par
le mot "11" (ou par le mot "OO") succédant aux précédents.

5. Dispositif d'actionnement hydraulique selon 1'une quelcongue
des revendications 1 a 3, caractérisé par le fait que, pour obtenir une unique

‘position d'équilibre de 1'organe mobile de sortie d'un c¢bté de la position

neutre et trois positions d'équilibre distinctes de 1'autre cdté de cette po-
sition neutre, les organes de commande sont constitués par deux électrovalves
dotées de fonctionslogiques opposées consistant a établir une communication
avec la ligne de retour lorsqu'elles sont respectivement excitée et non-excitée,
la position neutre de l'organe mobile de sortie étant commandée en ce cas par
le mot binaire "00", son unique position d'équilibre d'un cdté de la position
neutre 1'étant par le mot "O1", et ses trois positions d'équilibre successives .
de 1'autre cdté de la position neutre 1'étant respectivement par la succession
des mots "10", "11" et "O1".

6. Dispositif d'actionnement hydraulique selon 1'une quelconque
des revendications 1 & 5, caractérisé par le fait que 1'organe mobile de scr-
tie est constitué par un tiroir de distribution (10) a quatre voies, par exemple
du type "centre fermé", permettant soit d'isoler simultanément deux orifices
d'utilisation (U1, U2) lorsqu'il occupe sa position neutre, soit de relier 1'un
de ces orifices a une ligne d'alimentation en fluide sous pression et 1'autre
orifice & une ligne de retour dans toutes ses autres positions d'équilibre,
les positions d'équilibre successives de ce tiroir d'un méme coté de la posi-



1

tion n=sutre correspondant alors a des valeurs croissantes du débit d'écoule-
ment du fluide a travers lesdits orifices d'utilisation.

7. Dispositif d'actionnement hydraulique selon la revendication
6, caractérisé parle fait qu'il est utilisé a la commande d'un organe récep-
teur hydraulique double effet, les positions d'équilibre successives du ti-
roir d'un méme coté de la position neutre correspondant alors a des vitesses

croissantes dudit organe récepteur pour le sens de déplacement concerné.
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