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54  Gegenstromschwimmgerat.

@. Gegenstromschwimmgerat, bestehend aus einem Un-
terwasser-Elektromotor, einer Pumpe, einem Gehause,
einer Austrittsdise und Befestigungsmitteln, wobei der
Motor einen Axialpumpenldufer antreibt, der in einer Ein-
schnirung des Gehduses angeordnet ist und wobei der
engste Querschnitt dieser Einschniirung mit dem Quer-
schnitt der Austrittsdiise, die der Einschniirung nachge-
schaltet ist, annahernd zusammenféllt, und wobei Motor,
Pumpenlaufer, Einschniirungselement und Austrittsdise
von einem Gehiduse umgeben sind, dessen Breite mit der
Breite der Austrittsdiise annghernd zusammenial!t
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Gegenstromschwimmgerdt

Die Erfindung bezieht sich auf einen Strahlerzeuger fir

Schwimmbédder.

Strahlerzeuger fir Schwimmbdder erméglichen das "Auf-der-
Stelle-Schwimmen". Die bekannten Gerdte sind mit einer Zentri-
fugalpumpe ausgerlstet, die einen vergleichsweise hohen

Druck erzeugt und angesaugtes Schwimmbadwasser durch eine

oder mehrere kleine Offnungen austreten l&sst. Diese Gerédte
missen entweder in einer Grube ausserhalb des Schwimmbades
montiert werden, wobei es notwendig ist, die dichtende Wandung
des Schwimmbades zu perforieren, oder aber sie werden auf den
Rand eines Schwimmbades aufgestellt. Im ersten Fall sind
Maurerarbeiten erheblichen Umfanges erforderlich. Im zweiten
Fall ist der Einsatz bei unsteifen Plastikfolienbecken oder
auch Becken mit dlinnen Blechwandungen nicht méglich. Es sind
des welteren Gerdte mit einem Unterwassermotor bekanntgeworden,
die aber ebenfalls mit Zentrifugalpumpen arbeiten und eine
entsprechend geringe Durchsatzmenge bei hoher Austrittsge-

schwindigkeit aufweisen.

Aus der Schubgleichung ergibt sich, dass sich die Pumpleistung

bei konstantem Schub wie
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hydraulische Leistung der Pumpe

Austrittsfldche der Dilse
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verhdlt, d.h. je grdsser die Austrittsfldche ist, umso
kleiner ist die erforderliche Antriebsleistung. Die Er-
findung bezieht sich auf Gerite, die in an sich bekannter
Weise unterhalb des Schwimmbeckens Aufstellung finden, die
also Uberflutbar ausgebildet sind und in Ausnutzung der obi-
gen Beziehung durch den Einsatz von Axiallaufrddern auf hohe
Austrittsgeschwindigkeiten verzichten, dafir aber grosse Aus-
trittsfldchen aufweisen. Es hat sich gezeigt, dass die glei-
chen hydraulischen Schiibe, die bei den bisher idblichen Aus-
trittsgeschwindigkeiten mit Antriebsleistungen von 4 - 5 kW
erkauft werden mussten, bel Austrittsgeschwindigkeiten von
ca. 2 m/sec mit nur 0,66 kW erreichbar sind, wenn die Aus-
trittsdiise erfindungsgemdss eine grosse Erstreckung in hori-
zontaler Richtung aufweist, so dass ein flacher, den Korper
des Schwimmers voll erfassender Strahl entsteht. Dies ist fir
Schwimmbadantriebe von besonderer Bedeutung, da es dadurch
méglich ist, die Motoren einphasig anzuschliessen, wdhrend
Motoren mit z.B. 4 kW Abgabeleistung dreiphasigenrAnschluss
erfordern. Da bei Schwimmbadgerdten die Zwischenschaltung
eines Schutzspannungs-Transformators oder eines Fehlerstrom-
schalters gefordert wird, reduziert sich der zusdtzliche
elektrische Aufwand bei einphasigem Anschluss der erfindungs-

gemdssen Gerdte ausserordentlich.

Der Einsatz von Axiallaufrddern scheiterte bisher an der sehr
ungleichméssigen Geschwindigkeitsverteilung iber den Austritts-
bereich, was sich insbesondere bei der Diise nach der Er-
findung dahin auswirken wilirde, dass nur auf einer Seite

Wasser mit hoher Geschwindigkeit austreten wlirde. Zur Ver-
meidung dieses Nachteiles wird der Axiall&dufer exzentrisch

zur Hochachse des Gerdtes angeordnet.

Durch die geringen Abmessungen von Axialpumpe und Motor ist
es méglich, das Geridt so leicht und raumsparend auszubilden,
dass die Unterbringung auch in kleinen Schwimmbddern mdglich

ist. Ausserdem ist es mdglich, das Gerdt sch¥nkbar anzuordnen.
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Dadurch kdnnern stark unterschiedliche Wirkungen erzeugt
werden. Das cleiche Gerdt kann zum Schwimmen, zur Wellen-
erzeuguny, IUr Massage, aber auch als Wasserspiel einge-
setzt werden. Es ist erwlinscht, dass der Schub des Wasser-
strahls so gross ist, dass der Schwimmer auch bei dusser-
ster Anstrengung nicht bis an das Gerdt heranschwimmen kann.
Dies war bisher nicht méglich, da mit hcher Geschwindig-—
keit austretende Strahlen zu Korperverletzungen fihren
kdnnen, was beil grossem Wasserdurchsatz und kleiner Austritts-
geschwindigkeit nicht méglich ist. Das erfindungsgemédsse
Gerdt wird deshalb bevorzugt auf einen derart grossen Strahl-
schub dimensioniert, dass der Schwimmer nicht bis an das
Gerdt heranschwimmen kann. Hierdurch sind abker die bisher
Uhlichen Unterwasscrschalter flir Handbetrieb nicht mehr ver-

wendbar.

Die Erfindung bezieht sich deshalb auch auf einen Schalter,

der keines Knopfdruckes bedarf. Gemdss der Erfindung wird der
ausserhalb des Beckens angeordnete Schalter elektromagnetisch
bet&tigt. Der Schaltimpuls wird von einem Schallverstdrker bei
Schallfrequenzen zwischen 15 kHz und 25 kHz geliefert. Zur Be-

tédtigung klatscht der Schwimmer die nassen Hdnde zusammen.

Die Erfindung scll anhand von Figuren beschrieben werden.

Figur 1 zeigt das Gerdt in Frontansicht.

Figur 2 zeigt den inneren Aufbau des Gerdtes.

Figur 3 zeigt einen Horizontalschnitt durch das Gerit.
Figur 4 zeigt eine Verschwenk einrichtung.

Figur 5 ‘

Zeigt eine aufsteckbare Diise.

Das Gerdt ist kastenfdrmig aufgebaut, wobei der Wassereintritt
am unteren Ende 2 des Gehduses 1 erfolgt. Im Inneren des Ge-
hduses ist ein Einschnirungselement 3 angeordnet, welches im

%ﬂ%&%? initt 4 kreisférmiag ausgebildet ist. Fonzentrisch unter

in

diesem kreisfdrmigen Durchtrittsquerschnitt ist der Motor
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angeordnet, der das Axiallaufrad 6 antreibt. Die Rotations-—
achse 7 ist zur Kompensation des Laufraddralles seitlich zur
Hochachse versetzt, wobei der Versatz so gewdhlt ist, dass

die Mengenverteilung iber die horizontale Erstreckung der Aus-
trittsdilse 8 anndhernd konstant ist. Bei Linkslauf - auf den
Propeller gesehen - ist deshalb ein Versatz nach rechts - von
der Dlise aus gesehen - vorgesehen. Die Austrittsfldche der
Austritts-dise 8 ist anndhernd so gross wie die Durchtritts-
fldche im engsten Querschnitt 4 des Einschniirungselements 3,
so dass Verzdgerungsverluste vermieden werden. Die Breite

sollte der KOrperbreite eines Schwimmers entsprechen.

Figur 2 zeigt das Gerdt in der Seitenansicht. Der Motor 5
wird durch eine Schelle 20 gehalten, die liber Klemmstilicke 21
auf den Rohren 22 h6henverstellbar befestigt i,q. Die den
Klemmen dienenden Schrauben 23 sind zur Hbheneinstellung von

aussen zugdnglich.

Figur 3 zeigt den horizontalen Querschnitt durch das Gehduse
17 und die hindurchgefiihrten Halterohre 22 sowie den Motor 5.
Das Kabel 30 wird durch eines der Rohre 22' hindurchgefiihrt.
An der Rlickseite befindet sich ein Abstiitzelement 34, mit dem
der Abstand des Ger&tes von der Wandung eingestellt werden

kann.

Die Halterohre 22 werden ldngs der inneren Kante des auf den
Rohrabstand eingezogenen Rlickenbereiches 33 des Gehduses 1 ge-
fihrt, wodurch das Gehduse ohne weitere Fihrungselemente para-
1lel zu den Rohren gehalten wird. Der abgekrOpfte Bereich 21'
sollte upmittelbar oberhalb des Beckenrandes 40 verlaufen, da-

mit Abdeckeinrichtungen keine Behinderung erfahren.

Figur 4 zeigt eine alternative Ausbildung der Rohre, bei denen
ein Schwenkgelenk im Bereich der Dlise vorgesehen ist, welghes
ein Verschwenken des Gerdtes bis fast zur horizontalen Lage er-
moglicht. Der Strahl tritt in der gezeigten HOheneinstellung

aus der Wasseroberfl&dche aus.

p
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Figur 5 zeigt eine alternative Anordnung, bei der - wie in
Figur 5a gezeigt - der austretende Strahl durch ein Diisen-
element 50 in die horizontale Richtung gelenkt wird, wahrend
der Strahl in Figur b5b durch Umstecken dieses Elementes in

die Position 50' anndhernd vertikal austritt.

Zur Einschaltung des Gerdtes ist vorgesehen, einen magnetisch
betdtigten Schalter Uber ein Steuergerdt zu betdtigen. Dieses
Steuergerdt besitzt ein Mikrofon und einen Mikrofonverstdrker
mit einem Resonanzkreis , dessen Resonanzfrequenzen zwischen
15 kHz und 25 kHz liegen. Durch dieses Steuergerdt ist es még-
lich, das Gerdt berihrungslos ein- und auszuschalten. Die
Schallerzeugung erfolgt in bekannter Weise durch eine Ultra-
schallpfeife oder aber'erfindungsgemdss durch Klatschen. Es
hat sich gezeigt, dass ein Klatschen mit nassen H&nden sehr
hohe Schallamplituden im genannten Frequenzbereich erzeugt und
deshalb zur Schaltung des Gerdtes fiihrt, ohne dass irgendeine

Vorrichtung berihrt werden muss.
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Anspriiche

Gegenstromschwimmgerdt, bestehend aus einem Unterwasser-—
Elektromotor, einer Pumpe, einem Geh&duse, einer Austritts-
dlise und Befestigungsmitteln, dadurch gekennzeichnet, dass
der Motor (5) einen Axialpumpenldufer (6) antreibt, der in
einer Einschniirung (3) des Gehduses angeordnet ist, wobei
der engste Querschnitt (4) dieser Einschnilirung mit dem
Querschnitt der Austrittsdiise (8), der die Einschniirung (3)
nachgeschaltet ist, anndhernd zusammenfdllt, und wobei
Motor, Pumpenldufer, Einschnlirungselement und Austrittsdiise
von cinem Gehduse (1) umgeben sind, dessen Breite mit der

Breite der Zwustrittsdiise (8) anndhernd zusammenfidllt.

Gegenstromschwimmgerdt nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Breite der Austrittsdiise (8) wesentlich

grdsser ist als die Hobhe.

Gegenstromschwimmgerdt nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Breite der Austrittsdiise (8) etwa der

Kérperbreite eines Schwimmers entspricht.

Gegenstromschwimmger&t nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass zur Hohenverstellung zweili Rohre vorgesehen

sind, die im Gehduse geflhrt werden.

Gegenstromschwimmgerdt nach Anspruch 4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der zur Beckenwand weisende vertikale Teil
des Gerdtegehduses (1) so weit eingezogen ist, dass die

Rohre- (22) ldngs der vertikal verlaufenden Kanten gefiihrt
werden.

(2]

Gegenstromschwimmgerdt nach Anspruch 1, dadurch gekenn-

<

zeichnet, dass das Gehduse (1) gegen die Schwimmbadwand
mit einer Vorrichtung (23) abgestiitzt ist, die eine Ver-
schwenkung der Austrittsdiise um eine horizontale Achse zu-

liasst.
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Gegenstromschwimmgerdt nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Austrittsdiise (50) aus einem umsteck-
baren Element (50') gebildet wird, das an einen Stutzen
(51) anschliesst, dessen Austrittsfl&dche einen Winkel von

ca. 450

mit der Horizontalen bildet.
Gegenstromschwimmger&dt nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Motorachse (7) bei auf den Propeller
gesehen rechts laufendem Motor (5) von der Austrittsdiise
(8) aus gesehen, bezogen auf die Gehdusemittelebene (24)

links versetzt ist.

Gegenstromschwimmgerdt nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Schalter des Motors durch einen Elektro-
magneten betdtigt wird, der den Schaltimpuls von einem
Schallverstdrker erhdlt, welcher bei Schallfrequenzen im
Bereich zwischen 15.000 Hz und 25.000 Hz einen Schaltim-

puls erzeugt.

Gegenstromschwimmger it nach Anspruch 1 bzw. Anspruch 4,
dadurch gekennzeiéhnet, dass der abgekrOpfte Rohrbereich
21" parallel und unmittelbar liber dem Beckenrand (40) ver-
lduft.
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