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&3 Appareil de sécurité pour grimpeur solitaire et procédé pour son fonctionnement.

6) Dispositif individuel d"assujettissement & une corde d’al-
pinisme fixée a un point d'ancrage soit inférieur, soit supérieur,
permettant au grimpeur dans le premier cas de progresser li-
brement en montée avec la sauvegarde d'autoassurage dyna-
mique en cas de chute, dans ie deuxieme cas de monter, de
stationner, de descendre le long de ladite corde.

L'appareil, formé d'un carter (1) logeant un poulie de renvoi
(15) suspendue & un mécanisme articulé soumis aux sollicita-
tions de moyens de liaison élastique entre un premier (5) et un
deuxiéme pont (6) reliant les deux joues (2 et 3} du carter (1) et
un cylindre (16) de rotation et de déplacement libres entre un
troisiéme (7) et un cinquiéme pont (9), est suspendu par le
pontet (4) au dispositif de préhension du grimpeur, le bascule-
ment du carter (1) autour du pontet (4), suivant le brin de cor-
de fixé au point d’ancrage, soit entraine le cylindre (16) dans
une action de freinage provoquant le déplacement de la poulie
(15) déclanchant I'auto-assurage du grimpeur, soit la possibili-
té pour ledit grimpeur, par une action manuelle sur le brin libre
de la corde, de contréler le déplacement de la poulie (15) et
partant l'intensité du freinage de sa descente le long de ladite
corde.
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Apnareil de sé&curité pour grimpeur sclitaire voir page de garde

L'invenTicon concerne un appareil ce sécurité se rattachant au domaine ass
divférents accessoires, utilisés dans la praTique de |'escalace, suscssti-
bles I'étre suspendus & un disposiTif de préhension indiviauel de proTec-
Tion confre les chutes de hauteur et d'8fre assujettis % une corde iisse ge
sécurité pour permetire 2 |'utilisateur soit de monter ou stationner, au-
juel cas |'accessoire ast dénommé ascendeur-blogueur, soit de descsnure et
2ventuel lement de sTationner, auquel cas |'accessoire est dinommé dascen-
dsur, cas Geux accessoires ne pouvant &tre utilisés,de par lesurs fonctions,
jue le long d'une corde lisse au préalable fixée & un point clancraze supé~
rieur au déplacement de |'utilisateur, un ftroisiéme type d'accessoire agpo-
rve au srimpeur ce Téte, jui risgue la chute de hauteur, ses dplacenents
en montée se situant au dessus du dernier point d'ancrags de la cords, la
sécurité d'un assurage dynamigue, c'est & dire d'éfre frainé prialablement
4 |'arréTt de sa chute, cet accessoire est appelé frein s'il est réalisd
pour &fre smployé par le codquipier assureur du zrimseur de t&te, et auto-
belayer lorszu'il est congu pour s'accrocher directement au dispositif de

srdhension de ce cernier, de l'anglais to belay, faire rslais.

0 connalt aéjé de mulTipies réalisations d'ascendeurs-dlogueurs constitués
au 2rincipal d'une platine métalligue pourvue d'une gorge en forme de sout-
Tiérs servant de guide 3 une corde lisse. La platine est &guipée d'uns cams
crantés 3 trajectoire encageante, came gui tend 2 |'aide d'un rassort a é-
craser la corde dans la gouttiére provoquant le blocage de I'apparei! sur

la corge lisse aés gu'une traction sur !edit appareil est effectuée de naut

(0]
3

Ses, par contre un effort inverse provoque le désengaygement de la cams

.

permet de monter |'appareil le lonz de la corde, |'sxtrémité inférisure
b by I 2

o
“+

@]
®

celie-ci étant fix&e ou l3gérement tendue vers le bas, 3 Titre d'exemple

peut citer le brevet frangais n® 2.334.380, ainsi que le drevet francais

o]
o
U

n® 2.33%.566 qui cicrit un appareil sembladle mais ou |'adjonction d'une

Joulis sur le corps de l'appareil facilite certaines manoeuvres d'élé&vation
e cnarzes. OJn cennalt ézalement de nombrauses rialisaTions ce descendaurs
crésentant antre elles d'importantes diffirences de forme mais conservant
le méme principe de foncTionnement, obliger la corae 2 carcourir & Travers
'appareil plusieurs sinuositésdont les surfaces de renvoi sont fixes pro-
voquant par friction sur la corde un freinaze contrdls manuellement zar |'u-
Tilisateur, en exemzle on peuT citer le brevet francais n® 2.371.373. 2=

connalt de méme zuelgues rdalisations de frein oour assura.ze g
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sont constiftués d'une plaquette percée & travers laquelle passe, en forme
de boucle, la corde tenue par le coéquipier assureur, la boucle clavetée

au moyen d'un mousqueton accroché soit au dispositif de préhension du coé-

.-quipier assureur, soit @ un point fixe indépendant. On connait aussi un ac-

cessoire autobelayer, Il est peu répandu car son utilisation demande une
grande expérience et ne facilite pas les manoeuvres de corde, il est formé
d'une plaquette percée de cinqg trous dont deux sont réservés 3 son accrocha-
ge sur le dispositif de préhension du grimpeur au moyen de mousquetons, la
corde est enroulée en spirale & travers les trois autres trous, une vis ap-
puyant sur la corde permet de régler |'intensité du freinage, ces deux der-
niers accessoires sont décrits dans la revue la Montagne et Alpinisme Club
Alpin Frangais de février 1973 numéro 92 page 59. On connailt méme des réa-
I1sations réunissant les deux fonctions d'ascendeur-bloqueur et de descen-
deur, celie faisant |'objet du Cert+ificat d'utilité frangais n° 2.318.561
réunit un ascendeur-bloqueur et un descendeur fous deux de type connu, on
peut citer aussi le brevet frangais n® 2.304.564 ol le corps de |'appareil
est formé de deux branches formant entre elles un angle de 90°, ol sont dis~
posés plusieurs éléments dont deux poulies fixes en rotation servant de gui-
dage et de surfaces de friction pour la corde |isse, une machoire fixe coo~
pérant avec une machoire mobile portée par un levier pivotant sur lequel
s'exerce la force de serrage transmise par un levier d'amarrage coopérant
avec une plaque de verrouillage et sur lequel s'applique la charge a élever
ou & .descendre, suivant la solidarisation ou |la désolidarisation des leviers
porte-machoire et d'amarrage |'appareil répond soit & la fonction d'ascen-

deur-bloqueur, soit & celle de descendeur.

Le grimpeur ne dispose donc actuel lement que d'appareils lui permettant soif
de monter ou de descendre le long d'une corde lisse préalablement fixée 2

un point d'ancrage supérieur, soit d'avoir la sauvegarde d'un assurage dyna-
mique en cas de chute, aucun appareil connu ne lui permet d'avoir la !iber-f
té de prqgresser en montée, la corde de sécurité fixée par une de ses extré-
mités & un point d'ancrage inférieur de départ, tout en étant sauvegardé en
cas de chute par un assurage dynamique. Dans la pratique de |'escalade la
sécurité et la [iberté d'action sont actuellement données au grimpeur non
par un systéme de liaison approprié entre lui et la corde qui |'assure,mais
par un coéquipier assureur qui laisse filer la corde &8 la demande des mou-
vements de |'assuré et la retient en cas de chute de ce dernier. Dans le cas
d'un grimpeur solitaire, celui-ci peut monter certes, mais avec une sécurité

trés relative et au détriment de sa liberté d'action; aprés avoir estimé la
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distance & parcourir pour atteindre un prochain point d'ancrage, i! s'av-
tache & la corde qu'il a au préalable fixée au point a'ancrage de dézart

en réservant une longueur de mou corresspondant a la distance estimée, cuis
ayant atteint le point d'ancrage suivant, nouve!le estimaTion ce la c¢istan-
Cce & parcourir, nouvelle longueur de mou & prendre, I'cbligeant & s'accre-
cher au poinT d'ancrage pour défaire et refaire le noeua d'attache ce la
corde 2 son dispositTif de préhension, et ainsi de suite jusgu'au prochain
doste de relais nécessiTé par la longueur de la corde utilisée; un descen-
deur lui permet alors une descente rapide pour détacher ['exirémité de cel-
le—ci du point d'ancrage inférieur de départ, un ascendeur-blogueur lui fa-
ciliTe la remontée et le déséquipement des points d'ancrage intermédiaires.
Juoique mondialement employées ces méthodes d'escalade présentent des incon-
vénients non négligeadles. Le fait que la corde soit attachée au grimpeur et
te suive ainsi dens ses déplacements, dans le cas d'une cordée de deux rim—
peurs, oblige le grimpeur de téfe & poser & chaque point intermédiaire d'an-
crage un dispositif suffisamment iong et souple pour gque la corde y coulis=-

sant &vite au mieux les contacts en angle trop aigu avec la paroi. Jzlgr

(O

les précautions prises dans ce sens, il est fréquent que la traction & exer-
cer sur la corde pour vaincre les frottements engendrés par les sinuosités

du parcours multiplie de fagcon considérable le propre poids de ia cordé,
voire & la limiTe oppose & !{'assuré une résistance & sa progression diffi-
cilement surmontadle., Une chute inopinée d'un grimpeur peut &tre cause de
graves traumatismes pour le coégquipier assureur et mettre en péril la cordée.
le fait fréquent de ne pouvoir ni suivre des yeux, ni entendra les demandes
Gu grimpeur peut faire naltre chez le coéquipier assureur un étaT d'angoisse
rissuant de I'entratner & effectuer des manoeuvres contraires 3 celles né-
cessaires & l'assuré. Pour un solitaire la haufeur de chute libre ne peut

. - z

jamais &tre inférieure & la longueur estimée pour lui permettre d'atteindre
t d!

..

fe poin ancrage suivant et, en cas de sous estimation de cette longusur,
le grimseur risque d'étre brutalement arrdté dans sa progression sans pour
autant se trouver dans une situation lui permetTant de donner & la corde le
nouveau mou nécessaire pour atteindre, & défaut du point d'ancrace repérs,

un pocste de repos sutifisant,

La présente invenTion a pour but de remédier & ces inconvénients. L'inven-
tion, telle qu'elle est caractérisée dans les resvendications, résout le tro-

bléme consistant & créer un apparei!l de sécurité pour srimgeur scliTzi

"y
{D

b

suscepridle d'8ire suspencu au dispositif de préhensicn de celui-ci ot d'é-

Q.

tre assujetti & une corde lisse de sdcurité, apparsil assumanT, d'un

- —
(S X2 N

O
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la nouvelle fonction de fileur doublée ae celle d'auto-belayer, fonctions
permettant au grimpeur une entiére liberté de crogression en montée au des=-
sus du point u'ancrace de la corde, avec en cas de chute, |a sauvegards
d'un assurage dynamique, d'autre part les fonctions de dexendeur et d'as-
cendeur-blogueur permettant audit grimpeur d'effectuer les manoeuvres né-
cessaires pour aétacher |'extrémité inférieure de la corde lisse et désé-
quiper les pcints d'ancrage posés au cours de sa progression, le cassags de
I'une & I'aufre de ces guatre fonctions, pour ges raisons ce sécurité et de
rapidité de manoeuvre, étant assumé par |'appareil de fagon entiérement au-
tomatique et cela dans |'ordre logique de progression d'un grimpeur soli-
Taire au cours d'une escalade, c'est & dire a partir de sa remontée pour
déséquiper la longueur de départ jusqu'au premier relais et continuer son
ascension, 3 savoir dans la succession d'ascendeur-blogueur, de fileur,
d'auto-belayer et de descendeur, seule une intervention manuelle devenant
nécessaire pour gue |'appareil ayant assumé la fonction de descendeur ré-
ponde & celle c'ascendeur-bloqueur; pour solutionner le probléme précité

| 'appareil est essentiellement composé d'un-carter pouvant &itre susgendu
par son sommet au dispositif de préhension du grimgeur, d'une poulie Tolle
de renvoi de la corde lisse, ladiTe poulie suspendue dans ce carter, par
['intermédiaire d'un systéme mécanique articulé soumis aux sollicitTations
ce moyens de liaison élastique, entre les c6tés de la partie médiane audit
carter convergeant vers la partie inférieure de celui-ci et non paralléles
au plan de rotation de la poulie, d'un cyiindre libre de rotation et de dé-
placement gravitaire a |'intérieur d'un coulant infterne & ladite partie in-
férieure du carter, les cOTés opposés auditT coulant, non parallé&les au plan
de rotation et de déplacement du cylinare, convergeant en direction du som-
met dudit carter, ['ensemble de ces éléments coopérant Zfroitement pour ré-
pondre aux Besoins Ju zrimpeur et cela en fonction du sens d'écoulement ae
la corde lisse dans sa traversée de |'appareil suivant le brin de ladite
corde fixé au point d'ancrage et la position que prend de lui-méme |'appa-
reil, soit en cessous ce son sommet de suspension lorsgue le arimpeur ef-
fectue une montée au-dessus du point d'ancrage, soit au dessus ce ce som-
met lorsque la tension de la corde le fait basculer du fait de la posi-
tion cdu grimpeur en dessous du point d'ancrage lorsqu'il effectue soit une
monTée ou une descente le long de la corde lisse, soit en fin d'une chute

&ventuel le.

Les avantages obtenus srice & cetfe invention dépassent le cadre du seul

jrimpeur solitaire, ils consistent au principal 2 donner & ce grimpeur la
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|iberté de progresser en toute sécurité en lui facilitant |'exécuticn des
aifférentes manoeuvres qu'il est ftenu d'accomplir au cours de i'escalaae,
eul azpareil y répondant de lui-méme dans leur suite logizue, sscon-
dairement, dans le cas de cordées composées de plusieurs crimpeurs, 3 an-
nuler Toutes possibilités de manoeuvres inTempestives de la part du coé-
juipiar assureur, manoeuvres risqguant a'aller & ['encontre de |'acTion en-
gazée par l'assuré, ainsi que toutes possibiliTés de ftraumatismes sur ce
coéquipier asgureur occasionnés par une chute inopinés de |'assuré, ris-
quant de metTre en péri! la cordée, |'appareil supprimant le réle d'assu-
reur atTribué & chague coéquipier, eT d'une fagon généraie aiminuer le nom-
Bre d'accessoires nécessaires et partant le poids & transporter pour la
pratique de ce sport.
L'invention est exposée ci-aprés plus en détail & ['aide de dessins repré-

sentant seulement un mcde d'exécution.

La fizure 1 représente, a échelle grandeur, une vue en é&lévation d'un appa-
+ 4t
i |

reil réalisé conformémen

& la présente invention et suspendu au dispositif
de préfension du grimpeur, ni ce dispositif, ni |'élément de liaison de
i'appareil & ce dispositif, ni la corde lisse, ne sont représantés.

gure 2 représente |'appareil coupé suivant AA de la figure 1, les élé-

menTs mobiles inTernes composant |'appareil ne sont pas représentés.

La fizure 3 reprédsente |'apparsil coupé suivant B3 ae la figure 2, les élé-

menTs mobiles infernes composant |'apparei! sont représentés non cougés.

La figure 4 représente, 3 échelle double-grandeur, la poulie folle et une
partie de son systéme mécanique articulé de suspension, cet ensemtle cougé

suivant le plan axial de la poulie passant également par |'axe de ['arti-

culation+dudit systéme mécanizue,

La figure 5 représente, & échelle double-grandeur, une vue partielle de la

base ce ['agpareil,

ta Tigure 6 représante un schéma explicatTif au procddé d'azrmsmsnt de |'azo-

pareil au moyen d'une corde lisse de sdcurité.

La figure 7 représente un schéra exglicatif du srocédé aréce augue!l 1lan-
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pareil permet au grimpeur de progresser |ibrement au-dessus du point d'an-

crage de la corde lisse de sécurité.

La figurs 8 représente un schéma explicatif du procédé grice auguel le

srimpeur est sauvegardé en cas ae chute par un assurage dynamigue.

La fizure 9 représente un schéma explicatif du procédé permetfant au grim-

peur le contrdle de sa propre descente le long de la corde de sécurité.

Les figures représentent un appareil de sécurité pour grimpeur solitaire,
susceptible 3'éfre suspendu & un dispositif de préhension incividusi de
protection conire les chutes de hauteur et d'étre assujetti & une corde |is-
se de sécurité, conformément & la présente invention il comporte un carter
1 oblong constitué & |'endroit d'une premiére joue 2, & |'snvers d'une ceu-
Xiéme joue 3, les faces en recard desdites joues &tant planes, parelléles
enfre elles et relides au sommet du carter 1 au moyen c'un pontet de sus-
pension 4, sur les cdtés de la partie médiane du carter 1 & croite au mo,-
en d'un premier pont 5, & gauche au moyen d'un deuxiéme pont &, lesdits
ponts se faisant vis & vis en convergeant vers la partie inférisurs du car-
ter 1, sur les cbtés de ladite partie inférieure & droite au moyen d'un
troisiéme pont 7, & gauche au moyen d'un guatriéme cont 8 st 2 |'intérieur
de ladite partie au moyen d'un cinquiéme pont 9 convergeant en direction

de -la partie médiane du carter 1 avec le troisiéme ponT 7 en formant avec
lul un premier coulant 10 ef avec le quatriéme pont 8 un deuxi3me coulant
11, le premier coulant 10 Stant partiellement obturé, & la |limite sépara-
Tive desdites parties médianeset inférieure du carter au moyen d'une butés
fixe 12 en relief sur la face interne de la deuxiéme joue 3, et a |'ozposé
Ge ladite limiTe séparative au moyen d'un bloc amovible 13 fixé entre la
pramiére et la deuxiéme joue contrs le cinquiéme pont 9 et formant avec
I'extrémité inférieure du troisiéme pont 7 un orifice de guidage 14 de la
corde de sécurité; une poulie de renvoi 15 est une poulie folle suspendue
au carter 1 entrs la premiére et la deuxieme joue & la limite séparative
des perties superieure=et médiane du carter 1| par |'intermédiaire d'un s;s-
téms mecanigue articulé la mainTenant en poste fixe sur lagite limiTe zar
I'efist des soifliciTations de moyens ce liaison élastique agissanT sur le-
dit systéme mécanijue articulé et permettant & ladite poulie 15 dans un
sens d'@trs extraite du carter 1 et dans le sens contrairs d'étre entral-
née en poste mobile entre les premier 5 oT deuxiéme & ponts jusgu'a tou-

cher la bputée fTixe 12, le plan médian diaméiral de ladite coulie rastant
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sensiblement confondu avec le plan médian du carter 1; un cylindre 16
droit, de rotation axiale libre, susceptible de se déplacer & ['intérieur
du premier coulant 10 et dont le plan médian diamétral reste sensiblement

confondu avec le plan médian du carter.

Selon un mode d'exécution préféré de |'invention le systéme mécanique ar-
ticulé de liaison de la poulie 15 au carter 1 est composé d'un demi-étrier
17 servant de support & ladite poulie 15 et d'un bras 18 susceptible de
pivoter dans le plan médian du carter 1 au moyen d'un axe 19 solidaire du
carter 1, traversant ledit bras 18 prés de |'une de ses extrémités, ['aufre
extrémité servant & la suspension du demi-étrier 17, les moyens de liaison
élastique du systéme mécanique articulé sont composés d'un premier 20 et
d'un deuxiéme ressort 21 sollicitant ledit bras 18 par des actions de sens
opposés sur une méme piéce 22 solidaire desdites premiére 2 et deuxidme 3
Joues, & conserver une position d'équilibre permettant & la poulie folle 15
d'étre suspendue en poste fixe, un organe de sécurité 23 étant interposé
entre ledit premier ressort 20 et la corde de sécurité, non représentée sur
les figures de 1 & 5, en protection de ladite corde de détériorations pos-
sibles du fait d'une rupture dudit premier ressort 20, et d'un troisiéme
ressort 24 sollicitant le demi~-é&trier 17 a se placer dans le prolongement
du bras 18 en maintenant de ce fait la poulie 15 en contact avec |'exiré-
mité supérieure du deuxiéme pont 6, ou, les sollicitations du deuxiéme res-
sort 21 ayant été annuiées au moyen d'une action étrangére, en éjectant par

le méme effet la poulie 15 & ['extérieur du carter 1.

Selon un mode d'exécution préféré de |'invention la piéce 22 recevant les
sollicitations contraires des premier 20 et deuxiéme 21 ressorts est un
rouleau de rotation axiale maintenu & chacune de ses extrémités au moyen de
paliers 25 vissés dans des ouvertures taraudées & travers chacune des pre-
miére et deuxiéme joue du carter 1; lesdites sollicitations de sens con-
traires des premier 20 et deuxiéme 21 ressorts sur ledit rouleau 22 ne
prennent effet que pour une rotation dudit bras 18 & partir de la position
d'équilibre dans |le sens direct + pour le premier ressort 20 - pour le deu-
xiéme ressort 21 par le fait que chacune desdites sollicitations est tarée
par un armement constant du ressort correspondant sur une méme pi&ce 26 du-

dit bras 18.

Selon un mode d'exécution préféré de !'invention la premiére joue Z du car-

ter 1 est fraversée de part en part par une saignée ayant une largeur sen-



o, -

5

10

15

20

25

30

35

-8~ 0018302

siblement égale au diamétre de la corde de sécurité a placer en renvoi sur
la poulie 15 et une forme de U renversé dont la premiére branche 27 joint
| 'extrémité inférieure du troisiéme pont 7 & 1'extrémité supérieure du

cinquiéme pont 9 et la deuxiéme branche 28 |'extrémité supérieure du qua-

“triéme pont 8 & 'extrémité inférieure du cinquiéme pont 9, lesdites pre-

miére et deuxiéme branches se réunissant & la {imite séparative des parties
inférieure et médiane du carter 1 suivant une courbe formant |a base du U,
| 'extrémité de la premiére branche 27 opposée & ladite courbe pouvant &tre
obfuré&en permanence au moyen d'un organe 29 soumis & |'action d'un moyen
de liaison élastique, ledit organe 29 pouvant étre tenu en position d'ou-

verture de la saignée par une action contrélée de |'utilisateur.

Selon un mode d'exécution préféré de |'invention |'organe d'obturation 29
est un doigt contenu dans |'épaisseur de la premiére joue 2, affleurant la
base 30 du carter 1 et susceptible de pivotement vers |'extérieur de ladite

base 30 suivant un plan de rotation paralléle au plan médian du carter 1.

Dans le mode de réalisation préféré donné & titre d'exemple, et expliqué
avec référence aux dessins schématiques annexés, le carter 1 est monobloc,
le pontet de suspension 4 est de forme semi-annulaire de section circulaire,
les ponts 5, 6 et 7 sont en forme de gorge rectiligne de section droite en
portion d'anneau circulaire, et en forme de gorge courbe de méme section
pour le quatriéme pont 8, le cinquiéme pont 9 & sa face interne au deuxié-
me coulant 10 plane et orthogonale au plan médian du carter 1 et sa face
interne au deuxiéme coutlant 11 en forme de gorge rectiligne de section
droite en portion de cercle, le premier 5 ef |e deuxiéme pont 6 ont une in-
clinaison ©¢ I'un par rapport & |'autre comprise entre vingt cing et vingt
neuf degrés, le premier 5 et le troisiéme pont 7 se prolongent suivant une
inclinaison /3 voisine de cent quatre vingt onze degrés, le troisiéme 7 et
le quatriéme pont 8 ont une inclinaison & itun par rapport & |'autre com-:
prise entre dix neuf et vingt ftrois degrés. Les surfaces internes du pre-
mier 5 et deuxié&me pont & sont prolongées respectivement par les surfaces
infernes du troisiéme 7 et quatriéme pont 8 au moyen de portions de surfa-
ces annulaires; un sixiéme pont 31 en forme de corniére & ailes orthogona-
les au plan médian du carter 1 jouxte |'extrémité supérieure du premier
pont 5; un bossage 32 renforce extérieurement |'extrémité inférieure du
troisiéme pont 7. Le bloc amovible 13 présente sur sa face interne au pre-
mier coulant 10 pour calage du cylindre droit 16 une facefte 33 ayant avec

le Troisiéme pont 7 une inclinaison ér voisine de quarante cing degrés. Le
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bloc amovible 13 est rendu solidaire du carter 1 au moyen de deux vis 34
traversant ['une la premiére joue 2, I'autre la deuxiéme joue 3, lesdites
vis se vissant dans le bloc amovible 13 taraudé a cet effet. La poulie folle
15 est de section rectangulaire, ses faces latérales présentent chacune un
|éger défoncement annulaire 35, des lumiéres radiales 36 pour allégement de

ia poulie 15 relient lesdites faces latérales; la rotation libre de la pou-

u

lie 15 esT assurée au moyen d'un roulement a aiguilles 37, une flasque cir-
culaire 38 de diamétre [égérement inférieur au diamétre de la poulie 15 est
solidaire de |'axe fixe de ladite poulie du cété de la premiére joue 2, le-
dit axe &tant solidaire par son autre extrémité au demi-étrier 17, la flas-
que 38 et le demi-étrier 17 sont ajourés par des lumiéres radiales 39 iden-
tiques pour allégement, |'épaisseur de I'ensemble flasque 38, poulie 15 et
demi—étrier 17 permet audit ensemble de se déplacer sans frottements appré-
ciables entre les faces Infernes de la premiére 2 et deuxiéme joue 3. Le
demi-étrier 17 & |'opposé de !'axe de la poulie 15 est percé d'un oeil 40
permettant audit demi-étrier une suspension trés libre sur le bras 18 par
['intermédiaire d'une tige cylindrique 41 fraversant les ailes latérales 42
du bras 17 sans dépasser les faces externes desdites ailes 42, la tige 41
est maintenus en position par deux piéces d'arrét identiques 43, placées &
force sur le Tige 41 contre les surfaces internes des ailes 42, sur {'une
ou |'autre desdites piéces 43 est placé le troisiéme ressort 24 qui a une
section circulaire et est a enroulement hélicoTdal, |'une des extrémités du-
dit ressort 24 prend appui sur le demi=-étrier 17 au moyen d'une ouverture
44 de faible diaméfre & proximité de ['oeil 40, |'autre extrémité du res-
sort 24 prend appui sur le bras 18 au moyen d'un retour partiel 45 de !'ai-
le 42 correspondante. Le bras 18 est en forme de U & ailes identiques 42
paralléles entre elles et orthogonales a la base 46 du U, |'écartement des
faces externes desdifes ailes 42 permet le déplacement du bras 18 entre la
premiére 2 et la deuxiéme joue 3 du carter 1 sans frottements appréciables,
un manchon cylindrique 47 est fixé orthogonalement aux ailes 42 qu'il +ra-
verse sans dépasser les faces externes desdites ailes environ aux quatre
cinquiémes de- longueur de la base 46 du bras 18 & ['opposé de la tige 41 et
environ au huitiéme de ladite longeur par rapport & la face externe de la-
dite base 46, ledit manchon 47 servant de liaison en rotaticn [ibre du bras
18 avec |'axe 19 solidaire du carter 1, ledit axe 19 traversant fa premié-
re 2 et la deuxiéme joue 3 est fixé & |'une desdites joue par |'une de ses
extrémités élargie en tronc de cbne et & |'autre desdites joues par un moy-
en tel qu'un écrou & surface externe tronconique ledit écrou vissé sur

tautre extrémité dudit axe 12 fileté & cet usage, !'une et ['autre desdi-



10

15

20

30

35

-10- 0018302

fes extrémités affleurant les surfaces externes du carter 1 au moyen d'une
surépaisseur locale de renforcement desdites premiére et deuxiéme joue du
carter 1. Le premier ressort 20 est un ressort & lames, contenu entre les
ailes 42 du bras 18 et se crochetant par |'une de ses extrémités contre la
base 46 du méme c&té dudit bras 18 que la tige 41 de suspension du demi-
étrier 17, a |'opposé la piéce 26, formant appui pour |'armement constant
du premier 20 et deuxiéme ressort 21, est constituée d'un retour partiel
des deux ailes 42, une cale 48 fixée aux ailes 42 maintient armé le premier
ressort 20; |'organe de sécurité 23 de protection de la corde est formé de
la derniére lame du premier ressort 20, ladite lame n'ayant d'autre utilité
que de pouvoir subir en raison de sa faible épaisseur et de sa grande sou-
plesse, sans possibilité de rupture, des flexions que la rotation de sens
direct du bras 18 ne peut lui faire atteindre. Le deuxiéme ressort 21 est
contenu entre, les ailes 42 du bras 18, le manchon 47 et la piéce 26, il
est de section circulaire et comporte deux enroulements hélicoTdaux de

sens contraire, axialement opposés et parallé&les au -manchon 47, son arme-
menT constant contre ledit manchon et la piéce 26 le maintient par pression
confre la face interne de la base 46 du bras 18. Un quatriéme ressort 49 de
section circulaire & enroulement hélicoTdal constitue le moyen de liaison
élastique du doigt 29 obturant la premiére branche 27 de la saignée en U,
I'action du ressort 49 s'exerce sur le doigt 29 par |'intermédiaire d'un
pivot 50 permettant la rotation dudit doigt et dont une extrémité élargie
en té&te tronconique 51 traverse et est |iée mécaniquement au doigt 29 au
moyen d'un goujon 52, le ressort 49 logé dans une cavité 53 du bossage 32
est positionné axialement autour du pivot 50 traversant orthogonalement au
plan médian du carter 1 ledit bossage 32, ['une des extrémités du ressort
49 est en tension contre la surface exferne du carter 1 dans une rainure de
protection 54, |'autre extrémité 55 fraverse diamétralement le pivot 50
dont I'extrémité opposée & la téte tronconique 51 est fendue et taraudée
axialement pour permetire de visser une tige filetée 56 s'auto-bloquant
contre | 'extrémité 55 du ressort 49; |'extrémité du doigt 29 opposée au pi-
vot 50 forme une baTonnette 57 s'enclanchant, dans la position d'obturation
de la premiére branche 27, entre la joue 2 et le bloc amovible 13 dans une

encoche ménagée dans |'épaisseur dudit bloc.

Pour armer {'appareil par la corde de sécurité aprés avoir formé une boucle
avec ladite corde on place, figure 6, le brin 58 de la boucle dans |'orifi-
ce de guidage 14 et sur la premiére branche 27, une |é&gére poussée latéra-

le fait pénétrer ledit brin par ladite branche dans le premier coulant 10
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le cylindre 16 reposant sur le bloc amovible 13, une rotation axiale de
sens réftrograde sur le brin 59 fait pénéirer le sommet de la boucle par la
base du U et ledit brin 59 dans le deuxiéme coulant 11 par la deuxiéme
branche 28 il suffit de pousser ledit brin 59 en direction du pontet 4 &
travers le carter 1 pour faire éjecter la poulie 15 sur laquelle il devient
aisé de positionner ladite boucle, une traction de sens inverse sur le brin
59 permet d'achever |'armement de |'appareil en ramenant la poulie 15 & son

poste fixe. Le désarmement est obtenu par inversion desdites opérations.

La figure 7 montre ['appareil suspendu par le pontet 4 & |'équipement de
préhension d'un grimpeur progressant au-dessus du point d'ancrage de départ,
ledit appareil armé en assurage aufomatique, le brin 59 évant fixé audit
point d'ancrage, |'appareil a pris naturellement la position basse sous {'
effet de sa propre masse et de la |égére tension du brin 59, |'écoulement
du brin 58 est libre dans le premier coulant 10 le cylindre 16 reposant sur
te bloc amovible 13, la masse dudit brin 58 est insuffisante pour que la
traction exercée sur la poulie 15 du fait du renvoi de la corde s'opposant
& |'action du premier ressort 20 entraine ladite poulie & quitter son poste
fixe, ledit renvoi de la corde se fait [ibrement ladite corde ayant libre
passage entre le premier 5 et le deuxiéme pont 6. La tension du brin 59 en
fin de chute libre, figure 8, a provoqué le basculement de |'appareil au-
tour du pontet 4 faisanT prendre audit appareil la position haute, le cylin-
dre 16, sous |'effet de la pesanteur I'entralnant dans |le méme sens que le
sens d'écoulement du brin 58 dans le premier coulant 10 et que la conver—
gence du Troisiéme 7 et cinquiéme pont 9, a exercé une pression croissante
sur ledit brin 58 {'entrafnant jusqu'a toucher la butée fixe 12, la résis-
tance primaire sur |'écoulement du brin 58 résultant de ladite pression a
pris une valeur sensibiement constante et a provoqué une traction sur la
poulie 15 du fait du renvoi de la corde, ftraction suffisante, en s'oppo-
sant & |'action du premier ressort 20, pour entrafner ladite poulie dans

un poste mobile et cela jusqu'a toucher la butée fixe 12 provoquant, par
|'effet de pression de la poulie sur ladite corde conire le premier 5 et le
deuxiéme pont 6, une résistance secondaire au renvoi de ladite corde, |'é-
coulement de la corde de sécurité ne s'arrétera qu'aprés un temps de frei-
nage correspondant au temps nécessaire pour que |'absorption d'une parTie
de |'énergie cinétique acquise par la masse de |'utilisateur durant le
temps de chute libre raméne par transformation en énergie calorifique la-
dite énergie cinétique & la valeur de la masse pouvant éfe bloquée sans

choc par la structure la poulie 15 arrétée contre la butée fixe 12, ladite
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masse étant la masse maxima admise pour un grimpeur et son équipement.

La figure 8 montre également comment |'arrét de |'écoulement de la corde

de sécurité dans un seul sens & travers |'appareil, permettant au grim-
peur de monter ou de stationner le long de ladite corde fixée & un point
d'ancrage supérieur, est obtenu, le basculement nature! en position haute :
de la structure étant provoqué dés que le grimpeur applique au pontet 4 sa
propre masse, le cylindre 16 vient s'arréter contre la butée fixe 12 mais
la poulie 15 prend une position intermédiaire entre le poste fixe et la si-
tuation confre ladite butée 12 du fait que ladite masse appliquée sans choc
appréciable est obligatoirement inférieure & la masse maxima admise pour
étre bloquée la poulie 15 étant confre la butée fixe 12; le fait que le
grimpeur dégage sa masse du pontet de suspension gréce a un appui indépen-
dant de la structure et exerce une fraction extérieure au premier coulant
10 sur le brin 58 dans le sens opposé & la convergence du troisiéme 7 et
cinquiéme pont 9 |'action du cylindre 16 est annulée ainsi que la succes-
sion d'effets en résultant, les sollicitations du premier ressort 20 ramé-
nent la poulie 15 dans la position poste fixe !ibérant |'écoulement de la
corde dans son renvoi sur la poulie, |'appareil est entra’né dans un mou-
vement ascendant le long de ladite corde tant que le grimpeur n'applique &
nouveau sa masse sur le pontfet 4 se retrouvant ainsi en stationnement sus-

pendu pour rechercher de nouveaux appuis extérieurs.

Dans le cas d'une descente le long d'une corde de sécurité fixée & un point
d'ancrage supérieur |'écoulement de ladite corde & travers |'apparei! qui
prend naturellement la position haute du fait de la tension du brin atta-
ché audit point d'ancrage, figure 9, peut &tre placé sous le contréle du
grimpeur par |'armement préalable dudit appareil en contréle manuel, le

brin 59 attaché au point d'ancrage passant de ce fait par le premier coulant
10, !'écoulement de la corde dans ledit premier coulant 10 est de sens con=--
traire, & |'effet de |a pesanteur sur le cylindre 16 et & la convergence du
troisiéme 7 et cinquiéme pont 9 rendant impossible l'action du cylindre 16
sur ledit écoulement et la succession d'effets en résultant, [|'action de
résistance primaire nécessaire a ladite succession d'effets est exercée ma-
nuel lement par le grimpeur sur le brin 58 passant par le deuxiéme coulant

11 avec la différence que ladite résistance primaire peut &tre modulée par
le renvoi plus ou moins prononcé dudif brin 58 contre la paroi courbe du
quatriéme pont 8 entrainant une modulation de la résistance secondaire, le

grimpeur a donc le contrdle de sa propre descente. Une rotation de cent qua-
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tre vingt degrés de la figure 9 facilite la compréhension qu'en accrochant
| 'appareil par le pontet 4 & un point d'ancrage supérieur et en suspendant
un objet ou un biessé a |'extrémi+é du brin 59 passant par le premier cou-
lant 10, du fait de la position baése prise naturellement par |'appareil

le cylindre 16 reposant sur le bloc amovible 13 en laissant libre passage
audit brin 59, le precessus de freinage et blocage éventuel de ladite corde
dans |'appareil ne peut étre obtenu que par I'action contrdlée d'un opéra-
teur sur le brin 58 passant par le deuxiéme coulant 11 au moyen du renvoi

plus ou moins prononcé dudit brin 58 sur la paroi du quatriéme pont 8.

Bien entendu I'invention n'est pas limitée au mode de réalisation décrit et
représenté aux dessins annexés. Des modifications restent possibles notam-
ment du point de vue de la constitution des divers éléments, sans sortir

pour autant du domaine de protection de !'invention.

L'appareil objet de ['invention peut &tre utilisé en coopération avec une
corde lisse de sécurité dans tous les cas ol les individus sont exposés au
danger de chute. [{ est particuliérement adapté & la pratique des sports
tels que l'alpinisme et la spéléologie méme dans le cas de plusieurs grim-
peurs, et également dans le domaine industriel pour l|a sauvegarde des tra-
vailleurs exécutant des fravaux tels que constructions métalliques, écha-
faudages, pyldnes, entretien ou réfection de fagades de b&timents, cuves
géantes, et d'une facon générale les Travaux de toute nature en élévation

au dessus du sol.
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1.Appareil de sécurité pour grimpeur solitaire susceptible d'étre suspandu
a un disjositif de préhension individuel de protection conire les chutes de
hauteur et d'étre assujetti & une corde lisse de sé&curitd, caractérisé en
ce qu'il comprend un carter oblong constitué 3 I'endroit d'une cremidre
Joue, & I'envers d'une deuxiéme joue, les faces en regard desaites joues
étant planes, paralléles enfre elles et reliées, au sommet du carter au
moyen d'un pontet de suspension, sur les cGtés de la partie médians au car-

~

ter & droite au moyen d'un premier pont, & gauche au moyen d'un deuxiéme
pont, lesdits ponts se faisant vis & vis en convergeant vers la partie in-
férieure du carter, sur les cOtés de la partie inférieure, & droite au moy-
en d'un froisiéme pont, & gauche au moyen d'un quatriéme pont et & |'inté-
rieur de ladite partie au moyen d'un cinquiéme pont convergeant en direc-
tion de la partie médiane du carter avec le froisiénie cont en formant avec
fui un premier coulant et avec le guatriéme pont un deuxiéme coulant, le
premier coulant étant partiellement obturé & la |imte séparative desdites
parties médiane et inférieure du carter au moyen d'une butie fixe en relief
sur la face interne de la deuxiéme joue et & |'opposé de ladite limite sé-
parative au moyen d'un bloc amovible fixé entre la premiére et la deuxiéms
Jjoue contre le cinquiéme pont et formant avec |'extrémité inférieure du
troisiéme pont un orifice de guidage de la corde de sécurité, une poulie
folle suspendue au carter enfre la premiére et la deuxiéme joue & la limits
séparative des parties supérieure et médiane du carter par ['intermédiaire
d'un systéme mécanique articulé la maintenant en poste fixe sur ladite li-
mite par |'effet des sollicitations de moyens de liaison élastigque agissant
sur lediT systéme mécanique arficulé et permettant & ladite poulie dans un
sens d'dtre éx¥raite du carfer et dans le sens contraire d'étre entratnée
en poste mobile entre les premier et deuxiéme ponts jusgu'a toucher la bu-
tée fixe, le plan m&dian diaméfral de ladite poulie restant sensiblement
confondu avec le plan médian du carter, un cylindre droit de rotation axi-
ale libre susceptible de se déplacer & I'intérieur du premier couilant ef
dont le plan médian diamStral reste sensiblement confondu avec le plan mé-

gian du carter.

2.Appareil selon 1, caractérisé en ce gue le systéme mecaniyue articulé de
liaison de la poulie au carter est composé d'un demi-&*rier servant de sup-
port & ladite poulie et d'un bras susceptible ae pivoter dans le >lan me-

dian du carter au moyen d'un axe solidaire du carter traversant ledit bras

[
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prés de |'une de ses extrémités, |'autre extrémi+é servant & la suspension

du demi-étrier.

3,Appareil selon 1 et 2, caractérisé en ce que les moyens de liaison Zlas-
tique du systéme mécanicue articulé sont composés d'un premiser et a'un deu-
xiéme ressort sollicifant ledit bras par des actions de sens opposés sur
une méme piéce solidaire desdites premiére et deuxiéme joue, & conserver
une position d'équilibre permettant & la poulie folle d'étre suspendue en
poste fixa, un organe de sécurité étant interposé entre ledit premier res-
sort et la corde de sécurité en protection de ladite corde de détériora=~
Tions possibles du fait d'une rupture dudit premier ressort, et d'un troi-
siéme ressort sollicitant le demi-étrier & se placer dans le prolongement
du bras en maintenant de ce fait la poulie en contact avec |'extrdmité su-
périeure du deuxiéme pont, ou, les sollicitations du deuxiéme ressort ay-
ant &t< annulées au moyen d'une action étrangere, en &jectant par le méme

effet la poulie & |'extérieur du carter.

4.Appareil selon 3, caractérisé en ce gue la piéce recevant les sollicita-
Tions confraire des premier et deuxiéme ressorts est un rouleau de rota=-
tion axiale |ibre orfthogonal au plan médian du carter et maintenu & chacune
de ses extrémités au moyen de paliers vissés dans des ouvertures taraudées

& fravers chacune des premiére et deuxiéme joues du carter,

5.Appareil selon 3, caractérisé en ce que les sollicitations de sens con-
traires des premier et deuxiéme ressorts sur ledit rouleau ne prennent ef-
fet jue pour une rotation dudit bras & partir de la position d'éguilibre
dans le sens direct pour le premier ressort et dans le sens rétrograde sour
le deuxiéme ressort par le fait que chacune desdites sollicitations est ta-
rée par un armement constant du ressort correspondant sur une méme ;iéce
dudit bras.

6.Appareil selon 1, caractirisé en ce que la premiére Jjous du carter est
traversee de part en part par une saignée ayant une largeur sensiblement
égale au diamétre de la corde de sécurité 3 placer en renvoi sur la poulie
et une forme en U renversé dont la premiére branche joint |'extrémité infé-
rieure du froisiéme pont & |'extrémité supérieure du cinquiéme ponT et la
deuxiéme Branche |'extrémité supérieure du juatridme pont & |'extrémité in-
férieure du cinguiéme pont, lesdites premiére et deuxiéme branches se ré-

urnissant a la limte séparative des parties inférieure et mediane du carfer
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suivanT une courde formant la base du U, |'extrémité de la premisre pran-
che oppos& & ladite courbe pouvant étre obturée en permanence au moyen d'un
organe soumis & l'action d'un moyen de |iaison élastigue, l=diT organe sou-
vant &fre tenu en position d'ouverfure de la saijnée par uns action contrd-
lée de 1'utilisateur.

7.Acpareil selon £, caractirisé en ce guse |'orjane c'ob*uration =37 un
doijT contenu Jans |'épaisseur de la :-remiére joue, afflsurant lz tase du
carter ev suscepTible de pivotement vers !'extérieur de ladite oase suivant

un plan de rotfation paralléle au plan médian du carter.

8.Procédé de fonctionnement de |'appareil selon 1 & 7, caractérisé par le
faiT cue la corde faisant renvoi sur la poulie traverse la structure sui-
vant un parcours en forme de boucle permettant de modifier le sens d'écou-
lement de ladite corde le long dudit parcours suivant gue le brin dont
''extrémité est attachée & un point d'ancrage passe par |'un ou |'autre des-
dits coulants et d'obtenir de cette fagon des armements aifférents, | 'appa-
reil se trouvant armé en assurage automatigue lorscue le brin attaché audit
point d'ancarge passe par le Geuxiéme coulant et en conTréle manuel lorsgue
ledit brin passe par le premier coulant, de plus le fait gue la corde fra-
verse |'appareil sous la forme d'une boucle permet aux orifices d'enfrée et
de sortie des deux Brins de la boucle d'étre situés & |la base du carter en-
trainant |'appareil accroché par le pontet au disposifif de préhension de
[tutilisateur & prendre naturellement sous |'effet de la pesanteur se con-
Juguant ou s'opposant & la tension du brin fixé au point d'ancrage et sui-
vant la relation des niveaux du pontet et dudit point d'ancrage une posi-
tion basse en dessous du pontet ou une position haute au-dessus, lesdites
position basse ou haute suivant [|'armement préalable donné 3 |'appareil,
&tant déterminantes des actions exercées par |'appareil sur la corde de sé-
curité en réponse aux demandes, de la part de |'utilisateur, de progression-
libre au-dessus du point d'ancrage, de sauvegarde par auto-assurage dynami-
que en cés de, chute, de progression eu de stationnement [e long de [a corde
de sécurité fixée & un point d'ancrage sunérieur, de confrdle de sa proore
descente effectuée au moyen de ladite corde; ou de la descente d'un objet
ou d'une autre personne, avec arr3t éventuel en un point quelcongue du par-
cours, en cutfre le fait que la corde de sécurité traverss |['appareil sous
la forme d'une boucle pour faire renvoi sur la poulie en facilite |'arme-
menT par la possibilité d'introduire ladite corde par un point cuelcongus

de sa longueur et non par !'une ou |'autre de ses oxtrimirtés

w0

.
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9.Procédé selon 8, caractérisé en ce qu'il consiste pour armer |'appareil

a former une boucle avec la corde de sécurité, poser ladite boucle & I'in-
térieur de la partie inférieure du carter par la saignée en forme de U ren-
versé, puis a la pousser en direction du pontet pour la faire ressortir
avec la poulie folle que le troisiéme ressort éjecte hors de la partie su-
périeure du carter, & la placer en renvoi sur ladite poulie ramenée en pos-
te fixe pour achever |'armement par une traction dans le sens opposé au
pontet sur le brin sortant du deuxiéme coulant, le désarmement étant obtenu

par inversion desdites opérations.

10.Procédé selon 8, caractérisé en ce qu'il consiste pour donner & la corde
de sécurité un écoulement libre @ travers |'apparei! au cours d'une progres-
sion de |'utilisateur au-dessus du point d'ancrage de départ & laisser le-
dit appareil accroché au dispositif de préhension dudit utilisateur par le
pontet de suspension et préalablement armé en assurage automatique & pren-
dre naturellement la position basse, dans ladite position le cylindre repo-
sant sur le bloc amovible en laissant |ibre passage @ la corde & fravers

le premier coulant, ['effet de traction vers le bas sur le syéTéme mécani-
que articulé, ledit effet dl au renvol de la corde sur la poulie, n'éga-
lant que le double de la masse du brin libre ne peut contrebalancer les
sollicitations du premier ressort et la poulie restant de ce fait en pos-
Te fixe laisse & la corde de sécurité |ibre passage entfre elle et lesdits

premier et deuxiéme ponts.

11.Procédé selon 8, caractérisé en ce qu'il consiste pour faire subir a

I 'écoulement de la corde de sécurité & travers |'appareil, pour la sauve-
garde de |'utilisateur en cas de chute au cours d'une progression au-dessus
du point d'ancrage de départ une action de freinage suivie d'arrét, & lais-
ser ledit appareil, armé préalablement & ladite progression en assurage
automatique et accroché par le pontet au dispositif de préhension de |'uti-
| isateut, prendre naturellement la position haute en fin de chute libre du
fait de la tension du brin fixé au point d'ancrage, dans ladite position et
avec ledit armement, le sens d'écoulement de la corde se conjuguant avec le
sens du déplacement du cylindre sous ['effet de |a pesanteur et [a conver-
gence des tfroisieme et cinguiéme ponts, ledit cylindre exerce sur la corde
glissant contre la face interne du troisiéme pont une pression en auto-pro-
gression dont la croissance est |imitée par I'arrét du déplacement du cy-
lindre contre la butée fixe & une valeur sensiblement constante provoquant

une résistance primaire & |'écoulement de la corde & fravers le premier
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coulant suffisante pour que l'effet de traction en résultant sur la poulis

folle du fait du renvoi de la corde, de veleur double de la valeur de la~

M

dite résistance du faif de la réaction du point d'ancrage de déparT trans-

P

mise par le brin atiaché, contrebalance lss solliciTations du pramisr ras-

sort sur ls systéme mécanique articulé et entraine lagite poulie entre las

oremier et deuxidme ponts dans le sens leur convergence, lui faisant exer-
cer sur la corde glissant conire les facss internss cesdits ponis une pres-
sion en aufo-prosression dont la croissance est limitée par I'arrét du dé-
placement de la poulie confre la butée fixe & une valeur sensiblement cons-

=

Tante provoguant une résistance secondaire & |'écoulement de la corde suf-
fisante pour que |'association desdites résistances crimaire et secondaire
bloque une masse ayant la valeur maxima pouvant &fre samise pour un utili-
sateur et son équipement, ladite masse appliquée sans choc au pontet de
suspension, |'arrét de |'dcoulement de la corde de sécurité & travers |'ap~
pareil &tant odtenu de cefte fagon qu'aprés le temps ce freinage nécessaire
pour gque I'absorption d'une partie de |'énergie cinétique acquise par la
masse de |'utilisateur durant le temps de chute libre raméne par transfor-
mation calorifique de ladite énergie cinétique & la valeur de la masse pou-
vant &fre blogude par |'appareil la poulie folle arrdtée conire la butée
fixe; fedit procédé permet 3galement & 1'utilisateur de monter ou de sta-
Tionner le long de la corde de sécurité fixée & un point d'ancrazs supé-
rieur, |'écoulement de ladite corde dans i'apparei!l, armé préalablement en

assurage automatique et accroché par le pontTet de supension au disposiTtif

—t

de préhension de I'utilisateur, étant arrdté sans frasinage par les actions
successives et coopérantes du cylindre et de la poutie, lediT apparsil pre-
nant naturellemant la position haute dés que |'utilisateur applique zar-
tiellement ou fotalement sa propre masse sur ledit pontet, ladite masse
n'ayant acquis aucune énergie cinétique et de ce fait ayant une valeur au
plus 3gale & la valeur de la masse maxima admise pour un uTilisateur et son
&quipement, par contre dés que !'utilisaTeur décage sa masse du pontet de
suscension grace a un appui indépendant de |'appareil et exerce sur le orin
de la co}de passant par le premier coulant une traction de bas en hauf,
sens opposé a la convergence des troisiéme et cinquiéme ponts annulant de
ce fait l'action du cylindre et la succession a'effe*s en résultant et per-
mettant ainsi zux sollicitaticns du premier ressort sur le sysTéme mécani-
que articulé de ramener la poulie dans la position poste fixe l|ibérant la

renvoi de la corde, |‘'appareil prend un mouvement ascendant l2 long de ia-

o
C
o®
[0}

dite corde tant que I'utilisateur n'ap nouveau sa masse au contst

5
de suspension pour se reircouver en siationnement suspendu et recherchsr

123
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de nouveaux appuis exférieurs a I|'appareil.

12.Procédé selon 8 et 11, caractérisé en ce qu'il consiste, pour permefirs
le contréle de |'écoulement de la corde de sécurité & travers |'agpareil

au cours d'une descente le long de ladite corde fixée & un point d'ancra-
ge supérieur, & armer en contrdie manuel ledit appareil attaché par le pon-
tet de suspension au dispositif de préhension de |'utilisateur et prenant
naturellement la position haute dés gue |'utilisateur appligue sa propre
masse audiT ponfet, et & remplacer |'action du cylindre et la succession
d'effefs en résultant rendue impossible par |'inversion cu sens de |'écou~
lement du &rin passant par le premier coulant du fait dudit armement, par
une action de résistance primaire exercée manuellement par ['utilisateur.
extérieurement & |'appareil sur I'écculement du brin passant par le deu-
xieéme coulant, ladite action provoquant par les effets en résultant sur le
systéme mécanique articulé et la poulie une résistance secondaire contrd-
Iée gréce & la modulation possible de ladite résistance primaire au moyen
du renvol plus ou moins prononcé dudit brin confre la paroi du guatriéme
pont; ia descente en Terrain vertical d'un objet cu d'un blessé utilise le
méme procédé, le contrdle de i'écoulement de la corce de sécurité étant
obtenu nar |'action manueile d'un opérateur sur le brin passant par le deu-
Xiéme coulant, 1'objet cu le Dlessé étant fixd & |'extrémité du brin pas-
sant gar le premier coulant et |'agpareil étant accroché par le pontet au

oint d'ancrage supérieur.

0
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