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@ Vorrichtung fiir die Positionierung einer Messonde und Schaltungsanordnung zur Steuerung derselben sowie zur Anzeige

der Messondenposition und des Messwertes.

@ Eine Vorrichtung fir die Positionierung einer MeRsonde
(7) zur Messung der Wassergeschwindigkeit bzw.
Durchfluimenge, insbesondere von Fliissen, mit einem etwa
horizontalen, eine Haltekonstruktion tragenden Seil (2,4) und
einem weiteren Seil (8) (iber das die MeRRsonde (7) in vertika-
ler Richtung verstellbar ist, wobei fur die Verstellung jedes
Seils (4,8) ein von den Seilstltzen (1) getragener Seilantrieb
(11,12) vorgesehen ist und der Seilantrieb {11) der Vertikal-
verstellung von den Seilstiitzen (1) I6sbar ist, und wobei fir
die Horizontalverstellung der Haltekonstruktion und die Verti-
kalverstellung der MeRBsonde {7} gesonderte Getriebe vorge-
sehen sind. Weiters wird eine Schaltungsanordnung zur
Steuerung der Vorrichtung sowie zur Anzeige der Mef3son-
denposition sowie der MeRwerte vorgeschlagen.
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Hellmut Schandl in Klagenfurt (X&rnten)

Vorrichtung fiir die Positionierung einer MeBsonde und

Schaltungsanordnung zur Steuerung derselben sowie zur

Anzeige der MeBsondenposition und des MeBwertes

Die Exfindung betrifft eine Vorrichtung fiir die Positio-
nierung einer MeBSsonde zur Messung'der Wassergeschwindig-
keit bzw. Durchflufimenge, insbesondere von Flilissen, mit
einer etwa horizontal und quer zur FlieBrichtung iiber ein
an Seilstiitzen abgestiitztes Seil verstellbaren Haltekon-
struktion, welche die in vertikaler Richtung gleichfalls
{iber ein an den Seilstiitzen abgesfﬁtzteSVSeil verstellbare
MeB8sonde trédgt, wobei fiir die Verstellung jedes Seils ein
von den Seilstiitzen getragener Seilantrieb vorgesehen ist.
Ferner betrifft die Erfindung eine Schaltungsanordnung zur
Steuerung bzw. Erfassung der horizontalen und vertikalen

Lage der MeSsonde sowie des von der MeBsonde ermittelten
Mefwertes,

In der Hydrographie ist auBer der-Kenntnis von Wasserstands-
hdhen die zugeh®rige DurchfluBmenge von besonderer Bedeutung.
Dazu ist es notwendig, neben dem DurchfluBquerschnitt die
Wassergeschwindigkeit zu messen, wozu es bekannt ist,
kalibrierte MeBfliigel zu verwenden, deren Umdrehungsgeschwin-
digkeit der FlieBgeschwindigkeit pr0po£tional ist. Mit einem
solchen MeBflilgel werden in Absté&nden iiber das ganze FluB-
profil verteilt, in MeBlotrechten an mehreren Punkten, die
Einzelgeschwindigkeiten ermittelt.
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Wihrend frither hauptsichlich mit Stangenfliigeln von Briicken
oder Booten gemessen wurde, hat sich in den letzten zwei
bis drei Jahrzehnten die sogenannte Seilkrananlage bei
mittleren Fliissen als MeBvorrichtung durchgesetzt und
stellt die verl#gBlichste Einrichtung fiir AbfluBmessungen
in dieser GrdBenordnung dar. Sie besteht aus einem Trag-
seil, welches auf zwel Stiitzen an den beiden Ufern gela-
gert und meist in separaten BetonblOcken verankert ist.
Eine auf dem Tragseil gefilhrte und durch ein Umlaufseil
gezogene Laufkatze tr&gt den Schwimmfliigel. Dieses Umlauf-
seil dient zum Horizontaltransport des Schwimmfliigels quer
zur Stromungsrichtung. Der Schwimmfliigel wird mit einem
eigenen Hubseill iiber eine Rolle der Laufkatze vertikal
bewegt und in die gewlinschte Stellung gebracht. Fiir die
horizontale und vertikale Verstellung des Schwimmfliigels
dient meist eine von Hand aus zu betdtigende stationdre
Windenkonstruktion, die aufgrund der geforderten Genauig-
keit fir die Lageeinstellung aufwendig konzipiert sein

muf und kompliziert zu bedienen ist.

Die Erfindung hat es sich daher zur Aufgabe gestellt, eine
Windenkonstruktion zu schaffen, die einfach in der Konstruk-
tion sowie bequem und genau zu bedienen sein soll. Sie soll,
als mobiler Bestandteil einer Seilkrananlage konzipiert
rasch betriebsbereit, elektrisch angetrieben und zumindest

in ihren Einzelelementen von geringem Gewicht sein.

Erfindungsgemdf wird diese Auféabe bei einer Vorrichtung
der eingangs genannten Art dadurch geldst, daB der Seil-
antrieb der Vertikalverstellung {iber ein Gehduse an den
Seilstiitzen l8sbar angebaut ist, und dag fiir die Horizon-
talverstellung dexr Haltekonstruktion und die Vertikalver- .
stellung der MeBsonde gesonderte Getriebe vorgesehen sind,
die auf der Welle der Seilantriebe fiir die Vertikal- bzw.
Horizontalverstellung jeweils so angeordnet sind, da8 sie
nach L8sen einer Arretierung von diesen Wellen abnehmbar
sind, an eines dieser Getriebe ein das Ma8 der Positionie-
rung bestimmendes Antriebsaggregat angekuppelt ist und
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die Getriebe antricbsmiBig miteinander kuppelbar sind.
Dadurch, daB die Getriebe und die Seiltrommel samt
Trommelgehduse als gesonderte, demontierbare Baugruppe
konzipiert sind, ist es mdglich, diese bei allen Seil-
krananlagen zur Anwendung zu bringen, vielmehr k&nnen
diese Baugruppen von MeBort zu MeBort transportiert und
an der Seilkrananlage,an der gemessen werden soll, zum
Einsatz gebracht werden. Hiedurch ist aber auch gewdhr-
leistet, daB das Antriebssystem sofort betriebsbereit
ist, und somit keine Wartungs— und Justierarbeiten not-

wendig sind, wie dies bei den stationdren Systemen bis-
lang der ¥all war.

Aufgrund der erfindungsgemdB erzielten Zuverldssigkeit
des Antriebssystemes ist dieses ohne weiteres einer elek-
tronischen Steuerung zuginglich und es ist eine weitere
Aufgabe vorliegender Erfindung, eine solche Steuerschal-
tung anzugeben, die aber so konzipiert ist, daB sie neben
einer elektronischen Anzeige der Lage der MeBsonde sowie
des MeBwertes sowohl eine automatische Steuerung der Ver-

stellbewegung als auch eine solche von Hand aus erlaubt.

Bel einer Schaltungsanordnung der eingangs genannten Art
wird dies erfindungsgemdBdadurch erreicht, daB der
Haltekonstruktion und der MefBsonde Lagesensoren, insbe-
sondere Rotationsimpulsgeber, zugeordnet sind, die MeB-
sonde als Zwillingssonde in Form eines MeBfliligelgebers,
welcher ein der Umdrehungsgeschwindigkeit des MeBfliigels
proportionales digitales Signal abgibt, und in Form eines
Endschalters ausgebildet ist, die Geber jeweils mit dem
Eingang elner Z&hlschaltung verbunden sind, welche Anzeige-
und Steuerausgdnge aufweist und diese Steuerausgdnge unter
Zwischenschaltung einer Verriegelungs- und Verstidrker-
schaltung an eine Steuerschaltung fiir einen insbesonders

sctuienlos regelbaren Antriebsmotor, Bremse und/oder Kupplung
gefithrt and.

Die angestrebte Umschalitmdglichkeit von Automatik auf Hand-

F ieb wird arfindungsgemi#s am zweckmiBigsten dadurch er-

petr
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reicht, daB dle Verriegelungsschaltung als Trennschaltung
ausgebildet ist, welche die Steuerausgdnge der Zidhlschal-

tungen bzw. Auswerteschaltung von der Steuerschaltung fiir

Antriebsmotor, Bremse und/oder Kupplung trennt.

Nachstehend ist die Erfindung unter Bezugnahme auf die
Zeichnungen beispielsweise beschrieben. Es zeigt
Fig. 1 den Prinzipaufbau einer Seilkrananlage
o fir die MeBsondenverstellung,
Fig. 2 die Vorderansicht einer erfindungsge-
. midBen Vorrichtung,
Fig. 3 das Getriebe fiir die Vertikalverstellung
der Vorrichtung gemidB Fig. 2, gleichfalls in
Vorderansicht,

Fig. 4 das Getriebe aer Fig. 3 in Seitenansicht
und
_Fig. 5 das Blockschaltbild einer erfindungs-
gemdBen Steuer- und Anzeigeschaltung.

Die Seilkrananlage gemdB Fig. 1 besteht aus zwei am Ufer
eines Flusses verankerten Seilstlitzen 1,zwischen welchen
ein Tragseil 2 fiir eine Laufkatze 3 abgespannf ist. Die
Ho}izontalverstellung der Laufkatze 3 erfolgt {iber ein
Transportseil 4, das Uber Seilrollen 5 l&uft, die von den
Seilstiitzen 1 getragen sind. Das fluBliseitige Ende der Lauf-
katze trdgt eine Seilrolle 6, iiber welche das die MeBsonde
7 tragende MeBseil B geflihrt ist. Mit 9 ist die Seiltrommel

fuir das MeBseil bezeichnet, die in einem an der Seilstiitze 1

angeordneten Gehduse 10 gelégert ist.

Eine erfindungsgemdBe Antriebsvorrichtung zur Verstellung
der Seile 4 und 8 zeigen die Fig. 2 bis 4. Diese Antriebs-
vorrichtung besteht aus einem Getriebe 11 fiilr die Vertikal-

stellung und einem Getriebe 12 fiir die Horizontalver-
stellung.

Das Getriebe 11 fiir die Vertikalverstellung besteht aus

einem Schneckengetriebe mit dem Schneckenrad 11' und der
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Schneckenspindel 13, dem Antriebsmotor 14, éker elektrisch
oder hindisch betltigbaren Bremse 15 und einer Scheiben-
kupplung 16. Die Scheibenkupplung dient dem Ankuppeln eines
Kettenrades 17 an die Schneckenspindel 13, die Bremse 15
ist gleichfalls der Schneckenspindel zugeordnet und dient
dem Abbremsen der Spindelrotation nach Abschalten des
Motors. Die Kraftiibertragung vom Motor 14 auf die Schnecken-
spindel 13 erfolgt mittels einer Rollenkette 25. Bei dem
Antriebsmotor handelt es sich um einen in vier Gdngen
stufenlos regelbaren Elektromotor, z.B. einem Einphasen-
motor. Ferner ist am Getriebe noch ein Elektromagqet 18 filir
die elektrische Betdtigung der Kupplung vorgesehen, so daB
diese automatisch betdtigbar ist, was nachstehend noch im
einzelnen erldutert werden wird. Die Kupplung ist aber auch
von Hand aus betdtigbar. Alle vorstehend aufgefiihrten Teile
sind an einem Rahmen 19 angeordnet. Fiir die Verstellung der
Me8sonde von Hand aus kann z.B. direkt an dem einen Ketten-

rad der Rollenkette 25,nach Abkupplung des Motors, eine
Handkurbel aufsetzbar sein.

Die Seiltrommel 9 fiir das MeBseil 8 ist mit ihrer Welle in

dauergeschmierten, doppelseitig abgedeckten Rillenkugel-
lagern 20 gelagert, welche im Geh&use 10 angeordnet sind;

das Gehduse 10 ist als verwindungssteife SchweiBkonstruk-
tion ausgebildet.

Das Gehiuse ist ein gesonderter Bauteil und als solcher zur
Ginze von der Seilstiitze 1 demontierbar. Zu diesem Zweck
weist das Gehduse an seinem seilstiitzenseitigen Ende eine
schlitzft6rmige Ausnehmung 21 auf, mit welcher es auf Bolzen
22 der Seilstiitze 1 aufsetzbar ist. Das Geh&use kann dann
gegen die Seilstiitze 1 soweit hochgehoben werden, bis es
gegen die Seilstiitze zu liegen kommt. Durch eine Bohrung
des Gehduses und Gegenbohrungen in einem Flansch der Seil-
stlitze kann dann ein Bolzen 22 durchgeschoben und das Ge-
hiuse 1n seiner Lage fixiert werden. Die Ausbildung und
gegenseitige Lage vom Seilstlitzenflansch und Gehduse ist
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so, daB ein seitliches Verschieben des Gehduses verhindert
ist.

Die Welle 23 der Seiltrommel 9 ist wenigstens an einem Ende
{iber das Lager 20 hinaus verl&ngert und mit einer PaBfeder
24 ausgebildet. Das Schneckenrad 11' wieder hat eine Hohl-
welle mit entsprechend eingearbeiteter PaBfedernut. Das
gesamte Getriebe 11 kann somit auf diesen Wellenstummel
kraftschliissig aufgeschoben werden. Die Verbindung des
Getriebes 11 mit dem Seiltrommelgehduse erfolgt durch PaB-
bolzen, die Sicherung gegen achsiales Verschieben erfolgt
durch eine stirnseitig in den Wellenstummel 23 einge-

schraubte Fliigelmutter samt Beilagscheibe, was im einzelnen
nicht gezeigt ist.

Das Getriebe 12 filir die Horizontalverstellung weist gleich-
falls ein Schneckengetriebe mit Schneckenrad 26 und
Schneckenspindel 27 auf. Die Welle 34 der Seilrolle 5 ist
iiber ihr eines Lager hinaus verldngert und mit einer Pag-
feder ausgebildet. In die Hohlwellen des Schneckenrades 26
ist wieder eine entspréﬁend komplementdre PaBfedernut einge-
arbeitet. Das Getriebe 12 ist auf diesen Wellenstummel
kraftschlissig aufgesteckt und gegen achéiales Verschieben
wieder durch eine in die Stirnseite des Wellenstummels ein-
geschraubte Fliigelmutter samt Beilagscheibe gesichert.
Dieses Getriebe ist mit justierbaren Drehmomentstiitzen in
Form von Stellschrauben 28, 29 ausgebildet. Diese stiitzen

sich gegen einen Flansch 30 der Seilstiitze 1 ab.

Die Schneckenspindel 27 ist wenigstens iiber ihr eines Ende
hinaus verlidngert und mit einer Nut 31 ausgebildet. Ein auf

diese Spindel mufgesetztes Kettenrad 32 gleitet mit einer
PaBfeder in dieser Nut.

Die Xettenrdder 17 und 32 bilden zusammen mit der Rollen-
kette 33 einen Kettentrieb fiir die Kraftlibertragung vom
Getriebe 11 auf das Getriebe 12. Dadurch, daB das Ketten-



10

15

20

25

30

35

J018963

rad 32 auf der Schneckenspindel 27 lédngsverschiebbar ist,
ist bel einer Justierung der Drehmomentstiitzen stets ein
Fluchten der Kettenrdder 17 und 32 gewdhrleistet.

Es kann somit auch das Getriebe 12 flir die Horizontalver-
stellung in einfacher Weise an der Seilkrananlage montiert
bzw. von dieser demontiert werden und es gehdrt zusammen
mit dem anderen Getriebe 11 und dem Trommelgehduse samt
Seiltrommel 9 zum fahrenden Gut der von Seilkrananlage zu
Seilkrananlage transportierten Vorrichtung. Getriebe bzw.

Trommelgehduse und Seilrommel sind aus Silumin bzw. Stahl
gefertigt.

Nachstehend ist die Schaltungsanordnung zur Steuerung bzw.
Erfassung der horizontalen und vertikalen Lage der MeB-

sonde sowie des von der MeBsonde ermittelten MeBwertes
anhand der Fig. 5 ndher erl&dutert.

Fiir die Erfassung des bei der Horizontalverstellung .zuriick-
gelegten Weges des Transportseils 4 ist ein Rotationsimpuls-
geber 50 (Fig. 1) und fir die Erfassung des bei der Verti-
kalverstellung zurilickgelegten Weges des MeBSseiles 8 gleich-
falls ein Rotationsimpulsgeber 51 vorgesehen. Der Rota-
tionsimpulsgeber (Fig. 2) 50 wirkt direkt mit dem Trans-
portseil 4 zusammen, wohingegen der Rotationsimpulsgeber 51
von einem Keilriemen 52 angetrieben wird, der iiber eine auf

die Seiltrommelwelle aufgekeilte Riemenscheibe 53 1iuft.

Die MeBsonde 7 ist als Zwillingssonde ausgebildet und be-
steht aus dem eigentlichen MeBfliigelgeber 54 und einem
Endschalter 55. Der MeBflilgelgeber 54 rotiert entsprechend
der Strdmungsgeschwindigkeit und gibt pro Umdrehung, z.B.
durch SchlieBen eines Reedkontaktes, einen Impuls ab. Der
Endschalter wird betdtigt, wenn nach dem Eintauchen in das
Wasser die MeBsonde den Gewdssergrund erreicht und schaltet
wieder ab, sobald sie von diesem abhebt. Hiedurch kann das
FluBprofil eindeutig festgelegt werden.
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Jeder Geber 7, 50 bzw. 51 ist an eine Auswerteschaltung 54,
55 bzw. 56 angeschlossen. Die Auswerteschaltung 54 ist im
wesentlichen eine Pegelkennschaltung, etwa in der Art
eines Schmitt-Triggers; dem SchlieBen der MeBSsondenleitung
durch den Endschalter ist ein erster Spannungspegel und
dem SchlieBen des Reedkontaktes bei der Rotation des MeB-
fliigels ein zweiter Spannungspegel zugeordnet; liegt der

’
erste Spannungspegel an, so wird der erste Ausgang 54'

aktiviert und eine Anzeigelampe 56 leuchtet auf; liegt
der zweite Spannungspegel an, so werden die zweiten Aus-
gidnge 54" aktiviert und es leuchtet eine Kontrollanzeige
57, etwa eine Leuchtdiode, auf und eine 2Z&hlschaltung 58
wird mit Z&hlimpulsen angesteuert. Die Z&hlschaltung 58
zdhlt aber nicht fortlaufend, sondern wird durch eine
weitere Z&hlschaltung 59 fiir eine an 60 voreinstellbare
Zeitdauer dann freigegeben, wenn die Starttaste 61 gedriickt
ist. 87 ist die der Taste 61 zugeordnete Steuerleitung,

62 der zugehdrige Zeit-Taktgenerator. An einen Ausgang der
Zihlschaltung 58 ist eine Anzeigeschaltung 60 ange-
schlossen, an der dann die Anzahl der Umdrehungen des MeB-
fligels pro vorgegebener Zeitdauer abgelesen werden kann,
was eindeutig dié FlieBgeschwindigkeit in diesem MeBpunkt
definiert. Ist der Z&hlvorgang beendet, so gibt die Z&hl-
schaltung 58 am Ausgang 63 ein Signal ab, welches durch
einen Resettaster 85 abgeschaltet werden kann; iliber einen
Quittiertaster Sﬁ'wird der Motor eingeschaltet und damit

das Weiterfahren in die ndchste MeBSposition in vertikaler
Richtung ausgeldst.

Die Rotationsimpulsgeber 50, 51 sind jeweils an den Eingang
einer Auswerteschaltung 65 bzw. 66 angeschlossen, von wel-

chem jede mit einer Z&hlschaltung 67 bzw. 68 verbunden ist.

Bel den Z&hlschaltungen 67 bzw. 68 handelt es sich um Vor-
wirts-Riickwirtszihler, wobei der Zihler 68 programmierbar
bzw. voreinstellbar ist. Durch die Auswerteschaltung 65

bzw. 66 wird der Vorwdris- oder Riickwirtsbetrieb der Zihl-
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schaltungen in Abhingigkeit davon festgelegt, in welcher
Richtung die Vertikal- bzw. Horizontalverstellung erfolgt.
Jedem der Zihler ist ausgangsseitig eine Anzeigeschaltung

69, 70 zugeordnet. Alle Anzeigeschaltungen arbeiten auf
Siebenelementanzeigen.

Die Zahlschaltung 68 ist {iber eine Vorwahlschaltung 71 hin-
sichtlich des in vertikaler Richtung zurilickzulegenden Ver-
stellweges voreinstellbar. Bevor hierauf genauer einge-

gandgen wird, soll der Beginn eines MeBvorganges lidngs einer
MeBlotrechten niher betrachtet werden.

Fliir den Antriebsmotor 14, die Bremse 15 und den die
Kupplung 16 betdtigenden Elektromagnet 18 ist eine Steuer-
schaltung 74 vorgesehen, die liber eine Verstdrkerschaltung
73 im wesentlichen von der Logik- und Verriegelungsschal-
tung 64 angesteuert wird. Die Logik- und Verriegelungs-
schaltung 64 empfdngt ihre Schaltbefehle von den ZZ&hl- bzw.
Auswerteschaltungen und von einem Bedienpult 72, an welchem
beispielsweise die Horizontal- und Vertikalverstellung der
MeBsonde in die gewlinschte MeBlotrechte bis an die Wasser-
oberfliiche vorgenommen werden kann. Uber das Bedienpult 72
ist z.B. auch die kontinuierliche Drehzahlregelung des
Antriebsmotors bet#tigbar bzw. liberhaupt der elektrische
Antrieb unter Wahrung der durch die Z&hlschaltung gewdhr-

leisteten Anzeige abschaltbar, was bei Verstellung von
Hand aus interessant ist.

Die Spannungsversorgung der Kupplung bzw. Bremse erfolgt
iber eine Trafo- und Gleichrichterschaltung 76, jene der
Zihlerlogik sowie Verriegelungs- und Verstdrkerschaltung
iiber ein Netzgerdt 77 mit einer Stabilisierungsschaltung
80. Uber das Netzgerdt 77 erfolgt auch eine Batterieladung
81. Bei Ausfallen der Netzspannung {ibernehmen Ni-Cd
Batterien 82 die Spannungsversorgung det Z2&hler-, Verrie-
gelung~ und Logikschaltung fiir etwa zweil Stunden.

HNach Beendigung der Horizontalverschiebung zeigt die
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Anzeige-MeBschaltung 69 die erreichte und fiir den an-
schlieBenden Meroigang gleichbleibende Horizontalent-
fernung der MeBsonde an. Wenn die MeBsonde mit der Wasser-
oberfléche gleichgestellt wurde, wird die ZZhlschaltung 68
auf Null gestellt und anschlieBend die Sonde bis auf den:
Grund des Gewdssers abgesenkt. Hiebei zdhlt die Z&hlschal-
tung 68 in der durch die Auswerteschaltung 66 festgelegten
einen Richtung, bis der Endschalter 55 der Meflsonde den
Gewdssergrund beriihrt und 13ngs der Leitung 78 von der
Auswerteschaltung 54 ein Stopsignal generiert wird. Dieses
Stopsignal liegt an der Logik- und Verriegelungsschaltung
64 an und 16st einerseits die Beendigung der Vertikalver-
stellung durch Stillsetzen des Motors 14 und die Beendi-
gung des Z&hlvorganges der 2Z&hlschaltung 68 aus. Der durch
70 angezeigte Z&hlerstand entspricht dann der Tiefe des
Gewéssers in dieser MeBlotrechten. Durch Driicken der
Taste 61 kann mit Hilfe von 58 und 59 die FlieBgeschwin-
digkeit in diesem Punkt ermittelt werden, wie dies bereits
weiter oben ausfiihrlich dargelegt worden ist. An der Vor-
wahlschaltung 71 kann nun wdhrend dieses MeBvorganges der
Abstand zu jenem MeBpunkt in vertikaler Richtung voreinge-

stellt werden, der darauffolgend angefahren werden soll.

Ist ndmlich der MeBvorgang nach der an 59 voreingestellten
Zeitdauver beendigt, so wird {iber die Quittiertaste 86 die _
Bewegung in Richtung Wasseroberfliche eingeleitet. Gleich-
zeitig wird aber iber 51 der Z&hler 68 in Gang gesetzt,

der von seinem der Gesamttiéfe entsprechenden Zihlerstand

entsprechend der Voreinstellung an 71 herunterzihlt.

Ist dieser vorbestimmte Z&hlerstand erreicht, so tritt an
79 ein Stopsignal auf,rwelches iilber 64, 73, 74 die Still-
setzung des Motors ausldst. Die MeBSsonde hat ihre neue

MeBlage erreicht. Nun kann durch Driicken der Taste 61 die
FlieBgeschwindigkeit ermittelt und an 71 die Position des
ndchsten MeBpunktes voreingestellt wérden. Diese Vorgdnge

werden sofort wiederholt, bis die MeBlotrechte in der

uy
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gewlinschten Anzahl an MeBpunkten ausgemessen ist. Die Ver-
stellung der MeBsonde in die ndchste MeBlotrechte erfolgt
dann wieder - wie bereits erlautert - ilber das Bedienpult.

Erfolgt die Verstellung der MeBsonde beispielsweise wegen
einer Stdrung in der Speisespannungsversorgung von Hand
aus durch eine Kurbel, was im Hinblick auf die rauhen Um-
gebungsbedingungen, in welchen mit diesen Anlagen gear-
beitet wird, ein durchaus praktischer Fall ist, so k®nnen
die Z&hlschaltungen hinsichtlich ihrer Anzeige weiterver-

wendet werden, deren Spannungsversorgung erfolgt iliber die
Baterien 82,

Die Verriegelungsschaltung hat den Zweck, um Hand- und
Automatikbetrieb zu definieren sowie bei "Handsteuerung"
im Fall der Betdtigung zwei oder mehrerer Taster die
antriebsmédBigen Ausgangsfunktionen zu unterbrechen bzw.

den ersten Befehl abzuarbeiten.
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Patentanspriiche:

Vorrichtung fir die Positionierung einer MeBsonde zur
Messung der Wassergeschwindigkeit bzw. DurchfluBmenge,
insbesondere von Fliissen, mit einer etwa horizontal und
quer zur FlieBrichtung ilber ein an Seilstiitzen abge-
stiitztes Seil verstellbaren Haltekonstruktion, welche
die in vertikaler Richtung gleichfalls iiber enh an den
Seilstiitzen abé%tﬁtztes Seil verstellbare MeBsonde
trdgt, wobei filir die Verstellung jedes Seils ein von
den Seilstiitzen getragener Seilantrieb vorgesehen ist,
dadurch gekennzeichnet,

daB der Seilantrieb (9) der Vertikalverstellung {liber
ein Gehduse (10) an den Seilstiitzen (1) l&sbar (21, 22)
angebaut ist, und daB fiir die Horizontalverstellung der
Haltekonstruktion (3) und die Vertikalverstellung der
MeBsonde (7) gesonderte Getriebe (11, 12) vorgesehen
sind, die auf der Welle (23, 24) der Seilantriebe (9,5)
fiir die Vertikal- bzw. Horizontalverstellung jeweils o]
angeordnet sind, daB sie nach LOGsen einer Arretierung
von diesen Wellen abnehmbar sind, an eines dieser
Getriebe (11) ein das MaB der Positionierung bestimmen-
des Antriebsaggregat (14) angekuppelt ist und die
Getriebe (11, 12) antriebsm&Big miteinander kuppelbar
(33) sind. '

Vorrichtung nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

daB jedes Getriebe (11, 12) als Schneckengetriebe

(12, 13; 26, 27) ausgebildet und fiir die antriebsmiBige
Kupplung der Schneckenspindeln der beiden Getriebe eine
Rollenkette (33) vorgesehen ist, wobei das eine Ketten-
rad (17) der Rollenkette (33) an die eine Schnecken-
spindel (13) durch eine Kupplung (16), zweckmdBig eine
Scheibenkupplung, ankuppelbar ist..

Vorrichtung nach’ Anspruch 2,



10

15

20

25

30

35

JO18G63

dadurch gekennzeichnet,

daB8 Drehmomentstiitzen (28, 29) eines Getriebes (12)
justierbar ausgebildet sind, und das Kettenrad (32)
dieses Getriebes (12) auf der Schneckenspindel (27)
aufgekeilt, jedoch l&ngs derselben verschiebbar, ange-

ordnet ist, um ein Fluchten der beiden Kettenrider
(17, 32) zu gewdhrleisten.

Vorrichtung nach Anspruch 1, 2 oder 3,

dadurch gekennzeichnet,

daB die Kupplung (16) dem Getriebe (11) filir die Verti-
kalverstellung zugeordnet ist, dieses Getriebe (11)
ferner das Antriebsaggregat (14) und zweckmdBig eine

Bremse (15) aufweist, welche  eine sofortige Beendigung
der Bewegungen gewdhrleistet.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichift,

daB das Antriebsaggregat (14) ein stufenlos regel-
barer Elektromotor ist.

Schaltungsanordnung zur Steuerung bzw. Erfassung der
horizontalen und vertikalen Lage der MeBsonde sowie des
von der MeBsonde ermittelten MeBwertes flir eine Vor-
richtung nach einem der Anspriiche 1 bis 5,

dadurch gekennzeichnet,

daB der Haltekorngruktion und der MeSsonde Lagesensoren
(50, 51), insbesondere Rotationsimpulsgeber, zugeordnet
sind, die MeBsonde (7) als Zwillingssonde in Form eines
MeBfliigelgebers (54), welcher ein der Umdrehungsge-
‘schwindigkeit des MeBflligels proportionales digitales
Signal abgibt, und eines Endschalters (55) ausgebildet
ist, die Geber (7, 50, 51) jeweils mit dem Eingang

" einer Z&hlschaltung (58, 67, 68) verbunden sind, welche

Anzeige- und Steuerausgidnge aufweist und diese Steuer-
ausgidnge untex Zwischenschaltung einer Verriegelungs-
{64) und Verstidrkerschaltung (73) an eine Steuer-

schaltung (74) fir einen insbesondere stufenlos regel-
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baren Antriebsmotor (14), Bremse (15) und/oder Kupplung
(16, 18) gefilhrt sind.

Schaltungsanordnung nach Anspruch 6,

dadurch gekennzeichnet,
daB wenigstens die Z&hlschaltungen (67, 68) fiir die
Lagesensoren (50, 51) als programmierbare Vor-Rick-
wdrtszdhler ausgebildet sind.

Schaltungsanordnung nach Anspruch 6 oder 7,

dadurch gekennzeichnet,

daf die MeBsonde (7) unter Zwischenschaltung einer von
dem Endschalter steuerbaren Auswerteschaltung (54) an
die Z&hlerschaltung gefiihrt ist, welche den eigent-
lichen Z&hler (58) mit dem Anzeige-~ (60) und Steueraus-
gang (63) sowie ein Zeitsteuerglied (59, 62) umfaBt,
durch welches der Zdhler (58) flir eine voreinstellbare

Zeitdauer hinsichtlich seiner Z&dhlfunktion aktivierbar
ist.

Schaltungsanordnung nach einem der Anspriiche 5 bis 7,
dadurch gekennzeichnet,

daB8 die Verriegelungsschaltung (64) als Trennschaltung
ausgebildet ist, welche die Steuerausgidnge (63, 78) der
Zdhlschaltung unterbricht.

vik
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