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@ Dispositif de séparation de la feuille supérieure d’une pile de feuiiles.

@ Lorsqu’on fait tourner I'arbre fileté (17) dans le sens anti-
horaire, la couronne (14) tend a se déplacer vers le bas jusqu’a
ce que les rouleaux (13) viennent en contact avec la feuille su-
périeure (21) de la pile (10). A ce moment la couronne (14) a
tendance & tourner dans le méme sens et & pousser ia feuille
(21) dans le sens de la fleche. La rotation de 'arbre (17) est
alors stoppée, mais la couronne (14) continue de tourner et se
déplace maintenant vers le haut, jusqu’a venir buter contre la
collerette magnétique (19) qui la maintient au repos jusqu'a fa
prochaine opération.
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DISPOSITIF DE SEPARATION DE LA FEUILLE SUPERIEURE
D'UNE PILE DE FEUILLES

" Description

Domaine technique

La présente invention concerne les dispositifs de sépa-
ration de la feuille supérieure d'une pile de feuilles
de facon que les feuilles puissent &tre envoyées indi-
viduellement & l'unité de traitement qui peut &tre, par
exemple, une imprimante. La présente invention concerne
plus particuliérement les dispositifs de séparation de
feuilles du type provoquant une ondulation des feuilles
supérieures de la pile pour permettre leur envoi séparé
a l'unité de traitement.

Etat de la technique antérieure

Ce principe de la séparation des feuilles par création
d'une ondulation a été tout d'abord décrit dans le brevet
FR-A~- 1 250 457 déposé en France par la demanderesse le 2
octobre 1959, puis dans les articles suivants: l'article
intitulé "Paper Feed Wheel" de R.E. Hunt, paru dans le IBM
Technical Disclosure Bulletin de Janvier 1978, page 2933;
l'article intitulé "Trailing Edge Paper Feeding Apparatus"
de R.E. Hunt, paru dans le IBM Technical Disclosure Bulle-
tin d'octobre 1977, page 1678; l'article Combine Wheel
Paper Feed" de D.F. Colglazier, de E.P. Kollar et F.R.
Mares paru dans le IBM Technical Disclosure Bulletin de
Novembre 1977, page 2117; l'article intitulé "Improved
Shingler Design" de E.J. Friery et B.H. Kunz paru dans le
IBM Technical Disclosure Bulletin" de Décembre 1977, page
2579; l'article intitulé "Sheet Shingler" de J.L. Fallon,
R.E. Hunt, E.P. Kollar et J.H. Rhodes, Jr, paru dans le
IBM Technical Disclosure Bulletin de Juillet 1978, page

477. Comme indiqué dans le brevet et les articles cités
ci-dessus, le principe de l'ondulation implique le fait

qu'en appliquant un élément circulaire telle qu'une boule
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2 0020976

ou un rouleau sur la surface de la feuille supérieure d'une
pile de feuilles et en n'exergant qu'une pression minimale
suffisante pour déformer ou enfoncer légérement les feuilles
supérieures de la pile sous l'élé&ment circulaire, puis en
entrainant ledit élément circulaire longitudinalement sur

la surface supérieure et plus particulidrement dans le cas
ot 1'élément circulaire tourne librement, on crée un léger
décalage de la feuille supérieure de la pile provoqué par le
mouvement de 1l'é&lé&ment circulaire. Cette ondulation est en
effet transmise au bord de la pile de feuilles et provoque
le décalage des feuilles supérieures qui ont &té légérement
enfoncées par le rouleau.

Un fois que les feuilles ont &té ainsi décalées, il est

plus facile de les détacher du haut de la pile e, utilisant
les dispositifs d'alimentation de feuilles classiques de
1'art antérieur. Au cours du cycle, pendant que les feuilles
supérieures décalées sont retirées de la pile par le dis-
positif d'alimentation, il est souhaitable que 1'&lément
circulaire soit écarté du papier de fagon & ne pas géner

les opérations de retrait. Dans les dispositifs de 1l'art
antérieur, les opérations de retrait de 1'é€lé&ment circulaire
sont assurées par un moyen qui souléve ledit é&lément cir-

culaire et 1l'écarte de la pile de feuilles.

Parmi les caractéristiques les plus significatives des
dispositifs de saisie du type & décalage des feuilles par
ondulation, on trouve le maintien d'une pression constante
présélectionnée sur la surface de la feuille supérieure de
la pile par 1l'élément circulaire ou le rouleau. Si la
pression est trop faible, il n'y aura pratiquement pas
d'enfoncement des feuilles supérieures et en consé&quence,
pas d'ondulation et pas de décalage. D'autre part, si la
pression est trop importante, uﬁ bouclage et un endomma-‘

gement du papier peut apparaitre.

Exposé de l'invention

En conséguence, la présente invention permet de réaliser un
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dispositif de décalage des feuilles supérieures d'une pile de
feuilles utilisant un moyen de séparation des feuilles par
ondulation qui maintient une pression uniforme minimale sur

la surface de la feuille supérieure de la pile pendant
1l'opération de décalage.

La présente invention permet égalemenﬁ de réaliser un moyen
de décalage par ondulation qui applique une pression uni-
forme & la feuille supérieure de la pile indépendament des
variations de la hauteur de ladite pile.

La présente invention permet encore de réaliser un moven de
décalage par ondulation pouvant se dégager trés facilement

de la pile pour permettre le retrait des feuilles décalées.

Les moyens indiqués ci-dessus sont réunis sous la forme
d'un dispositif de séparation de feuilles qui comprend des
moyens portant une pile de feuilles et des moyens de sépa-
ration des feuilles montés adjacents & la pile et compor-
tant un arbre rotatif & file périphérique hélicoidal et
coaxial, un suiveur tournant autour de l'arbre et suivant
le filetage hé&licoldal pour parcourir la longueur dudit
arbre, au moins un é&lément circulaire monté sur le suiveur
et des moyens pour entrainer ledit arbre en rotation dans
un sens pour entrainer ledit suiveur et ledit é&lément
circulaire contre la feuille supérieure de la pile afin de
la décaler par rapport au reste de la pile. Le dispositif
comprend en outre des moyens assurant un arrét instantané
de l'arbre rotatif permettant au suiveur portant ledit
€lément circulaire de se mouvoir le long de l'arbre et de
se dégager de la surface de la feuille supérieure de la
pile. De préférence, l'élément circulaire monté sur le
suiveur tourne librement par l'intermédiaire de roulements

3 billes ou & rouleaux.

La présente invention permet &galement de réaliser un
dispositif de séparation de feuilles comportant des moyens
de support d'une premiére et d'une deuxiéme pile de feuilles

et des moyens de séparation de feuilles montés adjacents
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aux piles et comprenant un arbre rotatif dont une partie
présente un premier filetage périphérique hé&licoldal et
coaxial et une autre partie, un deuxiéme filetage périphé-
rigque h&licoidal et coaxial dont le sens est opposé & celui
du premier filetage. Dans une telle structure, un premier
et un deuxiéme suiveurs, respectivement, fonctionnent en
association avec lesdits premier et deuxiéme filetages

et peuvent &tre respectivement et sélectivement, amenés en
contact avec la feuille supérieure desdites premiére et
deuxiéme piles suivant le sens de la rotation de l'arbre.
Etant donné que les suiveurs portent les rouleaux de déca-
lage des feuilles, la rotation de l'arbre dans un sens
provogue l'application des rouleaux du premier suiveur sur
la premiére pile pour décaler les feuilles supérieure de
celle-ci dans une direction, par exemple vers l'imprimante.
La rotation de l'arbre dans le sens opposé provoque 1'appli-
cation des rouleaux du deuxiéme suiveur sur la deuxiéme
pile pour décaler les feuilles supérieures de celles-ci
dans l'autre direction, par exemple en les €loignant de

1'imprimante.

D'autres caractéristiques et avantages de la présente in-
vention ressortiront mieux de l'exposé gqui suit, fait en
référence aux dessins annexés a ce texte, qui représentent

deux modes de réalisation préférés de celle-ci.
Bréve description des figures

La Figure 1 est une vue en perspective schématique d'une
premidére réalisation du dispositif de sé&paration de feuilles

de la présente invention.

La Figure 2 est une vue schématique partielle prise de
1'avant du dispositif de séparation de feuilles de la

Figure 1 et face au sens de 1l'alimentation des feuilles.

La Figure 3 est une vue en perspective schématique d'une
deuxiéme réalisation du dispositif de séparation de feuilles

de la présente invention.
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La Figure 4 est une vue schématique partielle prise de
l'avant du dispositif de séparation de feuilles de la
Figure 3 et face aux piles de feuilles, lorsque l'arbre est
stoppé et que les deux suiveurs sont dégagés de la feuille

supérieure de leur pile respective.

La Figure 5 est similaire & la Figure 4, mais l'arbre
tourne dans un sens et des rouleaux de l1l'un des suiveurs

sont appliqués sur la feuille supérieure de l'une des
piles.

La Figure 6 est similaire & la Figure 4 mais l'arbre tourne
dans l'autre sens et ce sont les rouleaux du deuxiéme

suiveur qui sont appliqués contre la feuille supérieure de
la deuxiéme pile.

Description de l'invention
Premiére réalisation

La pile de feuilles 10 & décaler est disposée dans un bac
11 (Figures 1 et 2). Dans la Figure 2, plusieurs des rou-
leaux 13 du moyen de séparation de feuilles par ondulation
12 faisant face & l'observateur, ont &té retirés pour
représenter plus clairement le dispositif d'entrainement.
Les rouleaux 13 sont monté&s sur une couronne 14 de fagon a
pouvoir tourner librement dans ladite couronne qui est
fixée & un moyeu ou suiveur 15 qui comporte un filetage
interne (non représenté) en prise avec le filetage héli-
coidal 16 de l'arbre 17. Le boitier 18 qui est fixé au
chassis (non représenté&) du dispositif, porte l1l'arbre 17
dans la position représentée et contient les moyens d'en-
trainement qui entrainent l'arbre 17 en rotation dans le

sens indiqué par les fléches.

Les rouleaux 13 montés dans la couronne 14 peuvent &tre
montés sur roulements & billes de fagon & tourner librement
dans celle-ci comme décrit dans le brevet FR-A 1 250 457

cité précédemment. De préférence, leur structure est simi-
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laire & celle représentée sur les Figures ou a celle dé-

crite dans les IBM Technical Disclosure Bulletins de
Janvier 1978, page 2933 et dé Juillet 1978, page 477;
c'est-a~dire qu'elle consiste en plusieurs rouleaux tour-
nant librement et montés & la périphérie d'une couronne
rotative. En position initiale ou d'arrét, le suiveur 15 et
les rouleaux 13 qu'il porte, sont maintenus & une certaine
distance au-dessus de la pile de feuilles 10. Dans une
telle structure, des moyens sont prévus pour retenir le
suiveur 15 sur l'arbre, au-dessus de la pile 10. Ainsi on
peut prévoir des moyens magnétiques pour magnétiser la
plague 19 de facon gqu'elle sollicite et retienne magné-
tiquement la surface supérieure 20 du suiveur 15 pendant
gue l'arbre 17 est stoppé. Puis, afin d'amorcer 1l'opération
de décalage des feuilles supérieures, l'arbre 17 est en-
trainé en rotation & une vitesse suffisante pour dégager le
suiveur 15 de l'emprise magnétique de la plaque 18 et
permettre son mouvement vers le bas en suivant le filetage
hélicoidal 16 de l'arbre 17 jusqu'a ce gue les rouleaux 13
portés par la couronne rotative 14 portent successivement
sur la feuille supérieure 21 de la pile 10 et assurent le
décalage des feuilles supérieures de la pile en provoquant
leur ondulation comme décrit dans le brevet et les articles
cités précédemment. Ce mouvement hélicoidal du suiveur vers
le bas qui l'améne en contact avec la pile de feuilles est
similaire & celui utilisé dans les démarreurs a inertie de
1'industrie automobile. Dans ce type de démarreur, un
pignon ou un suiveur est décalé le long d'un arbre d'ar-
mature en suivant un filetage du type pour vis & serrage
rapide. Avec la structure des Figures 1 et 2, les rouleaux
13 peuvent &tre facilement dégagés de la feuille supérieure
21 en stoppant brusquement la rotation de 1'arbre 17. Puis,
le moment qui a été imparti au suiveur 15 est éliminé& par
1'entrainement du suiveur en rotation vers le haut, sur
1'arbre 17, en suivant le filetagé hélicoidal 16 jusqu'a ce
gque le haut dudit suiveur soit & nouveau magnétiquement
sollicité par la plaque 19 pour maintenir les rouleaux 13 a

distance de la pile 10.

| IR IE I B U
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Pendant que les rouleaux 13 sont maintenus & distance de la
pile 10, une ou plusieurs des feuilles supérieures décalées
de la pile 10 peuvent &tre retirées par n'importe quel
moyen de manipulation de feuilles classique. Puis l1l'arbre
17 peut &tre & nouveau entrainé en rotation pour amener les
rouleaux 13 vers le bas contre la feuille supérieure de la
pile restant dans 1é bac. En raison de la nature du méca-
nisme d'entrainement hé&licoldal, les rouleaux 13 appli-
gqueront toujours la méme préssion sur la feuille supérieure
de la pile 10 indépendamment de la hauteur de ladite pile
qui diminue 3 mesure que des feuilles sont décalées et
retirées. Ceci est dl au fait que la pression appliquée par
les rouleaux 13 est principalement déterminée par une
combinaison de facteurs comprenant la vitesse de rotation
de l'arbre, la masse de la couronne, l'angle de 1'hé&lice du
filetage de l'arbre et le freinage des rouleaux 13, mais en

aucun cas par la hauteur de la pile de feuilles.
Deuxiéme réalisation

Pour clarifier la figure, le dispositif de la Figure 3 est
représenté en un point de son cycle de fonctionnement ol le
mécanisme de décalage est en position intermédiaire c'est-
a-dire qu'il ne porte ni sur la pile 110 du bac 111 ni sur
la pile 130 du bac 131. En fonctionnement réel, le seul
instant ol le suiveur se trouve dans la position inter-
médiaire de la Figure 3, correspond en un point inter-
médiaire quelconque de transition entre l'entrainement en
rotation dans un sens et l'entrainement en rotation dans
1'autre sens. En fonctionnement normal, ce seront soit les
rouleaux 113 du suiveur 115 qui portéront sur la pile 110,
soit les rouleaux 133 du suiveur 135 gui porteront sur

la pile 130 ou bien les deux suiveurs 115 et 135 seront
dans leur position haute, 1'arbre étant stoppé et les
suiveurs dégagés dés'piles~de feuilles.

Les positions des suiveurs pendant ces diverses étapes
seront décrites ultérieurement en se reportant aux Figures

4-6. On notera qu'aux Figures 4-6, plusieurs des rouleaux
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113 et 133 ont &té retirés pour montrer plus clairement le
dispositif d'entralnement.

Les Figures 3 et 4 représentent des rouleaux 113 et 133 qui
sont respectivement montés sur les couronnes 114 et 134 des
suiveurs 115 et 135 de fagon & tourner librement dans
lesdites couronnes. Un premier filétage hélicoIdal 116
usiné dans la périphérie de la partie supérieure de 1l'arbre
117 est orienté dans un sens tandis que le deuxiéme file-
tage hélicoidal 136 usiné dans la partie inférieure de
l'arbre 117 est orienté& dans le sens opposé. Le suiveur 115
comporte un filetage intérieur (non représenté&) en prise
avec le premier filetage hélicoidal 116 de l'arbre tandis
que le suiveur 135 comporte un filetage intérieur (non
représenté) en prise avec le filetage hélicoidal 136 de
1'arbre. Le boitier 118 fixé& au chéssis du dispositif de
séparation de feuilles (non représentd) porte l'arbre 117
dans la position représentée et contient les moyens d'en-
trainement qui entrainent l'arbre 117 en rotation, soit
dans le sens horaire, soit dans le sens anti-horaire comme
indiqué par les fléches. Les rouleaux 113 et 133 respec-
tivement montés dans les couronnes 114 et 134 peuvent &tre
portés par des roulements & billes de fagon & tourner
librement dans leur couronne comme c'est le cas dans le
mode de réalisation précédemment décrit en référence aux

Figures 1 et 2.

La Figure 4 représente le dispositif en position initiale
ou de non alimentation, c'est-d-dire la position dans
laguelle aucune feuille n'est retirée de l'une ou l'autre
pile. Les suiveurs 115 et 135 et leur rouleaux respectifs
113 et 133 sont maintenus 3 une certaine distance au-
dessus des piles 110 et 130. Dés~moyens sont prévus pour
maintenir les suivéurs 115 et 135 dans cette position. Des
moyens magnétiques peuvént étre prévus pour magnétiser les
plagques 119 et 139 de fagon qu'elles sollicitent les sur-
faces supérieures 120 et 140 des suiveurs 115 et 135,
respectivement, et les retiennént en position haute pendant

que 1l'arbre 117 est stoppé (cas de la Figure 4).
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On supposera maintenant qu'il est nécessaire d'alimenter la
machine & partir de la pilé 130, comme indiqué par la
fléche. Par exemple, les feuilles supérieures de la pile
130 doivent &tre décalées de fagon & pouvoir &tre retirées
et envoyées dans une imprimante non représentée. Pour
amorcer cette opération de décalage, 1'arbre 117 est en-
trainé en rotation dans le sens horaire & une vitesse
suffisante pour dégager lé suiveur 135 de l'emprise magné-
tique de la plaque 139 et permettre son mouvement vers le
bas le long du filetage hé&licoidal 136 de l'arbre jusqu'a
ce que les rouleaux 133 montés dans la couronne rotative
134 portent successivement sur la feuille supérieure 141 de
la pile 130, comme dans la Figure 5, afin de provoquer
l'effet d'ondulation qui décale les feuilles supérieures de
la pile comme décrit dans le brevet et les publications
cités précédemment.

Comme indiqué dans le brevet cité précédemment, l'entrai-
nement hélicoldal provoquant le mouvement du suiveur 135
vers le bas et son application sur la pile de feuilles est
similaire & l'entralnement utilisé dans les démarreurs a
inertie de 1'industrie automobile. Dans ce type de démar-
reur, un pignon ou suiveur est décalé le long d'un arbre
d'armature en suivant un filetage du type pour vis a

serrage rapide.

Comme dans le dispositif décrit précédemment, les rouleaux
133 peuvent &tre facilement dégagés de la feuille supé-
rieure 141 en stoppant brusquement la rotation de 1l'arbre
117. Puis, le moment qui a été imparti au suiveur 135 est
€liminé par l'entrainement du suiveur en rotation vers le
haut, sur l'arbre 117, en suivant le filetage hélicolidal
136, jusqu'a ce que le haut du suiveur soit & nouveau
magnétiquement sollicité par la plaque 139 pour maintenir

les rouleaux 133 & distance de la pile 130.

Pendant que les rouleaux 133 sont maintenus & distance de
la pile 130, une ou plusieurs des feuilles supérieures

décalées peuvent &tre retirées de la pile par n'importe
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quel moyen de manipulation de feuilles classique. Puis
1'arbre 117 peut &tre a nouveau entrainé en rotation dans
le sens hOrairé pour ramener les rouleaux 133 wvers le bas
contre la feuille supérieure de la pile 130 restant dans le
bac si 1'on désire continuer & alimenter la machine avec
des feuilles de la pilé 130. En raison de la nature du

mécanisme d'entrainement hélicoldal, les rouleaux 133

exerceront toujours la méme pression sur la pile de feuilles

130 indépendamment de la hauteur de ladite pile 130 qui
diminue & mesure que des feuilles sont décalées et retirées,
comme déja expliqué en relation avec le mode de réalisation

représenté aux Figures 1 et 2.

Lorsque l'on désire stopper l'alimentation depuis la pile
130 et l'amorcer & partir de la pile 110, la rotation dans
le sens horaire de l'arbre 117 est stoppée comme décrit
précédemment, puis l'arbre 117 est entrainé en rotation
dans le sens anti-horaire comme représenté sur la Figure 6.
L'arbre tourne & une vitesse suffisante pour dégager le
suiveur 115 de 1l'emprise magnétique de la plaque 119 et
permettre son mouvement vers le bas le long du filetage
hélicoidal 116 de l'arbre jusqu'a ce que les rouleaux 113
portés par la couronne rotative 114 sollicitent succes-
sivement la feuille supérieure 121 de la pile 110 pour
assurer le décalage des feuilles supérieures de la pile en
provoquant leur ondulation. Lorsqu'on le désire, les rou-
leaux 113 peuvent &tre facilement dégagés de la feuille
supérieure 121 comme indiqué précédemment, en stoppant
brusquement la rotation de 1'arbre 117. Puis, le moment qui
a été imparti au suiveur 115 est &liminé par l'entrainement
du suiveur en rotation vers le haut sur 1'arbre 117, en
suivant le filetage hélicoIdal 116 de celui-ci jusqu'a ce
que le haut dudit suiveur soit & nouveau magné&tiquement
sollicité par la plaque 119 pour maintenir les rouleaux 113
3 distance de la pile 110.

Pendant que les rouleaux 113 sont maintenus & distance de
la pile 110, une ou plusieurs des feuilles décalées peuvent

étre retirées par n'importe quel moyen de manipulation de

YY)
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feuilles classique. Puis, l'arbre 117 peut &tre 3 nouveau
entrainé en rotation pour ramener les rouleaux 113 vers le
bas contre la feuille supériéure de la pile restant dans le
bac. En raison de la naturé du mécanisme d'entralnement
hélicoidal, les rouleaux 113 appliqueront toujours la méme
pression sur la feuille supériéure de la pile 110 indépen-
damment de la hauteur de ladite pile qui diminue & mesure

que des feuilles sont décalées et retirées comme indiqué
précédemment.

D'aprés ce qui précéde, il est évident que les principes de
la présente invention peuvent &tre appliqués dans divers
domaines autres que celui du décalage de feuilles. Par
1'utilisation d'un arbre rotatif présentant des premier et
deuxiéme filetages hé&licoiIdaux coaxiaux opposés usinés

dans sa périphérie et d'un premier et d'un deuxiéme suiveurs
associés auxdits premier et deuxiéme filetages, il est
alors possible, par l'entrainement sélectif de l'arbre en
rotation dans un sens d'amener 1l'un des suiveurs en engage-
ment avec un premier €lément ou premiére pié&ce de travail
et, par l'entrainement de l'arbre en rotation dans le sens
opposé, d'amener le deuxiéme desdits suiveurs en engagement

avec un deuxiéme élé&ment ou une deuxiéme piéce de travail.

Bien que l'on ait décrit dans ce qui précéde et représenté
sur les dessins les caractéristiques essentielles de 1'in-
vention appliquées 3 un mode de réalisation préféré de
celle-ci, il est évident que l'homme de l'art peut y ap-
porter toutes modifications de forme ou de détail qu'il
juge utiles, sans pour autant sortir du cadre de ladite

invention.

Notamment, bien que dans les deux modes de réalisation
décrits ci-dessus les arBrés filetés 16,116 sont 1légé-
rement inclinés par rapport & la vérticale, ces arbres
pourraient &tre orientés perpendiculairement au plan des
feuilles: il suffirait alors que les rouleaux 13, 113

soient portés par des bras s'étendant vers le bas i partir
des couronnes 14, 114, 134 .
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'REVENDICATIONS
Dispositif de séparation de la feuille supérieure (21)

d'au moins une pile de feuilles (10), du genre com-

prenant:

des moyens de supvort (11), pour supporter ladite pile
de feuilles,

des moyens de séparation (13, 14, 15), susceptibles de
coopérer avec la premiére feuille 21 de la pile, et

des moyens de commande (17, 18) pour commander lesdits

moyens de séparation,
caractérisé en ce que:
lesdits moyens de séparation comprennent:

un arbre cylindrique (17) mobile en rotation
autour de son axe comportant au moins une partie
filetée (16),

au moins un élément suiveur (14, 15) comportant
un moyeu fileté intérieurement, monté sur ladite
partie filetée dudit arbre de fagon & coopérer
avec celle-ci 3 la maniére d'un systéme vis-é&crou

et

au moins un él&ment rotatif (14) monté sur ledit

élément suiveur,
lesdits moyens de commande comportent:

des moyens (18) pour faire tourner ledit arbre

dans un sens déterminé et amener ainsi ledit

-~

€lément suiveur a se déolacer le long dudit arbre

dans un premier sens, sous l'effet de son inertie,

-

jusqu'd ce que ledit &l&ment rotatif wvienne en

"
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contact ayec la premiére feuille de la pile et
coopérer avec elle pour la décaler, puis pour
stopper la rotation dudit arbre et amener ainsi
ledit élément suiyeur & se déplacer dans le sens
obposé et écarter ledit élément rotatif de ladite
premiére feuille.

Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce
que ledit élément suiveur est constitué d'une couronne
circulaire (14) sur la périphérie de laquelle sont
montés une pluralité d'éléments librement rotatifs (13).

Dispositif selon la revendication 1 ou 2, caractérisé
en ce gque:

il comporte un é&lément de maintien (19) pour maintenir
ledit élément suiveur et lesdits &léments rotatifs
écartés de la premiére feuille de la pile lorsque
ledit arbre n'est pas entrainé en rotation, et en ce
que

la force appliquée par lesdits moyens de commande
lorsqu'ils impriment un mouvement de rotation audit
arbre est suffisante pour vaincre la force exercée par
ledit é&lément de maintien sur ledit élément suiveur.

Dispositif selon la revendication 3, caractérisé en ce

que ledit &lément de maintien est un é€lément magnétique.

Dispositif selon 1l'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce que ledit arbre (17)
fait avec le plan.des feuilles un angle un péu infé-
rieur a 90°.

Dispositif selon l'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce que lesdits moyens de
support 11 sont disposés horizontalement.

Dispositif de sépération de la feuille sunérieure (121 ,
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141) de l'une ou l'autre de deux piles de feullles (110,,

130), caractérisé en ce qu'il comporte:

un premier et un second moyens de support (111, 131}

pour supporter respectivement les deux piles de feuilles,

un arbre cylindrique mobile (117) en rotation autour
de son axe, comportant une premiére et une seconde

parties filetées en sens inverse (116, 136),

un premier et un second &léments suiveurs (115, 135)
comportant chacun un moyeu fileté intérieurement,
montés respectivement sur lesdites premiére et seconde
parties filetées dudit arbre de fagon & coopérer
chacun respectivement avec celles-ci, & la maniére des

systémes vis—-écrou,

au moins un &l&ment rotatif (113, 133), monté sur
chacun desdits &lé&ments suiveurs,

des moyens de commande (118) pour faire tourner ledit
arbre dans un premier sens et amener ainsi ledit
premier élément suiveur (115) 3 se déplacer le long
dudit arbre dans un premier sens de translation sous
1l'effet de son inertie jusqu'd ce que ledit &lément
rotatif (114) dudit premier élément suiveur vienne en
contact avec la premiére feuille (121) de la premiére
pile et coopére avec celle-ci pour la décaler, puis
pour stopper la rotation dudit arbre et amener ainsi
ledit premier élément suiveur & se déplacer dans le
sens opposé dudit premier sénsrde translation et
écarter son é&lément rotatif de la premiére feuille de

la premiére voile, et

des moyens pour faire tourner ledit arbre dans le sens

opposé et amener ainsi ledit second élément suiveur
(135) &8 se déplacer le long dudit arbre dans le sens
de translation opposé audit premier sens de translation

sous l'effet de son inertie jusqu'd ce qué ledit

BAD ORIGINAL @
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15 0020976
élément rotatif (134) dudit second &lément suiveur
vienne en contact avec la premiére feuille (141)
de la secondé pile et coopéré avec celle-ci pour la
décaler, puis pour stopper la rotation dudit arbre et
amener ainsi ledit sécond élément suiveur & se déplacer
dans ledit premier sens de translation et écarter

ainsi son élément rotatif de la premiére feuille de la
seconde pile. ‘

Dispositif selon la revendication 7, caractérisé en ce
que lesdits €léments suiveurs (115, 135) sont chacun
constitués d'une couronne circulaire (114, 134) sur la
périphérie de laquelle sont montés une pluralité
d'éléments librement rotatifs (113, 133).

Dispositif selon la revendication 7 ou 8, caractérisé

en ce que:

il comporte un premier et un second é&léments de main-
tien (119, 139) pour maintenir respectivement lesdits
premier et second éléments suiveurs et lesdits éléments
rotatifs écartés de premiére feuille desdits premiére
et seconde piles lorsque ledit arbre n'est pas entrainé

en rotation, et

la force appliquée par lesdits moyens de commande
lorsqu'ils impriment un mouvement de rotation dudit
arbre de commande dans un sens ou l'autre est suffi-
sante pour vaincre la force exercée par lesdits éléments

de maintien sur lesdits éléments suiveurs.
Dispositif selon la revendication 9, caractérisé en ce
que lesdits é&léments de maintien sont des é&léments

magnétiques-.

Dispositif selon 1l'une quelconque des revendications 7

a 10, caractérisé en ce que:

lesdits premier et second moyens de supwort (1311, 131)



16 0020976

sont disposés horizontalement, e

ledit =rbrc 117) fai avec le p!:in des fe:_iles un

angle un peu i.férieur & 90°.

v
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