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@ Systéme modulaire pour ferme-porte, et ferme-porte comportant un tel systéme moduiaire.

@ Ce systéme modulaire comprend: un ensemble mo-
teur a I'ouverture simple action 29 contenu dans un pre-
mier bofitier 5¢; un ensemble moteur a I'ouverture double
action contenu dans un élément de carter; et un ensembie
de commande & ressort et amortisseur 4 contenu dans un
deuxiéme boitier 7 qui peut s'assembler soit avec le pre-
mier boitier 5« pour constituer un ferme-porte simple action
1q, soit avec I'élément de carter pour constituer un ferme-
porte double action.
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Systéme modulaire pour ferme-porte.

La présente invention est relative a un systé-
me modulaire pour ferme-porte.
Les ferme-porte sont soit & simple action pour

-

la fermeture d'une porte & un seul sens d'ouverture, soit
d double action pour la fermeture d'une porte d double
sens d‘'ouverture.

D'une part, les ferme-porte a simple action
sont souvent formés d'un = pivot de rotation solidaire
de la porte & fermer et engrenant avec une crémaillére
reliée a& un dispositif de commande & ressort et a amor-
tisseur, l'’ensemble étant placé dans un carter de forme
approprice.

D'autre part, les ferme-porte & double action
comportent généralement un pivot de rotation solidaire de
la porte & fermer et portant une ou plusieurs cames assu-
rant le déplacement d'un levier de manoceuvre d'un disposi-
tif de commande & ressort et & amortisseur, l'ensemble
étant également placé dans un carter de forme correspondan-

te.
L'inconvénient principal de ces réalisations

connues est qu'il est impossible d'utiliser les mémes élé-
ments pour réaliser un ferme-porte & simple action et un
ferme~porte & double action. En particulier, les deux types
de ferme-porte indiqués ci-dessus nécessitent des carters
ayant des proportions trés différentes, et les piéces mobi-
les ne sont pas transposables d'un type 3 l'autre. Ceci
entraine d'une part des colits de fabrication élevés, puis-
que les piéces ne peuvent é&tre réalisées en trés grande
série, et d'autre part la fabrication et le stockage d'un
nombre important de piéces différentes.

L'invention a pour but de remédier & cet incon-
vénient et, 3 cet effet, a pour objet un systéme modulaire
pour ferme-porte caractérisé en ce qu'il comprend: un en-
semble moteur & l'ouverture simple action contenu dans un

premier boitier; un ensemble moteur & l'ouverture double
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action contenu dans un &lément de carter; et un ensemble de
commande & ressort et amortisseur contenu dans un deuxig-
me boitier qui peut s'assembler soit avec le premier boi-
tier pour constituer un fermé—porte simple action, soit
avec l'élément de carter pour constituer un ferme-porte
double action.

L'invention a égalément pour objet un ferme-
porte simple action constitué de l'énsemble moteur a& 1l'ou-
verture simple action et de l'ensemble de commande de ‘ce
systéme modulaire, ainsi qu'un ferme-porte double action
constitué de l'ensemble moteur a& l'ouverture double action
et de l'ensemnble de commandé dé,ce méme systéme modulaire.

D'autres caractéristiques et avantages de l'in-
vention ressortiront de la description qui va suivre, don-’
née d titre d'exemplé non limitatif et en regard des dessins
annexés, sur lesquels :

la Fig. 1 est une vue en coupe verticale d'un
ferme-porte double action selon l'invention, en position de
repos:

la Fig. 2 est uné’vue en coupe prise selon la
ligne 2-2 de la Fig. 1;

la Fig. 3 est une vue 3 plus grande échelle
d'une partie de la Fig. 1, le ferme-porte &tant en position
"porte ouverte";

la Fig. 4 est une vue prise en coupe selon la
ligne 4-4 de la Fig. 3:

les Fig. 5 et 6 sont des vues analogues aux
Fig. 3 et 4 respectivement mais correspondant 3 un ferme-
porte simple action suivant l'invention.

Le ferme-porte 1 représenté aux Fig. 1 & 4
comporte trois parties, a savoir, de gauche a droite en
considérant la Fig. 1l: un énsémblé pivot-crémailléres 2,
un ensemble de liaison 3 et un ensemble de commande 4.
Chagque ™ ensemble 2 a 4 est logé dans un boitier 5 & 7 res-

pectivement, ces boitiers s'emboitant les uns dans les
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autres pour constituer aprés vissage le carter du ferme-
porte . Ce cartef.a une forme générale parallé&lépipédique
dont l'épaisseur e (Fig. 2) est constante et suffisam-
ment faible pour loger lé ferme-porte dans un profilé de
porte . Plus précisément , lé boitier 5 est constitué de
deux moitiés vissées l'une & l'autre suivant un plan de
joint vertical mé&dian P , le boitier 6 est monobloc , et
le boitier 7 est constitué d'un corps 7% ouvert sur une

grande face verticale et d'un couvercle plan 7b vissé

sur cette face . Chacun des boltiers 5 et 6 présente
3 droite une forme femelle 5° ’ 6 , et chacun des
boitiers 6 et 7 présente & gauche une forme male 6d,7d

. . c c
pouvant s'emboliter sans jeu dans les formes 57, 6

respectivement . Dans cet exemple , les formes 52 et

d et 7d' d'autre part , sont iden-

62 d'une part , 6
tiques.

L'ensemble 2 comprend un pivot 8 d'axe vertical
X-X librement rotatif dans le boitier 5 mais axialement
fixe. La partie intermédiaire de ce pivot forme un pignon 9
gui engréne avec deux crémailléres rectilignes 10 et 11
qui coulissent chacune contre une paroi latérale du boitier
5 et qui forment l'image réfléchie l'une de l'autre. A une
faible distance de son extrémité droite, chaque crémaillére
porte un ergot horizontal 12 dirigé vers 1l'autre crémaillé-
re. Au repos (Fig. 2), les ergots 12 se trouvent dans le
prolongement l'un de l'autre, et les extrémités des crémailb
léres sont contenues dans deux plans verticaux perpendicu-
laires au plan de symétrie vertical P du ferme-porte.

Le bolitier 6 de l'ensemble de liaison 3 présen-
te un passage central 13 3 section rectangulaire dans lequel
coulisse un piston 14 parallélépipédique. La paroi supérieu-
re du passage 13 comporté une rainure longitudinale 15 dans
laguelle est fixée une lame souple 16. L'extrémité gauche
de cette dernidre est pliée vers le bas pour définir une

courte butée 17, et son extrémité droite, qui possé&de une
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faculté de débattement vertical, présente un &videment ar-
rondi 18. La lame ‘15 est fix&e par des vis dans sa partie
gauche, et une came rotative 19 & axe horizontal permet de
régler la hauteur d'uné partie de cette lame située entre
ces vis et l1l'évidement 18.

L' extremlte gauche du piston 14 porte un axe
transversal 20 sur lequel est monté fou un levier 21 en L
a8 deux bras. En position de repos (Fig. 1), un bras 22 est
retenu par la butéé 17 en position verticale; . 1'autre
bras 23 fait saillie horizontalement vérs la gauche hors du
piston 14,et un crochet 24 dirigé Vers le bas, qui forme
l'extrémité de ce bras, est situé au-dessus du plan hori-
zontal commun des érgots 12,

L'ensemble de commande 4 comporte un levier

-

rotatif 25 3§ axe horizontal dont un bras est relié & un

-~

ressort de compression réglable 26 et l'autre & un amortis-
seur hydraulique 27, également réglable, & piston 28. Cet
ensemble 4 est classique; il ne sera donc pas décrit plus

en détail et est représenté scﬁématiquemeht.Deux bielles
paralléles é9 sont articulées par une extrémité & un axe
horizontal excentré 30 porté par le levier 25 et par l'au-
tre extrémité & un axe horizontal 31 monté dans 1'extrémité droi-
te dd piston 14.les axes 20 et 31 et lesergots 12 sont parallé-
les et contenus dans le plan horizontal médian Q du ferme-porte.

Le fonctionnémént du férme-porte double action
1 est le suivant.

Le carter du fénné-porte est par exemple fixé dans
le profilé supérieur du cadré d'une porte,l'extrémité inférieure
du pivot 8 E&tant fixée 3 la porté,suivant son axe de rota-
tion. Toute autre disposition appropriée du ferme-porte
peut également &tre envisagée.

Sous l'effet de 1l'ouverture de la porte dans
un premler sens, le prOt 8 tourne dans le sens horaire se-
lon Ia flé&che f (Fig.4) en entralnant avec lui la crémail-
lére 10, qui coullsse vers la dr01te,et la crémaillérell,qui

coulisse en sens inverse.Sous l'effet de ce coulissement ,
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la crémaillére 10 vient pousser directement le piston 14,
qui coulisse également vers la droite. Les bielles 29 font
alors tourner le levier 25 dans le sens horaire de la flé-
che g (Fig. 3), ce qui provogque d'une part la compression
du f;ssort 26 et d'autre part le déplacement vers la droite
sans entrave importante du piston amortisseur 28 dans son
cylindre . Ce mouvement d‘ouvérture est limité par la
butée de 1la crémailléré 11 contre la paroi d'extrémité gau-
che du boitier 5.

Lorsque la crémaillére 10 vient en contact avec
le piston 14, son ergot 12 se trouve juste derriére le cro-
chet 24 du levier 21, au-dessous du bras 23 de celui-ci.Dés
le début du coulissement du piston 14, le bras 22 du levier
21 s'écarte de la butée 17, ce qui laisse le levier 21 bas-
culer vers la gauche sous l'effet de la gravité et améne le
bras 23 sur l'ergot 12 de la crémaillé&re 10. Pendant la
suite du coulissement, l'éxtrémité supérieure coudée 222 du
bras 22 glisse le long de la lame 16 et assure que
le crochet 24 ne peut plus se félever et reste en prise
avec l'ergot 12.

Lors du relachément de la porte, le ressort 26
tend & faire tourner le levier 25 dans le sens inverse de
la fléche g, et cette rotation est freinée par l'amortis-
seur 27, i; vitesse de rétour étant réglable. La rotation
du levier 25 dans le sens inverse de la fléche g provogque
une poussée du piston 14 vers la gauche par les bielles 29;
le piston 14 pousse & son tour vers la gauche la crémail-
lére 10, qui fait tourner lé pivot 8 dans le sens inverse
de la fléche f en assurant la fermeture de la porte.En fin
de course de fermeture,le bras 22 du levier 21 rencontre la bu-
tée 17, qui le fait se relever et raméne le levier 21 3 sa position
de départ de la Fig.l.Au cours de cemouvenent,le crochet 24 libére
l'ergot 12.L'extrémité& coudée 222 du bras 22 traverse une
ouverture de la butée 17 pour permettre le basculement du levier 21.

L'ouverture de la porte dans l'autre sens en-

traine le méme fonctionnement du ferme-porte, mais sous
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l'effet de la crémaillére 11, son ergot 12 venant en prise

sous le crochet 24.
Dans le cas oli 1'on cherche & provoquer une

- -

-fermeture de la porte 3 une vitesse supérieure 3 la vitesse

de retour préréglée assurée par l'ensemble de commande 4,
c'est le pignon 8 qui devient moteur pour la course de fer-
meture, de sorte que la crémailléré ténd d s'écarter du
piston 14/ Cépendant, l'accrochage de l'ergot 12 derriére
le crochet 24 s'oppose i cette sé&paration, de sorte que le
piston 14 est entrainé par la crémaillére et entraine avec
lui les bielles 29 , le levier 25 et le piston amortisseur
28, qui freine le mouvement. L'amortisseur 27 peut compor-
ter. comme connu un dispositif iimiteur de pression d'huile
qui permet dans un tel cas uné augmentation de la vitesse
de déplacement du piston 28.

Bien entendu, l'amortisséur 27 peut également
étre muni de moyens permettant l'accélération brusgque du
mouvement en fin de course de férmeture, afin de garantir
la fermeture compléte de la porte et en particulier l'en-~
clenchement de la serrure de cette porte.

Comme on le voit, au cours du fonctionnement,
le piston 14 est toujours solidaire de la crémaillére qui
se déplace vers la droite, grice au crochet 24, quel que
soit le sens de rotation dﬁ pivot 8 et donc quel que soit
le sens d'ouverture de la porté.

La lame 16 peut servir non seulement de bu-
tée pour le levier 21 mais é&galement de dispositif de
maintien de la porte en position ouverte ou "arrét de
porte". En effet,lorsque la came 19 est rétractée,la lare 16 n'in-
terfére pas avec la trajectoire d'uné bille 32 portée par le
piston 14. Cependant,si on le désire, on peut donner & la
came 19 une position angulairé dans laquelle elle repousse
vers le bas la partie droite de la lame 16. Dans ce cas,
1'évidement 18 s'encliquette €lastiquement en fin de cour-
se d'ouverture sur la bille 32,ce qui constitue l'arrét de
porte.
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Les Fig. 5 et 6 montrent un ferme-porte simple
action 1% formé d'un ensemble pivot-crémaillére 2% et de
l'ensemble de commande 4.

L'ensemble 22 est presque identique a l'ensem-
ble 2 des Fig. 1 d 4; cependant, il comporte une crémail-
lere 102 unique analogue a la crémaillére 10 mais munie a
son extrémité droite d'un bloc de guidage coulissant sur
les deux parois latérales du boltier 52 et portant un axe
trénsversal 31%. Les bielles 29 de l'ensemble 4 sont direc-
tement articulées sur cet axe 31%. De plus, le dispositif
d'arrét de porte 16-19 ést monté dans le boitier 5% et 1la
bille 32 dans un &videment de la crémailldre 102.

Les dimensions extérieures du boitier 5% sont
les mémes que celles du boitier 5, et l'on retrouve en par-
ticulier la forme femelle 5% s'emboitant sur la forme male
79 qu boitier 7.

Pour ce ferme-porte simple action, il n'est
plus nécessaire d'utiliser un ensemble intermédiaire de
liaison. Le fonctionnement d'un tel ferme-porte simple
action est sensiblement identique mais simplifié par rap-
port au ferme-porte double action, puisque la crémaillére
unique 102 est toujours liée au levier 25 de l'ensemble de
commande 4 d ressort et a amortisseur.

L'emboltement des ensembles 2 & 4 ou 2% et 42
entre eux est simple, et la liaison rigide est effectuée
par vissage complémentaire. Des orifices 33, 34 sont prévus
respectivement dans le boitier 6 de 1l'ensemble intermédiai-
re de liaison 3 (Fig. 2) et dans le boitier £ de l'ensemble
pivot-crémaillére 28 (Fig. 6) pour permettre 1l'introduction
de la goupille 31, 312 d'articulation de l'extrémité gauche
des bielles 29.

La réalisation modulaire de ce ferme-porte
simple action et double action permet de diminuer les cofits
de fabrication, puisque la plupart des pié&ces sont identi-

ques dans les deux cas et peuvent donc &tre fabriquies en
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trés grandes séries. Cette modularité permet é&galement de
limiter le nombre de piéces i stocker pour réaliser le
montage de ces ferme-porte, et également une limitation

du nombre de pié&ces de rechange a fournir aux revendeurs.
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- REVENDICATIONS =~

1.- Sjstéme modulaire pour ferme-porte, carac-
térisé en ce qu'il comprend: un ensemble moteur & 1l'ouver-
ture simple action (2%) contenu dans un premier boltier (52);
un ensemble moteur & l'ouverture double action (2-3) conte-
nu dans un élément de carter (5-6); et un ensemble de com-
mande 3 ressort et amortisseur (8) contenu dans un
deuxiéme boitier (7) qui peut s'assembler soit avec le
premier boltier (Sa) pour constituer un ferme-porte simple
action (1%), soit avec 1'élément de carter (5-6) pour consti-
tuer un ferme-porte double action (1).

2.~ Systéme modulaire suivant la revendication
1, caractérisé en ce que l1'élément de carter est constitué
de deux boitiers (5,6) pouvant &tre assemblés l'un & l'au-
tre et contenant 1'un (5) un ensemble a pivot (2) dont le
mouvement est 1ié& 3 celui de la porte et l'autre (6) un
ensemble (3) de liaison de cet ensemble 3 pivot & l'ensem-
ble de commande (4).

3.~ Systéme modulaire suivant l'une des reven-
dicatiors 1 et 2, caractérisé en ce que les bolitiers (Sa,7)
et 1'élément de carter (5-6) s'assemblent les uns aux autres
par emboltement.

4.- Systéme modulaire suivant 1'une quelconque
des revendications 1 & 3, caractérisé en ce que les boitiers
(Sa, 7) et 1'élément de carter (5-6) possé&dent tous les
méres dimensions en section transversale.

5.~ Systéme modulaire suivant lune quelconque
des revendications 1 d& 3, caractérisé en ce que les ensem-
bles moteurs 3 l'ouverture simple action (2%) et double
action (2-3) comprennent chacun un pignon(8) dont la rota-
tion est liée au mouvement de la porte et qui engréne avec
une crémaillére (lOa) et avec deux crémailléres (10-11)
respectivement.

6.- Systéme modulaire suivant les revendica-

tions 2 et 5 prises ensemble, caractérisé en ce que
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l'ensemble de liaison (3) comporte des moyens de liaison
sélectifs (17-21) qui, pour chaque sens de rotation du
pivot (8),solidarisent l'ensemble de liaison avec, 1'une
des deux crémailléres (10,11) pendant la course d'ouvertu-
re et désolidarisent cet ensemble (3) et cette crémaillére
(10,11) & la fin de la course dé férmeture.

7.- Ferme-porte simple action, caractérisé en
ce qu'il est constitué de l'ensemble moteur & 1'ouverture
simple action (2%) et de l'ensemble de commande (4) du
systéme modulaire suivant 1l'une quelconque des revendica-
tions 1 & 6, les premier (Sa) et deuxiéme (7) bolitiers
étant assemblés 1l'un & 1l'autre.

8.~ Ferme—porté double action, caractérisé en
ce qu'il est constitué de l'ensemble moteur a l'ouverture
double action (2-3) et de l'ensémble de commande (4) du
systéme modulaire suivant 1l'une quelconque des revendica-
tions 1 &8 6, 1l'élément de carter (5-6) et le deuxiéme

-

boitier (7) é&tant assemblés l'qn i 1l'autre.
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