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@ Stiitzarm fiir bewegliche Konstruktionen.

@ Stiitzarm fir bewegliche Konstructionen wie Personen-
hebevorrichtungen mit Arbeitsbithne oder bewegliche Krane,
wobei der Stiitzarm eine FuB (1) besitzt, der mittels eines
zwischen die Konstruktion {2) und den Stitzarm eingesetzten
Bewegungsmechanismus (3) im Verhéltnis zur Auflagerfla-
che anhebbar und absenkbar ist.

Dadurch, dafl der Bewegungsmechanismus (3) einen
Bewegungsraum (4) zwischen einer Stellung besitzt, in wel-
cher der FuB (1) angehoben ist, und einer anderen Stellung, in
welcher der FuR abgesenkt ist, und daf eine Feder (8) den
Bewegungsmechanismus (3} in eine Stellung drickt, in wel-

N cherderFul (1) angehoben ist, wodurch ein Alarmschalter (9}
auslosbar ist, erfolgt eine automatische Anzeige, falls die Sta-
bilitét der Konstruktion abnimmt. Das zulassige Ausmaf} der

IO Lastreduzierung am Stiitzarm bis zur Auslésung kann dber die

¢© sangelegte Federkraft eingestellt werden.
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STUTZARM FUR BEWEGLICHE KONSTRUKTIONEN

Die Erfindung betrifft einen Stutzarm fir bewegliche
Konstruktionen nach dem Oberbegriff des Anspruchs.

Es ist bekannt, die Stabilitat von beweglichen Kon-
struktionen wahrend des Betriebs durch Stutzarme zu
erhchen, deren FuRe gegen die Auflageflache weiter
von der Schwerpunktachse entfernt als die blichen
Auflagepunkte einer solchen Vorrichtung, z.B. die
Laufrader, angesetzt werden. Mit Hilfe solcher Stiitz-
arme ist es auch moglich, eine bewegliche Konstruktion
der genannten Art auf einer unebenen oder geneigten
Auflageflache aufzustellen.
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Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, defartige
Stiutzarme zu schaffen, beil dénen eine automatische
Anzeige erfolgt, wenn die Stabilitat der Komstruktion
auf einen vorbestimmbten Wert reduziert ist. '

Diese Aufgabe wird erfindungsgemiaB dadurch gei6st,

daB der Bewegungsmechanismus einen Bewegungsraum zwi-
schen einer Stellung besitzt, in welcher der FuB an-
gehoben ist, und einer anderen Stellung, in der er ab-
gesenkt ist, und daB eine Fedér den'Bewegungsmechanis—

mus in die Stellung driickt, in welcher der FuB angeho
ben ist, wobei ein Alarmschalter betdtigt wird.

Mit dieser Ausfihrungsform kann erreicht werden, daB
eine reduzierte Belastung die Bet8tigung eines Alarm-—
schalters auslost, wenn diese einen Punkt erreicht hat,
in dem die bewegiiche Konstruktion nicht mehr in der
gewiinschten Weise auf dem Stﬁtzarm'ruht Das zuldssi-
ge AusmalB der Lastredu21erung vor dem Auslosen 1st Uber
die Federkraft einstellbar.

Anhand der Figur wird ein Ausfiihrungsbeispiel der Er-
findung naher erléuter; Die Figur zeigt, teilweise im
Schnitt, einen Teil einer beweglichen Konstruktlon mit
einem Stitzarm gemaB der Erfindung.

Wie aus der Figur ersichtlich, ist ein Stiitzarm derge-
stalt an der abzustiitzenden Konstruktion aufgehingt,
daB ein am freien Ende des Armes vorgesehener FuB

im Verhd@ltnis zur AuflageflBche angehoben ﬁnd'abgesenkt
werden kenn. Der FufBl 1 ist somit im Stiitzarm schwenk-
bar aufgehangt, um zZu erméglichen, daB die Beruhrungs-
flache des FulBles unabhéngig von dér Neigung der Aufla-
geflache und/oder des Stutzarmes gegen dle Auflagefla—
che anliegt.
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Der Stutzarm ist in einem Teil 2 der beweglichen Kon-
struktion dergestalt aufgehangt, daR er mittels eines
Bewegungsmechanismus %, der zwischen der Konstruktion
und dem Stutzarm angreift, nach oben und unten ge-

schwenkt werden kann, bis der FuB 1 gegen die Aufla-
geflache drickt.

Der Bewegungsmechanismus %, im vorliegenden Fall als
Zylinder-Kolben-Mechanismus dargestellt, besitzt an
einem seiner Angriffspunkte - bei der dargestellten
Ausfuhrungsform im Angriffspunkt am Stiitzarm - einen
Bewegungsraum, wobei das Ende 5 der Kolbenstange axial
langs eines in einem am Stiitzarm vorgesehenen Vorsprung
ausgebildeten Schlitzes 4 verschiebbar ist. Das Ende 5
der Kolbenstange liegt gegen einen durch eine Feder
vorgespannten Kontaktarm © an. Eine Feder 8 - im vor-
liegenden Fall eine Zahl von Tellerfedern - ist zwi-
schen einer am Kontaktarm vorgesehenen Manschette und
einem Anschlag 7/ im Vorsprung des Stutzarms dergestalt
zusammengedriickt, daB der Kontaktarm 6 gegen die Kolben-
stange gepreBt wird. Die Feder 8 strebt dann danach,
das Ende der Kolbenstange 5 an dem Ende des Schlitzes

4 zu halten, wie in der Figur dargestellt.

Wenn der Bewegungsmechanismus 3 den Full gegen die Auf-
lageflache preBt, wird das Ende der Kolbenstange 5 .
an das gegeniiberliegende Ende des Schlitzes 4 verscho-
ben, wenn die Feder 8 zusammengedrickt wird. Der Kon-
taktarm 6 wird dadurch gegen einen elektrischen Schal-
ter 9 gedrickt.

Wenn die bewegliche Konstruktion stabil ist , weist
der vom Stiitzarm gegen die Auflageflache ausgeibte
Druck fiir samtliche Stutzarme der Konstruktion einen
gegebenen Wert auf. Falls sich dieser Druck bel einem
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oder mehreren Stitzarmen reduziert, so ist dies ein
Zeichen dafiir, daB die bewegliche Konstruktion nicht
mehr stabil ist. 7

Wenn der Haltedruck fiir den abgebildeten Stiitzarm auf
einen eingestellten, durch die Feder 8 bestimmten Wert
' absinkt, versucht die Feder 8, den FuB weiter nach un-
ten gegen die Auflagefldche zu driicken, wodurch der
Vorsprung des Stiitzarms mit dem Schlitz 4 veranlaBt
wird, sich im Verh&ltnis zum Ende 5 der Kolbenstange
zu bewegen, so dal der KXontaktarm 6 nicht mehr gegen
den elektrischen Schalter 9 driickt. Der Schalter 9
gibt daher ein Signal ab, das die Bedienperson der be-
weglichen Konstruktion warnt und/oder verhindert mdg-
licherweise eine weitere Bewegung der Konstrukrion.

Der tatsichliche Augenblick, in dem der Schalter 9
das genannte Signal ausldst, d.h. diejenige Druckredu-
zierung des FuBes, bel der die Anzeige,erfolgenrsoll,
kann je nach den Erfordernisseh durch entspréchende
Dimensionierung der Feder 8'festge1egﬁ werden.

Die gezeigte Anordnung'des'Alarmkontakts kann selbst-
verstandlich geandert werden. Der Kontaktarm kann z.B.
anstatt der gezeigten axial verschiebbaren Kolben-
stange ein Schwihghebel sein. Das wesentliche Merkmal
der Erfindung besteht darin, daB der Bewegungsmecha-
nismus Brgegen eine entsprechende Federkraft einen
Bewegungsraum in Absenkrichtung des FuBes besitzt,
und daB die Verschiebungen des Bewegungsmechanismus
in diesem Bewegungsraum in geeigneter Weise gesteuert
werden.
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Stutzarm fir bewegliche Konstruktionen wie Personen-

hebevorrichtungen mit Arbeitsbihne oder bewegliche
Krdne, wobei der Stlitzarm einen FuB (1) besitzt, der

mittels eines zwischen die Konstruktion und den Stiitz-

arm eingesetzten Bewegungsmechanismus im Verh&altnis
zur Auflageflache anhebbar und absenkbar ist, dadurch

gekennzeichnet, daB der Bewegungsmechanismus (%) einen

Bewegungsraum (4) zwischen einer Stellung besitzt, in

welcher der FuB (1) angehoben ist, und einer anderen
Stellung, in welcher der FuB (1) abgesenkt ist, und

daB eine Feder (8) den Bewegungsmechanismus (3) in ei-
ne Stellung driickt, in welcher der FuB (1) angehoben
ist, wodurch ein Alarmschalter (9) ausldsbar ist.
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