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Dispositif de servo-commande et son application aux appareils de commande de vol des aéronefs.

Le levier de commande {17) du dispositif, relié au tiroir de
distribution (3), est articulé sur un axe (13) fixe par rapport at.
corps de distributeur (1). Cet axe {13) est porté par un suppont
(12) qui est fixé sur le corps (1} avec interposition d’une cale
{16). Le simple choix de I'épaisseur de la cale (16} définit de
fagon fiable la position neutre du tiroir (3).
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Dispositif de servo-commande et son application

aux appareils de commande de vol des aéronefs

La présente invention est relative & un dispositif de
servo-commande du type comprenant un corps de distributeur
mobile par rapport & des organes de guidage et un tiroir
de distribution monté dans cé corps et relié 3 un levier
de commande qui est articulé autour d'un axe fixe par rap-
portau corps,cetAaxe &tant norté par un support rapporté sur le
corps.Le brevet GB 724 750 montre un dispositif de ce type.
L'invention concerne notamment les dispositifs de ce type
utilisés pour la commande de vol des aéronefs.

Dans les dispositifs de sérvo~commande connus (voir par
exemple le brevet FR 2 090 281}),le réglage de la position
neutre du tiroir de distribution s*effectue en utilisant
des organes mécaniques dé précision tels que des excentri-
ques ou des systémes vis—-&crou pour faire varier la posi-
tion dGu tiroir ou de sa chemise par rapport au corps du
Ccispositif. ,

L'invention a& pour but de mettre 8 profit l'utilisation
¢’'un support a'srticulation rapporté sur le corps,comme
décrit dans le lLyevet GB 724 750 précité,pour obtenir un
réglage plus facile,moins_coﬁtéux et plus fiable de 1la
position neutre du tiroir.

A cet effet,l'invention a pour objet un dispositif de
servo-commande du type précité,caractérisé en ce gu'il est
prévu des moyens dé réglage de la position du support par
rapport au corps.

rinsi, le réglagé dé la position neutre du tiroir de
distribution peut étré trés simplement obténu en réglant
la position du support par rapport au corps.De préférence,
on utilise & cet effet un jéu de cales formant entretoi-
ses,la cale d'épaisseur sppropriée étant interposée entre
le support et lé corps.Aucun déréglage intempestif n'est
alors possible.

AD ORIGINAL ;



Io

I5

20

25

30

0033669

2

-

On peut encore mettre a profit la structure particu-

liére du dispositif de l'invention en réalisant le corps

a4 partir d'une ébauche obtenue par trongonnage d'un pro-
filé pourvu de plusieurs lumiéres longitudinales parallé-
les recevant 1és organes actifs du dispositif.

L'invention a &galement pour objét un appareil de com-
mande de vol pour aéronéf gqui comprend un dispositif de
servo-commande tel que défini ci—déssus et comportant en
outre un organe de Vérrouillagé du levier par rapport au
corps gui est sollicité par un réssort vers sa position
de vérrouillage ét adapté pour étré écarté de cette posi-
tion par la pression du fluide d'actionnement dudispositif.

D'autres ca;actéristiqués et avantages de 1'invention
ressortiront de la description qui va suivre,donnée & ti-
tré dfexemplé non limitatif et én régard du dessin annexé,
sur lequel la figure uniqué réprésente schématiquement un
dispositif de sérvo—commandé conforme 3 l'invention.

Le dispositif de servo-commande représenté au dessin
comprend un corps de distributeur 1 de section transversa
le constante pércé de part én part de trois lumiéres cy-
lindriques 1ongitudinalés paralléles, & savoir une lumié-
re 2 dans laquelle est monté un tiroir de distribution 3
a chemise 3a, une lumiére 4 formant le corps d'un vérin
simple effet 5, et_uné lumiéré 6 formant le corps d'un vé-
rin double effeg 7.Des conduits dé circulation de fluide,
non représéntés,relieqt dé facon appropriée les lumiéres
2, 4d et 6 entré elles, 3 une sourcé dé fluide hydrauligue
sous pression et & une Eache (non représentées).

Le corps 1 est réalisé par usinage d'une é&bauche obte-
nue comme suit : un profilé est filé de facon 3 présenter
sur toute sa longueur les lumiéres 2, 4 et 6, et est
ensuite trongonné pour coqstituér une série d'ébauches. :

" Chacune des lumidres 2, 4 et 6 comporte 3 une extré-

mité (extrémité de droite sur le dessin) un bouchon
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plein 8 et, & son extrémité opposée, un bouchon 9 pourﬁu
d'un orifice central. La tige dé manceuvre du tiroir 3
traverée & Jjoint étanche le bouchon 9 de la lumiere 2.
De méme, les tiges de piston du vérin 5 et du vérin 7
traversent a2 joint &tanche le bouchon 9 des lumiéres 4
et 6 respectivement.

La tige de piston du vérin 5 porte a son ex-
trémité libre un verrou tronconique 10 et est sollicitée
4 1'extension par un ressort .hélicoidal 11 compri-

mé entre le piston de ce vérin et le bouchon 8 corres-

pondant.

Sur la surface d'extrémité du corps 1 adja-

cente aux bouchons 8 est fixé un support ou ferrure obli-

.que 12 en forme de chape portant un axe transversal 13 &

son extrémité 1libre. Le pied 14 de ce support 12, en for-
me de plaque, est fixé& au corps 1 par des vis 15,. avec
interposition d'une cale ou entretoise 1l d'épaisseur
constante. )

Un levier de commande 17 est articulé par
une extrémité sur l'axe 13 et par son autre extrémité &
une tringlerie d'actionnement (non représentée). La liber-
té de rotation du levier 17 est limitée 3 we faible valeur

angulaire par un téton 18 du support 12 regu avec un
léger jeu dans une encoche 19 du levier.

Un point intermé&diaire du levier 17 .est re-
1ié par une biellétte 20 a une chape 21 portée par 1l'ex-
trémité libre de la tige du tiroir 3, et un autre point
intermédiaire de ce levier présente un &videment conique
22 conjugué du verrxou 10 et situé dans l'axe du vérin 5.

Lorsque le ﬁerrouiu)pénétre dans 1'évidement
22, il blogue le levier 17 dans une position ol le téton
18 est centré dans 1l'encoche 19. Le remplacement de la ca-
le 16 par une cale analogue mals d'épaisseur différente
provogue ainsi un mouvement de translation du levier 17

par rapport au corps 1 dont 1l'amplitude est £gale & la
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différence d'épaisseur entre les deux cales. Le choix

d'une cale appropriée parmi un jeu de cales d'épaisseurs
variées suffit ainsi & rédgler correctement la position
neutre du tiroir 3 par rapport & la chemise 3% dans la- .
guelle il coulisse. Ce réglage est trés simple et, une
fois effectué, ne peut se modifier intempestivement.
En service, la tigé dé.piston du vérin 7-est
par exemple articulée én un point fixé 23 a l'extrémité
du corps 1, de sorte qué qélui—ci ést mobile en transla-
tion le long de cette tige. Lé corps 1 est par ailleurs
relié & un organe a commander, par exemple & un arbre 24
par un bras de manivelle 25 claveté& sur cet arbre.
La chambre du vérin 5 opposée au ressort 11
est relié&e 3 la source de fluide sous pression. En fonc—
tionnement, la pression provogue le retrait du verxrou 10,
et donc la libération du levier 17, dés qu’'elle atteint
une valeur trés inférieure & la valeur gqui provoque le
déplacement du tiroir 3 en vue du déplacement dans le
sens désiré du corps 1.
En cas de défaillance du circuit hydraulique,
le ressort 1l repousse le verrou 10, ce qui blogue 1le
levier 17 dans la position représentée et rend celui-ci
solidaire du corps 1. Touté action exercée sur le levier
17 provogque alors directement le déplacement du corps 1

dans le méme sens. Cette double possibilité de commande

.du corps 1, assistée et directe, rend le dispositif par-

faitement sOQr et permet son utilisation pour la cormande
d'éléments vitaux des aéronefs, par exemple du rotor
pPrincipal d'un hé&licoptére ou de la gouverne d'un avion
léger.

Cependant, l'invention est bien entendu. ap-

(4

plicable 3 des dispositifs de servo-commande plus simples

dépourvus de verrou et destinés 3 d'autres applications.

Le dispositif de l'invention peut en outre comporter un
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tiroir rotatif et non pPas coulissant,

et le corps 1 peut
tre guidé et relié 3 1°

organe d commander par d'autres
moyens que ceux représentés.
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— REVENDICATIONS -

l.- Dispositif de servo-commande, du type
comprenant un corps de distributeur (1) mobile par rapport
3 des moyens de guidage (7) et un tiroir de distribution
(3) monté dans cé cdrps et félié é-un levier de commande
(17) qui est articulé autour d'ﬁn axe (13) fixe par rap-
port aucorps,cet axe &tant porté par un support(12) rapporté sur
le corps, caractérisé en ce qu'il est prévu des moyens
(16) de réglage de la position du support (12) par rapport
au corps (1). ,

2.~ Dispositif suivant la revendication 1,
caractérisé en cé qué lé support (12) est fixé sur le
corps (1) avec interposition d'uné cale (16) formant
entretoise. ' -

3.- Dispoéitif suivant 1'une des revendica—
tions 1 et 2, caractérisé én qé que le corps (1) a une
section transversale constante.

4.- Dispositif suivant la revendication 3,
caractérisé en ce qué lé corps (1) comporte plusieurs
lumiéres longitudinalés paralléles (2, 4, 6) recevant les
organes actifs (3, 5, 7) du dispositif.

5.~ Apparéil de commande de vol pour aéronef,
caractérisé en ce qu'il comprend un @ispositif de servo-
commande suivant 1l'une quelconqué des revendications 1 a
4 comportant en outre un organe (10) de vérrouillage du
levier (17) par rapport au corps (1) qui est sollicité
par un ressort (11) vers sa position dé verrouillage et
adapté pour étre &carté de cétté position par la pression
du fluide d'actionnement du dispositif.

_ 6€.—- Appareil suivant la revendication 5, ca~
ractérisé en ce que le corps (l) est monté coulissant sur
la tige de piston d'un vérin (7) et est relié a 1'organe

b

d commander (24).
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