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5j)  Connecteur  à  force  d'insertion  nulle,  notamment  pour  circuit  intégré. 

@  L'invention  concerne  le  domaine  des  connecteurs  pour 
composants  à  grand  nombre  de  pattes  de  connexion. 

Elle  met  en  oeuvre  un  bloc  isolant  à  trois  plaquettes 
superposées,  (3)  (4)  et  (7)  et  une  pluralité  de  contacts  en  forme 
de  pince  élastique  (32),  la  plaquette  intermédiaire  (7)  étant 
mobile  et  réalisant  la  connexion  avec  une  patte  (5)  du  compo- 
sant  par  appui  d'un  poussoir  (31)  qu'elle  porte  sur  des  leviers 
latéraux  (40)  portés  par  une  des  branches  (34)  de  chaque 
contact  parallèlement  à  elle. 

Les  applications  sont  notamment  celles  des  connecteurs 
^   pour  circuits  intégrés  dans  les  équipements  de  mesure. 
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O L'invention  concerne  le  domaine  des  connecteurs  pour 
composants  à  grand  nombre  de  pattes  de  connexion. 

Elle  met  en  oeuvre  un  bloc  isolant  à  trois  plaquettes 
superposées,  (3)  (4)  et  (7)  et  une  pluralité  de  contacts  en  forme 
de  pince  élastique  (32),  la  plaquette  intermédiaire  (7)  étant 
mobile  et  réalisant  la  connexion  avec  une  patte  (5)  du  compo- 
sant  par  appui  d'un  poussoir (31 )  qu'elle  porte  sur  des  leviers 
latéraux  (40)  portés  par  une  des  branches  (34)  de  chaque 
contact  parallèlement  à  elle. 

Les  applications  sont  notamment  celles  des  connecteurs 
pour  circuits  intégrés  dans  les  équipements  de  mesure. 



La  présente  invention  se  rapporte  au  domaine  des  c o n n e c t e u r s  

pour  composant   muni  d'un  nombre  élevé  d 'é léments   de  r a c c o r d e m e n t  

électr ique,   constitués  par  des  portions  de  conducteurs   souples  ou 

r igides .  

Le  raccordement   d'un  tel  composant   avec  les  circuits  ou 

équipements   dans  lesquels  il  est  utilisé  est  le  plus  souvent  r éa l i s é  

conducteur   par  conducteur,   par  des  procédés  tels  que  la  soudure  ou 

l 'enroulement   ("wrapping")  par  exemple,  et  le  temps  passé  à  c h a q u e  

opération  unitaire  peut  être  justifié  dans  le  cas  où  le  r a c c o r d e m e n t  

recherché  est  déf in i t i f .  

En  revanche,  dans  le  cas  où  le  composant   doit  pouvoir  ê t r e  

amovible,  soit  pour  son  r emplacemen t   après  mise  hors  d'usage,  soi t  

pour  des  essais  ou  contrôles  de  fabr icat ion,   les  coûts  entraînés  par  
les  opérations  de  raccordement   peuvent  être  très  élevés,  et  le  plus 

souvent  apparaître  comme  inadmissibles.  Ces  cont ra in tes   c o û t e u s e s  

sont  par t i cu l iè rement   marquées  pour  les  composants   connus  sous  le 

nom  de  "circuits  intégrés",  qui  se  p résenten t   sous  la  forme  de 

boîtiers  paral lélépipédiques,   munis,  sur  deux  de  leurs  grandes  f a c e s  

en  vis-à-vis,  d'une  pluralité  de  conducteurs   de  r accordement   r igides,  

ou  "pattes",   dont  le  nombre  peu t  a t t e ind re   plusieurs  d iza ines .  

Dans  le  cas  des  contrôles  de  fabr icat ion  et  des  machines  de  t r i  

industriel  de  ces  composants,   on  a  du  concevoir  et  proposer  des  

dispositifs  connecteurs  assurant  s imul tanément   le  r accordement   de 

l 'ensemble  des  pattes,  par  introduct ion  de  cel les-ci ,   avec  un  c e r t a i n  

f ro t t ement ,   dans  un  ensemble  d 'é léments   de  contac t   logés  dans  des 

blocs-supports  en  matériau  i so lan t .  

Cependant,   devant  la  force  d ' introduct ion  élevée  à  e x e r c e r  

dans  le  cas  d'un  grand  nombre  de  pattes,   on  a  proposé  des  con-  



necteurs   du  type  dit  "à  force  d ' insertion  nulle",  où  l 'opération  de 

r acco rdemen t   s 'effectue  en  deux  étapes,  à  savoir  une  étape  d ' in-  

troduction,   sans  f ro t t emen t ,   des  pat tes   dans  les  éléments  de  con-  

tact,   réalisés  en  forme  de  pinces  élast iques  à  deux  branches,  où  les  

pat tes   peuvent  l ibrement  pénét rer   en  position  ouverte,  et  une  é t a p e  

de  serrage  simultané  de  l 'ensemble  des  pinces,  par  r a p p r o c h e m e n t  

des  deux  branches  de  chaque   pince  de  l 'ensemble  sous  l'action  d 'un 

poussoir  mobile  commun  réalisé  en  matér iau  i so lant .  

Cependant,   les  pat tes   des  circuits  intégrés  à  raccorder  p r é -  

sentent ,   dans  leur  répar t i t ion  le  long  du  boîtier  de  ceux-ci,  des  

i r régular i tés   géométr iques   de  type  er ra t ique ,   provenant  d'une  p a r t  

des  to lérances   de  fabricat ion,   et  d 'autre  part  des  pliages  ou  to r s ions  

accidentels   en  stockage  ou  u t i l i s a t i on .  

C'est  pourquoi  on  a  proposé,  dans  l'art  connu,  une  solution  où 

le  poussoir  mobile  assurant   le  serrage  n'agit  pas  d i rec tement   sur  l es  

branches  de  chaque  pince,  mais  sur  des  leviers  qui  leur  sont  a s soc iés ,  

et  qui  t r a n s m e t t e n t   les  forces  de  serrage  aux  branches  de  la  p ince  

avec  une  possibilité  d 'adaptat ion,   par  é las t ic i té ,   de  l 'amplitude  du 

rapprochement   des  branches,  aux  d i f fé rences   errat iques  de  pos i t ion  

des  p a t t e s .  

Mais  cet te   solution  connue  assigne  aux  mêmes  moyens  u t i l i sés ,  

de  façon  néfaste,   des  fonctions  multiples,  en  faisant,  par  e x e m p l e ,  

appel,  pour  la  const i tut ion  des  leviers,  à  des  portions  des  zones  de  

contac t   des  branches,  et,  pour  celle  des  é léments   dotés  d ' é l a s t i c i t é ,  

assurant  l 'adaptat ion  des  ampli tudes,   à  la  même  partie  élastique  qui 

assure  l 'ouverture  de  la  p ince .  

Ces  confusions  entre  les  fonctions  des  moyens  présentent   le 

grave  inconvénient  de  ne  pas  p e r m e t t r e   d'obtenir  les  me i l l eu r s  

résultats   normalement   procurés  par  chacun  d'entre  eux,  par  l ibre  

choix  de  leurs  ca rac té r i s t iques ,   et,  de  plus,  conduisent  à  a u g m e n t e r  

l ' encombrement   t ransversal   du  connec teur ,   les  leviers  provoquant  le  

serrage  étant  alors  t r a n s v e r s a u x .  

Le  connecteur   faisant   l 'objet  de  la  présente  invent ion   ne 

comporte   pas  ces  i ncovén i en t s .  



Dans  son  fondement  il  sépare  s t ruc tu re l l ement   les  moyens  

assumant  les  différentes   fonctions  présentes  dans  une  pince  de  

connecteur   pour  circuit  intégré,  et  distingue  séparément   d'une  pa r t  
la  pince,  ses  moyens  de  contact   et  ses  moyens  élastiques,  et  d ' au t r e  

part  les  leviers  de  serrage  et  leurs  moyens  élastiques  de  fixation.  Il 

est  alors  possible  de  dé terminer   l ibrement  les  c a r a c t é r i s t i q u e s  

optimales  de  ces  deux  parties  de  la  pince  de  serrage  pour  c i r cu i t  

intégré,  et  de  plus  d'orienter  les  leviers  de  serrage  p a r a l l è l e m e n t  

aux  branches  de  la  pince,  apportant   ainsi  des  dimensions  min imales  

dans  la  direction  t ransversale  du  c o n n e c t e u r .  

Ainsi,  plus  précisément ,   l 'invention  concerne  un  connecteur  à  

force  d'insertion  nulle,  pour  composant  muni  d'une  pluralité  de  

pattes  de  connexion,  compor tant   un  bloc  isolant  supportant  une 

pluralité  d 'éléments  de  contact ,   le  bloc  isolant  étant  consti tué  de 

trois  parties  munies  d 'ouvertures  pour  le  passage  desdits  é l é m e n t s ,  

parties  en  forme  de  plaquet tes   disposées  para l lè lement   en  super -  

position,  la  plaquette  in termédiai re   étant  mobile  en  translation  par  

rapport  aux  deux  autres,  suivant  deux  positions  r e s p e c t i v e m e n t  

d'insertion  et  de  serrage,  et  chaque  élément  de  contact   étant  en 

forme  de  pince  élastique  à  deux  branches,  connecteur   ca rac té r i sé   en 

ce  que  chaque  élément  de  contact   porte,  symétr iquement ,   sur  l 'une 

de  ses  branches,  une  paire  de  leviers  orientés  para l lè lement   à  c e l l e -  

ci,  la  plaquette  mobile  portant,   de  chaque  côté  de  chaque  ouve r tu re ,  

une  paire  de  poussoirs   en   saillie  s'appuyant  sur  ces  leviers  pour  

assurer  par  ladite  translation  ledit  s e r r age .  
L'invention  sera  mieux  comprise  à  l'aide  de  la  description  c i -  

après,  en  s'appuyant  sur  les  figures  annexées,  où : 

-  la  figure  1  représente,   suivant  une  vue  d'ensemble,  un 

connecteur   pour  circuit  intégré  suivant  l'art  connu ;  

-  la  figure  2  représente,   suivant  deux  vues  partielles  (a)  et  (b) 

les  deux  étapes  de  fonct ionnement   d'un  tel  connecteur ,   muni  d 'é lé -  

ments  de  contacts   à  leviers  l a t é r aux  ;  

-  la  figure  3  représente,   suivant  une  vue  en  p e r s p e c t i v e  

pa-tielle,   un  premier  mode  de  réalisation  d'une  pince  de  serrage  pour 



connecteur   selon  l 'invention ;  . 

-  la  figure  4  représente ,   suivant  une  vue  en  p e r s p e c t i v e  

partielle  un  deuxième  mode  de  réal isat ion  de  ce t te   p ince  ;  

-  la  figure  5  représente ,   suivant  deux  coupes  par t i e l l es   (a)  e t  

(b),  les  deux  étapes  de  fonc t ionnement   d'un  connecteur   selon  l ' in- 

vent ion .  

La  figure  1  représente ,   suivant  une  vue  d'ensemble,  un  c o n -  

necteur  pour  circuit  intégré  suivant  l 'art  connu.  

Il  se  compose  d'un  bloc  isolant  1,  const i tué   de  trois  p laques  

superposées  en  étages,  et  d'une  plurali té   d 'é léments   de  contact   t e l s  

que  2.  La  plaque  inférieure  de  base  3  assume  la  fonction  de  suppor t  

de  l 'ensemble  du  connecteur ,   en  cons t i tuant   son  socle,  et  en  sup-  

portant  les  éléments  de  contact .   La  plaque  supérieure  4  assure  la 

fonction  de  guidage  des  pat tes   5  du  circuit   intégré  6.  La  p laque  

in termédia i re   7  est  mobile  longi tudina lement ,   et  peut  par  t r a n s -  

lation  dans  ce t te   direction,  occuper  deux  positions,  par  action  sur  l a  

came  circulaire  8,  compor tan t   une  partie  aplatie  9,  et  c o m m a n d é e  

par  le  levier  10. 

Le  fonct ionnement   d'un  tel  connec teur   est  le  suivant :   dans  la  

position  d ' introduction,  la  plaque  in te rmédia i re   a  ses  ouvertures  11 

alignées  avec  les  ouvertures  12  de  la  plaque  de  guidage.  Les  pat tes   5 

du  circuit   intégré  peuvent  être  fac i lement   introduites  dans  les  

ouvertures   11  et  12,  car  les  é léments   de  contac t   ne  subissent  aucune  

force  de  flexion  de  la  part  de  la  plaque  in te rmédia i re   7. 

Dans  la  position  de  serrage,  obtenue  par  rotat ion  de  la  came  8 

sous  l 'action  du  levier  10,  la  plaque  in te rmédia i re   7  se  déplace  dans  

le  sens  de  la  flêche  13,  appliquant  ses  poussoirs  14  l a t é ra lement   sur  

les  contac ts   2 ;  ceux-ci  se  courbent   alors,  et  réalisent   le  serrage  des  

pattes  5,  et  ainsi  leur  r acco rdemen t   é l e c t r i q u e .  

Un  tel  connecteur   ne  présente   aucune  possibilité  d ' a d a p t a t i o n  

géométr ique  de  chaque  contac t   à  chaque  pa t t e ,  e t   les  résistances  de 

contact   réalisées  s 'étalent  suivant  une  l a r g e   gamme  de  v a l e u r s  

inadmissibles  dans  les  u t i l i sa t ions .  

La  figure  2  représente ,   suivant  deux  vues  part iel les  (a)  et  (b), 



les  deux  étapes  de  fonc t ionnement   du  connecteur  de  la  figure  1, 

mais  muni  d'autres  d 'éléments  de  contact   de  l'art  connu. 

Dans  une  s t ructure  en  trois  étages  suivant  la  figure  1,  avec  les 

mêmes  moyens  portant  les  mêmes  nombres- ré fé rence ,   les  é l é m e n t s  

de  contac t   2  se  présentent   sous  la'  forme  de  pince  à  deux  b r a n c h e s  

20  et  21,  réunies  par  une  base  de  liaison  élastique  pe rme t t an t   pa r  
ailleurs  le  raccordement   avec  un  circuit  d'utilisation  par  un  p a t t e  

non  r e p r é s e n t é e .  

L 'ext rémité   de  chaque  branche  porte  un  levier  latéral  22  et  23, 

disposé  perpendicu la i rement   ces  deux  leviers  s'appuyant  sur  les 

bords  opposés  de  la  plaque  supérieure  4  et  intermédiaire   mobile  7 

Le  fonct ionnement   d'un  tel  connecteur   fait  appel  au  m ê m e  

mouvement  de  translation  de  la  plaque  intermédiaire   7  dans  le  sens 

de  la  flèche  13  que  sur  la  figure  1,  mais  la  pince  de  serrage  2 

exécute  deux  mouvement  s imu l t anés .  

Dans  la  position  ouverte  (a),  les  branches  de  la  pince  sont  

écartées ,   suivant  l'angle  A,  et  l ' introduction  de  la  patte  dont  le 

contour  24  est  représenté  en  t irets,   est  possible.  Dans  la  position  de 

serrage  (b),  les  bords  respect i fs   des  ouvertures  11  et  12  des  p laques  

7  et  4,  ayant  effectué  leur  dép lacement   relatif,  exercent  une  f o r c e  

d'appui  sur  les  leviers  latéraux  22  et  23.  Cette  force  produit  deux 

résultats ,   à  savoir  success ivement   un  rapprochement   des  deux 

branches  de  la  pince  jusqu'à  leur  contac t   avec  la  patte  24  et  ensu i t e ,  

après  contact ,   une  torsion  des  branches  de  la  pince  autour  des  points  

de  contac t   25  et  26  avec  la  patte.   Cette  torsion,  qui  p e r m e t  

l 'adaptat ion  géométrique  de  chaque  pince  de  contact   avec  chaque  

patte,  est  ainsi  demandée  à  des  branches  dont  la  fonction  e s t  

s t ruc tu re l l ement   différente,   à  savoir  celle  de  pinces  pour  des  c o n -  

tacts.  De  même,  les  régions  de  contac t   e l les-mêmes  25  assument  en  

dehors  de  celle  de  contact   é lectr ique  deux  autres  fonctions,  à  savoir  

celle  de  porteurs  de  leviers  22,  23  et  de  points  de  rotation  25,  26. 

Ces  confusions  de  fonctions,  dans  l'art  connu,  comme  on  l'a  dé jà  

indiqué  plus  haut,  sont  n é f a s t e s .  

Les  figures  3  et  4  r eprésen ten t ,   suivant  une  vue  en  p e r s p e c t i v e  



part iel le,   deux  modes  de  réalisation  d'une  pince  de  serrage  pour  
connecteur   selon  l ' invent ion .  

La  plaque  in te rmédia i re   7  est  seule  représen tée   pour  plus  de  

clarté,   et  elle  porte  des  poussoirs  tels  que  30  et  31  en  sai l l ie ,  

disposés  par  paire  en  vis-à-vis  l'un  de  l 'autre.  L 'élément   de  c o n t a c t  

e n   forme  de  pince  32  est  consti tué  de  deux  branches  33  et  34, 

réunies  à  leur  ex t rémi té   commune  par  une  base  élastique  35,  e t  

portant   deux  parties  36  et  37  assurant  le  contac t   p roprement   dit  à  

leur  autre  ex t rémi té   deux  pliages  de  sens  contraire   en  38  et  39, 

assurent  la  présence  d'un  espace  libre  entre  les  d e u x  s u r f a c e s   de  

contac t   36  et  37,  p e r m e t t a n t   l ' introduction  aisée  d'une  pat te  de  

connexion  d'un  circuit   à  c o n n e c t e r .  

Suivant  l ' invention,  une  des  branches  p o r t e  d e u x   leviers  de  

commande  40  et  41,  disposés  symét r iquement   par  rapport   à  son  axe  

médian  42  et  pa ra l l è lement   à  ce lu i -c i .  

Quand  les  é léments   de  contact   sont  en  place  dans  le  con-  

necteur,   la  plaque  in te rmédia i re   mobile 7  exerce  une  force  d 'appui  

sur  les  leviers  40  et  41  qu'elle  porte,  et  lorsqu'elle  est  mise  en  

translation,   la  pince  de  contac t   se  referme,   comme  déjà  expl iqué  

plus  haut,  sur  la  patte  de  connexion  correspondante   du  circuit  à  

raccorder.   Les  figures  3  et  4  ne  d i f fè ren t  que   par  le  sens  su ivan t  

lequel  les  leviers  40  et  41  sont  orientés  par  rapport   aux  e x t r é m i t é s  

de  la  pince.  Suivant  les  besoins  à  satisfaire,   le  sens  le  mieux  a d a p t é  

est  à  choisir,  le  "bras  de  levier"  offert,   dépendant   no tamment   des  

dimensions  relatives  des  branches,  de  leur  épaisseur,  et  du  c o e f -  

ficient  d 'élast ici té   du  métal  adop té .  

Il  est  cependant   possible  d'observer,  lors  d'essais  pratiques,   que  
le  mode  de  réalisation  de  la  figure  3  procure  une  pression  d 'appui  

moins  élevée  que  celui  de  la  figure  4  pour  une  ampl i tude   i den t ique  

de  la  plaque  de  commande   i n t e rméd ia i r e  ;   en  r evanche ,  i l   s e m b l e  

permet t re   une  meilleure  courbure  de  la  partie  mobile  de  con tac t   de  

la  pince  autour  de  la  pa t te   du  circuit  à  r a c c o r d e r .  

Les  avantages  procurés  par  le  connecteur   s e l o n  l ' i n v e n t i o n  

t iennent  essen t ie l lement   au  fait  que,  ainsi  qu'il  a  déjà  été  expose  



plus  haut  en  détail,  les  différents   moyens  présents  sur  l 'élément  de 

contact   n 'assument  chacun  qu'une  seule  fonction,  et  que  l ' o r i en ta t ion  

des  leviers  de  commande  para l lè lement   à  l'axe  principal  médian  d'un 

contact   laisse  la  l iberté  d'un  large  choix  de  la  longueur  de  ceux-c i  

sans  augmenter   l ' encombrement   transversal  du  c o n n e c t e u r .  

Les  avantages  t iennent  aussi  au  fait  que  par  suite  de  la 

symétrie  des  leviers  par  rapport  à  l'axe  du  contact ,   les  d é f o r m a t i o n s  

élastiques  mises  en  jeu  sur  les  branches  de  la  pince  et  sur  les  l ev iers  

sont  purement  du  type  de  flexion,  con t ra i rement   au  connecteur   de 

l'art  connu,  où  des  déformat ions   de  torsion  é ta ient   utilisées,  e n t r a î -  

nant  des  risques  de  large  dispersion  dans  les  pressions  de  c o n t a c t  

obtenues,  et  leur  évolution  incontrôlable  dans  le  t e m p s .  

La  figure  5  représente ,   suivant  deux  coupes  part iel les  (a)  e t  

(b),  les  deux  étapes  de  fonct ionnement   d'un  connecteur   selon  l ' in- 

vent ion.  

Les  mêmes  nombres - ré fé rence   désignant  les  mêmes  p a r t i e s  

que  sur  les  deux  figures  précédentes ,   on  a  représenté   en  (a),  le 

connecteur  en  position  ouverte.  Chaque  élément  de  contact   32  en 

forme  de  pince  a  ses  deux  régions  de  contact   36  et  37  s ens ib l emen t  

parallèles,  grâce  au  double  pliage  38  et  39.  L 'ouverture  p r é s e n t é e  

est  alors  maximale  pour  l ' introduction  de  la  patte  5. 

La  plaque  in te rmédia i re   7  est  alors  poussée  dans  le  sens  de  la 

flêche  13,  pour  l 'étape  de  fermeture ,   jusqu'à  la  position  f ina le  

représentée  en  (b). 

La  branche  34,  après  avoir  pivoté  é las t iqument   autour  du 

pliage  39  est  alors  en  butée  sur  la  patte  5,  mais  le  poussoir  31  qui  la 

commande  a  pu  l ibrement  continuer  sa  course,  en  imprimant  une 

flexion  d'angle  F  au  levier  de  commande  dont  la  valeur  m a t é r i a l i s e  

clairement  la  pression  de  contact   obtenue .  

La  compensat ion  géométr ique  des  d i f férences   de  posi t ion 

entre  les  pattes  de  r accordement   d'un  circuit  intégré  est  a ins i '  

obtenue  dans  une  large  gamme  de  positions,  la  flexion  de  c h a q u e  

levier  de  commande  40  assurant  s imul tanément ,   indépendamment   de 

celle  de  la  branche  qui  le  porte,  et  suivant  un  angle  a u t o m a t i -  



quement   adapté,   le  ra t t rapage   des  jeux  et  la  pression  de  c o n t a c t  

nécessaire   et  suffisante  à  une  faible  rés is tance   électr ique  de  c o n -  

t a c t .  



1.  Connecteur   à  force  d'insertion  nulle,  pour  composant  muni 

d'une  pluralité  de  pattes  de  connexion,  compor tant   un  bloc  i so lan t  

(1)  supportant  une  pluralité  d 'é léments   de  contact ,   le  bloc  i solant  

étant  consti tué  de  trois  parties  munies  d 'ouvertures  pour  le  passage  

desdits  éléments,   parties  en  forme  de  plaquet tes   (3)  (4)  (7)  d isposées  

paral lè lement   en  superposition,  la  p laquet te   in termédiai re   (7)  é t a n t  

mobile  en  t ranslat ion  par  rapport  aux  deux  autres,  suivant  deux 

positions,  r e spec t ivement   d'insertion  et  de  serrage,  et  chaque  é l é -  

ment  de  contact   étant  en  forme  de  pince  élastique  à  deux  b r a n c h e s  

(36)  (37)  connecteur   ca rac té r i sé   en  ce  que  chaque  élément  de  

contact  porte,  symét r iquement ,   sur  l'une  de  ses  branches,  une  pa i re  

de  leviers  (40)  orientés  para l lè lement   à  celle-ci,   la  plaquette   mobi le  

portant,  de  chaque  côté  de  chaque  ouverture,   une  paire  de  poussoirs  

en  saillie  (31)  s 'appuyant  sur  ces  leviers  pour  assurer  par  l ad i te  

translation  ledit  s e r r age .  
2.  Connecteur   selon  la  revendicat ion  1,  carac tér i sé   en  ce  que 

les  leviers  sont  orientés  vers  les  ex t rémi tés   libres  des  b ranches .  

3.  Connecteur   selon  la  revendicat ion  1,  carac tér i sé   en  ce  que 
les  leviers  sont  orientés  dans  le  sens  inverse  de  celui  des  e x t r é m i t é s  

libres  des  b ranches .  

4.  Connecteur   selon  la  revendicat ion  1,  carac tér i sé   en  ce  que 
celle  des  branches  de  la  pince  qui  porte  les  leviers  présente  deux 

pliages  t ransversaux  de  sens  contraire ,   assurant  le  parallélisme  des 

deux  branches  dans  la  position  d ' inser t ion .  

5.  Connecteur   selon  la  revendicat ion  4,  carac tér i sé   en  ce  que 
celle  des  branches  de  la  pince  qui  porte  les  leviers  pivote  é l a s t i -  

quement  autour  d'un  des  deux  pliages  t ransversaux,   dans  la  posi t ion 

de  se r rage .  
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