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©  Dispositif  de  sécurité  pour  changeur  de  prises  en  charge. 

Dispositif  de  sécurité  (17)  pour  changeur  de  prises  en 
charge.  Ce  dispositif  (17)  arrête  automatique  l'équipage 
mobile  (6)  du  changeur  de  prises  en  charge  lorsque  les 
contacts  électriques  mobiles  se  présentent  devant  l'un  des 
deux  contacts  fixes  reliés  aux  extrémités  de  l'enroulement  de 
réglage  du  transformateur.  Toute  discordance  entre  la  posi- 
tion  réelle  de  l'équipage  mobile  et  la  position  indiquée  par  le 
répétiteur  de  position  n'occasionne  plus  aucun  dégât  à 
l'appareil. 



Dans  un  changeur  de  p r i s e s   en  charge  dont  la  fonc t ion   est  de  modi-  

f i e r   le  rapport   de  t r a n s f o r m a t i o n   des  t r a n s f o r m a t e u r s   sans  i n t e r r o m p r e  

le  passage  du  courant   de  l i gne ,   le  passage  d'une  pr ise   de  l ' e n r o u l e m e n t  

de  réglage  du  t r a n s f r o m a t e u r   à  la  pr i se   su ivante   se  f a i t   par  d é p l a c e m e n t  
d'un  équipage  mobile  nant i   de  con tac t s   é l e c t r i q u e s .   Cet  équipage  m o b i l e ,  
e n t r a î n é   par  un  d i s p o s i t i f   moteur,  peut  p a r c o u r i r   toute  une  sé r ie   de  p r i -  

ses,  d isposées   à  la  su i te   l 'une   de  l ' a u t r e ,   le  long  d'une  c i r c o n f é r e n c e ,  

à  l ' i n t é r i e u r   d'un  tube  i s o l a n t   formant  une  ence in te   étanche  ou  non 

dans  la  cuve  du  t r a n s f o r m a t e u r .   Chacune  de  ces  p r i s e s   se  trouve  à  un 

p o t e n t i e l   é l e c t r i q u e   d i f f é r e n t ,   s ' é c h e l o n n a n t   sur  tout  l ' e n r o u l e m e n t   de 

rég lage .   Par  ce t te   d i s p o s i t i o n ,   la  p r i se   qui  est  r e l i é e   au  début  de  1 '  

enroulement  de  réglage  est  immédiatement  vois ine   de  ce l le   r e l i é e   à  l a  

fin  de  ce  même  enroulement .   La  p le ine   tens ion  d 'enroulement   de  r é g l a g e  

appa ra î t   donc  entre   ces  deux  p r i s e s   et  il  est  absolument  exclu  de  don-  

ner  à  l ' équ ipage   mobile  la  p o s s i b i l i t é   de  commuter  ces  deux  p r i s e s   l ' u n e  

à  la  sui te   de  l ' a u t r e ,   sous  peine  de  provoquer  la  d e s t r u c t i o n   t o t a l e   du 

changeur  de  p r i s e s ,   voire   même  du  t r a n s f o r m a t e u r .   Des  p récau t ions   p a r -  
t i c u l i è r e s   sont  donc  p r i s e s   pour  que  l ' é q u i p a g e   mobile  ne  puisse  pa s  

passer   d'une  ex t rémi té   de  l ' e n r o u l e m e n t   de  réglage  à  l ' a u t r e   e x t r é m i t é  

de  ce  même  enroulement  en  commutant  sur  ces  deux  p r i ses   v o i s i n e s .  

Les  d i s p o s i t i f s   de  s é c u r i t é   sont  mu l t ip l e s   et  dans  les  r é a l i s a t i o n s  

ac tue l lement   connues,  i ls   sont  tous  d isposés   en  dehors  du  changeur  de 

p r i s e s   en  charge.  La  p lupa r t   de  ces  d i s p o s i t i f s   de  s é c u r i t é   sont  p l a c é s  

dans  une  boîte  de  commande  s i tuée   à  hauteur   d'homme  sur  une  des  p a r o i s  

du  t r a n s f o r m a t e u r .  

Souvent,  le  d i s p o s i t i f   de  s é c u r i t é   est  un  débrayage  inséré   en  t ê t e  

de  la  t r ansmiss ion   mécanique  et  commandé  par  un  r é p é t i t e u r   de  p o s i t i o n ,  

qui  indique  au  niveau  de  la  boî te   de  commande,  la  pos i t i on   occupée  p a r  

l ' équ ipage   mobi le .  

Par  ce t te   d i s p o s i t i o n ,   il  peut  a r r i v e r   qu'à  la  sui te   de  m a n i p u l a -  

t ions  e f f ec tuées   sur  un  des  composants  de  ce t te   longue  chaine  c i n é m a t i -  

que  r e l i a n t   le  r é p é t i t e u r   de  p o s i t i o n   à  l ' é q u i p a g e   mobile  il  y  ait   d i s -  

cordance  entre  la  p o s i t i o n   r ée l l emen t   occupée  par  l ' équ ipage   mobile  e t  

ce l l e   a f f i chée   par  le  r é p é t i t e u r   de  p o s i t i o n .   Dans  ce  cas,  lorsque  1 '  

équipage  mobile  dépasse  une  ex t rémi té   de  l ' e n r o u l e m e n t   de  rég lage ,   l e  



d i s p o s i t i f   de  s é c u r i t é ,   commandé  par  le  r é p é t i t e u r   de  p o s i t i o n ,   n ' i n t e r -  

v ien t   pas  et  permet  à  l ' é q u i p a g e   mobile  de  pour su iv re   son  mouvement  e t  

de  commuter  de  sui te   l ' a u t r e   e x t r é m i t é   de  l ' e n r o u l e m e n t   de  r é g l a g e ,   e n -  
t r a î n a n t   a ins i   la  d e s t r u c t i o n   p a r t i e l l e   ou  t o t a l e   du  t r a n s f o r m a t e u r .  

L ' i n v e n t i o n   revendiquée  c i - a p r è s   supprime  to ta lement   ce  r i sque   en 

i n c l u a n t ,   à  l ' i n t é r i e u r   même  du  changeur  de  p r i s e s   en  charge  un  d i s p o s i -  

t i f   de  s é c u r i t é   commandé  par  l ' é q u i p a g e   lui-même.  De  la  so r t e ,   une  d i s -  

cordance  entre   la  p o s i t i o n   r é e l l e   de  l ' é q u i p a g e   mobile  et  la  p o s i t i o n  

a f f i c h é e   à  la  bo î te   de  commande  n ' o c c a i o n n e   aucun  dégât  au  t r a n s f o r m a -  

teur .   De  plus ,   comme  il   sera  exposé  u l t é r i e u r e m e n t ,   le  d i s p o s i t i f   f a i -  

sant  l ' o b j e t   de  l ' i n v e n t i o n   f a c i l i t e   la  remise  en  concordance  entre   l a  

p o s i t i o n   de  l ' équ ipage   mobile  et  son  a f f i c h a g e   à  la  boî te   de  commande. 

L ' i n v e n t i o n   est  exposée  en  d é t a i l   à  l ' a i d e   des  f i gu res   2,  3,  4  e t  

5 .  

Les  f igures   1 et  2  comparent  schématiquement  une  i n s t a l l a t i o n   c l a s -  

sique  de  s é l e c t e u r   de  charge  et  une  i n s t a l l a t i o n   r é a l i s é e   s e l o n  

l ' i n v e n t i o n .  

La  f igure   3  donne  un  exemple  de  r é a l i s a t i o n   de  l ' i n v e n t i o n   a p p l i -  

quée  à  un  réglage  en  c h a r g e .  

Les  f igures   4  et  5  r e p r é s e n t e n t   un  exemple  de  r é a l i s a t i o n .  

Dans  la  f igure   1,  un  s é l e c t e u r   de  charge  est  placé  dans  une  e n c e i n -  

te  étanche  (1)  à  l ' i n t é r i e u r   d 'une  cuve  (2)  d'un  t r a n s f o r m a t e u r .   C e t t e  

ence in t e   étanche  (1)  est  fermée  par  un  couverc le   supé r i eu r   (3)  muni  d '  

une  fenê t re   (4)  qui  permet  d ' o b s e r v e r   un  disque  de  pos i t ionnement   (5) 

s o l i d a r i s é   à  l ' équ ipage   mobile  (6),  par  l ' i n t e r m é d i a i r e   d'un  mécanisme 

de  commande  (7).  Ce  mécanisme  de  commande  (7)  est  mis  en  mouvement  p a r  

une  t r ansmis s ion   mécanique  (8)  r e l i é e   au moteur   (9)  par  l ' i n t e r m é d i a i r e  

d'un  réduc teur   de  v i t e s s e   (10)  et  d'un  débrayage  ( 1 1 ) .  

Dans  ce  d i s p o s i t i f ,   la  p o s i t i o n   de  l ' é q u i p a g e   mobile  (6)  est  i n d i -  

quée  par  le  disque  de  p o s i t i o n n e m e n t   (5)  qui  porte   à  sa  p é r i p h é r i e   d e s  

marques,  repérées   à  t r ave r s   la  f e n ê t r e   (4).  La  p o s i t i o n   de  l ' é q u i p a g e  

mobile  (6)  est  r épé tée ,   par  l ' i n t e r m é d i a i r e   de  la  t r ansmiss ion   mécan i -  

que,du  débrayage  (11)  et  du  r é d u c t e u r   (10)  par  un  disque  d ' a f f i c h a g e  

(12)  que  l 'on   peut  observer   par  une  f enê t r e   (13)  p ra t iquée   dans  une 

bo î te   de  commande  (14).  Ce  disque  d ' a f f i c h a g e   (l2)  porte  à  sa  p é r i p h é -  

rie  les  mêmes  i n d i c a t i o n s   que  le  disque  de  pos i t ionnement   (5)  de  f a ç o n  
à  r é p é t e r   l ' i n f o r m a t i o n   sur  le  pos i t i onnemen t   de  l ' é q u i p a g e   mobile  (6) 



et  pe rme t t r e   une  l e c t u r e   commode  par  la  f enê t r e   (13)  placée  à  h a u t e u r  

d'homme.  Cette  d i s p o s i t i o n   dispense  l ' o b s e r v a t e u r   de  devoir   se  h i s s e r  

sur  le  t r a n s f o r m a t e u r   pour  f a i r e   la  l e c t u r e   du  disque  de  p o s i t i o n n e m e n t  

(5)  à  t r a v e r s   la  f e n ê t r e   (4).  De  p lus ,   su i te   à  la  format ion  d ' a r c   dans 

le  l i qu ide   d i é l e c t r i q u e   dont  est  rempli  le  s é l e c t e u r   de  charge ,   des  d é -  

pots  de  carbone  c o l l o ï d a l   r ecouvren t   p a r t i e l l e m e n t   ou  t o t a l e m e n t   le  d i s -  

que  de  p o s i t i o n n e m e n t   (5)  et  rendent  souvent  la  l e c t u r e   du  disque  de 

pos i t i onnemen t   (5)  d i f f i c i l e .  

Dans  la  p lupa r t   des  i n s t a l l a t i o n s   connues,  le  d isques   d ' a f f i c h a -  

ge  (12)  porte  un  système  de  repérage  (15)  qui  agit   sur  un  débrayage  (11) 

par  l ' i n t e r m é d i a i r e   d'un  c o n t a c t e u r   ( 1 6 ) .  

Dans  le  cas  de  la  f igure   1  le  système  de  repérage  (15)  est  une 

couronne  montée  sur  le  disque  d ' a f f i c h a g e   (12)  sur  l a q u e l l e   g l i s s e   un 

ergot  s o l i d a i r e   de  con t ac t eu r   (16).  Lorsque  l ' é q u i p a g e   mobile  a r r i v e  

en  fin  de  course  ou,  en  d ' a u t r e s   termes,   lorsque  l ' é q u i p a g e   mobile  (6)  

se  p ré sen te   en  face  de  la  de rn iè re   p r i se   du  bobinage  de  rég lage   du 

t r a n s f o r m a t e u r   et  qu'à  ce  moment  il  faut  absolument  i n t e r r o m p r e   le  mou- 

vement  de  l ' équ ipage  mobi le   (6)  pour  é v i t e r   la  d e s t r u c t i o n   du  s é l e c t e u r  

de  charge,   l ' e r g o t   du  con tac t eu r   (16)  s 'engage  dans  un  créneau  p r a t i q u é  

sur  la  couronne  et  coupe  l ' a l i m e n t a t i o n   du  débrayage  é l e c t r o m a g n é t i q u e  

(11)  qui  se  met  en  p o s i t i o n   débrayée.   L ' a r r ê t   de  l ' é q u i p a g e   mobile  (6) 

est  donc  commandé  par  le  disque  d ' a f f i c h a g e   (12).  Toute  d i s c o r d a n c e  

entre  la  p o s i t i o n   r é e l l e   de  l ' é q u i p a g e   mobile  et  la  p o s i t i o n   r e p é r é e  

par  le  disque  d ' a f f i c h a g e   (12)  en t r a îne   immanquablement  la  d e s t r u c t i o n  

du  s é l e c t e u r .  

La  f igure   2  r e p r é s e n t e   une  i n s t a l l a t i o n   de  s é l e c t e u r   en  c h a r g e  

r é a l i s é e   selon  l ' i n v e n t i o n .   Elle  se  d i s t i ngue   d'une  i n s t a l l a t i o n   c l a s -  

sique  par  l ' i n s e r t i o n   à  l ' i n t é r i e u r   même  du  s é l e c t e u r   de  charge  d ' u n  

d i s p o s i t i f   de  s é c u r i t é   (17)  s o l i d a i r e   de  l ' é q u i p a g e   mobile  ( 6 ) .  

Dans  le  cas  de  la  f igure   2  le  d i s p o s i t i f   de  s é c u r i t é   (17)  e s t  

placé  en t re   la  t r a n s m i s s i o n   mécanique  (8)  et  le  mécanisme  de  commande 

(7)  .   Il  est  év ident   que  ce  d i s p o s i t i f   de  s é c u r i t é   (17)  peut  ê tre   monté 

à  d ' a u t r e   end ro i t   s i tué   à  l ' i n t é r i e u r   même  de  l ' e n c e i n t e   étanche  (1) 

du  s é l e c t e u r   de  charge  pour  être  à  l ' a b r i   de  toute  e r r eu r   de  montage 
d ' é lément   e x t é r i e u r   au  s é l e c t e u r .  

Dans  c e t t e   d i s p o s i t i o n   le  d i s p o s i t i f   de  s é c u r i t é   (17)  est  d i r e c -  

tement  commandé  par  la  p o s i t i o n   de  l ' é q u i p a g e   mobile  (6 )  .   De  ce  f a i t ,  



toute   d i s c o r d a n c e   en t re   le  disque  de  p o s i t i o n n e m e n t   ( 5 )  e t   le  d i s q u e  

d ' a f f i c h a g e   (12)  r e s t e   sans  conséquence  f â c h e u s e .  

De  p lus ,   ce  d i s p o s i t i f   de  s é c u r i t é   (17)  f a c i l i t e   la  remise  en 

concordance  en t re   les  i n d i c a t i o n s   données  par  le  disque  de  p o s i t i o n n e -  

ment  (5)  qui  t r a d u i t   la  p o s i t i o n   exacte  d e  l ' é q u i p a g e   mobile  (6)  e t  

les  i n d i c a t i o n s   données  par  le  disque  d ' a f f i c h a g e   (12)  qui  peuvent  ê t r e  

e r ronnées   su i t e   à  un  démontage  d'un  élément  e x t é r i e u r   à  l ' e n c e i n t e  

é tanche  (1)  du  s é l e c t e u r   de  charge.  Supposons  par  exemple,  que  l ' é q u i -  

page  mobile  (6)  est  en  p o s i t i o n   repérée  10  par  le  disque  de  p o s i t i o n -  

nement  (5)  c ' e s t - à - d i r e   que  l ' é q u i p a g e   mobile  est  en  con tac t   a v e c - l a  

dixième  p r i s e   de  l ' e n r o u l e m e n t   de  réglage  du  t r a n s f o r m a t e u r   t and i s   q u e ,  
su i t e   à  un  remontage  dé fec tueux   le  disque  d ' a f f i c h a g e   (12)  est  en  po -  
s i t i o n   J.  Supposons  également  que  l ' e n r o u l e m e n t   de  r ég lage   compor te  

v ing t   et  une  p r i s e s   et  que  l ' o p é r a t e u r   démarre  l ' i n s t a l l a t i o n   dans  

l ' i n t e n t i o n   de  f a i r e   p a r c o u r i r   à  l ' é q u i p a g e   mobile  (6)  tou tes   les  p r i -  

ses  de  l ' e n r o u l e m e n t   de  rég lage .   Dès  que  l ' é q u i p a g e   mobile  (6)  a t t e i n t  

la  p o s i t i o n   21,  le  d i s p o s i t i f   de  s é c u r i t é   (17)  f o n c t i o n n e   et  i m m o b i l i s e  

l ' é q u i p a g e   mobile  (6)  t and i s   que  la  manoeuvre  se  p o u r s u i t   à  la  b o î t e  

de  commande  (14)  j u s q u ' à   ce  que  le  disque  d ' a f f i c h a g e   (12)  indique  à 

son  tour  le  repère   21.  

Ce  d i s p o s i t i f   permet  donc  une  mise  en  concordance  a u t o m a t i q u e  

en t re   la  p o s i t i o n   r ée l l emen t   occupée  par  l ' é q u i p a g e   mobile  (6)  et  1 '  

i n d i c a t i o n   r épé tée   au  n iveau  du  disque  d ' a f f i c h a g e   (12)  par  une  s i m p l e  

manoeuvre  c o n s i s t a n t   à  f a i r e   p a r c o u r i r  t o u t e s   les  p r i s e s   de  l ' e n r o u l e -  

ment  de  r é g l a g e .  

Par  cont re   c e t t e   même  d i s co rdance ,   dans  une  i n s t a l l a t i o n   c l a s -  

sique  a u r a i t   e n t r a î n é e  l a   d e s t r u c t i o n   du  s é l e c t e u r   de  charge  dès  que 

l ' o p é r a t e u r   a u r a i t   placé  l ' i n s t a l l a t i o n   au  repère   12  du  disque  d ' a f -  

f ichage   ( 1 2 ) .  

Dans  le  cas  d'un  réglage  en  charge,   r e p r é s e n t é   à  la  f i gu re   3  e t  

comprenant  un  commutateur  (12)  placé  dans  une  e n c e i n t e   é tanche  (1),   un 

mécanisme  de  commande  (19)  et  un  s é l e c t e u r   (20),   le  d i s p o s i t i f   de 

s é c u r i t é   (17)  est   monté  à  l ' e n t r é e   même  du  mécanisme  de  commande  ( 1 9 ) .  

La  f i gu re   4  est   une  coupe  p a r t i e l l e   d 'une  vue  en  é l é v a t i o n .  

La  f i gu re   5  est  une  coupe  p a r t i e l l e   d 'une  vue  en  p l a n .  

Un  arbre   (21),  r e l i é   par  l ' i n t e r m é d i a i r e   d 'une  t r a n s m i s s i o n  

mécanique  (8) ,   d 'un  débrayage  (11)  et  d'un  r é d u c t e u r   de  v i t e s s e   (10)  à 



un  moteur  d ' e n t r a î n e m e n t   (9),  c o n s t i t u e   l ' e x t r é m i t é   de  la  p a r t i e  

menante.  Cet  arbre  (21)  est  creux  et  est  garni  à  son  ex t r émi t é   d ' u n  

roulement  à  a i g u i l l e s   (22)  qui  assure  à  la  fois  la  c o a x i a l i t é   et  l a  

l ib re   r o t a t i o n   d'un  aut re   arbre  (23)  c o n s t i t u a n t   l ' e x t r é m i t é   de  l a  

pa r t i e   menée  .  

L ' a rb re   menant  (21)  p résen te   e x t é r i e u r e m e n t   un  bout  c y l i n d r i q u e  

qui  sur  une  demi-c i rconfé rence   présente   un  grand  diamètre  et  qui  se 

raccorde  r ad ia l ement   au  diamètre  plus  p e t i t   de  l ' a u t r e   d e m i - c i r c o n f é -  

rence.  De  la  sor te   l ' a r b r e   menant  (21)  p r é sen t e   deux  r e s s a u t s   en  forme 

de  dents  (24  et  25)  dont  le  rôle  sera  p r éc i sé   u l t é r i e u r e m e n t .  

L 'a rbre   mené  (23)  porte  à  son  ex t rémi té   un  p l a t eau   c i r c u l a i r e  

(26)équipé  de  deux  axes  (27  et  28)  p a r a l l è l e s   à  l ' axe   commun  de  r o t a -  

tion  des  arbres   (21  et  23).  Sur  chacun  de  ces  arbres   (27  ou  28)  p i v o t e  
l ib rement   une  g r i f f e   (29  ou  30)  conformée  chacune  pour  e n c l i q u e t e r  

avec  l ' une   des  dents  (24  ou  25)  ménagées  en  bout  de  l ' a r b r e   m e n a n t ( 2 1 ) .  

Chacune  des  g r i f f e s   (29  ou  30)  est  r e spec t ivemen t   maintenue  en 

p o s i t i o n   e n c l i q u e t é e   avec  la  dent  co r r e spondan te   (24  ou  25)  de  l ' a r b r e  

menant  21  à  l ' a i d e   d'un  r e s s o r t   de  t r a c t i o n   (31  ou  32 ) .  

En  supposant   une  r o t a t i o n   de  l ' a r b r e   menant  (21)  dans  le  s e n s  

a n t i - h o r l o g i q u e ,   la  t r a n s m i s s i o n   du  couple  de  r o t a t i o n   se  f a i t   par  l ' i n -  

t e r m é d i a i r e   de  la  dent  24  de  l ' a r b r e   menant  (21)  et  de  la  g r i f f e   (29) 

s o l i d a i r e   de  l ' a r b r e   mené  ( 2 3 ) .  

Si  la  r o t a t i o n   de  l ' a r b r e   menant  (21)  est  dans  le  sens  h o r l o g i -  

que ce  sont  r e spec t i vemen t   la  dent  (25)  et  la  g r i f f e   (30)  qui  t r a n s -  

met tent   le  c o u p l e .  

Lorsque  l ' é q u i p a g e   mobile  (6)  du  s é l e c t e u r   de  charge  a r r ive   à 

une  des  p r i s e s   extrêmes  de  l ' e n r o u l e m e n t   de  réglage   f in,   il  faut  é v i -  

ter   le  dépassement  de  c e t t e   p o s i t i o n   et  la  t r a n s m i s s i o n   du  couple  d o i t  

ê t re   interrompue  en t re   l ' a r b r e   menant  (21)  et  l ' a r b r e   mené  (23).  Pour  

r é a l i s e r   ce t te   i n t e r r u p t i o n   une  f o u r c h e t t e   (33)  po r t an t   deux  d e n t s  

(34  et  35)  o s c i l l e   autour   d'un  axe  (36)  p a r a l l è l e   à  l ' axe   commun  des  

arbres  (21  et  23).  Cette  f o u r c h e t t e   est  normalement  maintenue  en  p o s i -  

tion  de  repos  par  un  r e s s o r t   de  t o r s ion   ( 3 7 ) .  

Lorsqu 'on  veut  i n t e r rompre   le  couple  de  t o r s ion   t ransmis  par  1 '  

arbre  menant  (21)  qui,  par  exemple,  tourne  dans  le  sens  a n t i - h o r l o g i -  

que,  on  manoeuvre  la  f o u r c h e t t e   (33)  de  façon  à  la  f a i r e   p ivo te r   a u t o u r  

de  l ' axe   (36)  dans  le  sens  a n t i - h o r l o g i q u e ,   la  dent  (35)  de  l a  



f o u r c h e t t e   (33)  soulève  la  g r i f f e   (29)  par  sa  po in te   et  dégage  a i n s i  

c e t t e   g r i f f e   (29)  s o l i d a i r e   de  l ' a r b r e   mené  (23)  de  la  dent  (24)  s o l i -  

da i re   de  l ' a r b r e   menant  (21).  Dès  ce  moment,  il  y  a  d i s s o c i a t i o n   e n t r e  

l ' a r b r e   menant  (21)  et  l ' a r b r e   mené  (23)  et  l ' e f f o r t   moteur  d i s p o n i b l e  

en  bout  d ' a r b r e   menant  (21)  n ' e s t   plus  t ransmis   à  l ' é q u i p a g e   mobile  q u i  
s ' i m m o b i l i s e .  

Il  est  évident   que  si  la  r o t a t i o n   des  arbres   (21  et  23)  se  f a i t  

dans  le  s e n s  h o r l o g i q u e   en  f a i s a n t   p ivo t e r   la  f o u r c h e t t e   (33)  dans  l e  

sens  h o r l o g i q u e .   On  permet  a i n s i   à  la  dent  (34)  de  la  f o u r c h e t t e   (33) 

de  l i b é r e r   la  g r i f f e   (30)  de  la  dent  (25)  du  bout  de  l ' a r b r e   menant .  

Le  d i s p o s i t i f   de  s é c u r i t é   (17)  d é c r i t   dans  les  f i g u r e s   3  et  4 

doi t   i n t e r r o m p r e   automatiquement   le  mouvement  de  l ' é q u i p a g e   mobile  (6) 

lorsque   c e l u i - c i   a r r i v e   en  fin  de  course  c ' e s t - à - d i r e   l o r s q u ' i l   s e  

p résen te   en  face  d 'une  des  p r i s e s  r e l i é e s   aux  e x t r é m i t é s   de  l ' e n r o u l e -  

ment  de  r ég lage   du  t r a n s f o r m a t e u r .  

Cet  automatisme  est  obtenu  à  l ' a i d e   d'un  mécanisme  de  l i a i s o n  

qui  par  l ' a c t i o n   d'un  tenon  (38)  s o l i d a i r e   du  p l a t e a u   (26)  e n t r a î n e  

un  disque  (39)  p i v o t a n t   au tour   d'un  axe  f ixe   (40)  par  l ' i n t e r m é d i a i r e  

d ' encoches   (41)  s i t u é e s   e n  p é r i p h é r i e   du  disque  ( 3 9 ) .  

Lorsque  l ' é q u i p a g e   mobile  (6)  a r r i ve   en  fin  de  course ,   un  g a l e t  

(42)  monté  sur  un  axe  (43)  s o l i d a i r e   du  disque  (39)  pousse  la  f o u r -  

c h e t t e   (33)  dans  le  sens  convenable   pour  a c t i o n n e r   le  d i s p o s i t i f   de 

s é c u r i t é   (17)  selon  le  p rocessus   d é c r i t   c i - d e s s u s .  

La  p r é sen t e   i n v e n t i o n   couvre  également  d ' a u t r e s   exemples  de 

r é a l i s a t i o n   de  d i s p o s i t i f   d e  s é c u r i t é   mécanique  ou  é l e c t r o m a g n é t i q u e  

placé  à  l ' i n t é r i e u r   même  du  changeur  de  p r i s e s   en  c h a r g e .  



1.  Changeur  de  p r i s e s   en  charge,   placé  en  tout  ou  p a r t i e   dans  une 

ence in t e   étanche  (1)  et  monté  à  l ' i n t é r i e u r   d'une  cuve  (2)  de  t r a n s -  

fo rmateur ,   c o n s t i t u é   d'un  équipage  mobile  (6),  nant i   de  con tac t s   é l e c -  

t r i q u e s   mob i l e s  s e  dép laçan t   devant  des  con t ac t s   é l e c t r i q u e s   f ixes   r e -  

l iés   à  des  p r i ses   d'un  enroulement  de  réglage  de  t r a n s f o r m a t e u r   et  mis 

en  mouvement  de  r o t a t i o n   par  l ' i n t e r m é d i a i r e   d'un  mécanisme  de  commande 

i n t é r i e u r e   (7)  et  d'une  t r a n s m i s s i o n   mécanique  (8)  à  une  boî te   de  com- 

mande  e x t é r i e u r e   (14)  comprenant  un  débrayage  (11),  un  r éduc t eu r   de 

v i t e s s e   (10)  et  un  moteur  (9) 

c a r a c t é r i s é   en  ce  que  un  d i s p o s i t i f   de  s é c u r i t é   (17)  a r r ê t a n t  

l ' é q u i p a g e   mobile  (6)  l o r s q u ' i l   se  p r é sen t e   en  face  d'une  des  deux 

p r i s e s   r e l i é e s   aux  ex t rémi tés   de  l ' e n r o u l e m e n t   de  r ég lage ,   se  trouve  à 

l ' i n t é r i e u r   de  la  cuve  (2)  du  t r a n s f o r m a t e u r .  

2.  Changeur  de  p r i s e s   en  charge,   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   p r é c é d e n t e  

c a r a c t é r i s é   en  ce  que  le  d i s p o s i t i f   de  s é c u r i t é   (17)  placé  à  l ' i n t é r i e u r  

de  la  cuve  (2)  du  t r a n s f o r m a t e u r   comprend un  débrayage  (24,29  ou  25 ,30)  

un  d i s p o s i t i f   de  commande  de  débrayage  ( 3 3 , 3 4 , 3 5 , 3 6 , 3 7 )   et  un  mécanisme 

de  l i a i s o n   ( 3 8 , 3 9 , 4 0 , 4 1 , 4 2 , 4 3 )   rendant   automatique  la  commande  de 

d é b r a y a g e .  

3.  Changeur  de  p r i s e s   en  charge  selon  une  des  r e v e n d i c a t i o n s   p r é c é -  

dentes  c a r a c t é r i s é   en  ce  que  l ' embrayage   est  composé  d 'au  moins  deux 

g r i f f e s   (29  et  30)  s o l i d a i r e s   de  la  p a r t i e   menante  (21)  et  ma in t enues  

en  p o s i t i o n   e n c l i q u e t é e s   avec  au  moins  deux  dents  (24  et  25)  s o l i d a i r e s  

de  la  porte   menée  (23)  par  l ' i n t e r m é d i a i r e   d 'au  moins  un  r e s s o r t   (31 

ou  3 2 ) .  

4.  Changeur  de  p r i s e s   en  charge  selon  une  des  r e v e n d i c a t i o n s   p r é -  
cédentes   c a r a c t é r i s é   en  ce  que  l ' embrayage   est  composé  d 'au  moins  deux 

g r i f f e s   (29  et  30)  s o l i d a i r e s   de  la  p a r t i e   menée  (23)  et  maintenues  en 

p o s i t i o n   e n c l i q u e t é e   avec  au  moins  deux  dents  (24  et  25)  s o l i d a i r e s  

de  la  p a r t i e   menante  (21)  par  l ' i n t e r m é d i a i r e   d 'au  moins  un  r e s s o r t  

(31  ou  32 ) .  

5.  Changeur  de  p r i ses   en  charge  selon  une  des  r e v e n d i c a t i o n s   p r é -  

c éden t e s ,   c a r a c t é r i s é   en  ce  que  la  commande  de  débrayage  comprend  une 

f o u r c h e t t e   (33)  équipée  d'au  moins  deux  dents  (34  et  35)  p ivo tan t   au -  

tour  d'un  axe  (36)  et  maintenue  en  p o s i t i o n   de  repos  par  un  r e s s o r t  



(37)  et  en  ce  que  la  f o u r c h e t t e   (33)  est  ba scu l ée ,   dans  le  sens  c o n -  

venable  pour  dégager  au  moins  une  g r i f f e   (29 ou  30  d 'au  moins  une  d e n t  

(24  ou  25)  et  d é s o l i d a r i s e r   la  p a r t i e   menante  (21)  de  la  p a r t i e   menée 

(23)  par  l ' i n t e r m é d i a i r e   d'un  g a l e t   (42)  p i v o t a n t   autour  d'un  axe  

(43)  s o l i d a i r e   d'un  disque  (39) muni  d 'encoches   p é r i p h é r i q u e s   (41)  

dans  l e s q u e l l e s   s ' engage   un  ergot   (38)  s o l i d a i r e   de  la  p a r t i e   menée 

( 2 3 ) .  
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