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@ Dispositif de sécurité pour changeur de prises en charge.

@ Dispositif de sécurité (17) pour changeur de prises en
charge. Ce dispositif (17) arréte automatique l'équipage
mobile (6) du changeur de prises en charge lorsque les
contacts électriques mobiles se présentent devant I'un des
deux contacts fixes reliés aux extrémités de I'enroulement de
réglage du transformateur. Toute discordance entre la posi-
tion réelle de I'équipage mobile et la position indiquée par le
répétiteur de position n'occasionne plus aucun dégat a
I'appareil.
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DISPOSITIF DE SECURITE POUR CHANGEUR DE PRISES EN CHARGE.

Dans un changeur de prises en charge dont la fonction est de modi-
fier le rapport de transformation des transformateurs sans interrompre
le passage du courant de ligne, le passage d'une prise de 1l'enroulement
de réglage du transfromateur 3 la prise suivante se fait par déplacement
d'un équipage mobile nanti de contacts électriques. Cet &quipage mobile,
entrafné par un dispositif moteur, peut parcourir toute une série de pri-
ses, disposées 4 la suite 1'une de 1l'autre, le long d'une circonférence,
i 1'intérieur d'un tube isolant formant une enceinte &tanche ou non
dans la cuve du transformateur. Chacune de ces prises se trouve 3 un
potentiel électrique différent, s'échelonnant sur tout l'enroulement de
réglage. Par cette disposition, la prise qui est reliée au début de 1'
enroulement de réglage est immédiatement voisine de celle reliée & la
fin de ce méme enroulement. La pleine tension d'enroulement de réglage
apparalt donc entre ces deux prises et il est absolument exclu de don-
ner i 1'équipage mobile la possibilité de commuter ces deux prises 1'une
3 la suite de 1'autre, sous peine de provoquer la destruction totale du
changeur de prises, voire méme du transformateur. Des précautions par—
ticuliéres sont donc prises pour que l'Bquipage mobile ne puisse pas
passer d'une extrémité de l'enroulement de réglage 3 1'autre extrémité
de ce méme enroulement en commutant sur ces deux prises voisines.

Les dispositifs de sécurité sont multiples et dans les réalisations
actuellement connues, ils sont tous disposés en dehors du changeur de
prises en charge. La plupart de ces dispositifs de sécurité sont placés
dans une boite de commande située & hauteur d'homme sur une des parois
du transformateur,

Souvent, le dispositif de sécurité est un débrayage inséré en téte
de la transmission mécanique et commandé par un répétiteur de position,
qui indique au niveau de la boite de commande, la position occupée par
1'équipage mobile.

Par cette disposition, il peut arriver qu'd la suite de manipula-
tions effectuées sur un des composants de cette longue chaine cinémati-
que reliant le répétiteur de position & 1'équipage mobile il y ait dis-
cordance entre la position réellement occupée par l'équipage mobile et
celle affichée par le répétiteur de position. Dans ce cas, lorsque 1'

équipage mobile dépasse une extrémité de l'enroulement de réglage, le

12.26/1789.
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dispositif de sécurité, commandé par le répétiteur de position, n'inter-
vient pas et permet 3 1'équipage mobile de poursuivre son mouvement et
de commuter de suite 1'autre extrémité de 1'enroulement de réglage, en-
trafnant ainsi la destruction partielle ou totale du transformateur.

L'invention revendiquée ci-aprés supprime totalement ce risque en
incluant, 3 l'intérieur méme du changeur de prises en charge un disposi-
tif de sécurité commandé par 1'équipage lui-méme. De la sorte, une dis—
cordance entre la position réelle de 1'équipage mobile et la position
affichée 3 la bofte de commande n'occaionne aucun dégﬁt au transforma-
teur. De plus, comme il sera exposé ultérieurement, le dispositif fai-
sant 1'objet de 1'invention facilite la remise en concordance entre la
position de 1'équipage mobile et son affichage 3 la boite de commande.

L'invention est exposée en détail a 1'aide des figures 2, 3, 4 et
5. | |

Les figures | et 2 comparent schématiquement une installation clas-
sique de sélecteur de charge et une installation réalisée selon
1'invention.

La figure 3 donne un exemple de réalisation de 1'invention appli-
quée 3 un réglage en charge,

Les figures 4 et 5 représentent un exemple de réalisation.

Dans la figure 1, un sélecteur de charge estzblacé dans une encein-
te étanche (1) 3 1'intérieur d'une cuve (2) d'un transformateur. Cette
enceinte étanche (1) est fermée ﬁar un couvercle supérieur (3) muni d'
une fengtre (4) Qui permet d'observer un disque de positionnement (5)
solidarisé & 1'équipage mobile (6), par l'intermédiaire d'un mécanisme
de commande (7). Ce mécanisme de commandé (7) est mié en mouvement par
une transmission mécanique (8) reliée au moteur (9) par 1'intermédiaire
d'un réducteur de vitesse (10) et d'un débrayage (11).

Dans ce dispositif, la position de 1'&quipage mobile (6) est indi-
quée par le disque de pbéitionnement (5) qui porte 3 sa périphérie des
marques, repérées a travers la fenétre (4). La position de 1'équipage
mobile (6) est répétée, par l'intermédiaire de la transmission mécani-
que ,du débrayage (11) et du réducteur (10) par un disque d'affichage
(12) que 1'on peut observer par une fenétre (13) pratiquée dans une
bofte de commande (14); Ce ¢isqueid'éffiéhager(lZ);ﬁorte d sa périphé-
rie les mémes indications que le disque de positionnement (5) de facon

d répéter 1'information sur le positionnement de 1'&quipage mobile (6)
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et permettre une lecture commode par la fenétre (13) placée a hauteur
d'homme, Cette disposition dispense l'observateur de devoir se hisser
sur le transformateur pour faire la lecture du disque de positionnement
(5) 3 travers la fen@tre (4). De plus, suite 3 la formation d'arc dans
le liquide diélectrique dont est rempli le sélecteur de charge, des dé-
pdts de carbone colloidal recouvrent partiellement ou totalement le dis-
que de positionnement (5) et rendent souvent la lecture du disque de
positionnement (5) difficile.

Dans la plupart des installations connues, le disques d'afficha-
ge (12) porte un systéme de repérage (15) qui agit sur un débrayage (11)
par l'intermédiaire d'un contacteur (16).

Dans le cas de la figure 1 le systéme de repérage (15) est une
couronne montée sur le disque d'affichage (12) sur laquelle glisse un
ergot solidaire de contacteur (16). Lorsque l'équipage mobile arrive
en fin de course ou, en d'autres termes, lorsque 1'équipage mobile (6)
se présente en face de la derniére prise du bobinage de réglage du
transformateur et qu'd ce moment il faut absolument interrompre le mou-
vement de 1'équipage mobile (6) pour &viter la destruction du sélecteur
de charge, l'ergot du contacteur (16) s'engage dans un créneau pratiqué
sur la couronne et coupe 1l'alimentation du débrayage €lectromagnétique
(11) qui se met en position débrayée, L'arrét de 1'équipage mobile (6)
est donc commandé par le disque d'affichage (12). Toute discordance
entre la position réelle de 1'équipage mobile et la position repérée
par le disque d'affichage (12) entraine immanquablement la destruction
du sélecteur,

La figure 2 représente une installation de sélecteur en charge
réalisée selon l'invention. Elle se distingue d'une installation clas~
sique par l'insertion 3 1'intérieur méme du sélecteur de charge d'un
dispositif de sécurité (17) solidaire de 1'équipage mobile (6).

Dans le cas de la figure 2 le dispositif de sécurité (17) est
placé entre la transmission mécanique (8) et le mécanisme de commande
(7) . Il est évident que ce dispositif de sécurité (17) peut €tre monté
3 d'autre endroit situé & 1'intérieur méme de 1'enceinte &tanche (1)
du sélecteur de charge pour €tre & l'abri de toute erreur de montage
d'élement extérieur au sélecteur,

Dans cette disposition le dispositif de sécurité (17) est direc-

tement commandé par la position de 1'équipage mobile (6) . De ce fait,
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toute discordance entre le disque de positionnement (5) et le disque
d'affichage (12) reste sans conséquence ficheuse.

De plus, ce dispositif de sécurité (17) facilite la remise en
concordance entre les indications données par le disque de positionne-
ment (5) qui traduit la position exacte de 1l'équipage mobile (6) et
les indications données par le disque d'affichage (12) qui peuvent Eétre
erronnées suite 3 un démontage d'un &lément extérieur & 1'enceinte
étanche (1) du sélecteur de charge. Supposons par exemple, que 1'équi-
page mobile (6) est en position repérée 10 par le disque de position-
nement (5) c'est—d-dire que 1l'équipage mobile est en contact avec-la
dixiéme prise de 1'enroulement de réglage du transformateur tandis que,
suite & un remontage défectueux le disque d'affichage (12) est en po-
sition 1. Supposons &galement que l'enroulement de réglage comporte
vingt et une prises et que l'opérateur démarre 1l'installation dans
1'intention de faire parcourir a 1'équipage mobile (6) toutes les pri-
ses de 1l'enroulement de réglage. D&s que 1'équipage mobile (6) atteint
la position 21, le dispositif de sécurité (17) fonctionne et immobilise
1'dquipage mobile (6) tandis que la manoceuvre se poursuit 3 la boTte
de commande (14) jusqu'd ce que le disque d'affichage (12) indique &
son tour le repére 21.

Ce dispositif permet donc une mise en concordance automatique
entre la position réellement occupée par l'@quipage mobile (6) et 1'
indication répétée mu niveau du disque d'affichage (12) par une simple
manoeuvre consistant 3 faire parcourir toutes les prises de 1'enroule-
ment de réglage. 7 .

Par contre cette méme discordance, dans une installation clas-
sique aurait entrainé:la destruction du sélecteur de charge dés que
1'opérateur aurait placé l'installation au repére 12 du disque d'af-
fichage (12).

Dans le cas d'un réglage en charge, représenté i la figure 3 et
comprenant un commutateur (12) placé dans une enceinte &tanche (1), un
mécanisme de commande (19) et un sélecteur (20), le dispositif de
sécurité (17) est monté 3 l'entrée méme du mécanisme de commande (19).

La figure 4 est une coupe partielle d'une vue en &lévation.

La figure 5 est une coupe partielle d'une vue en plan.

Un arbre (21), relié par 1l'intermédiaire d'une transmission

mécanique (8), d'un débrayage (11) et d'un réducteur de vitesse (10) &
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un moteur d'entralnement (9), constitue 1'extrémité de la partie
menante., Cet arbre (21) est creux et est garni & son extrémité d'un
roulement 3 aiguilles (22) qui assure 3 la fois la coaxialité et la
libre rotation d'un autre arbre (23) constituant 1l'extrémité de la
partie menée .

L'arbre menant (21) présente extérieurement un bout cylindrique
qui sur uredemi-circonférence présente un grand diamétre et qui se
raccorde radialement au diamétre plus petit de 1'autre demi-circonfé-
rence. De la sorte l'arbre menant (21) présente deux ressauts en forme
de dents (24 et 25) dont le rdle sera précisé ultérieurement.

L'arbre mené (23) porte 3 son extrémité un plateau circulaire
(26)Equipé de deux axes (27 et 28) paralléles 3 1l'axe commun de rota-
tion des arbres (21 et 23). Sur chacun de ces arbres (27 ou 28) pivote
librement une griffe (29 ou 30) conformée chacune pour encliqueter
avec 1l'une des dents (24 ou 25) ménagées en bout de l'arbre menant(21).

Chacune des griffes (29 ou 30) est respectivement maintenue en
position encliquetée avec la dent correspondante (24 ou 25) de 1l'arbre
menant 21 3 1'aide d'un ressort de traction (3! ou 32),

En supposant une rotation de 1'arbre menant (21) dans le sens
anti-horlogique, la transmission du ocouple de rotation se fait par 1l'in-
termédiaire de la dent 24 de 1l'arbre menant (21) et de la griffe (29)
solidaire de l'arbre mené (23).

Si la rotation de l'arbre menant (21) est dans le sens horlogi-
que ce sont respectivement la dent (25) et la griffe (30) qui trans-
mettent le couple.

Lorsque 1'équipage mobile (6) du sélecteur de charge arrive &
une des prises extrémes de l'enroulement de réglage fin, il faut évi-
ter le dépassement de cette position et la transmission du couple doit
€tre interrompue entre l'arbre menant (21) et l'arbre mené (23). Pour
réaliser cette interruption une fourchette (33) portant deux dents
(34 et 35) oscille autour d'un axe (36) paralléle 3@ 1l'axe commun des
arbres (2! et 23). Cette fourchette est normalement maintenue en posi-
tion de repos par un ressort de torsion (37).

Lorsqu'on veut interrompre le couple de torsion transmis par 1'
arbre menant (21) qui, par exemple, tourne dans le sens anti-horlogi-
que, on manoeuvre la fourchette (33) de fagon 3 la faire pivoter autour

de 1'axe (36) dans le sens anti-horlogique, la dent (35) de la
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fourchette (33) souléve la griffe (29) par sa pointe et dégage ainsi
cette griffe (29) solidaire de 1'arbre mené (23) de la dent (24) soli-
daire de l'arbre menant (21). Dés ce'nnment; il y a'dissociation entre
1'arbre menant (21) et 1'arbre mené (23) et 1'effort mbtéﬁr disﬁohible
en bout d'arbre menant (21) n'est plus transmis & 1'&quipage mobile qui
s'immobilise. ' - ' | 7 '

I1 est évident QUe si la rotation des arbres (21 et 23) se fait
dans le sens horlogique en faisant pivoter 1a7foufchette (33) dans le
sens horlogique. On permet ainsi 3 la dent (34) de 1a fourchette (33)
de libérer la griffe (30) de la dent (25) du bout de l'arbre menant.

Le dispositif de sécurité (17) dédrif dans les figures 3 et 4
doit interrompre automatiquement le mouveméntrde l'équipage mobile (6)
lorsque celui-ci arrive en fin dercburse c'est-d~dire lorsqu'il se
présente en face d'une des prises'reliéeé aux extrémités de 1l'enroule-
ment de réglage du transformateur. 7 :

Cet automatisme est obtenu & l’aide d'un mécanisme de 1iaison
qui par l'action d'un tenon (38) solidairé du plateau:(26> entralne
un disque (39) pivotant autour d'un axe fixe (40) par 1'intermédiaire
d'encoches (41) situées en'périphérie du disque (39).

Lorsque l'équiéage mobile (6) arrive en fiﬁ de cdurée, un galet
(42) monté sur un axe (43) solidaire du disque (39) pousse la four—.
chette (33) dans le sens convenable pour actionner le'dispbsitif de
sécurité (17) selon le processus décrit ci?dessus. 7

La présente invention couvre également'd'autres exemplés de
réalisation de dispositif de sécurité mécahiQue ou électromagnétique

placé 3 1'intérieur méme du changeur de prises en charge.
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REVENDICATIONS.

1. Changeur de prises en charge, placé en tout ou partie dans une
enceinte étanche (1) et monté & l'intérieur d'une cuve (2) de trans-
formateur, constitué d'un équipage mobile (6), nanti de contacts &lec-
triques mobiles se déplagant devant des contacts électriques fixes re-
liés & des prises d'un enroulement de réglage de transformateur et mis
en mouvement de rotation par l'intermédiaire d'un mécanisme de commande
intérieure (7) et d'une transmission mécanique (8) & une boite de com
mande extérieure (14) comprenant un débrayage (11), un réducteur de
vitesse (10) et un moteur (9)

caractérisé en ce que un dispositif de sécurité (17) arrétant
1'équipage mobile (6) lorsqu'il se présente en face d'une des deux
prises reliées aux extrémités de 1'enroulement de réglage, se trouve i
1'intérieur de la cuve (2) du transformateur.
2. Changeur de prises en charge, selon la revendication précédente
caractérisé en ce que le dispositif de sécurité (17) placé 3 1'intérieur
de la cuve (2) du transformateur comprend un débrayage (24,29 ou 25,30)
un dispositif de commande de débrayage (33,34,35,36,37) et un mécanisme
de liaison (38,39,40,41,42,43) rendant automatique la commande de
débrayage.
3. Changeur de prises en charge selon une des revendications précé-
dentes caractérisé en ce que l'embrayage est composé d'au moins deux
griffes (29 et 30) solidaires de la partie menante (21) et maintenues
en position encliquetées avec au moins deux dents (24 et 25) solidaires
de la porte menée (23) par 1l'intermédiaire d'au moins un ressort (3l
ou 32).
4. Changeur de prises en charge selon une des revendications pré-
cédentes caractérisé en ce que l'embrayage est composé d'au moins deux
griffes (29 et 30) solidaires de la partie menée (23) et maintenues en
position encliquetée avec au moins deux dents (24 et 25) solidaires
de la partie menante (21) par l'intermédiaire d'au moins un ressort
(31 ou 32),
5. Changeur de prises en charge selon une des revendications pré-
cédentes, caractérisé en ce que la commande de débrayage comprend une
fourchette (33) équipée d'au moins deux dents (34 et 35) pivotant au-

tour d'un axe (36) et maintenue en position de repos par un ressort

12,26/1789,
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(37) et en ce que la fourchette (33) est basculée, dans le sens con—
venable pour dégager au moins une griffe (29 ou 30 d'au moins une dent
(24 ou 25) et désolidariser la partie ménante'(Zl) de la partie menée
(23) par 1'intermédiaire d'un galetf(éZ)zpivbtant autour d'un axe

(43) solidaire d'un disquer(39)]mdni'd'encoches périphériques (41)
dans lesquelles s'engage un ergot (38) solidaire de la partie menée
(23). '
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