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& Bobinolir double & transfert automatique avec mécanisme d’accrochage du brin Initial des garnissages.

@ Un disque porte-crochet (115) monté sur un palier
(119) et une goulotte de déploiement (113) supporiée par
le palier (112) et mobile axialement avec le manchon
(109) sont accouplés par les douilles (124). Lors du trans-
fert, le brin initial (F1) est pincé par le crochet (123).
Aprés quelques tours, la goulotte (113) est avancée et le
doigt (135) débraye ['équipage mobile par rapport au
disque d’accouplement (116) solidaire de Varbre (102).
L'équipage mobile recule d’un demi-tour par rapport a
'arbre (102) de sorte que le brin initial (F1) se dépose
dans la goulotte (113) par la force centrifuge. La gou-
lotte (113) est retirée, de sorte que le brin initial (F1) se
trouve au-dessus du tambour anti-ravalement (130). I
s'applique sur les doigts (132) au cours de la formation
du garnissage. A la fin du bobinage, les doigts (134) as-
surent le dégagement du brin initial (F1).
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" Bobinoir double & transfert automatique avec mécanisme

d'accrochage du brin initial des garnissages.

On sait, &8 l'heure actuelle, construire des bobinoirs
capables de garnir des bobines standard avec du fil mé-~
talligue isolé tel que du fil de téléphone, & une vites-
se atteignant 2.500 m/min. Dans la plupart de ces machi-
nes, au moment du transfert, le fil est accroché& & un
crochet monté sur un disque qui tourne coaxialement avec
la bobine vide. Dépuis ce crochet, il se tend en droite
ligne tangentiellement au fit de la bobine et forme dés
lors des spires qui se d&posent les unes a cdté des au-
tres en couches successives au cours de l'enroculement. Il
en résulte que le segment de fil rectiligne situé &
l'extrémité initiale du garnissage est en gé&néral noyé
dans l'épaisseur de ce dernier et n'est pas'accessible.
Cependant, il est désirable pour plusieurs raisons que
le brin initial soit dégagé du garnissage sur une lon-
gueur suffisante pour étre facilement accessible une fois
que la bobine est entiérement garnie, et on a déja pré-
vu des agencements de bobinoirs qui assurent la formation
d'un brin initial accessible & l'entrée du garnissage
des bobines.

Ainsi, dans une réalisation connue dont un exemple
est décrit notamment dans le brevet anglais 1 309 733,
l'organe d'accrochage du fil est monté sur un disque

coaxial & la bobine et capable de tourner par rapport &
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l'arbre d'entrainement de celle-ci. Normalement, ce dis-
que tourne avec l'arbre;d‘eptrainement et la bobine,
mais apfés le transfert, on peut faire agir sur lui un
frein, de sorte qu'il décrit un mouvement relatif de
recul en déroulant légérement le segment de f£il adjacent
& l'extrémité retenue par l'organe d'accrochage. Sous
l'effet de la force céntrifuge, ce segment de fil est

dégagé du £t de la bobine et forme une boucle dont une

partie peut s'étendre hors de l'espace occupé& par le

garnissage, et par cqnséquent'étre accessible sur la
bobine entiérement garnie. Toutefois, les expé&riences
faites ont montré que ce mécanisme et d'autres du mé&me
genre n'atteignent pas le but dans lequel il ont &té
congus. La boucle de fil qui se forme sous l'effet de la
force centrifuge subit en effet des efforts de traction
lors de 1'empi1emen£ progressif des spires, de sorte que,
lorsque l'enroulement est termin&, elle est entidrement
noyée dans le garnissage de la bobine. )

Le but de la présente invention est de remédier a
ce dé&faut en cr&ant un mécanisme susceptibie d'équiper
des bobinoirs doubles & transfert automatique fonction-
nant a grande vitesse et apte & assurer la formation for-
cée d'un brin initial de longueur prédéterminée accessi-
ble &8 l'extérieur du garnissage, cette formation étant
provoquée aprés le début du garnissage de la bobine par
une commande agissant de l'extérieur sur le bobinoir.

Dans ce but, la présente invention a pour objet un
bobinoir doublé a transfert autoﬁatique pour l'enroule-
ment continu d'un f£il métallique sur des bobines, compre-
nant deux supports de bobines ayant des arbres d'entrai-
nement paralléles et éqﬁipés d'un mécanisme d4'accrochage
du brin initial des garnissages, ce m&canisme comprenant
un disque porte-crochet coaxial & la bobine, et des
moyens de commande capables de produire au début de
chaque opération de bobinage un recul relatif du disque

porte-crochet par rapport & 1'arbre d'entrainement afin

-
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d'allonger le brin initial, caractérisé& en ce que les
mécanismes d'accrochage comprennent en outre un organe
de déploiement E&galement coaxial & la bobine, mobile par
rapport au disque porte-crochet et destiné & recevoir
le brin initial lors dudit mouvement de recul, les moyens
de commande é&tant agencés de facon & produire un déplace-
ment relatif d'amplitude limité&e entre l'organe de dé-
ploiement et le disque porte-crochet, ce déplacement
étant distinct dudit mouvement de recul et amenant le
brin initial du garnissage dans une position de maintien.

On va décrire ci-aprés, a titre d'exemple, deux
formes d'exécution de l'invention en se réfé&érant au des-
sin annexé& dont :

la fig. 1 est une vue en coupe partielle d'une
premiére forme d'eiécution du bobinoir selon l'invention,

la fig. 2 est une vue en coupe selon la ligne II-IT
de la fig. 1, dans le sens de la fléche A,

la fig. 3 est une vue partielle et dé&veloppée mon-
trant l'organe dfacc;oéhage, '

les fig. 4a, 4b, 4c sont des vues partielles et
développées du mécanisme de verrouillage dans trois po-
sitions de fonctionnement différentes,

la fig. 5 est une vue en &lévation schématique
montrant deux positions successives du bobinoir au moment
du transfert,

les fig. 6a et 6b sont des vues schématiques de
plusieurs bositions du dispositif de formation de la zé-
serve de fil, | '

la fig. 7 est une vue en coupe axiale a é&chelle
agrandie montrant un des mécanismes d'accrochage de lia
seconde forme d'exécution dans la position de fonctionne-
ment usuel,

la fig. 8 est une vue en é&lévation schématique a
échelle réduite, illustrant le début de l'opération de
transfert,

la fig. 9 est une vue également schématigue montrant
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une bobine vide et illustrant l'opération dg formation
d'une boucle avec le brin initial, et

la’fig; 10 est une vue en coupe axiale du mécanisme
d'accrochage en position de fonctionnement

A la fig. 1, on a'représenté les &léments du bobi-
noir qui sont nécessaires & la compréhension du fonction-
nement des opérgtions de transfert. Une bobine 1 compor-

tant une joue 1la et un £t 1b est supportée par l'inter-

médiaire d'un mandrin rétractile 2 coaxialement & un ar-

bre 3. Cet arbre est un arbre d'entrainement. Il est ac-
couplé & un dispositif moteur (non représenté) dont la
vitesse peﬁt étre r&glable et un palier 4 le supporte
par rapport & un montant 5 qui est fixe et fait partie
du bati de la machine. Bien entendu, un autre dispositif
de pivotement est prévu & l'autre extr&mité& de la bobine
1 et le bobinoir comporte encore un second support de
bobine susceptible de recevoir une autre bobine telle
que 1 afin de réaliser le garnissage des bobines alter-
nativement sur un des supports et sur l1'autre. Le méca-
nisme de transfert automatique n'est pas réprésenté au
dessin. Il peut &tre de n'importe quel type connu dans
ce domaine de 1la technique;

La joﬁe 1é de la bobine est rendue solidaire de
l'arbre d'entrainement 3 par une garniture de friction 6
de forme énnulaire qui est portée par un disque d'entrai-
nement 7 f£ix& 3 une pi&ce intermédiaire annulaire 8 qui
est soudé&e sur l'arbre 3. Cette piéce 8 présente, d'une
part, une gorge de guidage 9 dans'laquelle est engagé le
bord interne de l'ouverture d'un disque 10 gqui constitue
la joue d'un organe de déploiement, comme on le verra
plus loin. A cbté de cette gorge 9, l'anneau 8 présente
encore une denture de pignon 11 et forme le pignon pla-
nétaire d'un engrenage. Le disque porte-satellite 12 de
cet engrenage est monté sur l'arbre 3 par l'intermédiaire
d'un palier 13. Il est équipé d'un ou de plusieurs satel-

lites 14 dont les arbres sont supportés par des paliers

v
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15 et dont les dentures engrénent simultanément dans la
denture de pignon 11 du pignon planétaire 8 et dans la
denture de couronne 16 de l'anneau 17 solidaire du disque
10. Ainsi, le disque 12 et le disgque 10 sont iiés ciné-
matiquement l'un & l'autre par le ou les satellites 14.
S'ils sont bloqués l'un par rapport & l'autre, ils sont
entrainés par l'arbre 3 & la méme vitesse que la bobine

et l'ensemble tourne comme un seul organe. Si, en revan-

~che, les deux disques sont libérés l'un par rapport a

l'autre, et si, par un mécanisme extérieur, on impose &
l'un d'eux, par exemple au disque 12, une vitesse de ro-
tation inférieure & celle de l'arbre 3, par exemple en
le freinant, alors le disque 10 est entrainé & une vi-
tesse différente de celle du disque 12 et de celle de
l'arbre 3, cette vitesse &étant donnée par les rapports
d'eﬁgrenage des éléments décrits.

Normalement, les disques 12 et 10 sont rendus soli-
daires l1l'un de l'autre gr8ce 3 un mécanisme de verrouil-
lage qui comprend une bascule 18 montée pivotante sur le
disque 10, un ressort 19 et une rampe circulaire 20 a
encoches 21 (fig: 2 et 4); La rampe & encoches 20 est
fixée coaxialementhé_l'arbre 3 sur le disque 12. Comme
on le voit aux fig. 4a, 4b, 4c; elle présente au moins
une interruption formant 1l'encoche 21 précédée d'une en-
trée 2la dont la largeur est légérement supérieure & la
largeur de la bascule 18, &galement visible & ces figures.
Bien qu'une seule encoche soit représentée au dessin, il .
est évident que, selon la forme d'exécution gue 1l'on
désire, on peut prévoir deux ou plusieurs encoches équi-
distantes le long de la rampe 20. Au droit de chaque en-
coche 21, le disque 12 présente un percage dans lequel
est engagé un doigt de dégagement 22, Tous ces doigts 22
sont portés par une plaqué annulaire 23 coaxiale & la bo-
bine et dont le bord interne s'étend entre les michoires
d'un frein 24 susceptible d'étre déplacé dans le sens

axial.
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Aussi.longtemps que le frein 24 se trouve dans la
p051t10n de la flg. 1, la bascule 18 reste engagée dans
l'encoche 21 et les deux_dlsques 10 et 12 sont solidai-
res l'un de l'autreyet tournent & la méme vitesse que
1'arbre 3, le ou les satellites 14 jouant le rdle de cla-
vettes. Si, en revanche, par un mouvement de commande qui
n'a pas besoin d'étre représenté ici, on déplace vers la

droite l'ensemble du frein 24 tout en serrant les deux

‘michoires contre la plaque annulaire 23, les doigts de

dégagement 22 traversent leurs ouvertures dans le disque
12 et appuient sur les extrémités inférieures des bascu-
les 18 en les dégageant des encoches 21. Dés cet instant,
les deux disques 10 et 12 sont dé&verrouillés 1l'un par
rapport & l'autre et, comme le disque 12 est freiné& par
1l'intermédiaire des doigts 22 et de la plaque annulaire
23, sa vitesse par rapport @8 l'arbre 3 diminue. Le disque
10 est alors entrainé par 1l'intermé&diaire des satellites
14 et va tourner. par rapport & l'arbre 3 et par rapport
au disque 12 3 une vitesse qui dépend des rapports des
engrenages. ' ‘

Comme on le voit 38 la fig. 4b, le sens de rotation
du disque 10 est tel que la bascule 13 se déplace dans
le sens de la fléche 25 par rapport au disque 1l2. Lorsque
le disque 10 se sera déplac& sur un certain arc, elle va
se retrouver dans une entrée 2la et devant une encoche
21 de sorte qu'elle bloguera & nouveau les deux ofganes

10 et 12 1'un par rapport & l'autre si les doigﬁs de déga-

- gement 22 ont &t& retirés entre femps. En revanche, si

ces doigts n'ont pas &té retirés, la situation de déver-
rouillage se prolongera et on pourra la faire durer aus-
si longtemps qu'on le d&sire.

Iliconvient maintenqyt de décrire l'agencement des
disques 10 et 12 & leur éériphérie. Le disque 12 est
pourvu d‘uhe paroi périphérique 26 de forme cylindrique
visible aux fig. 1 et 2. En un ou plusieurs points de son

pourtour, cette paroi périphérique est équipée d'un organe
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d'accrochage 27 qui pivote autour d'un axe 28 paralléle

7

& l'axe de rotation de la bobine. Cet axe est monté dans
un plot de support 29 fixé & l'intérieur de la paroi cy-
lindrique 26 et cette derniére présente une échancrure
allongée 30 au droit de ce plof afin de ménager la place
nécessaire pour le fonctionnement de l'organe dfaccrocha-
ge 27 qui, sous l'effet de la force centrifuge, va étre

sollicité vers l'extérieur et appuyer contre la tranche

~oblique de l'organe 26 & l'endroit o se trouve l'encoche

allongée 30.

A la fig. 2, on voit les deux positions extrémes
de pivotement de l'organe d'accrochage 27.

Le disque 10 constitue la joue d'un tambour de
déploiement. Il est également muni & sa périphérie d'une
paroi cylindrique désignée par 31 & la fig. 1. Cette pa-
roi constitue 1'organe de déploiement sur lequel le seg-
ment de fil destiné & former le brin initial s'enroule.
Elle est‘pourvue d'un rebord périphérique 32 gui présen-
te une ou plusieurs découpures 33a limit8es & une extré-
mité& par un bec 33. Les becs 33 et les crochets 27 se
trouvent en coincidence lorsque les disques 10 et 12 sont
verrouillés 1'un par rapport & l'autre comme le montre
la fig. 1. Les détails de l'échancrure 33a et du bec 33
sont &galement wvisibles & la fig. 3.

Les fig. 5 et 6 illustrent le fonctionnement du bo-
binoir décrit ci-dessus. A la fig. 5, on voit, schémati-
guement représentées deux bobines 1 et 1' gqui sont mont&es
sur le bobinoir et entrainées en»rotation dans le soeng
des fléches 34 et 34'. La figure montre deux situations
différentes gui se succédent & un trés court intervaiie
de temps au moment du transfert. Le fil 35 passe sur une
poulie 36 et, lors de la premiére situation, il s'é&tend
en droite ligne depuis la poulie 36 jusqu'au garnissage
de la bobine 1' gui est supposé étre terminé. Comme on le
voit, il est conduit de facon & passer presque tangentiel-

lement au f4t de la bobine 1. Dans le sens axial, il est
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alors dévié par un mécanisme connu en soi, mais non
représenté, par ekemple par un pousse-£fil, de facgon &
appuyer axialement contre l'ensemble formé par l'organe
de déploiement 10, 31, 33 et par le disque porte-crochet
12, 26, 29, cet ensemble étant solidarisé par les bascu-
les 18 comme on l'a ékpliqué précédemment. La premiére
situation représentée a la fig. 5 correspond au moment

exact ol le bec 33 a passé sous le segment de fil tangent

2 la bobine 1' en se déplagant dans le sens de la fl&che

34. Le fil, sollicité& dans le sens axial, s'engage donc
sous le crochet 27. Dans la seconde situation qui se
produit gquelques instants plus tard, le segment de £fil
compris entre la poulie 36 et l'emplacement qui vient
d'&tre accroché par le crochet 27 appuie contre le £t
de la bobine 1l et le fil est arraché entre le crochet 27
et le garnissage defla bobine l‘; Dés cet instant, le £fil
va comﬁencer a s'enrquler sur le fit de la bobine 1, alors
que celle-ci continue & tourner & une vitesse de rotation
telle que la vitesse linfaire du fil 35 reste exactement
ce qu'élle'était 2 la fin du garnissage sur la bobine 1°'.
On comprend qu'aprés quelques tours, le £il est suf-
fisamment solidarisé& du fit de la bobine 1 pour qué la
fonction de retenue et d'entrainement que le crochet 27
exerce durant le dépdt des premiéres spires du garnissage
ne soit plus une fonction indispensable, et que, par
exemple, il soit possible de dé&tendre le brin initial
sans que cela entraine un désamorcage de la bobine. C'est.
a ce moment que sont mis en actidn les moyens de commande
qui provoquent l'engagement du brin initial sur le tam-
bour de déploiement. Pour comprendre le fonctionnement du
mécanisme qui a été décfit précédemment, on se référera
aux fig. 6a et 6b qui montrent la bobine 1 en train de
tourner dans le sens de la flache 34, la poulie 36 et le
chemin suivi par le fil 35 venant de l'entrée de la ma-
chine passant sur la poulie 36 et se dirigeant ensuite

tangentiellement au £G4t de la bobine 1. Dans la situation
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de la fig. 6a, le crochet 27 et le bec 33 du tambour 31
sont toujours dans des positions relatives qui correspon-
dent & la solidarisation des deux piéces 12 et 10 (fig.
5). Cette situation représente la situation de départ de
la mise en oeuvre du mécanisme de déploiement. Si, &
partir de cette situation, le frein 24 est actionné, de
sorte que les doigts de dégagement 22 se déplacent axia-
lement et soulé&vent les bascules 18 pour les amener dans
la position de la fig; 4b tout en freinant le support 12
du crochet 27, alors le support 12 va se déplacer par
rapport & la bobine 1 dans le sens de la flé&che 37 (

fig. 6a). En d'autres termes, il sera freiné par

rapport & la bobine. Quant au tambour 31, comme on l'a vu
précédemment, il va se déplacer dans le méme sens relatif
qgue le support du crochet 27, mais avec une vitesse enco-
re plus grande. C'est ce que représente la fléche 38 dont
la longueur est plus grande que celle de la fléche 37.

En d'autres termes, le tambour 31 subit un ralentissement
encore plus prononcé que le support 12. Ces mouvements
relatifs conduisent le bec 33 & se rapprocher du crochet
27, & accrocher le segment de £il qui s'étend entre le
crochet 27 et le fGt de la bobine et qui se détend par
suite du recul du support 12 par rapport & la bobine et

a passer au-deld du crochet. La fig. 6b montre par exemple
la situation qui se présente lorsque le bec 33 est parve-
nu dans une orientation qui se trouve approximativement

3 90° en arridre de celle du crochet 27. Il est évident
que cette situation peut se présenter alors que la bobine
1 a effectué plusieurs tours & partir de la situation de
la fig. 6a et dans le sens de la fléche 34. On voit que
le segment de fil qui part du crochet 27 et qui s'en va
vers le fit de la bobine 1 est maintenant déposé selon

un arc d'environ 90° sur la paroi cylindrique du tambour
31. Le flanc du rebord 32 1l'empéche de se dégager sur

toute la longueur de l'arc qui va du crochet a l'emplace-

ment du bec 33. A cet endroit toutefois, le fil quitte 1le
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tambour 31 et passe devant la joue la de la bobine 1
pour parvenir tangentiellement sur le f{it de cette bobi-
ne. Entre le bec 33 et le crochet 27, on a donc un seg-
ment de fil déposé_gh arc de cercle sur le tambour 31,
étendu entre ces deux organes extrémes et formant ainsi
une réserve de fil fixe. '

La situation de la fig. 6b peut se prolonger jusqu'

au moment oll la solidarisation du tambour de déploiement

avec le support de crochet se reproduira comme on l'a vu

précédemment. Si 1la rampe 20 comporte deux encoches 21
diamétralement opposées, la bascule 18, mont&e sur le
tambour 31 bloquera les deuk organes l'un par rapport &
l1'autre lorsque le bec 33 se trouvera pratiguement a 180°
du crochet. On pourrait toutefois, dans une autre forme
d'exécution, prévoir trois ou quatre encoches 21 sur le
pourtour de la rampe 20 et l'on voit que, dans le cas

de trois encoches par_ekemple la solidarisation se repro-
duira lorsque. le bec 33 se trouvera & 120° du crochet 27.
La longueur de la ré&serve de fil correspondra dans chague
cas a la longueur de l'arc qui s'étend entre le crochet
27 et le bec 33 au moment ol la bascule s'engage & nou-
veau dans une encoche 21.

Toutefois, il n'est pas nécessaire que le disque
porte-crochet 10 ne porte qu'un seul crochet 27, et le
rebord périphérique du tambour 31 peut &galement présen-
ter plusieurs encoches 33a formant 3 une de leurs extré-
mités un bec 33; Si le nombre des crochets 27 et des becs.
33 est choisi en accord avec la iongueur de l'arc sur
lequel s'étend la réserve de fil, le mécanisme de dé-
ploiement peut repartir de sa position finale lors du
garnissage d'une nouvelle bobine. Chaqﬁe position finale
constitue une position initiale correspondant par exemple
3 celle de la fig: 2 et a partir de laquélle le déplace-
ment relatif du bec et du crochet par rapport au support

de bobine peut se produire.
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On a décrit ci-dessus une exécution dans laquelle
le mécanisme de déploiement comporte un tambour de dé-
ploiement coaxial & la bobine et 1ié au support de cro-
chet, d'une part, par un engrenage planétaire, et d'au-
tre part, par un mécanisme de~verrouillage susceptible
d'étre actionné de l'ektérieur aprés le début du garnis-
sage de la bobine. Il est bien é&vident toutefois que tou-

te autre forme de réalisation dans laquelle un mécanisme

-

. de déploiement agit de fagon & constituer une réserve de

fil par accrochage de deux points extrémes d'un segment
de fil situé a l'extrémité initiale du garnissage, ce
segment de fil &tant &tendu entre ces deux points d'ac-
crochage de fagqn que la longueur de la réserve de fil
soit déterminée, entre &galement dans le cadre de la pré-
sente invention. |

Ainsi, les fig. 7 3 10 représentent une autre réa-
lisation du bobinoir selon 1l'invention.

La fig. 7 montre une partie des moyens d'entraine-
ment d'une bobine 10l mont&e sur un bobinoir double &
transfert automatique. Ce bobinoir comporte deux supports
de bobine analogues & celui de la fig. 7. Ces supports
de bcbines sont montés sur un b&ti commun 105 de fagon
que les axes des bobines soient paralléles et le bobinoir
est en outre équipéd'un dispositif de trancanage et de
moyens de transfert qui sont représentés schématiquement
aux fig. 8 et 9 mais qui sont de construction usuelle.

A la fig. 7, la bobine 10l est montée sur un arbre
d'entrainement 102 qui est porté par des paliers 103 et
104 par rapport au bati fixe 105. L'arbre 102 contient une
douille de serrage 106 sollicitée par un ressort 107,
et s'applique axialement contre l'extrémité du moyeu'101b
de la bobine 10l. Une pinole 108 est fixée & l'intérieur
de 1l'arbre 102 de facon & s'engager dans le moyeu 10lb
pour supporter la bobine 10l selon son axe. L'arbre 102
es£ entrainé par l'intermédiaire d'une poulie (non repré-

-

sentée) et d'une courroie de transmission & partir d'un
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moteur é&lectrique.

‘Le bati 105 présente, pour recevoir le palier 104,
un prolongement tubulaire 105a limité par une surface
cylindrique externe lisse sur laquelle peut glisser un
manchon &galement tubulaire 109. L'extrémité arriére de
ce manchon présente un renflement 110 qui constiﬁue un
piston capable;de”coulisser & l'intérieur du cylindre

111 d'un vérin. Sur son ektrémité qui s'étend en saillie

.du'cylindre'lll, le manchon 109 est équipé d'un palier

112 sur lequel tourne un équipage mobile constitué d'une

~goulotte de déploiement 113 et d'un tambour de frein

114. Une seéondg partie de cet &quipage mobile sera dé-
crite plus loin. Elle est portée par le palier 119. Les
deux organes 113 et 114 sont libres de tourner par rapport
au manchon 109 et coakialement d& celui-ci, mais sont dé-
placés axialement par ce manchon et sont susceptibles

d'effectuer une course dont 1l'amplitude est donnée par

~ la longueur du cylindre 111, la position visible & la

fig. 7 &tant la position de retrait. Comme on le voit, le
piston 110 se trouve a l'eﬁtrémité gauche du cylindre
111. La seconde partie de l'équipage mobile n'est pas
déplagable axialement. Elle comporte un disque porte-
crochet 115 qui est &galement libre de tourner par rap-
port & 1l'arbre d'entrainement 102; On notera que l'extré-
mit& droite de 1'arbre d'entrainement 102 porte un disque
d'accouplement 116. Ce dernier présente a sa périphérie
une jante ll6a munie le long de sa circonférence d4d'enco-

ches 116b et d'une butée saillante 1ll6c. D'autre part, la

- liaison entre le disque 116 et l'arbre d'entrainement 102

est réalisée par une partie centrale en forme de moyeu
1164 du disque 116 qui éét engagée et fixée contre un
anneau de support 117 soudé & l'arbre 102. Une joue.118
est encore fixée coaxialement & l'arbre 102 contre le
moyeu 1ll6d afin de tenir en place le palier 119 suppor-
tanf le disque 115. Ce palier est monté sur le moyeu 116d.

La joue 118 porte elle-méme un anneau de friction composi-
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te 120 qui est guidé par des tétons 121 solidaires de

la joue 118. Cet anneau 120 est mobilé axialement sur les
tétons 121. Il est retenu en place par des butées 122
également fixées & la joue 118 et il porte, d'une part,
contre la joue 1l0la de la bobihe 101, et d'autre part,
contre le pied du crochet 123. Lors de la mise en place
de la bobine 101, sa joue 1l0Ola vient appuyer contre l'an-

neau 120 et le repousse dans la position visible a la

fig. 7, position dans laquelle il maintient le crochet

123 en position fermée comme on le verra encore plus loin.

Revenant & l'équipage librement mobile en rotation
et comportant, comme on l'a vu, le tambour de frein 114
et la goulotte 113, cet &quipage comporte en outre le
disque porte-crochet 115 sur la face arriére duquel sont
fixées trois douilles telle que la douille 124, capables
de coulisser dans des oeillets correspondants 125 de la
goulotte 113. Le disque porte-crochet 115 se trouvant
dans une position ;ﬁiale fixe par rapport & l'arbre
d'entrainement 102; lorsque la goulotte 113 se déplace
axialement, les oeillets 125 glissent sur les douilles
124.

Comme on le voit & 1la fig. 7, le crochet 123 est
constitué par une barre profilée monté&e radialement sur
la face droite & 1la fig; 7 du disque porte-crochet 115.
Le crochet 123 est articulé autour d'un axe 126 par rap-
port au disque 115; Un &trier en forme de U 127 fixé au
disque 115 assure son pivotement. A son extrémité& située
du coté de la périphérie du disqué, il présente un coude
auquel est fixée une méchoire mobile 128 profilée de fa-
¢on & s'adapter @ une machoire correspondante fixe 129
qui est solidaire du disgue 115. Cette machoire 129
présente la forme d'un doigt allongé dans le sens de la
périphérie du disque 115 et relié par une extrémité & la
partie extérieure qui forme la jante de ce disque. La
partie extérieure du disque 115, désignée par 130, et

qui, comme on le voit & la fig. 7, s'avance du cdté droit
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& cette figure de fagon a se trouver immédiatement en re-
trait de la joue 10la de la bobine 101 joue, dans le
bobinoir-décrit; le réle d'un tambour anti-ravalement.
Elle porte des plots saillants 131 répartis le long de

sa périphérie sur sa face'ekterne, chacun de ces plots
étant muni d'un trou akial dans lequel est engagé un
doigt 132.

Le crochet 123, les michoires 128 et 129, ainsi que

les doigts 132, sont é&galement visibles schématiquement

3 la fig. 9. Celle-ci montre que le bord de la goulotte
de déploiement 113 est muni d'é&chancrures 133 qui entou-
rent les doigts 132. A cette fig. 9, on voit &galement
des doigts de dégagement 134 qui sont fix&s dans la face
intérieure de la goulotte 113 et dont le rdle sera ex-
pliqué plus loin. N
Avant~de'décrire'1e fonctionnement-de ce mécanisme

d'accrochage, il convient encore de mentionner les moyens
d'accouplement débrayables qui existent dans 1'équipage
mobile de fagon & permettre de l'accoupler ou de le libé&-
rer par rapport a8 l'arbre d'entrainement 162. Un doigt
d'accouplement 135 eﬁt.fiké dans le sens axial sur la
face droite & la fig. 7 de la goulotte 113. Il présente
une &chancrure 136. Dans la position visible & la fig. 7,
son extrémité droite est engagée dans une encoche 116b
du disque d'accouplement 116. Le disque porte-crochet
115 et la goulotte 113 &tant accouplés par les douilles
124, 1l'équipage mobile est entraiIné par 1l'arbre 102,
lorsqu'il se trouve dans la position de la fig. 7. On con-
coit toutefois que-si le vérin 1lll est actionné&, et si le
manchon tubulaire 109 déplace la goulotte vers la droite,
le doigt 135 s'engage dans une ouverture 137 qui est
décalée angulairement par rapport au crochet 123, de
sorte que l'échancrure 136 vient se placer au droit de
l'encoche 116b et l'accouplement est libéré.

" La fig. 10 montre, & plus petite &chelle, les pid-

ces décrites ci-dessus dans cette position d'avance de la
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goulotte de déploiement 113; On congoit gu'un sabot de
frein (non représenté) mais disposé en regard du tambour
114 peut alors &tre actionné et ralentir 1'équipage mobi-
le par rapport a l'arbre d4'entrainement 102. Cet équipa-
ge mobile va donc reculer par'fapport & cet arbre et
cela jusqu'd ce que la base du doigt 135 vienne buter
contre la butée 1l6c. L'éEguipage mobile aura alors recu-
1é d'environ 180° par rapport & l'arbre d'entrainement.

Les fig. 8 et 9 montrent schématiquement la suite
des opérations depuis le moment du transfert jusqu'au
moment ol le mécanisme d'accrochage est prét & reprendre
sa place usuelle. Au moment du transfert, les m&canismes
d'accrochage des deug bobines sont dans la position re-
présentée & la fig. 7: Toutefois, en ce gqui concerne le
mécanisme 1ié & la bobine pleine B (fig. 8) la goulotte
138 se trouve en position avancée de fagon & recevoir
le brin final ou extérieur de l'enroulement. A la fig. 8,
le £fil F provenant de la ligne d'alimentation, passe sur
une poulie 139 qui fait partie du dispositif de trancana-
ge et vient se déposer sur la bobine B entrainée dans le
sens de la fléche Bl, tandis que la bobine A qui est
encore vide, est entrainée dans le sens de la fléche Al.
Des moyens de transfert (non représentés) engagent le
fil F dans le chemin des machoires 129 et 128 qui tour-
nent avec le disque 115 & la vitesse de l'arbre d'entrai-
nement de la bobine A. Quelques instants plus tard, les
machoires 128 et 129 se trouvent dans la position repré-
sentée en traits mixtes a 1la fig..8 et on voit que le
fil F a été sectionné ou coupé entre les deux bobines.
Le brin initial du nouvel enroulement s'étend tangentiel-
lement au £f{it de la bobine A et au bout de quelques
tours, la disposition est celle que montre la fig. 9 en
trait plein.

On suppose qu'entre le brin initial accroché& entre
les mé&choires 128 et 129 et le segment de f£il F qui passe

sur la poulie 139, un certain nombre de spires sont dépo-
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sées sur le fdt de la bobine 10l au voisinage de sa joue

10la de sorte que le début de l'enroulement est 1lié au

. fGt de la bobine. C'est & ce moment que le vérin 111 est

commandé de fagon a faire sortir 1l'équipage mobile dans
la position de la fig. 1C. La position de la poulie de
trancanage 139 dans le sens axial est alors telle que le
fil n'est pas gé&né par- l'avance de la goulotte 113. Un

coup de frein donné sur le tambour 114, provoque le recul

. relatif de 1l'équipage mobile dans le sens de la fléche C

a la fig. 9, de sorte que tout 1l'équirage mobile, y com-
pris le crochet 123 wvient dans la position représentée
en traits mixtes 3 cette fig. 9. Le brin initial Fl
forme alors une boucle qui vient se déposer sous l'effet
de la force centrifuge dans la goulotte 113 entre le re-
bord 113a et les doigts 134; Le vérin 111 est alors
actionné de fagon a”ramener la goulotte 113 dans la po-
sition de la fig. 7, de sorte que le brin initial Fl
vient se placer au-dessus éés doigts 132 du tambour anti-
ravalement 130. Le £il F reste pincé entre_ies ﬁachoires
128 et 129, de sorte qu'au cours de la formation de l'en-
rculerent 139, l'effort de ravalement qui s'exerce sur
le brin Fl va amener la boucle & se déposer sur les
doigts 132. . '
Lorsque l'cpération de bobinage est terminée et que
la kobkine A est devenue une bokine pleine, l'opération
de transfert se répéte comme décrit plus haut. Dans le
but de faciliter le déchargement des kckines, chaque

mécanisme 4'accrochage est &quipé d'un &lément de repéra-

- ge, par exemple une bande réfléchissante qui est fixée

-

en un endroit déterminé & la périphérie de la goulotte

113 ou du disque porte—érochet 115. Cette bande réflé-

~ chissante coopére avec un systéme détecteur, par exemple

une lampe et une cellule photoélectrique, ou tout autre
dispositif électrooptique capable d'émettre un signal
quand le mécanisme d'accrochage se trouve dans une orien-

tation prédéterminée. Ces moyens permettent d'arréter
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l'arbre d'entrainement 102, dans une orientation telle
que le brin initial Fl se trouve au-dessus de l'axe de la
bobine. On actionne alors le vérin 111 pour faire sortir
la goulotte 113. Les doigts de dégagement 134 extraient
le brin initial Fl du tambour anti-ravalement 130 et ce
brin initial tombe sur l'enroulement. On peut donc ren-
trer la goulotte 113 en actionnant le vérin 111 dans le
sens inverse, aprés quoi les opérations de déchargement
s'effectuent normalement. On souléve le pourvoyeur, on
déplace axialement la pinole oppos&e & la pinole 108 afin
de dégager la bobine. Le ressort 107, agissant sur la
douille 106 repousse la bobine 101 hors de la pinole

108, de sorte que le disque 120 est libé&ré. Le crochet
123 (qui est sollicité par un ressort) pivote alors dans
le sens anti-horaire“vu a la fig. 7, ce qui ouvre les
michoires 128 et 129. On fait alors tourner le mécanisme
décrit sans que la bobine soit entrainée afin de dé&gager
le crochet 123 du brin initial Fl. La bobine peut alors
étre évacuée.

I1 suffit enfin de réarmer le mécanisme décrit, ce
qui peut &tre commandé automatiquement par des moyens
trés simples. Le mécanisme est donc pré&t & recevoir une
nouvelle bobine vide et ces opérations peuvent s'effec-
tuer facilement durant le temps que met le mécanisme
paralléle pour effectuer le remplissage de la bobine sui-
vante.

L'avantage des mécanismes décrits ci-dessus est que
la longueur de la réserve de fil est indépendante des
variations que peuvent subir les conditions cinématiques
selon lesquelles le fil se dépose sur le fit de la bobi-
ne et forme son garnissage, de sorte que la présence de
brins initiaux de longueur prédéterminée peut &tre ga-
rantie sur toutes les bobines.

Les bobinoirs &quip@s de cette mani&re peuvent donc
fournir de facon automatique des séries de bobines en-

tiérement garnies de fil et dans lesquelles les deux
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extrém ités de l'enroulement sont facilement accessibles
pour l'exécution des tests requis.

Un autre avantage du mécanisme décrit par rapport
aux mécanismes connus antérieurement dans lesquels le
disque porte-crochet pouvait reculer d'un certain angle
par rapport au support de bobine, est que le réarmage

du mécanisme peut &tre entiérement automatique.
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REVENDICATIONS

-

1. Bobinoir double 3 transfert automatique pour l'en-

.roulement continu d'un £il métallique sur des bobines,

comprenant deux supports de bobines ayant des arbres
d'entrainement (3 ; 102) paralléles et équipés d'un méca-
nisme d'accrochage du brin initial des garnissages, ce
mécanisme comprenant un disque porte-crochet (12 ; 115)
coaxial & la bobine,. et des moyens de commande (23, 24 ;
105, 109, 111) capables de produire au début de chaque
opération de bobinage un recul relatif du disque porte-
crochet par rapport & l'arbre d'entrainement afin d'al-
longer le brin initial; caractérisé en ce que les méca-
nismes d'accrochage comprennent en outre un organe de
déploiement (31 ; 113) &galement coaxial & la bobine,
mobile par rapport au disque porte-crochet et destiné &
recevoir le brin initial lors dudit mouvement de recul,
les moyens de commande étant agencés de fagon & prbduire
un déplacement relatif d'amplitude limité&e entre 1'organe
de déploiement (31 ; 113) et le disque porte-crochet

(12 ; 115), ce déplacement étant distinct dudit mouvement
de recul et amenant le brin initial du garnissage dans
une positioun de maintien;

2. Bobinoir selon la revendication 1, caractérisé en

ce que l'organe de déploiement comporte un tambour cylin-
drique (31) mobile en rotation par rapport au disque
porte-crochet (12) et par rapport & l'arbre d'entralne-
ment (3), ledit déplacement relatif &tant un mouvement

de recul relatif dont le sens et l'amplitude sont respec-
tivement égal et supérieure au sens et & l'amplitude du
recul du disque porte-crochet par rapport & l'arbre
d'entrainement.

3. Bobinoir selon la revendication 2, caractérisé en ce
que le tambour de déploiement est équipé& d'un bec (33)
qui, au cours du déplacement relatif du tambour, accroche
le brin initial entre le crochet et le fdt de la bobine

et 1'&tend sur le tambour.
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4. Bobinoir selon l'une quelconque des revendlcatlons,
précedentes, caractérisé en ce que le disque porte-cro-
chet (12) est équipé d'un crochet pivotant (27) suscep-
tible d'&tre sollicité par la force centrifuge et qui
coopére avec une rampe d'appui (30) de facon & pincer
le f£il quand 1la boblne est en mouvement. '

5. Bobinoir selon la revendication 2, caractérisé en

ce que l'organe de déploiement (31) et le disque porte-

. crochet (12) sont solidaires d'éléments (1l2a, 17) gqui

constituent des organes coaxiaux d'un train d'engrenage
planétaire.

6. Bobinoir selon la revendication 5, caractérisé en
ce que ledit engrenage planétaire comporte un porte-
satellite (l2a) solidaire du disque porte-crochet (12),
une couronne plan&taire & denture intérieure (17) soli-
daire du tambour de déploiement (31) et un pignon plané-
taire (8) solidaire de l'arbre d'entrainement (3).

7. _Bobinoir selon la revendication 6, caractérisé en
ce que le mécanisme d'accrochage comporte en oufre des
moyens de verrouillage (18, 19, 21) gui bloguent le tam-
bour de déploiement (31) par rapport au disque porte-
crochet (12) durant la phase de garnissage de la bobine.
8. Bobinoir selon la revendication 7, caractérisé en
ce que ies moyens de commande (22, 23, 24) comportent
des moyens de déverrouillage (22) gqui, lorsgqu'ils sont
mis en action provoguent le dé&verrouillage du disque
porte-crochet par rapport au tambour de déploiement et
des moyens de freinage (23, 24) qui agissent,sur:le dis-
gue porte-crochet, de sorte que, la vitesse-dé'rctatiOn
de l'arbre 4'entralnement restant constante, le tambour .
de déploiement effectue un déplacement relatif en rota-
tion par rapport au disgue porte-crochet, ce deplacementr
étant entrainé par le ou les satellites (14) et le brin
initial se déposant alors sur le tambour de déploiement.
9. Bobinoir selon la revendication 7, caractérisé en

ce gue les dits moyens de verroﬁillage comportent une
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bascule (18) sollicitée par un ressort (19) et montée

sur une joue (1l0) portant le tambour de déploiement (31),
et une rampe circulaire (20) solidaire du disque porte-
crochet (12), cette rampe présentant au moins une encoche
(21) dans laquelle la bascule peut s'engager sous l'action
du ressort afin de solidariser les deux piéces.

10. Bobinoir selon les revendications 8 et 9, caractéri-
sé en ce que les moyens de déverrouillage comportent un
doigt de dégagement (22) qui coulisse dans une ouverture
du disque porte-crochet et dont le déplacement fait sor-
tir la bascule de l'encoche;

11l. Bobinoir selon la revendication 1, caractérisé en

ce que l'organe de dé&ploiement comporte une goulotte

113) solidaire du disque porte-crochet (115) en rotation
mais mobile en translation par rapport & ce disque dans
le sens axial et en ce que les moyens de commande (9,

10, 11) agissent sur ladite goulotte pour l'amener-dans
une position avancée par rapport & la bobine au moment
du recul du disque porte-crochet (115) et pour la ramener
dans une position de retrait quand le recul est terminé.
12. Bobinoir selon la revendication 11, caractérisé en
ce que la goulotte de dé€ploiement (113) s'étend & la
périphérie d'un disque de support (1ll13a) dont le diamétre
est supérieur & celui du disque porte-crochet (115) et
en ce que ce dernier est équipé d'un tambour anti-rava-
lement (130) qui s'é&tend & l'intérieur de la goulotte
quand celle-ci est en position de retrait.

13. Bobinoir selon la revendication 12, caractérisé& en
ce que le tambour anti-ravalement (130) comporte des
doigts axiaux (132) répartis autour de son axe et desti-
nés a recevoir le brin initial du garnissage.

14. Bobinoir selon la revendication 12, caractérisé en
ce que la goulotte de déploiement est portée par un pis-
ton hydraulique (109, 110) de forme tubulaire coaxial &
l'arbre d'entrainement (102) et coopérant avec le cylin-

dre (111) d'un vérin & double effet qui assure ses dépla-
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cements axiaux.
15. Bobinoir selon la revgndication 12, caractérisé en
ce que la goulotte de déploiement (l13) et le disque
porte-crochet (115) sont accouplés l'un & l'autre en per-
manence de fagon & tourner conjointement.
16. Bobinoir selon la revendication 15, caractérisé en
ce que les joues du disque porte-crochet et de la goulot-

te de déploiement comportent, l'une des tiges axiales

. (124) et l'autre des oeillets correspondants (125) dans

lesquels les dites tiges sont engagées.

17. Bobinoir selon.la revendication 12, caractérisé en
ce que les moyens de commande comportent un accouplement
débrayable (116b, 135, 136) entre l'arbre d'entrainement
(102) et la goulotte de déploiement (113) cet accouple-
ment &tant agencé de fagon a &tre débrayé quand la gou-

lotte de déploiement se trouve en position avancée

et embrayé quand_la goulotte de déplbiement se trouve en

position reculée. ’

18.- Bobinoir selon la revendication 17, caréctérisé en
ce que les moyens de commande comporte en outre des
moyens de ralentissement capables d'agir sur la goulotte
de déploiement (113) lorsque celle-ci se trouve en posi-
tion avancée et une but@e (116c) qui limite l'amplitude
du moment de'fecul de la goulotte par rapport & l'arbre
d'entrainement; . '

19. Bobinoir selon l'une quelconque des revendications
11 3 18, caractéris& en ce gqu'un organe rotatif solidai-
re en rotation de l'arbre d'entrainement (102) porte un
élément de repérage et en ce qu'un moyen de détection
est disposé en regard de cet Elément de repérage et
coopére avec lui de fagon & pouvoir commander l'arrét
de l'arbre d'entrainement dans une orientation prédéter-
minée de 1'élément de repérage et par conséquent du
crochet.

20. Bobinoir selon la revendication 19, caractérisé en

ce que les moyens de commande comportent une connexion
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entre les moyens de détection et les moyens d'entraine-
ment de l'arbre, le tout étant agencé de fagon qu'aprés
une opération de transfert, l'arbre d'entrainement de la
bobine pleine soit arr&té dans une orientation telle que
la portion du tambour anti-ravalement qui supporte le

brin initial se trouve au-dessus de l'axe de la bobine.
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