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Stehleiter.

@ Eine Stehieiter ist auf beiden Seiten mit zwei Lenkern (13
und 14) versehen, die durch eine Lenkerachse (16) in der
vertikalen Mittelebene der Stehleiter verbunden sind. Auf
gegenliberliegenden Seiten sind in der Mittelebene seitlich
ausschwenkbare Leiterstiitzen (3 und 4) vorgesehen, die mit
ihren oberen Enden im Verbindungsbereich der Hoimpaare (5
und 8, 6 und 9) angelenkt sind. Ein mittlerer Punkt jeder Leiter-
stiltze (3, 4) ist mit der zugeh&rigen Lenkerachse (16) iber eine
Spreizstrebe (34, 83) verbunden, so daR durch das Offnen
bzw. das Zusammenklappen der Stehleiter die Leiterstiitzen
(3 und 4) selbsttatig ausgeschwenkt bzw. eingeschwenkt

3
)
Q
=3
o
b=

Croydon Printing Company Ltd.



RASPER &« SANDMANN 0038078

Patentanwiilte

Dr. phil. nat. J. Rasper , Dr. jur. J. Sandmann
Diplomchemiker Diplomingenieur

Bierstadter Hohe 22 Hirtenstrafie 19

6200 WIESBADEN 8012 OTTOBRUNN b.Miinchen
Tel. 06121 / 562842 Tel. 089/6013894

Telex 4 187 401 smz rasper

Amtl. Aktenz.: Mein Zeichen: 2103

Anmelder: Adam Klenk, 6101 Modautal 1 27. April 1981

Beschreibung

betreffend

St ehleiter

Die Erfindung betrifft eine Stehleiter, bestehend aus einem
Sprossen aifweisenden Leiterteil mit zwei seitlichen Leiter-
holmen, aus einem Stiitzteil mit zweli seitlichen Stiitzholmen,
deren obere Enden durch gleiéhachsige sprossenparallele
Holmachsen gelenkig mit den oberen Enden der Leiterﬁolme
verbunden sind, aus vier Lenkern,rderen duBere Enden mit
sprossenparallelen Achsen am mittleren Bereich jeweils

eines der vier Holme angelenkt sind und derén innere Enden
unter Begrenzung des Offnungswinkels zwischen dem Leiter-
teil und dem Stﬁtiteil mit sprossenparallelen Lenkerachsen
miteinander verbunden sind, aus zwei entgegengesetzt seit-
lich ausschwenkbaren Leiterstiitzen, die im Bereich der oberen
Holmenden mit einer zur Holmachse rechtwinkligen Ausschwenk-
achse angelenkt sind, und aus zwel Spreizstreben, die zum
selbsttitigen Ausschwenken und Einschwenken der beiden Lei-

terstiitzen beim Offnen bzw. Schlieflen der Stehleiter jeweils
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mit zur Ausschwenkachse parallelen Strebenachsen an ihren
inneren Enden mit den Lenkerachsen und an ihren HuBeren
Enden mit der einen bzw. mit der anderen Leiterstiitze ver-

bunden sind.

Eine derartige Stehleiter ist bereits bekannt (US-PS

1 924 213). Dabei bilden die beiden seitlich ausgeschwenk-
ten Leiterstiitzen eine Sicherung gegen ein seitliches Um-
kippen der gedffneten Stehleiter in einer die Holmachsen
enthaltenden Mittelebene. Durch die Spreizstreben, die einen
mittleren Punkt der Leiterstiitzen mit den sich beim Offnen
bzw. SchlieBlen der Leiter in senkrechter Richtung veriagern-
den‘Gelenkachsen verbindet, wird ein Ausschwenken und Ein-
schwenken der Leiterstiitzen von Hand iiberfliissig, was die
Handhabung vereinfacht und gleichzeitig ausschlief3it, dafBl aus
Bequemlichkeit auf ein Ausschwenken der Leiterstiitzen und

damit ihre Sicherungsfunktion verzichtet wird.

Bei der bekannten Stehleiter sind sowohl die vier Lenker wie
die zwei Spreizstreben von einem Metallband gebildet. Die
Lenker sind in gleicher HBhe an die einander zugewandten
Innenseiten der Leiterholme und der Stiitzholme angelenkt und
erstrecken sich von dort zu einem Zentralgelenk in der Mitte
zwischen dem Leiterteil und dem Stilzteil, wobei jeweils die
beiden mit einer Lagerbohfung versehenen Lenkerenden um 450
abgewinkelt sind. Die inneren Endeﬁ der beiden von den Lei-
terholmen kommenden Lenker und die inneren Enden der beiden
von den Stiitzholmen kommenden Lenker sind jeweils zwischen
den Schenkeln zweier Winkelstiicke auf einer Lenkerachse ge-
lagert, wobei die andefen Schenkel der Winkelstiicke durch
Strebenachsen verbunden sind, auf denen das innere Ende je-
weils einer Spreizstrebe gelagert isf. Dabei erstrecken sich
die bandfsrmigen Spreizstreben vom zentralen Gelenk Jjeweils
zwischen einem Leiterholm und einem Stiitzholm hindurch zur

zugehdrigen Leiterstiitze.
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Diese bekannte Ausbildung mit abgewinkelten Lenkern und
einem alle vier Lenker miteinander verbindenden Zentral-
gelenk ist aufwendig und infolge der vergleichsweise groBien
Ldngen der Lenker und der Spreizstreben schwer, was die
Handhabung der Stehleiter beeintrichtigt. AuBlerdem ergibt
sich der Nachteil, dal beim SchlieBen oder Zusammenklappen
der Stehleiter die Leiterholme und die Stiitholme nicht voll-
stéindig aneinander geklappt werden kdnnen, da die Spreiz-
streben zwischen den Holmen hindurchragen. Bei Ausbildung
der Spreizstreben in Form eines flachen hochkant stehenden
Bandes ist zwar nur ein geringer Holmabstand fiir die Durch-
fihrung bei zusammengeklappter Leiter erforderlich, in die-
sem.Falle ergeben sich aber Probleme hinsichtlich der Festig-
keit. Es muB damit gerechnet werden, daB die Leiter in ge-
6ffneter Stellung auf dem Boden zurechtgeriickt oder verscho-
ben wird. Bei einer Verschiebung mehr oder weniger recht-
winklig zu den Holmachsen kOonnen eine oder beide Leiter-
stiitzen auf dem Boden zuriickgehalten werden, wobei die Riick-
haltekraft zu einer Blegebeanspruchung der Spreizstreben
fihrt, die wegen der vefgleichsweise groBen Linge der Spreiz-
strebe hoch ist und der das flache hochkant angeordnete
Strebenprofil einen nur geringen Widerstand entgegensetzt.
Daher ist iiber kurz oder lang mit das selbsttdtige Aus- und
Einschwenken der Leiterstiitzen behindernden Verbiegungen zu
rechnen, wenn nicht stabiie und dicke Spreizstreben verwen-
det werden, die ein kompaktes Zusammenklappen der Leiter be-

hindern und die Leiter noch unhandlicher machen,

Es ist auch bereits eine Stehleiter mit seitlich ausschwenk-
baren und in ihrer Linge einstellbaren Leiterstiitzen bekannt,
die mit vier geraden Lenkern versehen ist, die auf der AuBlen-
seite der vier Holme angelenkt sind und paarweise durch eine
Gelenkachse verbunden sind (US~PS 1 610 596). Hier miissen
die Leiterstiitzen von Hand ausgeschwenkt werden, wobei der
maximale Ausschwenkwinkel durch Schniire begrenzt ist, die
sich jeweils von der Leiterstiitze zu den beiden bénachbarten

Holmen erstrecken. Somit fehlen Spreizstreben,rund jedes

./



0039078

.

Lenkerpaar dient allein dazu, den 5ffnungswinke1 zwlschen
dem Leiterteil und dem Stiitztelil zu begrenzen. Die Leiter
148t sich zwar kompakt zusammenlegen, jedoch ist das Auf-
stellen der Leiter durch das Ausschwenken der Leiterstiizen
und Anpassen ihrer Linge wesentlich erschwert. AuBlerdem ist
eine sichere seitliche Abstiitzung dadurch beeintrichtigt,
daB die Leiterstiitzen nicht in der senkrechten Mittelebene
zwischen dem Leiterteil und dem Stiitzteil gefiihrt sind und
mit ihrem Fufl mehr oder weniger weit von dieser Mittelebene

zuriickweichen konnen.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, die Stehleiter der
eingang genannten Art mit selbsttdtig verschwenkbaren Leiter-
stiitzen so zu verbessern, daBl sie einfacher und handlicher
wird, sich vollstidndig bis in gegenseitige Anlage der Leiter-
holme und der Stiitzholme zusammenlegen 1dBt und auch unempfind-
lich gegeniiber Kriften ist, die von den Leiterstiitzen auf

die Spreizstreben iibertragen werden.

Diese Aufgabe wird erfindungsgemdBl dadurch gelsst, daB die
Lenker an der Auflenseite der Holme angelenkt sind, sich
rechtwinklig zu den Anlenkachsen erstrecken und paarweise
mit einer Lenkerachse mifeinander verbunden sind und daB an
jede der beiden Lenkerachsen eine der beiden Spreizstreben

mit ihrem inneren Ende angeschlossen ist.

Bei dieser Ausbildung entfidllt ein zentrales Gelenk zwischen
dem Leiterteil und dem Stiitzteil. Alle Lenker und Spreiz-
streben sind auflerhalb des von den vier Holmen umgrenzten
Raums angeordnet und dabei vergleichsweise kurz ausgefihrt.
Dementsprechend verringern sich die ggf. auf die Spreiz-
streben einwirkenden Biegebeanspruchungen. Es hat sich ge-
zeigt, dafl dafiir keine unglinstigen Beanspruchungen der Len-
ker in Kauf genommen werden miissen, denn in der durch die
Holmachsen und leiterstiitzen verlaufenden Mittelebene auf

den Fufl einer Leiterstiitze wirkende Krdfte werden am oberen
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Ende der Leiterstlitze liber die Ausschwenkachse auf die Lei-
ter {ibertragen und belasten bei entsprechend stabiler Aus-
fihrung der Leiterstiitze die Spreizstrebe und das zugehéri-
ge Lenkerpaar nicht oder nur in unwesentlichem Mafe, wih-
rend quer zur Mittelebene gerichtete Krifte zwar von der
kurzen Spreizstrebe auf die Lenkerachse iibertragen werden,
die Lenker aber nicht auf Biegung oder Druck éondern Jje
nach Kraftrichtung den einen oder den anderen Lenker auf Zug

beanspruchen, was auch bei einer Béndausfﬁhrung unschddlich
ista

ZweckmifBligerweise sind die Spreizstreben jeweils von zweil
Einéelstreben aus einem Metallband gebildet, die gleich-
achsig auf gegeniiberliegenden Seiten der betreffenden Lei-
terstiitze und der betreffenden Lenkerachse angelenkt sind.
Diese kostenglinstige Ausbildung der Spreizstrebe fiihrt zu
ginstigen Belastungsverhdltnissen bei der Kraftﬁbertrégung
zwischen der Leiterstiitze und den Lenkern, wobel die Bean-
spruchungen durch quer zur Mittelebene verlaufende Krifte
je nach ihrer Richtung mehr oder weniger von der einen oder

der anderen Einzelstrebe aufgenommen werden,

Als besonders zweckmiflig hat sich auch eine Ausbildung be-
wahrt, bei der die Spreizstreben und die Stiitzen abnehmbar
an den Lenkerachsen bzw. den Holmen befestigt sind. Eine
solche Version ermdglicht nicht nur ein Abnehmen einer oder
beider Leiterstiitzen und damit eine Anpassung an mdgliche
riumliche Gegebenheiten, sie stellt zugleich eine Ausfiih-
rungsform dar, die eine Nachriistung bestehender Stehleitern

mit selbsttdtig verschwenkbaren Leiterstiitzen ermdglicht.

Weitere zweckmiiBige Ausgestaltungen ergeben sich aus den

Unteranspriichen,.

Ausfiihrungsbeispiele der Erfindung werden nachfolgend an-

hand einer schematischen Zeichnung niher erldutert. Es

2

zeigt:



Fig. 1
Fig. 2
Fig. 3
Fig. b4
Fig. 5
Fig. 6
Fig. 7

Fig. 8

Fig. 9

Fig.10

Fig.11

Fig.12

Fig.13

Fig.14
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die ge6ffnete Stehleiter in Seitenansicht,

die getffnete Stehleiter in Vorderansicht,

die gedffnete Stehleiter in Draufsicht,

einen Teilschnitt l&ngs Linie IV-IV in Fig. 1,

eine Teilansicht in Richtung des Pfeils V in Fig. b,
eine Teilansicht in Richtung des Pfeils VI in Fig.h,
eine Te:lansicht in Richtung des Pfeils VII in

Fig. 3 =uf eine Lenkerachse mit den inneren Enden
der Lenker,

einen Vertikalschnitt durch die Lenkerachse,

eine teilweise geschnittene Ansicht in Richtung des
Pfeils IX in Fig. 2 auf die Anlenkung der Spreiz-

strebe an die Leiterstiitze,

eine Tezilansicht einer Leiterstiitze in Richtung des

Pfeils X in Fig. 1,

einen vergriéBerten Teilschnitt lings Linie XI-XI in
Fig. 10,

eine Fig. L entsprechende Darstellung bei einer Ab-

weichenden Ausfithrungsform,

eine Fig. 8 entsprechende Darstellung bei der ab-

weichenden Ausfiihrungsform und

eine Drazufsicht auf den Steckbolzen gemif Fig.13
unter Darstellung seiner Verbindung durch zweil
Einzelstreben mit der Leiterstiitze.
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Die Stehleiter umfaBt ein Leiterteil 1 mit zweili seitlichen
Leiterholmen 5 und 6, zwischen denen sich Sprossen 7 er-
strecken, und ein Stiitztell 2 mit zwei seitlichen Stiitz-
holmen 8 und 9, wobei im dargestellten Falle auch der Stiitz-
teil 2 mit Sprossen 7 versehen ist, so daB er weitgehend dem
Leiterteil 1 entspricht. Ferner weist die Stehleiter zwei
seitlich ausschwenkbare Leiterstiitzen 3 und 4 auf. Die Holme
5 und 8 sowie 6 und 9 sind jeweils an ihrem oberen Ende
durch gleichachsige sprossenparallele Holmachsen 10 gelenkig
miteinander verbunden. AuBerdem sind die Holmpaare 5 und 8
sowle 6 und 9 jeweils durch ein Lenkerpaar 12 miteinander
verbunden, das jeweils einen Lenker 13 und einen Lenker 14
aufweist, deren #HuBere Enden mit sprossenparallelen Achsen 15
in gleicher Hohe an den AufBlenseiten der Holme angelenkt sind.
Die Inneren Enden der aus einem geraden Metallband gebildeten
Lenker 13 und 14 eines jeden Lenkerpaares 12 sind durch eine
sprossenparallele Lenkerachse 16 miteinander verbunden, die
gemi#B Fig., 8 von einem Hohlzapfen 17 gebildet wird, der

einen Steckbolzen 18 aufnimmt.

Die Holmachsen 10 sind in bekannter, nicht dargestellter
Weise mit einem Anschlag versehen, der die gegenseitige Ver-
schwenkbarkeit des Leiterteils 1 und des Stiitzteils 2 zuein-
ander auf den Offnungswinkel o¢ begrenzt. Die Leiterstiitzen

3 und 4 sind bei dieser Offnungsstellung unter dem Winkel ﬁ
gegeniiber den Holmpaaren 5 und 8 bzw. 6 und 7 ausgeschwenkt,

wobei der Winkel ﬁ etwa halb so grofl wie o« ist.

Die Holmachsen 10 nehmen ebenfalls einen Steckbolzen 23 auf,
dessen nach auB3en vorragendes Ende ein Querstiick 22 mit ab-
gewinkelten Enden 21 tr&gt, zwischen‘denen gemilB Fig. 4 das
obere Ende der Leiterstiitze 3 bzw. 4 auf einer Ausschwenk-
achse 20 gelagert ist, die sich an den Enden 21 des Quer-
stiicks 22 abstiitzt. Der Steckbolzen23 ist durch eine Feder-
klammer 24 lagegesichert, die sich mit einem geraden Schen-
kel 25 (Fig. 5) durch eine Verriegelungsbohrung 26 des Steck-.

bolzens 273 erstreckt und auf der Innenseite der Holmpaare
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5 und 8 bzw. 6 und 9 angeordnet ist.

Auch der Steckbolzen 18 jeder Lenkerachse 16 ist auf der
Auflenseite des zugehtrigen Lenkerpaars 12 mit einem Quer-
stiick 31 versehen, zwischen dessen nach auBlen abgewinkelte
Enden 32 das innere Ende einer Spreiisfrebe 34 auf einer
Strebenachse 33 gelagert ist, die an den Enden 32 des
Querstiicks 31 befestigt,ist. Der Steckbolzen 18 weist auf
der Innenseite desrLenkerpaares 127eine Verriegelungsboh-
rung 37 auf, die gemd Fig. 7 den geraden Schenkel einer
Federklammer 35 aufnimmt, die die Lage des Steckbolzens 18
sichert, gewiinschtenfalls jedoch leicht entférnbar ist,

In Fig. U4 ist die geometrische Achse 11 eingetragen, auf
der beide Holmachsen 10 liegen. Ebenso sind beide Lenker-
achsen 16 gleichachsig angeordnet, und diese geometrische

Achse 30 ist in Fig. 8 angedeutet.

Das duBere Ende der beiden Spreizstreben 34 ist jeweils ge-
midB Fig. 9 auf einer Strebenachse bo gelagert, die sich
zwischen zwei im Abstandrzueinander an der Innenseite der

Leiterstiitzen 3 und U4 erstreckt.

Gem#dB Figuren }Orund 11 besteht jede Leiterstiitze 3 bzw. b
aus einem Stiitzenteil 47 mit Hohlprofil, das mit seinem
oberen Ende an die Ausschwenkachse 20 angelenkt ist und an
seinem unteren Ende eine Querbohrung 44 aufweist, sowie aus
einem hohlen Fufiteil 45, welchesrdas untere Fnde des Stiitzen-
teils 43 aufnimmt und eine Reihe von mit gleichmaBigen Ab-
stdnden angeordneten'Querbohrungen'h6 aufweist, Das Fufl-
teil 45 ist dadurch mit dem Stiitzenteil &ﬁ verbunden, daf}
sich ein Verriegelﬁngsbol7en 47 mit einem HBolzenkopf LR
durch eine der Querbohrungen U6 sowie durch die Querbohrung
4l des Stiitzenteils 43 erstreckt. Der Verriegelungsholzen 47
ist in seiner Verriegelungsstellung durch eine Federklammer

g gesichert, die wie die Federklammer 24 und 35 ausgebildet
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ist und sich mit einem geraden Schenkel durch eine Radial-
bohrung 50 des Verriegelungsbolzens 47 erstreckt. Somit
148t sich erforderlichenfalls die Linge der Leiterstiitzen 3

und 4 den Gegebenheiten anpassen.

Wie aus Fig. 1 zu ersehen, verlaufen die Lenker 13 und 14

der Lenkerpaare 12 auch noch bei voll getffneter Stehleiter
mit einer geringen AbwiArtsneigung zur Lenkerachse 16, so daB
diese die Totpunktitlage zwischen den beiden Achsen 15 nicht
vollstidindig erreicht. Beim Zusammenklappen der Leiterteile
bewegen sich daher die beiden Lenkerachsen 16 abwirts, wobei
das innere Ende der Spreizstreben 34 ebenfalls abwirts be-
wegt wird., Somit werden beim Zusammenklappen nicht nur die
Stiitzholme 8 und 9 an die Leiterholme 5 und 6 angelegt, viel-
mehr werden gieichzeitig auch die zuniichst gemif Fig. 2 seit-
lich ausgeschwenkten Stﬁtzen,3 und 4 an die Holme angelegt,
ohne daB es dazu besonderer Handgriffe bedarf. In der Off-
nungsstellung der Stehleiter sind jedoch die inneren Streben-
achsen33 geringfiigig liber die auf die HuBeren Strebenachsen
Lo bezogene Totpunktlage angehoben, wodurch eine zusitzliche

Stabilisierung der gedffneten Stehleiter erreicht wird.

Die Figuren 12 bis 14 betreffen ein zweites Ausfiihrungsbei-
spiel der Stehleiter und zeigen die Abwandlungen gegeniiber

der bisher,beschriebenen Ausfihrungsform,

Gem#B Fig. 12 sind der Leiterholm 6 und der Stiitzholm 9

- entsprechendes gilt fiir die Holme 5 und 8 - auf einem
Hohlzapfen 57 gelagert, der an der Leiterauflenseite einen
verdickten Kopf 58 mit einer radialen Verriegelungsbohrung 59
aufweist und an seiner Innenseite durch einen Sprengring 60
festgelegt iét, Im Hohlzapfen 57 ist.ein Steckbolzen 61 an-
geordnet, der auf der AuBenseite einen Kopf 62 mit einer
Bohrung 63 aufweist, durch die sich eine Ausschwenkachse 6L
erstreckt, die durch die Seitenwinde 65 und 66 der quadra-

tisches Hohlprofil aufweisenden Strebe 4 ragt und durch
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Sprengringe auf den AuiBenseiten der Stiitze 4 festgelegt
ist. Durch den Steckbailzen 61 erstreckt sich gleichfalls
eine radiale Verriegelmngsbohrung 67, und eine Federklam-~
mer 68 ist mit ihrem greraden Schenkel durch die miteinan-
der fluchtenden Verrie:gelungsbohrungen 59 und 67 gefiihrt,
um den Steckbolzen 61 und damit die Ausschwenkachse 63 an
der Stehleiter festzuiegen.'Wie dargestellt ist die innere
Wand am oberen Ende der Stiitze U ausgespart, um den Kopf 62
des Steckbolzens 61 immnerhalb der Stiitze L4 anordnen zu
konnen und dieser die vorgesehene seitliche Ausschwenkbe-
wegung aus der in Fig. 12 wiedergegebenen eingeschwenkten

Stellung zu ermidgliche:n.

Fig. 13 zeigt eine zum Teil dhnliche Ausbildung fiir die
Lenkerachsen 16. Die L.enker 13 und 14 sind auf einem Hohl-
zapfen 70 gelagert, der durch einen Sprengring 71 auf der
Innenseite der Leiter gesichert ist. Der Lenker 13 weist ein
iiber den Hohlzapfen 70" hinaus verlidngertes inneres Ende auf,
das einen Anschlagstif't 72 trigt, der in der voll gedffneten
Leiterstellung am Lenk.er 14 anliegt. Der Hohlzapfen 70
weist einen verdickten Kopf 73 auf, durch den sich eine
Verriegelungsbohrung 74 erstreckt. Im Hohlzapfen 70 ist

ein Steckbolzen 75 angeordnet, der mit einem Querstiick 76
verschweiflt ist, an de-ssen Enden Flansche 77 mit koaxialen
Bohrungen 78 vorgesehen sind., Auch der Steckbolzen 75 ist
mit einer radialen Verriegelungsbohrung 79 versehen, die
mit der Verriegelungst.ohrung 74 des Hohlzapfens 70 fluchtet.
Der gerade Schenkel einer Federklammer 80 erstreckt sich

durch die Verriegelungsbohrungen 74 und 79.

Wie aus Fig. 14 zu ers.ehen sind in die Flansche 77 des mit
dem Steckbolzen 75 verbundenen Querstiicks 31 koaxiale Stre-
benachsen 82 eingeschweiflit, die nach auBen vorspringen und
auf denen die inneren Enden von zZwei eine Spreizstrebe 83
bildenden Einzelstrebemn 84 und 85 gelagert und durch Sprens-
ringe 86 gesichert simd. Die Einzelstreben 84 und 85 sind

in gleicher Weise ausgrebildet und symmetrisch zur durch
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den Steckbolzen 75 verlaufenden Mittelebene angeordnet.
Die #HuBeren Enden der beiden Einzelstreben 84 und 85 sind
auf gegeniiberliegenden Seiten der Leiterstiitze U4 auf einer
sich durch diese erstreckenden #duBleren Strebenachse 87 ge-
lagert, auf der zwei Sprengringe 88 zur Fixierung der An-
ordnung vorgesehen sind. Wie aus Fig. 14 ersichtlich weist
das Querstiick 76 eine die Breite der Leiterstiitze 4 iiber-
steigende Abmessung auf, so dafl die mittleren Abschnitte
der Einzelstreben 84 und 85 zur Mittelebene geneigt ver-

laufen und beispilelsweise einen Winkel von etwa 300 ein-
schlieflen,

Die‘Einzelstreben 84 und 85 sind ebenso wie die Lenker 13
und 14 vorzugsweise aus einem Metallband hergestellt. Die
Leiterstiitzen 3 und 4 sind vorzugsweise aus einem Leicht-
metall-Hohlprofil ausgefiihrt, was auch fiir die Leiterholme
5 und 6 sowie die Stiitzholme 8 und 9 gilt, soweit hierfiir

kein Holz verwendet wird.

Naturgemifl konnen eine Reihe von Abwandlungen gegeniiber der
Beschreibung vorgenommen werden. So konnen die Lenkerpaare
und die Spreizstreben so ausgebildet und angeordnet sein,
daB sich die Lenkerachsen beim Offnen der Leiter anstatt
nach oben nach unten verlagern. In beiden Fdllen kann die

gewlinschte Verschwenkung der Leiterstiitzen erreicht werden.
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Patentanspriiche

1. Stehleiter, bestehend aus einem Sprossen (7) aufweisenden

Leiterteil (1) mit zwei seitlichen Leiterholmen (5,6), aus
einem Stiitzteil (2) mit zwei seitlichen Stiitzholmen (8,9),
deren obere Enden durch gleichachsige sprossenparallele
Holmachsen (10) gelenkig mit den oberen Enden der Leiter-
holme (5,6) verbunden sind, aus vier Lenkern (13, 14),
deren #uBere Enden mit sprossenparallelen Achsen (15)

am mittleren Bereich jeweils eines der vier Holme(5,6,8,9)
angelenkt sind und deren innere Enden unter Begrenzung
des Offnungswinkels zwischen dem Leiterteil (1) und dem
Stiitzteil (2) mit sprossenparallelen Lenkerachsen (16)
miteinander verbunden sind, aus zwei entgegengesetzt seit-
lich ausschwenkbaren Leiterstiitzen (3, 4), die im Bereich
der oberen Holmenden mit einer zur Holmachse (10) recht-
winkligen Ausschwenkachse (20, 64) angelenkt sind, und aus
zwel Spreizstreben (3&, 83), die zum selbsttidtigen Aus-
schwenken und Einschwenken der beiden Leiterstiitzen (3,4)
beim Offnen bzw. SchlieBen der Stehleiter jeweils mit zur
Ausschwenkachse (20, 64) parallelen Strebenachsen (33 und
4o, 82 und 87) an ihren inneren Enden mit den Lenkerach-
sen{16) und én ihren duBeren Enden mit der einen bzw, mit
der anderen Leiterstiitze (3'bzw.rh) verbunden sind, da-
durch g ek ennzeichnet, daB die Lenker (13,
14) an der AuBenseite der Holme (5, 6, 8, 9) angelenkt
sind, sich rechtwinklig zu den Anlenkachsen (15) erstrek-
ken und paarweise mit einer Lenkerachse (16) miteinander
verbunden sind und dad an jede der beiden Lenkeradhsen(16)
eine der beiden Spreizstreben (3h,83) mit 1hrem inneren

Ende angeschlossen ist.

Stehleiter nach Anspruch 1, dadurchr gekennzelilch-
net, daB die Spreizstreben (83) jeweils von zwei Ein-
zelstreben (8& und 85) aus einem Metallband gebildet sind,
die jeweils gleichachsig auf gegenﬁbefliegenden Seiten der
betreffenden Leiterstiitzen (3,4) und der betreffenden

/.
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Lenkerachse (16) angelenkt sind.

Stehleiter nach Anspruch 2, dadurch g e k e nn z e i ch-
net, daB die duBeren Enden der beiden Einzelstreben
(8&,85) jeder Spreizstrebe (83) auf einer sich durch die

zugehbrige Leiterstiitze (3,4) erstreckenden gemeinsamen
Strebenachse (87) gelagert sind.

Stehleiter nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch
gekennzeilchnet, daB jede Lenkerachse (16)
einen Zapfen (17, 70) aufweist, auf dem die beiden zuge-
hérigen Lenker (13 und 14) gelagert sind und mit dessen
auBerem Ende ein Querstiick (31, 76) verbunden ist,.an das

eine Spreizstrebe (34,83) angelenkt ist.

Stehleiter nach Anspruch 4, dadurch g e k e n n -
zelchnet , daB der Zapfen als Hohlzapfen (17,70)
ausgebildet ist, der einen am Querstiick (31, 76) vor-
gesehenenVSteckbolzen (18, 75) aufnimmt, der in Einsteck-

stellung mit dem Hohlzapfen (17, 70) verriegelbar ist.

Stehleiter nach Anspruch 5, dadurch g e k e n n -
zeichnet, daB der Hohlzapfen (70) und der
Steckbolzen (75) axial auBerhalb des Lagerbereichs der
Lenker (13,14) radiale Verriegelungsbohrungen (74,79)
aufweisen, die miteinander fluchten und einen Verriege-

lungsstift (80) aufnehmen.

Stehleiter nach Anspruch 6, dadurch g e k e n n -
z e 1 c hnet , daB der Verriegelungsstift als leicht

wegnehmbare Federklammer (80) ausgebildet ist.

Stehleiter nach Anspruch 7, dadurch g e k e n n -

Z e ic hnet, dafl auch jede Holmachse (10) einen
Hohlzapfen (57) aufweist, auf dem die beiden zugehdrigen
Holme (5,8 bzw. 6,9) gelagert sind und der einen Steck-

bolzen (61) aufnimmt, an dessen nach auBen vorragendem

a
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Ende das obere Ende der zugehdrigen Leitérstﬁtze,(j,h)
angelenkt ist, wobei der'Hohlzapfen (57) und der Steck-
bolzen (61) Verriegelungsbohrungen (59,67) aufweisen und
durch eine leicht wegnehmbare Federklammer (68) verrie-
gelt sind.

Stehleiter nach Anspruch 8, dadurch gekenn -
zeichnet , daB der Steckbolzen (61) zwischen
Seitenwinden (65,66) der Leiterstiitze (3,4) auf einer |

sich durch die Leiterstiitze (3,&) erstreckenden und an
ihr festgelegten Ausschwenkachse (64) gelagert ist.

étehleiter nach einem der Ansprﬁche 1 bis 9, dadurch
gekennzeichnet, daB die Lenker (13,14)
und Abspreizstreben (34,83) so bemessen und angeordnet
sind, daB die Abspreizétreben (34,83) kufz vor Erreichen
der voll getffneten Stellung der Stehleiter eine waage-
rechte Stellung durchlaufen., ' 7
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